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FOREWORD 





类 社会 最 伟大 的 发 现 之 一 。 电 子 的 流动 是 一 种 能 量 的 流动 ,在 带 给 人 们 
推动 了 一 个 时 代 的 进步 。 半 导体 器 件 的 出 现 赋予 电子 的 流动 以 新 的 内 
应 用 使 这 种 能 量 的 流动 成 为 一 种 信号 的 传递 ,一 种 超 强 功能 的 集成 信息 
的 问世 引起 了 电子 技术 领域 一 场 新 的 革命 ,超大 规模 集成 电路 的 深入 应 


用 推动 着 一 个 新 时 代 的 来 临 。 在 这 个 时 代 里 ,数字 电子 技术 无 处 不 在 ,因此 ,各 大 高 校 电气 
类 、 电 子 信 息 类 各 专业 均 开设 了 "数字 电子 技术 “数字 电路 "或 类 似 课程 。 


必须 指出 “数字 电子 技术 ?是 一 门 探 讨 数字 逻辑 .研究 电子 器 件 及 其 应 用 的 课程 ,其 理 


论 性 .专业 性 ,应 用 


件 的 设计 方法 不 断 推陈出新 。 如 何在 规定 的 学 时 数 内 使 学 生 掌 握 迎 辑 运 算 的 基础 知识 , 理 


解 典型 数字 逻辑 电 

本 书 从 黑白 帽 
CMOS 集成 逻辑 门 
Quartus 工 仿真 两 





性 均 较 强 。 数 字 电 子 技术 领域 新 型 电子 器 件 不 断 涌 现 ,基于 新 型 电子 器 




















路 器 件 馆 辑 功 能 及 其 应 用 方法 ,跟随 新 型 电子 器 件 的 应 用 模式 ,成 为 教 


子 逻 辑 问 题 引出 人 逻辑 运算 基础 知识 ; 从 分 立 元 器 件 、TTL 集成 逻辑 门 、 
\ 硬 件 描述 语言 4 个 方面 介绍 了 常用 逻辑 运算 的 电路 实现 ; 从 逻辑 模型 、 
个 方面 介绍 了 组 合 逻 辑 电路 、. 时 序 逻 辑 电路 的 分 析 方法 ; 讲解 了 组 合 逻 








辑 电路 、 时 序 逻 辑 上 
人 逻辑 功能 与 应 用 ; 
的 特点 ; 最 后 介绍 





电路 的 SSI 设计 方法 ,重点 介绍 了 典型 电路 的 构成 特点 及 集成 电子 器 件 的 
阐述 了 脉冲 电路 及 存储 器 、A/D 转换 器 .D/A 转换 器 等 大 规模 集成 电路 
了 利用 Verilog HDL 描述 数字 人 逻辑 电路 的 方法 。 


本 书 继承 了 主编 已 出 版 的 4 套 电工 电子 技术 国家 级 规划 教材 的 建设 成 果 , 力 图 通俗 易 
懂 。 本 书 编写 时 相对 压缩 了 数字 电子 技术 各 基础 理论 ,淡化 了 电子 器 件 内 部 电路 的 分 析 ， 
强调 了 电子 器 件 的 逻辑 特点 及 其 应 用 方法 ,在 强调 掌握 数字 逻辑 电路 基本 分 析 方 法 的 前 提 





[人 ED 数字 电子 技术 基础 








下 ,突出 了 利用 EDA 软件 仿真 分 析 数 字 逻 辑 电路 ,嵌入 了 Quartus 开 计 算 机 仿真 结果 ,以 
使 读者 快速 理解 重点 研究 的 电子 器 件 的 逻辑 特点 。 

本 书 为 在 线 教学 版 教材 ,建设 有 配套 的 在 线 课程 ,课程 名 为 “卡通 说 解数 字 电 子 技术 ”， 
各 知识 点 均 配 有 卡通 形式 的 讲解 视频 ,可 微 信 扫 描 书 中 二 维 码 在 线 观 看 视频 。 

在 线 课程 "卡通 说 解数 字 电子 技术 ”基于 虚拟 教室 ,以 一 张 PPT 阐述 清楚 一 个 知识 点 的 
思路 建设 了 113 个 教学 视频 ,利用 图 片 映 射 题 .基于 图 形 的 文字 填空 题 等 习题 形式 建设 在 线 
习题 近 300 道 。 在 线 习题 支持 智能 辅导 自动 批阅 ,有 利于 更 牢固 地 掌握 各 知识 点 ,非常 适 
合 于 以 翻转 课堂 教学 形式 开展 教学 活动 。 

中 国 大 学 MOOC 平台 “卡通 说 解数 字 电子 技术 ?网址 : 

https://www. icoursel63. org/course/CQU-1002532002 

学 党 在 线 MOOC 平台“ 卡通 说 解数 字 电 子 技术 ”网 址 : 

http://www. xuetangx. com/courses/course-vl:CQU++ICE20012++ sp/about 

本 书 编写 时 参照 了 教育 部 高 等 学 校 电 子 信息 科学 与 电气 信息 类 基础 课程 教学 指导 分 
委员 会 于 2004 年 12 月 制定 的 (数字 电子 技术 基础 教学 基本 要 求 》, 可 作为 电气 类 、 电 子 信息 
类 等 大 类 专业 的 “数字 电子 技术 ”数字 电路 ”及 类 似 课程 的 教材 。 

本 书 中 元 器 件 符号 尽量 与 仿真 软件 保持 一 致 ,便于 读者 应 用 。 

本 书 第 2 一 4 章 由 何 伟 主持 编写 ,第 10 章 及 附录 由 胡 国 庆 整 理 编写 ,其 余 各 章 由 陈 新 龙 
整理 编写 。 全 书 由 陈 新 龙 担任 主编 , 何 伟 担任 副 主编 。 在 本 教材 的 建设 过 程 中 ,得 到 了 重 
庆 大 学 第 2 批 在 线 课程 建设 项 目的 支持 。 此 外 ,重庆 大 学 国家 级 教学 名 师 曾 孝 平 教授 .重庆 
大 学 通信 工程 学 院 黄 智勇 副教授 以 及 许多 老师 和 同学 均 对 本 书 提出 了 宝贵 的 .建设 性 的 意 
见 与 建议 ,在 此 表示 感谢 。 

于 作者 水 平 有 限 ,疏漏 和 不 妥 之 处 在 所 难免 , 敬 请 读者 批评 指正 。 主 编 邮 箱 为 clxtx 
@cqu. edu. cn, 副 主编 邮箱 为 1704000@qq. com。 
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符 号 描 述 符 号 描 述 
A、B.C.D | 逻辑 输入 量 E 电动 势 
Hs 逻辑 输出 量 关 频率 
G 电导 R.C 电阻 .电容 
Rc 三 极 管 集 电 极 电阻 Rs .Re | 三 极 管 基 极 ,发射 极 电 阻 
Re 场 效 应 管 栅 极 电阻 Rp 场 效 应 管 漏 极 电阻 
Rs 场 效应 管 源 极 电阻 信号 源 内 阻 Rr 反馈 电阻 
I 直流 电流 、 正 弦 电 流 有 效 值 i 交流 电流 
Tn 输入 为 高 电 平 时 的 输入 电流 In 输入 为 低 电 平 时 的 输入 电流 
lou 输出 为 高 电 平 时 的 输出 电流 To 输出 为 低 电 平 时 的 输出 电流 
下 “ 极 管 最 大 整流 电流 、 反 馈 电流 信号 Ir 二 极 管 反 向 电流 
ITs Ie 基 极 ,发射 极 电流 Jea JIga | 基 极 ,发 射 极 静态 电流 
Jas 、Ies | 基 极 ,发 射 极 临界 饱和 电流 Tca 集 电极 静态 电流 
集 电 极 与 发 射 极 之 间 的 反 向 截止 电流 集 电极 电流 、 三 极 管 集 电极 临界 饱和 
Tceo Tc Tcs 
( 穿 透 电流 ) 电流 
U 直流 电压 .正弦 电压 有 效 值 u 交流 电压 
Un 输入 电压 Uo 输出 电压 
Uec := 极 管 工 作 电 源 Upp MOS 管 工作 电源 
Uor 输出 高 电 平 Uo 输出 低 电 平 
UoN 开门 电 平 Uorr 关门 电 平 
UonwN “| 输出 高 电 平 的 最 小 值 Unrawx ”| 输入 高 电 平 的 最 小 值 
Uoax “| 输出 低 电 平 的 最 大 值 Unmwax “| 输入 低 电 平 的 最 大 值 
UNH 高 电 平 噪声 容 限 UN 低 电 平 噪 声 容 限 
Urn 门槛 电 平 Un 脉冲 幅度 
Ur+ 接 通电 位 Ur- 断 开 电 位 
Up 二 极 管 压 降 Un PN 结 反 向 击 穿 电压 
UR “ 极 管 最 大 反 向 工作 电压 ut 温度 电压 当量 
Uces = 极 管 集 电极 ,发 射 极 间 临 界 饱 和 电压 Uce 三 极 管 集 电 极 \ 发 射 极 间 电压 
UrE 三 极 管 发 射 极 电压 Ucs 三 极 管 集 电极 电压 
Upp 三 极 管 基 极 直 流 电压 源 电压 Uce 三 极 管 集 电极 直流 电压 源 电压 
Usecow “| 三 极 管 发 射 结 导 通 压 降 Uz 稳 压 管 稳定 电压 
Uss 场 效 应 管 栅 、 源 极 间 电 压 Ups 场 效 应 管 漏 、 源 极 间 电 压 
UGsem 开启 电压 Useom 夹 断 电 压 
Uen 场 效 应 管 栅 、. 漏 极 间 电 压 Uox 二 极 管 正 向 导 通 压 降 
No 扇 出 系数 AUT 回 差 电压 
了 CMOS 传输 门 Bre 三 极 管 电流 放大 系数 
toa tr - 升 延 迟 时 间 Lo 在 下 降 延 迟 时 间 
2 平均 传输 延迟 时 间 Es 脉冲 宽度 
D、Dz 二 极 管 、 稳 压 二 极 管 卫 三 极 管 
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本 章 要 点 : 

本 章 为 本 书 基础 章 ,从 数字 量 与 迎 辑 量 的 概念 出 发 ,介绍 数字 信和 号、 数字 电路 .数字 电 
子 技术 等 基础 概念 ; 介绍 数 制 、 码 制 的 基础 知识 ; 从 方便 电路 实现 角度 ,介绍 数字 系统 中 国 
定位 数 二 进 制 数 的 表示 方法 ; 基于 固定 位 数 二 进 制 数 的 表示 方法 ,介绍 数字 系统 中 通过 补 
码 用 加 法 实现 减法 的 方法 。 


1.1 概述 


自然 界 的 数据 有 模拟 .数字 2 种 类 型 ,理解 数字 量 是 学 习 本 书 的 基础 。 
1.1.1 数字 量 与 逻辑 量 


自然 界 的 绝 大 多 数 物 理 量 为 时 间 上 和 数量 上 均 连 续 变 化 的 物理 量 , 称 为 模拟 量 , 如 声 
音 、 压 力 等 。 表 征 这 些 模拟 量 的 信号 称 为 模拟 信号 ,相应 的 数据 称 为 模拟 数据 。 

另外 ,自然 界 中 还 有 一 些 数 据 是 不 连续 变化 的 ,如 和 人 的 个 数 ,这 些 数 据 量 称 为 数字 量 。 
在 这 些 数 字 量 中 ,还 有 一 些 特殊 的 量 只 有 两 种 值 ,如 河南 安阳 发 现 的 曹操 墓 是 否 为 真 的 曹 
操 莫 ,其 值 只 有 "是 “不 是 ?两 种 (不 知道 ?是 指 不 知道 其 值 是 是 "还 是 不是”, 不 是 一 种 
值 ) ,把 这 种 只 有 两 种 值 的 量 称 为 逻辑 量 。 理 解 逮 辑 量 是 掌握 逻辑 运算 的 基础 。 

基于 人 逻辑 量 , 人 们 构建 了 很 多 经 典 问题 ,用 于 锻炼 ,测试 逻辑 推理 能 力 。 例 如 : 

有 3 顶 黑 帽 子 和 2 项 白 帽子 ,让 3 个 人 从 前 到 后 站 成 一 排 , 每 个 人 都 看 不 见 自己 戴 的 帆 
子 的 颜色 ,只 能 看 见 站 在 前 面 那些 人 的 帽子 颜色 。 给 每 个 测试 者 头 上 戴 一 顶 黑 帽 子 , 然 后 
从 后 到 前 逐个 问 测试 者 所 戴 帽 子 的 颜色 ,最 后 者 和 中 间 者 均 回 答 说 “不 知道 ”请 问 最 前 面 
的 人 是 如 何 回答 的 ? 
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答案 如 下 : 

最 前 面 的 人 很 自信 地 回答 :“ 黑 色 !” 

推理 过 程 如 下 : 

最 后 面 的 人 知道 自己 帽子 颜色 的 前 提 是 前 面 2 个 人 戴 的 都 是 白 帽 子 , 基 于 只 有 2 顶 白 
帽子 的 已 知 条 件 ,可 推出 自己 戴 的 是 黑 帽 子 。 本 例 中 ,最 后 面 的 人 回答 “不 知道 ”, 说 明 最 前 
面 2 个 人 戴 的 不 全 是 白 帽子 。 

中 间 的 人 不 知道 自己 戴 的 帽子 颜色 ,说 明 最 前 面 的 人 戴 的 不 是 白 帽 子 。 
基于 上 面 的 推理 ,最 前 面 的 人 可 推出 自己 戴 的 是 黑 帽子 。 


1.1.2 数字 信号 与 数字 电子 技术 


1849 年 ,英国 数学 家 乔治 ， 布尔 (George Boole) 总 结 提出 逻辑 代数 ,也 称 为 布尔 代数 。 
人 逻辑 代数 中 ,变量 及 函数 的 取 值 只 能 取 逻 辑 0 和 逻辑 1(yao) 两 种 不 同 的 逻辑 状态 ,便于 电 
路 实现 。 例 如 ,用 高 电 平 (有 电流 、 开 关闭 合 ) 表 示 1, 低 电 平 (无 电流 、 开 关 断 开 ) 表 示 0, 这 种 
表示 方式 称 为 正 逻 辑 ; 反之 , 称 为 负 地 辑 。 在 本 书 中 ,不 加 说 明 均 指正 逻辑 。 

利用 逻辑 代数 ,可 解决 现实 世界 中 的 信号 处 理 及 其 运 Cp, 


算 问 题 , 前 提 条 件 是 这 些 信号 是 用 0 和 1 表示 的 序列 ,是 。 ， 

时 间 上 和 数值 上 都 不 连续 变化 的 物理 量 , 是 数字 信号 。 Ne 国 
数字 信号 只 有 0 和 1 两 个 符号 ,数值 上 的 不 连续 显 而 _ 

易 见 。 另 外 ,数字 信号 在 时 间 上 也 是 不 连续 的 ,在 固定 的 

时 间 间 隔 内 ,数字 信号 只 能 有 1 个 值 ,一 般 用 同步 时 间 脉 | 

冲 来 体现 固定 的 时 间 间 隔 。 例 如 , 主 频 为 800MHz 的 智能 ch 


手机 运算 极限 是 每 秒 处 理 800M 个 0 或 1 的 符号 。 由 | | | | 
工作 在 数字 信号 下 的 电路 称 为 数字 电路 ,利用 数字 电 。 可 了 7 | 


路 解决 现实 世界 中 问题 的 技术 统称 为 数字 电子 技术 。 

当然 ,现实 世界 中 的 常见 信号 均 为 模拟 信号 ,不 能 直 | 
接送 入 数字 系统 进行 处 理 ,需要 将 模拟 信号 离散 并 数字 化 ”” 四 
为 数字 信号 。 模 拟 信号 的 离散 化 过 程 如 图 1.1.1 所 示 。 。。 图 1.1.1 模拟 信号 的 高 散 化 


1.1.3 ” 学习“ 数字 电子 技术 ”的 方法 


“数字 电子 技术 ?是 一 门 大 类 基础 课 , 要 学 习 该 课程 首先 必须 理解 该 课程 的 基础 知识 。 

众所周知 ,加 、 减 . 乘 、 除 是 初等 数学 的 基本 运算 ,其 他 运算 均 由 这 4 种 基本 运算 组 合 而 
成 。 逻 辑 代数 是 分 析 与 设计 数字 电路 的 数学 工具 ,也 有 其 基本 运算 。 

在 上 面 的 黑白 帽子 逻辑 问题 中 ,最 前 面 的 人 能 很 自信 地 回答 “黑色 ”的 原因 主要 基于 以 
下 几 种 多 辑 联系 : 


























(1) 帽子 颜色 只 有 黑白 两 种 , 若 不 是 黑 帽 子 , 则 必 是 白 帽 子 。 

(2) 和 白 帽子 只 有 2 顶 ,3 人 中 必 有 黑 帽 子 。 

(3) 最 后 者 和 中 间 者 均 回答 “不 知道 ”。 

基于 逮 辑 联系 (1) 可 抽象 出 非 逻辑 运算 ,基于 逻辑 联系 (2) 和 (3) 可 概括 总 结 出 与 、 或 两 
种 基本 逻辑 运算 ,后 面 将 会 介绍 这 3 种 基本 逻辑 运算 的 含义 ,在 此 仅 指 出 ,逻辑 表达 式 由 且 
只 能 由 与 .或 . 非 3 种 基本 逻辑 运算 组 成 。 

当然 ,逻辑 代数 也 能 实现 加 、 减 .乘除 等 数学 运算 问题 ,只 是 这 些 运算 由 且 只 能 由 与 、 
或 . 非 3 种 基本 逮 辑 运算 组 成 ,也 可 以 说 ,数学 运算 通过 逻辑 运算 来 实现 。 

当然 ,逻辑 运算 是 通过 电路 来 实现 的 ,要 学 习 本 课程 ,必须 具有 一 定 的 电路 基础 
知识 。 

基于 上 面 的 分 析 , 可 总 结 出 学 习 本 课程 的 基本 方法 : 温习 以 前 学 过 的 电路 基础 知识 , 扎 
实 掌握 本 课程 的 基础 知识 一 一 逻辑 运算 基础 。 

复习 与 思考 

1.1.1 下 列 描述 中 不 正确 的 是 ( )。 

(1) 人 逻辑 量 只 有 两 种 值 

(2) 用 逻辑 0 表示 低 电 平 , 逻 辑 1 表示 高 电 平 ,这 种 逻辑 表示 方法 称 为 负 逻 辑 

(3) 对 于 1 和 0 可 用 电位 的 高 和 低 或 用 脉冲 信号 的 有 和 无 来 表示 

(4) 逻辑 运算 由 与 或. 非 3 种 基本 运算 及 其 组 合 构成 

1.1.2 如 图 1.1.2 所 示 , 描 述 更 贴切 的 是 ( 站 























加 、 减 、 乘 、 除 等 实现 数学 运算 减法 用 加 法 实现 | 
数学 运算 用 计算 机 运算 实现 数学 运算 用 逻辑 运算 实现 
执行 计算 机 运算 的 电路 仍旧 是 电路 逻辑 运算 最 终 用 电路 实现 











(a) (b) 


图 1.1.2 复习 与 思考 1.1.2 的 图 


1.2 数 制 与 码 制 
理解 逻辑 运算 首先 必须 理解 数学 上 数 的 表示 方法 ,掌握 数 制 是 学 习 本 课程 的 基础 。 


1.2.1 常见 数 制 


表示 一 个 数 习惯 上 采用 位 置 记 数 法 ,包括 数码 基数 .位 权 3 个 要 素 ,具体 
如 图 1. 2. 1 所 示 。 
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基数 : 允许 出 现 数 
码 的 最 大 个 数 





图 1.2.1 位 置 记 数 法 


数码 为 构成 该 计数 进 制 的 具体 数码 ,基数 为 允许 出 现 数码 的 最 大 个 数 , 位 权 为 基数 的 


位 置 次 方 





。 基 于 这 3 个 要 素 , 可 总 结 几 种 常见 进 制 如 下 。 


1. 十 进 制 


十 进 制 包括 0.1、.2.3、.4.5.6.7.8、.9 十 个 数码 ,基数 为 10。 这 种 按照 “着 十 进 一 ”" 进 行 计 


数 的 计数 


方法 称 为 十 进 制 。 


在 十 进 制 数 中 , 它 的 计数 规律 是 “ 轿 十 进 一 ”, 即 9 十 1 二 10。 在 “10” 中 ,右边 的 “0” 为 个 
位 数 ,左边 的 “1? 为 十 位 数 ,也 就 是 10= 二 1X10! 十 0X10"。 这 样 一 来 ,每 一 数码 处 于 不 同 的 
位 置 时 (数位 ), 它 代表 的 数值 是 不 同 的 。 例 如 , 数 224. 36 可 以 写成 
224.36 二 2X10? 十 2X10!: 十 4X10" 二 3X10 ! 十 6 X10 

从 电路 的 角度 来 看 ,采用 十 进 制 是 不 方便 的 。 因 为 构成 电路 的 基本 想法 是 把 电路 的 状 
态 和 数码 对 应 起 来 ,而 十 进 制 的 10 个 数码 ,必须 由 10 个 不 同 的 而 且 能 严格 区 分 的 电路 状态 
与 之 对 应 ,这 将 在 技术 上 带 来 许多 困难 ,而 且 很 不 经 济 。 所 以 ,在 数字 电路 中 不 直接 采用 十 








进 制 。 

2. 二 进 制 

前 面 提 到 ,数学 运算 通过 逻辑 运算 来 实现 ,要 用 逻辑 运算 来 实现 数学 运算 首先 应 将 数 
学 运算 表示 成 0 和 1 的 序列 。 利 用 0、1 两 个 数码 构成 数据 ,按照 “着 二 进 一 ” 进 行 计数 的 计 
数 方法 称 为 二 进 制 。 

在 二 进 制 数 中 ,有 0、1 两 个 数码 ,基数 为 2, 计数 规律 是 “ 逢 二 进 一 ”, 即 1 十 1 二 10。 在 


“10" 中 ,右边 








和 “0” 为 2? 位 数 ,左边 的 “1” 为 2 位 数 ,也 就 是 10 一 1X2 十 0X2"。 因 此 ,每 一 





数码 处 于 不 同 的 位 置 时 (数位 ), 它 代表 的 数值 是 不 同 的 。 例 如 , 数 11010. 01 可 以 写成 


从 电 





示 ， 所 以 和 








11010. 01= 二 1X2 十 1 X23 十 0X2? 十 1X2! 十 0X2° 十 0X27! 








区区 


路 实现 的 角度 ,二 进 制 具有 许多 优点 ,因此 在 数字 电子 技术 中 广泛 采用 二 进 制 。 
二 进 制 只 有 0、1 两 个 数码 , 它 的 每 一 位 数 都 可 以 用 任何 具有 两 个 不 同 稳定 状态 的 元 件 来 表 
电路 简单 .可靠 ,所 用 元 件 少 。 二 进 制 的 基本 运算 规则 简单 ,操作 简便 ,便于 电路 














3. 十 六 进 制 和 八进制 





十 六 进 制 包括 0.1、.2、.3、4.5.6.7.8、.9、A( 对 应 十 进 制 数 中 的 10)、B(11)、C(12)、D 
(13)、E(14) 、F(15) 十 六 个 数码 ,基数 为 16。 这 种 按照 “ 轿 十 六 进 一 ” 进 行 计数 的 计数 方法 
称 为 十 六 进 制 。 


按照 “着 十 六 进 一 ” 进 行 计数 的 数 称 为 十 六 进 制 数 , 是 以 16 为 基数 的 计数 体制 。 例 如 ， 
数 (63. A)1s 可 以 写成 
(63. A)is=6X16'+3X16"+AX167 





八进制 包括 0、1、2、3、4、5、6、7 八 个 数码 ,基数 为 8。 这 种 按照 * 首 八 进 一 ”进行 计数 的 
计数 方法 称 为 八进制 。 


按照 “着 八 进 一 ”进行 计数 的 数 称 为 八进制 数 ,是 以 8 为 基数 的 计数 体制 。 例 如 , 数 
(37.5)s 可 以 写成 
(375:5)5—=3X8 7X8 二 5X9 ! 


1.2.2 数 制 间 的 转换 


尽管 二 进 制 数 用 电路 实现 简单 ,但 人 们 只 习惯 十 进 制 数 。 下 面 介 绍 各 种 数 制 间 的 
转换 。 


1.“ 二 一 十 "转换 


将 二 进 制 数 转换 为 等 值 的 十 进 制 数 称 为 “二 一 十 "转换 。 可 按 二 次 敌 相 加 法 进行 转换 。 
例如 





(1011,01)s=1X2 +0X2 和 1X2'+1X2'+0X2 +1X2 “=(《11.25) 





2.“ 十 一 二 "转换 


将 十 进 制 数 转换 为 等 值 的 二 进 制 数 称 为 “十 一 二 ?转换 ,可 通过 一 个 例题 来 理解 。 
【 例 1.2.1】 将 十 进 制 数 25. 375 转换 为 二 进 制 数 。 

解 ” 将 带 小 数 的 非 二 进 制 数 转换 为 二 进 制 数 应 将 整数 、 小 数 部 分 单独 转换 。 
(1) 对 整数 部 分 用 轧 转 除 2 取 余 法 。 





+2 +2 +2 +2 +2 
0 1l¢ 3¢ 6¢ l2« 25 
l ly l J l 
高 位 1 1 0 0 1 低位 


所 以 
(25)io 一 (11001)， 
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(2) 对 小 数 部 分 用 轧 转 乘 2 取 整 法 。 





D037 2 05 L205. 2 y0 
J J J 
负 的 低位 0 1 1 负 的 高 位 


所 以 
(0.375)1=(0.011); 
(25. 375)w=(11001. 011): 


二 一 八 (或 十 六 ) ”转换 


将 二 进 制 数 转换 为 八进制 数 (或 十 六 进 制 数 ) 称 为 二 一 八 (或 十 六 )" 转 换 , 可 通过 一 
例题 来 理解 。 

【 例 1.2.2】 将 (10011100101101001000.1001)s 转 换 为 八进制 数 和 十 六 进 制 数 。 

解 (1) 转换 为 八进制 数 。 将 二 Wi tie 从 小 数 点 开始 ， 


010 011 100 101 101 001 000. 100 100 
yyyyyyy yy 
和 





所 以 
(10011100101101001000. 1001),= (2345510. 44)s 


aaa 将 二 进 制 数 转换 为 十 六 进 ao 从 小 数 点 开始 ， 


1001 1100 1011 0100 1000. 1001 


yy yy + 
9 





所 以 
(10011100101101001000. 1001), = (9CB48. 9)16 


4.“ 八 一 十 六 ”转换 


【 例 1.2.3】 将 (753.234)s 转 换 为 十 六 进 制 。 
解 (1) 先 将 八进制 转换 为 二 进 制 数 。 将 八进制 数 转 换 为 二 进 制 数 的 方法 如 下 : 从 小 
数 点 开始 ,整数 部 分 向 左 \ 小 数 部 分 向 右 每 1 位 八进制 数 对 应 3 位 二 进 制 数 。 即 


111 101 011.010 011 100 
所 以 


(753. 234)s 一 (111101011. 0100111)。 
(2) 将 对 应 的 二 进 制 数 转换 为 十 六 进 制 数 。 
0001 1110 1011. 0100 1110 
i 本 了 交 时 
所 以 
(753. 234)s= (1EB. 4E)1s 
根据 上 面 的 方法 ,可 类 似 总 结 十 六 进 制 数 到 八进制 数 的 转换 方法 : 先 将 十 六 进 制 数 转 
换 为 二 进 制 数 ,转换 时 从 小 数 点 开始 ,整数 部 分 向 左 、 小 数 部 分 向 右 每 1 位 十 六 进 制 数 对 应 





1.2.3 码 制 
在 数字 电子 技术 中 ,用 于 数值 计算 的 数据 采用 二 进 制 表示 。 在 许多 场合 ， 
除了 数值 计算 以 外 ,常常 需要 进行 文字 、 符 号 等 信息 的 处 理 。 用 二 进 制 序列 表示 文字 、 符 号 


等 信息 的 编码 方法 称 为 码 制 。 

显然 , 码 制 与 数 制 是 两 个 不 同 的 概念 ,同样 的 二 进 制 序列 ,如 果 是 码 制 , 则 是 一 些 约定 
的 符号 ,如 果 是 用 于 计算 的 数据 , 则 可 用 具体 的 十 进 制 数 表示 。 

使 用 二 进 制 数码 进行 编码 的 方式 很 多 ,在 本 书 中 仅 介 绍 BCD 码 ,格雷 码 \.ASCII 码 。 


1. 二 一 十 进 制 代码 (BCD 码 ) 


用 二 进 制 数码 表示 1 位 十 进 制 数 的 0 一 9 的 10 个 状态 的 编码 称 为 BCD(Binary-Coded 
Decimal) 码 。 显 然 ,0 一 9 的 10 个 十 进 制 数码 需要 用 4 位 二 进 制 码 才能 表示 。 其 编码 方法 
很 多 ,最 常见 的 BCD 码 如 表 1.2.1 所 示 。 

表 1.2.1 几 种 常见 的 BCD 码 






































编 码 
数 码 

8421 码 2421 码 余 3 码 
0 0000 0000 0 
1 0001 0001 0100 
用 0010 0010 信和 
3 0011 0011 全 卫生 从 
4 0100 0100 0111 
5 0101 | 1000 
6 0110 1100 i101 
7 VW WT EO 
8 L000 直下 证 党 i 
9 1001 Tr 1100 

权 8421 将 
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在 上 述 编码 中 ,最 常用 的 编码 为 8421 码 。8421 码 属于 有 权 码 , 即 每 一 位 都 有 固定 的 权 
值 。 从 左 到 右 ,每 一 位 的 1 分 别 表示 8、4、2、1, 将 每 一 位 的 1 代表 的 十 进 制 数 加 起 来 ,得 到 
的 结果 就 是 它 所 代表 的 十 进 制 数码 。 所 以 这 种 代码 称 为 8421 码 。 类 似 地 ,2421 码 每 一 位 
的 权 值 从 左 到 右 分 别 为 2.4、2、1, 将 每 一 位 的 1 代表 的 十 进 制 数 加 起 来 ,得 到 的 结果 就 是 它 
所 代表 的 十 进 制 数 码 。 

余 3 码 的 编码 规则 与 8421 码 不 同 ,如 果 把 每 一 个 余 3 码 看 作 4 位 二 进 制 数 , 则 它 的 数 
值 要 比 它 所 表示 的 十 进 制 数码 多 3, 故 将 这 种 代码 称 为 余 3 码 。 余 3 码 属于 无 权 码 , 即 每 一 
位 无 固定 权 值 。 


在 一 组 数 的 编码 中 , 若 任 意 两 个 相 邻 的 代码 只 有 1 位 二 进 制 数 不 同 , 则 称 这 种 编码 为 格 
雷 码 (Gray Code)。 格 雷 码 又 称 循环 码 或 反射 码 ,其 最 大 数 与 最 小 数 之 间 仅 1 位 数 不 同 , 即 
“首尾 相连 ”。 

4 位 自然 二 进 制 码 与 4 位 典型 格雷 码 的 对 照 如 表 1. 2.2 所 示 。 

表 1.2.2 二 进 制 码 与 格雷 码 
























































编码 顺序 二 进 制 码 格 雷 码 
0 0000 0000 
1 0001 0001 
2 0010 QO 1 
3 | 0010 
4 0100 Oo 
5 0101 OL 
6 0110 O10 
多 OY Ll 0100 
8 1000 1100 
9 1001 LG1 
10 1010 下 
| POL Wb 
12 1100 1010 
13 1101 0 
14 110 1001 
15 了 下 1000 
3. ASCII 码 


ASCIICAmerican Standard Code for Information Interchange, 美 国信 息 交 换 标准 代码 ) 
是 基于 拉丁 字母 的 一 套 计算 机 编码 系统 ,是 目前 通用 的 单字 节 编 码 系统 ,也 是 国际 上 通用 
的 字符 码 ,主要 用 于 显示 现代 英语 和 其 他 西欧 语言 。 

ASCII 码 的 编码 如 表 1. 2. 3 所 示 。 
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表 1.2.3 ASCII 码 的 编码 




















































































































ASCII 值 | 控制 字符 控制 字符 | ASCI 值 ASCI 值 | 控制 字符 
0 NUT (space) 64 ) 96 
1 SOH ! 65 97 a 
2 SIX 66 98 b 
3 ETX 67 > 99 c 
4 EOT 3 3 68 100 d 
5 ENQ 站 69 101 
6 ACK 四 70 102 
了 BEL 71 103 g 
8 BS 72 104 h 
9 [2 73 105 i 
10 LF 74 J 106 j 
11 Yr K 107 k 
12 FF L 108 1 
13 CR M 109 m 
14 SO N 110 n 
15 SI O 六 0 
16 DLE 到 112 p 
17 DCI Q L113 q 
18 DC2 R 114 r 
19 DC3 X 115 S 
20 DC4 1 116 t 
21 NAK U La u 
22 SYN V 118 v 
23 TB Ww 119 WwW 
24 CAN XxX 120 x 
25 EM Y 121 y 
26 SUB Z 122 各 
27 ESC 123 { 
28 FS 124 | 
29 GS ] 125 } 
30 RS 126 = 
31 US 127 DEL 
复习 与 思考 


1.2.1 对 于 数 制 ,下 列 描 述 中 不 正确 的 是 ( 站 

(1) 表示 一 个 数 习惯 上 采用 位 置 记 数 法 ,包括 数码 基数、 位 权 3 个 要 素 

(2) 八进制 数 129 对 应 十 进 制 的 值 为 89 

(3) 当 将 十 进 制 数 整数 部 分 转换 为 二 进 制 时 ,可 采用 除 2 取 余 法 

(4) 以 上 答案 至 少 有 1 个 不 正确 

1.2.2 请 将 十 进 制 数 105. 34 转换 为 二 进 制 ,保留 小 数 点 后 6 个 有 效 位 , 写 出 转换 结 
果 , 讨 论 转换 后 的 数据 和 原始 数据 转换 精度 方面 的 差异 。 


[KID) 数字 电子 技术 基础 


1.3 国定 位 数 二 进 制 数 的 算术 运算 

数字 系统 中 采用 固定 位 数 二 进 制 数 表示 数据 ,因此 ,理解 固定 位 数 二 进 制 数 的 运算 特 
点 是 学 习 本 课程 的 基础 。 

1.3.1 二 进 制 数 的 算术 运 


二 进 制 数 算术 运算 与 十 进 制 数 算术 运算 规则 相同 ,可 通过 几 个 例题 来 理解 。 
【 例 1.3.1】 用 二 进 制 数 完成 十 进 制 数 11o 十 25p 的 运算 。 








解 11o 王 1011 255 一 11001 
运算 过 程 如 下 : 
Oi 二 
+ .11001 
100100=36b 
【 例 1.3.2】 用 二 进 制 数 完成 十 进 制 数 25o 一 11p 的 运算 。 
解 25o 王 11001 11o 王 1011 
运算 过 程 如 下 : 
Li 


= 
01110=14p 
有 兴趣 的 读者 可 对 照 十 进 制 数 进一步 进行 二 进 制 数 的 乘法 和 除法 运算 。 


1.3.2 固定 位 数 二 进 制 数 的 表示 方法 及 其 运 


顾名思义 ,采用 固定 位 数 表示 二 进 制 数 的 方法 为 规定 二 进 制 数 的 具体 位 数 ,如 16 位 、32 
位 等 ,超过 规定 位 数 的 数据 部 分 视 为 溢出 ,只 截取 规定 位 数 的 二 进 制 数 作为 数据 。 对 于 固 
定位 数 的 二 进 制 数 , 其 数值 为 有 限 大 小 ,而 数学 上 , 数 可 以 接近 无 限 大 小 。 
因为 二 进 制 数 据 位 数 固定 ,因此 存在 着 最 高 数据 位 ,可 方便 表示 负数 。 对 于 有 符号 数 ， 
数据 位 不 变 ,规定 最 高 位 为 符号 位 。 最 高 位 为 0 表示 正 数 ,最 高 位 为 1 表示 负数 ,这 种 表示 
方法 称 为 二 进 制 数 的 原 码 表示 法 。 当 然 , 也 可 约定 二 进 制 数 为 无 符号 数 ,最 高 位 纳入 数 
据 位 。 

下 面 ,以 5 位 固定 二 进 制 位 数 的 有 符号 数 为 例 进行 说 明 。 

【 例 1.3.3】 用 二 进 制 数 完成 十 进 制 数 4o 十 3o 的 运算 。 

解 ” 两 个 数 均 为 正 数 , 固 定 5 个 二 进 制 位 ,最 高 位 为 符号 位 ,有 

4p 一 00100 3p 王 00011 
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运算 过 程 如 下 : 
00100 
十 00011 
OO0L1 1=75 
【 例 1.3.4】 用 二 进 制 数 完成 十 进 制 数 4o 一 3p 的 运算 。 
解 4p 一 00100 一 3o 王 10011 
运算 过 程 如 下 : 
00100 
+10011 


LT 
从 上 面 的 运算 结果 可 以 看 出 ,将 一 个 正 数 和 一 个 负数 的 原 码 直接 相 加 ,结果 不 正确 。 
此 外 ,两 个 同 符号 数 相 加 时 ,它们 的 绝对 值 不 可 超过 有 效 数字 位 所 能 表示 的 最 大 值 ,否则 ， 
也 会 得 出 错误 的 结果 。 


1.3.3 固定 位 数 二 进 制 数 用 加 法 实现 减法 的 原理 及 方法 


在 计算 机 等 数字 系统 中 ,只 有 加 法 器 一 个 运算 设备 ,减法 通过 加 法 实现 。 当 然 , 例 1. 3.2 
显示 ,用 一 个 正 数 的 原 码 直 接 加 上 一 个 负数 的 原 码 , 结 果 不 正确 ,那么 ,计算 机 中 是 如 何 实 现 
减法 的 呢 ? 

计算 机 中 的 数据 采用 固定 的 二 进 制 位 数 表示 ,是 有 限 值 ,达到 理论 最 大 值 时 将 产生 洲 
出 ( 归 零 ) ,这 也 是 24 点 和 0 点 是 同一 个 时 间 点 的 道理 所 在 。 

基于 这 个 特点 ,假定 计算 机 中 最 大 值 为 12 ,对 于 4 十 9 二 13, 按 照 最 大 值 归 零 的 道理 ,有 

4 十 9 一 13 一 12 一 1 一 4 一 3 

可 见 , 当 最 大 值 为 12 时 ,4 一 3 等 于 4 十 9。 

基于 上 面 的 分 析 , 当 数据 采用 固定 的 二 进 制 位 数 表 示 时 ,一 个 数 减 去 另 一 个 数 , 可 用 这 
个 数 加 上 另 一 个 数 来 实现 。 

当然 ,采用 固定 位 表示 二 进 制 数 并 不 会 出 现 最 大 值 为 12 的 情况 ,这 个 理论 最 大 值 只 
能 是 2 。 采 用 上 面 的 例子 进行 说 明 ,是 为 了 方便 读者 理解 。 

可 以 对 照 老 式 闹钟 理解 4 一 3 等 于 4 十 9。 假 定 当 前 时 间 为 4 点 ,将 时 钟 回 拨 3 个 刻度 
(相当 于 4 一 3) ,当前 时 间 将 设置 为 1 点 。 将 时 钟 往 前 拨 9 个 刻度 (相当 于 4 十 9) ,当前 时 间 
也 将 设置 为 1 点 。 可 见 , 当 最 大 值 为 12 时 ,4 一 3 等 于 4 十 9。 

基于 上 面 的 实例 可 总 结 , 数 a 减 去 数 b 时 .可 用 数 a 加 上 另 一 个 数 c 来 实现 ,c 和 的 关 
系 为 








c 一 最 大 值 一 b 
可 见 , 当 一 个 正 数 加 上 一 个 负数 时 ,可 用 这 个 正 数 加 上 最 大 值 减 去 负数 的 绝对 值 来 实 
现 , 从 而 用 加 法 实现 减法 。 
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可 能 有 人 会 说 ,“c 二 最 大 值 一 b” 依 然 是 减法 。 没 错 ,“ 最 大 值 一 b” 依 然 是 减法 ,但 最 大 
值 是 一 个 特殊 的 数 , 因 此 按照 最 大 值 归 零 的 道理 ,有 
c 一 最 大 值 一 b 王 0 一 b 
【 例 1.3.5】 假定 固定 5 个 二 进 制 位 表示 数据 ,请 不 考虑 符号 位 求 0p 一 3p 的 运算 结果 。 
解 ”不 考虑 符号 位 ,两 个 数 用 4 个 二 进 制 位 表示 ,有 


0p 一 0000 一 3p 王 0011 
运算 过 程 如 下 : 
0000 
SO 
1 10 1=13% 
固定 5 个 二 进 制 位 表示 数据 , 除 掉 符号 位 ,最 大 值 为 2 一 16,0 一 3 一 13 一 16 一 3, 结 果 
正确 。 


仔细 观察 3 和 13 的 二 进 制 位 可 知 ,13 的 值 等 于 3 的 各 二 进 制 位 逐 位 取 反 后 加 1 。 
可 见 ,尽管 “最 大 值 一 b? 依 然 是 减法 ,但 是 可 用 b 的 各 二 进 制 位 逐 位 取 反 ( 称 为 反 码 ) 加 
1 来 求 得 ,而 无 须 用 减法 求 得 。 
二 进 制 数 的 这 种 表示 方法 形象 地 称 为 补 码 。 具 体 而 言 , 正 数 的 补 码 等 同 于 原 码 , 负 
数 的 补 码 为 符号 位 不 变 , 其 余 各 二 进 制 位 逐 位 取 反 后 加 1。 
固定 位 数 二 进 制 数 用 加 法 实现 减法 的 方法 如 下 : 加 数 、 被 加 数 均 用 补 码 表示 ,将 加 数 、 
被 加 数 直接 相 加 即 可 求 得 正确 结果 ,当然 ,结果 依然 是 补 码 。 
【 例 1.3.6】 假定 固定 5 个 二 进 制 位 表示 数据 ,请 结合 补 码 求 40 一 3b 的 运算 结果 。 
解 ” 两 个 数 用 原 码 表示 ,有 
4p 一 00100 一 3o 一 10011 





补 码 : 4# 一 00100 一 3%4 二 11101 
运算 过 程 如 下 : 
00100 
| 
00001=1p 


【 例 1.3.7】 假定 固定 5 个 二 进 制 位 表示 数据 ,请 结合 补 码 求 4p 一 9p 的 运算 结果 。 
解 ”两 个 数 用 原 码 表 示 , 有 
4p 一 00100 一 9 一 11001 


补 码 : 4 二 00100 一 9#= 三 10111 
运算 过 程 如 下 : 
00100 
十 10111 


11011=—115=—% 
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复习 与 思考 
1. 3.1 参考 例 1.3.5 说 明 用 8 位 有 符号 数 表示 的 数据 "一 73” 的 补 码 为 多 少 。 
1.3.2 在 C 语言 中 ,语句 “printf("%%d" ,一 100);? 执 行 结 果 为 一 101 ,为 什么 ? 




















习题 

1-1 填空 题 

1. 逻辑 代数 中 的 变量 为 逻辑 量 , 每 个 变量 的 取 值 只 有 两 种 可 能 。 若 用 逮 辑 1 
表示 ;逻辑 0 表示 ,这 种 逻辑 表示 方法 称 为 正 逻辑 。 

2. 迎 辑 运算 与 算术 运算 之 间 存 在 着 本 质 的 区 别 。 多 辑 代数 的 基本 运算 有 

3 种 ,没有 直接 的 。 当 数字 电路 用 于 解决 算术 运算 问题 时 ,必须 
用 的 方法 来 实现 算术 运算 的 功能 。 

3. 采用 表示 二 进 制 数 的 方法 为 规定 二 进 制 数 的 具体 位 数 ,超过 规定 位 数 的 数 
据 部 分 视 为 ; 当 数 据 采 用 固定 的 二 进 制 位 数 表 示 时 ,一 个 数 减 去 另 一 个 数 , 可 用 这 
不 数 另 一 个 数 来 实现 。 

1-2 分 析 计算 题 

1. 将 下 列 各 数 转 换 为 等 值 的 十 进 制 数 和 十 六 进 制 数 。 

(1) (10000001); (2) (01000100)。 

(3) (1101101)， (4) (11.001)。 

2. 将 下 列 各 数 转 换 成 二 进 制 数 。 

(1) (37)w (2) (51)1 (3) (92)1 (4) (127)1w 

3. 比较 下 列 各 数 , 找 出 最 大 数 和 最 小 数 。 

(1) (302)。 (2) (F8)r (3) (1001001); (4) (105)1w 

4. 将 下 列 各 数 转 换 成 二 进 制 数 ,请 保持 0.001 的 精度 。 

(1) (0. 428)1 (2) (0. 764)1 

(3) (0.933)1o (4) (0. 877)1 

5. 将 下 列 各 数 转换 为 等 值 的 八进制 数 。 

(1) (1110000001)'s (2) (1101000100)16 

(3) (1101111. 0001101)16 (4) (101111. 111001)16 

6. 将 下 列 各 数 转 换 成 八进制 数 , 转 换 结果 不 低 于 原始 数据 精度 。 

(1) (143. 27)w (2) (35.76)1 

(3) (44. 43)1w (4) (33. 67)1o 


7. 用 二 进 制 数 算术 运算 完成 下 列 各 十 进 制 数 的 运算 。 
(1) 37 十 29 (2) 49 十 58 65 《47 33 一 67 
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8. 用 固定 6 位 二 进 制 数 算术 运算 完成 下 列 各 十 进 制 数 的 运算 。 

2 (2) 29 十 18 2 (4) 30 一 7 
9. 用 固定 6 位 二 进 制 数 算术 运算 完成 下 列 各 十 进 制 数 的 运算 。 

(1) 27 十 9 (2) 29 十 18 (3) 24 一 17 (4) 30 一 7 
10. 请 求 下 列 各 二 进 制 数 的 补 码 ,最 高 位 为 符号 位 。 

(1) 1110001 (2) 01000100 

(3) 101111 (4) 1010001 

11. 请 用 8 位 二 进 制 补 码 表示 下 列 各 十 进 制 数 。 

Cy 27 (2) —49 (3) 一 63 (4) 83 
12. 请 用 固定 6 位 二 进 制 补 码 运算 完成 下 列 各 十 进 制 数 的 运算 。 

(1) 27 十 9 (2) 29 十 18 的 27 (4) 30 一 7 
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本 章 要 点 : 

本 章 为 本 书 基 础 章 , 要 求全 部 掌握 。 本 章 从 3 种 基本 逻辑 运算 出 发 ,介绍 常见 逻辑 运算 
特点 ,逻辑 运算 中 的 基本 公式 与 常用 公式 ; 介绍 逻辑 函数 的 概念 、 基 本 运算 规则 及 其 标准 形 
式 、 最 简 逻 辑 函 数 表 达 式 ; 介绍 逻辑 函数 表达 式 的 公式 法 化 简 及 卡 诺 图 化 简 法 ; 探讨 复杂 
逻辑 函数 化 简 方 法 及 逻辑 函数 的 表达 式 变换 。 


2.1 常见 逻辑 运算 


逻辑 运算 由 基本 逻辑 运算 及 其 组 合 构成 ,理解 数字 逻辑 运算 首先 应 理解 基本 逻辑 
运算 。 
2.1.1 3 种 基本 逻辑 运 


逻辑 代数 的 基本 运算 有 与 或 , 非 3 种 。 





1. 与 逻辑 运算 


定义 : 只 有 当 决 定 事件 发 生 的 所 有 条 件 都 成 立时 ,这 件 事 件 才 会 发 4 
为 与 迎 辑 运算 ,简称 与 运算 。 
与 运算 用 “。 ”号 表示 ,人 逻辑 符号 如 表 2. 1. 1 所 示 (为 方便 读者 学 习 , 基 本 逻辑 运算 及 导 
出 逻辑 运算 的 逻辑 符号 及 表达 式 汇总 见 表 2.1.1. 下 同 ) .代数 式 如 下 : 
Y=A.B (2,1.1) 
式 中 ,在 不 会 导致 混淆 的 前 提 下 ,“。 ”号 也 可 以 不 写 出 。 











由 
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表 2.1.1 常见 运算 的 逻辑 符号 














逻辑 运算 表 大 式 国标 符号 其 他 符号 
Ne 加 A—¥1| A | 2 
或 运算 Y=A+B 2 | 六 y 
与 运算 Y=A.B | _y = 7 





[ 


上 
RE 





非 运 算 Y=A A—| bp—y A—| by 


所 











与 非 运算 BY PpP—Y 3 p 一 7 





| 

VY 
= 

| 
= 


















































或 非 运 算 Y=A+B ”| pr » |+p-r 7 

8 十 | 3? 十 】 B 
区 4 一 | =1] 4—| | 

异 或 运算 Y=A@®B 一 ) e@hFr 3 7 
sn | | 
4 一 =] 1 

同 或 运算 Y=AQ©B 一 7 @ 广 7 7 
B8—1_ BT | B 
4 一 RE] 4 一 | # 

与 或 非 运 算 Y=AB+CD 3 FF 寻 直 | 
D7 万 一 万 


与 运算 电路 实例 如 图 2. 1. 1 所 示 。 图 中 ,只 有 当 开 关 A、B 全 部 闭合 时 , 灯 才 能 亮 ,具有 
与 逻辑 功能 。 

逻辑 运算 可 用 文字 定义 ,电路 .逻辑 符号 .表达 式 、 真 值 表 等 多 种 方式 来 描述 。 其 中 , 真 
值 表 是 将 逻辑 电路 中 所 有 输入 逻辑 量 的 取 值 组 合 及 其 相应 的 输出 组 成 的 表格 。 

在 如 图 2. 1. 1 所 示 电 路 中 ,定义 两 个 输入 变量 A、B, 分 别 对 应 A、B 两 个 开关 ; 定义 输 
出 变量 了 ,对 应 灯泡 ; 定义 开关 闭合 .灯亮 为 1, 反 之 为 0。 采 用 正 逻 辑 描述 本 逻辑 问题 , 具 
体 为 : 开关 闭合 ,灯亮 为 1, 反 之 为 0。 根据 电路 的 连接 关系 可 求 出 真 值 表 , 如 表 2. 1. 2 
所 示 。 





表 2.1.2 与 运算 真 值 表 
B 




















-|i-lolols 
-iolololx 








-iol-|lo 


图 2.1.1 与 逻辑 运算 0 


@ 本 书 中 A、B、Y.E 等 符号 , 既 表 示 开 关 、 灯 泡 .电源 等 器 件 ,也 表示 输入 变量 .输出 变量 等 逻辑 变量 , 且 交叉 出 现 。 
书 中 统一 作 和 斜体 处 理 , 不 作 区 分 ,不 影响 阅读 。 


表 2.1.2 可 以 看 出 ,与 运算 的 结果 与 数学 上 2 个 1 位 二 进 制 数 的 乘法 运算 结果 相同 ， 
根据 这 个 特点 , 常 把 与 逻辑 称 为 逻辑 乘 。 

与 运算 逻辑 功能 : 0 与 任何 数 的 结果 为 0。 

当然 ,与 运算 并 不 是 虚构 的 运算 ,现实 生活 中 存在 着 广泛 的 应 用 实例 。 例 如 ,学 生 宿 舍 
开 全 体会 议 ,所 有 同学 必须 到 场 ,具有 与 逻辑 的 功能 。 























2. 或 逻辑 运算 





定义 : 当 决 定 事件 发 生 的 所 有 条 件 中 任 一 个 (或 几 个 ) 条 件 成 立时 ,这 件 事 件 就 会 发 生 ， 
这 种 因果 关系 称 为 或 运算 ,又 称 逻 辑 加 。 例 如 ,联合 国安 理会 提案 表决 结果 与 常任 理事 国 
否决 票 之 间 的 关系 就 是 或 运算 关系 ,5 个 常任 理事 国 中 的 1 个 投了 和 否决 票 ,提案 即 被 否决 。 

或 运算 用 “十 ”号 表示 ,代数 式 如 下 : 

Y=A+B Co 

在 如 图 2. 1.2 所 示 的 电路 中 ,由 开关 A 和 B 并 联 连接 所 组 成 的 电路 就 是 一 个 能 实现 或 
运算 的 电路 。 图 中 只 要 开关 A、B 中 的 一 个 闭合 , 灯 就 能 亮 , 具 有 或 逻辑 功能 。 

类 似 地 ,定义 两 个 输入 变量 A、B, 分 别 对 应 A、B 两 个 开关 ; 定义 输出 变量 了, 对 应 灯 
泡 。 采 用 正 逻 辑 描述 本 逻辑 问题 ,可 求 出 或 运算 真 值 表 , 如 表 2. 1. 3 所 示 。 

由 表 2.1. 3 所 示 的 真 值 表 可 以 看 出 ,或 运算 与 数学 上 2 个 1 位 二 进 制 数 的 加 法 运算 具 
有 很 大 的 相似 性 , 常 把 或 运算 称 为 逻辑 加 。 

或 运算 迎 辑 功能 : 1 或 任何 数 的 结果 为 1。 














表 2.1.3 或 运算 真 值 表 
B 




















-|i-|lolol 








|-| | 


-|ol-|lo 


图 2.1.2 或 逻辑 运算 


3. 非 运 算 


定义 : 当 决 定 事件 发 生 的 条 件 成 立时 ,这 件 事件 肯定 不 会 发 生 。 这 种 因果 关系 称 为 非 
运算 ,用 “一 ”表示 。 
非 运算 的 代数 式 可 写 为 











Y=A (2,1.3) 
式 中 :“ 一 ”为 运算 符号 。 
在 如 图 2.1.3 所 示 的 电路 中 , 当 开关 A 闭合 时 ,灯亮 这 件 事件 就 不 会 发 生 ; 反之 ,开关 
A 断 开 时 , 灯 就 会 亮 , 是 一 个 能 实现 非 运 算 的 电路 。 
将 逻辑 变量 A 的 取 值 和 相应 的 逻辑 函数 值 用 表格 表示 可 得 到 非 运算 的 真 值 表 , 如 
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表 2;1.4 所 东 。 
表 2.1.4 非 运算 真 值 表 

















页 这 
0 
1 0 
图 2.1.3 或 逻辑 运算 


4. 3 种 基本 逻辑 运算 总 结 


显然 ,基本 逻辑 运算 中 “基本 ”的 含义 是 构成 逻辑 运算 的 基础 ,也 就 是 说 ,好 辑 运算 由 且 
3 种 基本 逻辑 运算 及 其 组 合 构成 。 
【 例 2.1.1】 下 列 迎 辑 表 达 式 中 ,正确 的 是 ( ys 

(1) 1 一 1=0 (2) 1 十 1 一 1 

(3) 1 十 1 一 2 (4) 1 一 0 一 1 

解 ”从 数学 运算 角度 ,(1)(3)(4) 均 正确 。 

逻辑 运算 由 且 只 能 由 3 种 基本 逮 辑 运算 及 其 组 合 构成 ,因此 ,(1)(4) 中 的 减法 运算 根本 
不 存在 ,(3) 不 符合 或 逻辑 的 定义 ,所 以 只 有 (2) 是 正确 的 。 


2.1.2 导出 逻辑 运 算 
在 逻辑 代数 中 ,除了 或 ,与 . 非 3 种 基本 逻辑 运算 外 ,其 他 逻辑 运算 均 称 为 “ 回 惟 
导出 逻辑 运算 。 导 出 逻辑 运算 又 称 为 复合 迎 辑 运算 。 基 本 逻辑 运算 及 导出 迎 辑 运算 表达 

式 及 符号 如 表 2.1.1 所 示 。 
常用 的 导出 逻辑 运算 如 下 。 








并 
起 














1, 与 非 运算 
与 运算 和 非 运 算 的 组 合 称 为 与 非 逻辑 运算 ,简称 与 非 运算 。 表 达 式 为 
Y=AB (2.1.4) 
与 非 运算 的 运算 过 程 为 先 与 后 非 ,将 如 表 2. 1. 2 所 示 的 与 运算 真 值 表 取 反 , 可 以 写 出 如 
表 2.1.5 所 示 的 与 非 运算 真 值 表 。 实 现 与 非 逻 辑 运算 的 电路 称 为 与 非 门 电路 。 
表 2.1.5 与 非 运算 真 值 表 

















A B 时 
0 0 1 
0 1 1 
1 0 1 
1 1 0 
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2. 或 非 运算 
或 运算 和 非 运算 的 组 合 称 为 或 非 逻辑 运算 ,简称 或 非 运 算 。 表 达 式 为 
Y=A+B C2. 1:5) 
或 非 运 算 的 运算 过 程 为 先 或 后 非 , 将 如 表 2. 1. 3 所 示 的 或 运算 真 值 表 取 反 ,可 以 写 出 如 
表 2. 1.6 所 示 的 或 非 运 算 真 值 表 。 实 现 或 非 逻辑 运算 的 电路 称 为 或 非 门 电路 。 
表 2.1.6 或 非 运算 真 值 表 














A B ¥ 
0 0 1 
0 1 0 
1 0 0 
1 1 0 








3， 异 或 逻辑 运算 (简称 异 逻辑 ) 


异 或 迎 辑 运算 是 只 有 两 个 输入 变量 的 函数 。 只 有 当 两 个 输入 变量 A、B 的 取 值 不 相同 
时 ,输出 才 为 1, 否则 为 0。 这 种 逻辑 关系 称 为 异 或 逻辑 运算 ,简称 异 或 运算 ( 异 迎 辑 )。 表 达 
式 为 

Y=AB+AB=A@B (C2. 1 

式 中 : 符号 四 在 或 (十 ) 的 基础 上 加 一 个 圆圈 ,形象 表示 异 或 (不 一 样 的 或 ) ,为 异 或 运算 的 缩 
写 符号 。 

根据 异 或 运算 的 定义 ,可 求 出 其 真 值 表 如 表 2. 1.7 所 示 。 
表 2.1.7 异 或 运算 真 值 表 

B 














-|~-|lolo|ls 


WW 
0 
和 
1 
0 


-lol-|lo 

















表 2. 1.7 所 示 的 真 值 表 可 以 看 出 , 异 或 运算 不 愧 为 “不 一 样 的 或 ”, 实 现 了 数学 上 1 个 
二 进 制 位 的 加 法 运算 ,是 “真正 的 加 ”。 





4. 同 或 逻辑 运算 (简称 同 逻辑 ) 





同 或 逻辑 运算 是 只 有 两 个 输入 变量 的 函数 。 只 有 当 两 个 输入 变量 A、B 的 取 值 相同 时 ， 
输出 才 为 1, 和 否则 为 0。 这 种 逻辑 关系 称 为 同 或 逻辑 运算 ,简称 同 或 运算 ( 同 逻辑 )。 它 的 表 
达 式 为 

Y= AB+AB = A©OB (2 1.77 
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式 中 : 符号 加 为 缩写 符号 。 同 逻辑 的 真 值 表 如 表 2. 1.8 所 示 。 
表 2.1.8 同 或 运算 真 值 表 














-|i-|iolocl 
-iol-|lolm 
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5. 与 或 非 运 算 














或 运算 .与 运算 和 非 运 算 的 组 合 称 为 与 或 非 运算 ,运算 顺序 为 先 与 再 或 ,之 后 整体 

非 。 根 据 这 个 运算 顺序 ,可 写 出 它 的 表达 式 为 
Y= AB+CD (C2. 1.8 

请 读者 根据 表达 式 自己 总 结 与 或 非 运算 的 真 值 表 。 

复习 与 思考 

2.1.1 下 列 描述 中 不 正确 的 是 ( Ys 

(1) 复合 运算 的 特点 是 各 运算 均 由 基本 运算 组 合 而 成 

(2) 异 或 运算 能 实现 1 位 二 进 制 的 加 

(3) 与 非 运算 是 与 和 非 两 种 基本 运算 的 组 合 

(4) 以 上 答案 至 少 有 1 个 不 正确 

2.1.2 下 列 描述 中 不 正确 的 是 ( D's 

(1) 逻辑 表达 式 1 一 1 二 0 当然 正确 

(2) 1 或 任何 数 为 1 

(3) 逻辑 运算 由 且 只 能 由 与 或 \ 非 3 种 基本 运算 构成 

(4) 以 上 答案 至 少 有 1 个 不 正确 














2.2 逻辑 运算 中 的 基本 公式 与 常用 公式 














逻辑 运算 有 其 自身 的 方法 和 规则 ,掌握 逻辑 运算 中 的 基本 公式 与 常用 公式 是 对 逻辑 表 
达 式 进行 运算 的 基础 。 


2.2.1 逻辑 运算 公理 


不 需要 加 以 证 明 ,大 家 都 公认 的 规律 称 为 公理 。 
逻辑 运算 公理 具体 包括 如 下 8 个 公理 。 
(1) 1 十 1==1 十 0 二 0 十 1 二 1(1 或 任何 数 为 1) 。 








(2) 0 十 0 一 0。 

(3) 0.0=0， 1 二 1 0 一 0(0 与 任何 数 为 0) 。 
(4) 1。 1=1。 

《的 0=. C0) T=0 

(7) 车 A 头 1, 则 A==0。 

(8) 若 A 头 0, 则 A==1。 

从 或 运算 ,与 运算 、 非 运算 的 定义 中 ,很 容易 理解 


2.2;2 基本 公式 


为 方便 读者 , 表 2.2. 1 给 出 了 逻辑 运算 的 基本 公式 ,这 些 公式 也 称 布尔 恒等式 。 
表 2.2.1 逻辑 代数 的 基本 公式 


洲 
必 
by 
由 



































序 号 公 式 公式 
| 1+A=1 0. A=0,1. A=A 
2 0+A=A 人 =A( 还 原 律 ) 
入 A 十 B=B 十 A( 交 换 律 ) A，B=B，。A( 交 换 律 ) 
4 (A+B) 十 C=A 十 (B 十 C) (结合 律 ) (A。，B).C=A，(B。C) (结合 律 ) 
5 A .=0( 互 补 律 ) A 二 A=1( 互 补 律 ) 
6 A 十 A 二 A( 重 合 律 ) A。，A= 二 A( 重 合 律 ) 
7 A 十 B.C=(A 十 B)(A 十 C)( 分 配 律 ) A(B+C)=AB 二 AC (分 配 律 ) 
8 AB=A+B( 反 演 律 ) A 二 BAB( 反 演 律 ) 


表 2. 2.1 中 的 基本 公式 ,大 多 数 均 比 较 好 理解 。 

式 (1) \ 式 (2) 、 式 (9) 为 变量 与 常量 的 运算 规则 ; 式 (10) 称 为 还 原 律 ; 式 (5)、 式 (13 ) 为 
变量 与 其 反 变量 的 运算 规则 ,也 称 互补 律 ; 式 (6)、 式 (14) 为 同一 变量 的 运算 规则 ,也 称 重 释 
律 。 可 从 逻辑 量 只 有 0 、1 两 个 值 出 发 理解 表 2. 2. 1 中 的 公式 。 

式 (3) , 式 (11) 为 交换 律 , 式 (4) \ 式 (12) 为 结合 律 ,与 数学 运算 规律 吻合 , 均 比 较 好 理解 。 

式 (7) , 式 (15) 为 分 配 律 。 其 中 式 (15) 与 数学 运算 规律 吻合 , 较 好 理解 ; 可 通过 例 2. 2. 1 理 
解 式 (7)。 

【 例 2.2.1】 请 证 明 等 式 A 十 BC 二 (A 十 B)(A 十 C0) 成 立 。 

解 ” 方 法 1, 利 用 基本 公式 证 明 , 推 理 过 程 如 下 : 

(A+B)(A+C)= AA+AC+AB+BC 

















由 式 (14) ,有 
一 4A 十 A(CC 十 也 ) 十 BC 














式 (9), 有 











一 AL 十 (CC 十 B)] 十 BC 
一 4A 十 BC 
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解 方法 2, 真 值 表 是 逻辑 表达 式 逻 辑 功能 的 完整 描述 ,也 是 唯一 描述 ,因此 ,如 果 等 式 


























成 立 , 则 等 式 左右 两 边 的 逻辑 表达 式 逻 辑 功能 相同 ,其 对 应 的 真 值 表 也 必然 相同 。 
将 A.B.C 所 有 可 能 的 取 值 组 合 逐 一 代入 等 式 的 两 边 , 算 出 相应 的 结果 ,可 得 到 表 2. 2. 2 
所 示 的 真 值 表 。 等 式 两 边 对 应 的 真 值 表 相 同 ,所 以 等 式 成 立 。 
表 2.2.2 A 十 BC (4 十 B)(4 十 C) 的 真 值 表 

A B 人 EC A+BC A 十 B 了 (A+B)(A+C) 

0 0 0 0 0 0 0 0 

0 0 1 0 0 0 1 0 

0 1 0 0 0 1 0 0 

0 1 1 h 1 1 于 和 

1 0 0 0 1 下 1 

1 0 | 0 1 | 1 

0 0 1 1 1 1 

1 1 1 1 1 1 

















表 2. 2.1 中 的 式 (8) 、 式 (16) 是 著名 的 德 。 摩根 定理 ,也 称 反 演 律 。 由 式 (8) 可 以 看 出 ， 
该 表达 式 将 与 非 复合 运算 简化 为 非 、 或 两 个 基本 运算 ,常用 于 将 一 个 复杂 的 表达 式 变换 为 
由 基本 运算 构成 的 表达 式 ,应 用 十 分 广泛 。 式 (8) 左 边 为 与 非 组 合 ,化 为 基本 形式 后 ,只 能 
是 与 .或 , 非 3 种 的 组 合 ,速记 诀窍 为 "不 是 与 , 即 " 非 、 或 的 组 合 "。 类 似 地 ,可 利用 “不 是 或 ” 


这 个 速记 诀窍 记忆 式 (16) 。 


2.2.3 其 他 常用 公式 


表 2. 2.3 列 出 了 几 个 常用 公式 。 这 些 公式 可 利用 基本 公式 导出 。 
表 2.2.3 若干 常用 公式 (序号 接 表 2.2.1) 


对 表 2. 2. 3 中 的 式 (17) ,有 











A 二 AB = Al+AB= A(l+ 


B)=A 


对 式 (18) ,由 表 2.2.1 中 的 式 (7) ,有 











A+AB = (A+A)(A+B) 
对 式 (19) ,有 


A+B 











A(A 二 BB)= AA 十 AB = A 二 AB 


式 (20) 为 著名 的 添加 项 定理 ， 


公 





17 |A+AB=A 








18 |A+AB=A+B 





19 | A(A+B)=A 





20 |AB+AC=AB+AC+BC 




















二 开 全 十 且 一 六 
证 明 如 下 : 

AB+AC+BC= AB+AC+(A+A)BC 
AB+AC+ABC+ABC 








AB(1 十 CO) 二 AC(1 十 B) 


AB+AC 











21 | (A+B)(A+O=(A+B)(A+O B+OC) 


【 例 2. 2. 2〗 利用 基本 公式 证 明 下 面 的 等 式 成 立 : 


AB B+DEOD+BC+ABD+A+CD=1 
解 (1) 解 题 分 析 。 表 达 式 比较 复杂 ,可 利用 反 演 律 将 与 非 .或 非 项 变 成 
基本 运算 的 形式 ,当然 ,所 有 变换 只 能 基于 基本 公式 及 其 导出 公式 进行 ,等 式 
左边 的 第 1 个 与 非 表 达 式 中 具有 3 个 与 项 ,不 可 直接 利用 反 演 律 进行 运算 ,下 面 直 接 给 出 摩 
根 定理 的 推论 , 即 

















AB=A+B—»ABC=A+B+C 
(2) 将 等 式 左 边 的 第 1 个 与 非 表 达 式 进行 变换 并 简化 , 即 
AB B+DTD= AB+B+D+CD 
=AB+B+D+CD = B+D 
(3) 将 后 面 的 或 非 .与 非 项 进一步 变换 ,有 











AB B+DECD+BC+ABB+A+OD 


=B+D+BC+ABBDA+C+D 
=B+D+BC+ABD+C+D 
B+D+C+D= B+C+1=1 

















复习 与 思考 
证 明 下 面 的 等 式 : 
AB+BC+CA = AB+BC+CA 


2.3 逻辑 函数 基础 


常用 逻辑 画 数 描述 逮 辑 问题 的 逻辑 关系 ,理解 逮 辑 函数 是 运用 数字 电子 技术 解决 还 辑 
问题 的 基础 。 


2.3.1 什么 是 逻辑 困 数 


某 逻 辑 网 络 的 输入 逻辑 变量 为 Ai ,A: ,…',A,, 输 出 迎 辑 变量 为 下 , 当 Ai， 
As，…,A, 的 取 值 确定 后 ,F 的 值 就 被 唯一 确定 下 来 , 则 称 下 是 A:,A:,…','A, 的 逻辑 函数 , 记 
为 F=f(Ai,A:,*…,A,)。 

人 逻辑 函数 描述 了 输入 好 辑 变量 与 输出 之 间 的 一 一 对 应 关系 ,输出 对 应 逻辑 函数 的 值 。 
以 学 生 毕 业 设 计 答 辩 通过 3 人 表决 逻辑 问题 为 例 ,3 人 表决 结果 为 输入 ,学 生 毕 业 设 计 答辩 
是 否 通 过 为 输出 , 当 3 人 给 出 表决 结果 后 ,学生 毕业 设计 答辩 是 否 通过 结果 就 唯一 确定 , 即 
学 生 毕 业 设计 答辩 是 否 通 过 结果 为 3 人 表决 的 逻辑 函数 。 

如 果 两 个 逻辑 函数 具有 相同 的 输入 变量 ,变量 所 有 的 取 值 组 合 对 应 的 两 个 函数 的 值 均 
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相同 , 则 称 这 两 个 逻辑 函数 相等 。 即 两 个 逻辑 函数 相等 ,其 真 值 表 相 同 , 反 之 亦 然 。 
人 逻辑 函数 有 真 值 表 、 表 达 式 、 逻 辑 电路 图 、 卡 诺 图 等 多 种 表现 形式 。 
【 例 2.3.1】 请 分 析 图 2. 3. 1 中 真 值 表 、 电 路 图 、 表 达 式 之 间 的 关系 。 


Y=ACBCAB=AB+AC+BC 


Gl 7 














图 2.3.1 例 2.3.1 的 图 


解 (1) 图 中 的 真 值 表 、 电 路 图 、 表 达 式 具有 相同 的 输入 输出 , 先 分 析 表 达 式 AB 十 
AC+BC 与 真 值 表 的 关系 。 

根据 或 的 定义 , 当 AB=1 时 ,表达 式 AB 十 AC 十 BC 二 1。 根 据 与 的 定义 , 当 AB=1 时 ， 
相应 输入 为 *A=B==1”, 对 应 真 值 表 的 第 6、7 行 ( 行 号 对 应 相应 输入 二 进 制 数 的 十 进 制 值 ) 。 

类 似 地 , 当 AC=1 时 ,表达 式 AB 十 AC 十 BC 二 1, 相 应 输入 为 “A 二 C= 二 1”, 对 应 真 值 表 
的 第 5.7 行 ; 当 BC=1 时 ,表达 式 AB 十 AC 十 BC=1, 相 应 输入 为 “B==C=1”， ee 
的 第 3.7 行 。 可见 ,图 2. 3.1 中 的 真 值 表 与 表达 式 AB 十 AC 十 BC 的 真 值 表 相 同 。 

(2) 分 析 电 路 图 与 表达 式 的 关系 。 写 出 电路 对 应 的 表达 式 , 即 

Y= YYsY: = AC BC AB = AB+ AC+BC 

可 见 , 图 2.3. 1 中 的 真 值 表 、 电 路 图 、 表 达 式 均 描述 了 相同 的 多 辑 功能 。 其 中 , 真 值 表 表 
现 方法 唯一 ,表达 式 与 电路 图 之 间 具 有 一 一 对 应 关系 ,可 由 电路 图 写 出 对 应 的 表达 式 , 也 可 
表达 式 画 出 电路 图 。 此 外 ,逻辑 函数 也 可 以 用 代数 表达 式 来 表示 。 但 是 用 表达 式 表示 俱 
辑 函 数 时 ,不 是 唯一 的 。 

例如 , 关 二 A(B 十 C) ,Ys 二 AB 十 AC 两 个 函数 具有 不 同 的 表达 式 , 但 为 同一 函数 ,因为 
A(B+C)=AB+AC. 


2.3.2 逻辑 抽象 


当然 ,求解 逻辑 问题 时 ,逻辑 函数 的 各 种 表现 形式 均 具 有 其 自身 的 用 途 。 真 值 表 用 于 描述 
人 逻辑 问题 的 完整 功能 ,表达 式 描 述 逻 辑 问 题 最 简洁 ,电路 图 是 求解 逻辑 问题 的 最 终 方案 。 
可 得 出 逻辑 问题 求解 过 程 的 一 般 方法 如 下 : 
逻辑 问题 一 真 值 表 一 表达 式 一 电路 图 
现实 世界 的 逻辑 问题 求 出 其 相应 逻辑 代数 描述 的 过 程 称 为 逻辑 抽象 。 逻 辑 抽象 的 
关键 步骤 是 求 出 待 求 逻辑 问题 的 真 值 表 。 












































【 例 2.3.2】〗 请 求 出 两 个 1 位 二 进 制 数 加 法 的 真 值 表 。 
解 (1) 定义 输入 及 输出 
用 A、B 表示 两 个 1 位 的 二 进 制 数 ,用 S、C 分 别 表示 和 及 进位 。 
(2) 求 出 真 值 表 
两 个 1 位 二 进 制 数 加 法 的 真 值 表 如 表 2. 3. 1 所 示 。 
表 2.3.1 例 2.3.2 的 真 值 表 





























A S C 
0 0 0 0 
0 多 1 0 
1 0 1 0 
a | 0 1 














【 例 2.3.3】 1.1.1 节 描述 的 黑白 帽子 逻辑 问题 中 先 问 A 所 戴 帽 子 颜色 .再 问 B 所 戴 
帽子 颜色 ,之 后 再 问 C。A、B 均 如 实 回 答 问 题 , 试 建立 C 能 确定 回答 出 帽子 颜色 的 简化 真 
值 表 。 

解 用 A、B、C 分 别 代 表 3 个 人 实际 所 戴 帽子 颜色 ( 黑 帽 子 为 1, 白 帽子 为 0); 用 Y 代 
表 C 能 确定 回答 其 帽子 颜色 ,1 为 能 确定 ,0 为 不 能 确定 。A、B 不 如 实 回答 问 题 的 输入 情况 
不 会 发 生 ,建立 简化 真 值 表 时 忽略 A、B 回答 问题 结果 ,可 求 出 真 值 表 如 表 2. 3.2 所 示 , 第 2 
行 中 X 的 含义 将 在 后 面 解释 。 由 表 可 看 出 ,C 一 定 能 确定 其 帽子 颜色 。 如 第 4 行 ,A 如 实 回 
答 “ 不 知道 ”B.C 不 是 2 个 白 帽 子 ),B 确定 回答 “ 黑 帽 子 ”,C 可 确定 其 帽子 颜色 为 白色 。 本 
题 逻辑 推理 过 程 相对 复杂 ,可 结合 后 面 的 内 容 逐 步 理 解 。 

表 2.3.2 例 2.3.3 的 真 值 表 















































4 B C 这 
0 0 0 x 
0 0 1 和 
0 了 0 和 
0 1 1 1 
1 0 0 1 
1 0 1 1 
1 1 0 1 
1 1 1 1 











2.3.3” 敢 辑 函数 运算 的 3 个 规则 


为 更 高 效 地 实现 逻辑 函数 的 功能 , 常 对 逻辑 函数 进行 变换 。 对 逻辑 函数 
进行 适当 的 变换 处 理 的 原则 如 下 : 

(1) 运用 逻辑 运算 的 基本 公式 、 常 用 公式 进行 处 理 。 

(2) 运用 逻辑 运算 的 3 个 基本 规则 进行 运算 。 

除 此 以 外 ,对 逻辑 函数 所 做 的 任何 处 理 均 为 不 合 逻 辑 的 处 理 。 
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1. 代入 规则 


任何 一 个 含有 变量 A 的 等 式 , 如 果 将 所 有 出 现 A 的 位 置 都 代 之 以 一 个 逻辑 函数 ,等 式 

仍 成 立 , 则 这 个 规则 称 为 代入 规则 。 
例如 在 BCA 二 CC)=BA 二 BC 中 ,将 所 有 出 现 A 的 位 置 都 代 以 函数 A 十 D, 等 式 仍然 成 立 , 即 
BLC(A+D)+C]= BC(A+D)+BC= BA+BD+BC 


【 例 2.3.4】 请 证 明 等 式 A 十 BCD= 二 (A 十 B) (A 二 C) (A 十 DD)。 
解 ” 基 本 公式 为 














A+BC = (A+B) (A 十 C) 
依照 代入 规则 ,将 C=CD 代入 上 式 , 有 
A+BCD = (A 十 B) (A+CD) 
由 基本 公式 ,有 A 十 CD 二 (A 十 C) (A 十 D), 代 入 上 式 , 有 
A+BCD = (A+B) (A+C) (A+D) 














2. 反 演 规则 


在 逻辑 函数 Y 的 表达 式 中 ,将 与 (。) 换 成 或 (十 ) ,或 (十 ) 换 成 与 (。); 再 将 原 变 量 换 为 
反 变 量 , 反 变量 换 为 原 变量 ; 并 将 1 换 成 0,0 换 成 1; 所 得 的 新 函数 为 原 函 数 的 反 函 数 , 记 
为 了 。 这 个 规则 称 为 反 演 规则 。 
注意 : 利用 反 演 规则 对 逻辑 函数 做 变换 时 ,要 保持 原 式 中 的 运算 顺序 。 此 外 ,不 属于 单 
个 变量 上 的 反 号 应 保持 不 变 。 
【 例 2.3.5】 已 知 Y=A(B 十 C) 十 CD, 求 了 。 
解 ” 可 利用 基本 公式 求解 ,方法 为 先 对 Y 取 反 ,然后 用 摩根 定理 变换 ,化 为 基本 运算 的 
组 合 , 进 一 步 整理 ,可 求 出 结果 。 这 里 直接 利用 反 演 规 则 求解: 
Y= (A+BC)(C+D) 
AC+AD+BC+BCD = AC+AD+BC 
见 , 反 演 规则 为 求解 已 知 迎 辑 函 数 的 反 函 数 提供 了 方便 。 
【 例 2.3.6】 已 知 Y=A 十 BCCD, 求 Y。 
解 ” 令 逻辑 变量 M 二 A 十 BC ,有 Y= 二 MCD ,根据 反 演 规则 ,有 
Y= M+C+D= A+BC+C+D=A+C+D 


























3. 对偶 规 则 


理解 对 偶 规则 ,首先 应 理解 什么 是 对 偶 函 数 。 

在 逻辑 函数 Y 的 表达 式 中 ,将 与 (，) 换 成 或 (十 ) ,或 (十 ) 换 成 与 。); 1 换 成 0,0 换 成 
1; 所 得 的 新 函数 为 原 函 数 的 对 偶 函 数 , 记 为 Y”。 

当然 , 求 罗 辑 表达 式 的 对 偶 式 时 ,要 保持 原 式 中 的 运算 顺序 ,对 逻辑 表达 式 的 两 次 对 偶 
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即 为 原 表达 式 。 

车 两 逻辑 式 相等 , 则 对 偶 式 也 相等 ,这 就 是 对 偶 规 则 。 对 偶 规则 为 证 明 两 迎 辑 式 相 等 
提供 了 新 的 思路 。 当 直接 证 明 两 逻辑 式 相 等 相对 有 难度 时 ,可 转 去 证 明 其 对 偶 式 相等 ,从 
而 证 明 原 逻辑 表达 式 相当 。 

【 例 2.3.7】 证 明 等 式 A 十 B. C=(A 二 B) 。(A 十 C) 。 

解 ”两边 求 对 偶 , 有 

A.(B+C)=(A.B) 二 (A.C) 
展开 左边 表达 式 , 有 
AB+AC= AB+AC 
由 对 偶 规则 ,可 知 等 式 成 立 。 

此 外 ,还 可 利用 对 偶 规则 记忆 逻辑 运算 基本 公式 ,如 表 2. 2. 1 中 式 (8)( 与 非 形 式 的 反 演 

律 ) 的 对 偶 等 式 为 式 (16)( 或 非 形式 的 反 演 律 ) 。 


2.3.4 ” 敢 辑 函数 的 两 种 标准 形式 


人 逻辑 函数 具有 两 种 标准 形式 : 最 小 项 表达 式 和 最 大 项 表达 式 。 








1, 逻辑 函数 的 最 小 项 表达 式 


理解 最 小 项 表达 式 首先 应 理解 最 小 项 的 概念 。 

所 谓 迎 辑 函 数 的 最 小 项 ,就 是 将 函数 的 所 有 变量 组 成 一 与 项 ,与 项 中 函数 的 所 有 变量 
以 原 变 量 或 反 变量 的 形式 仅 出 现 一 次 ,这 种 与 项 称 为 函数 的 最 小 项 。 

例如 ,三 变量 函数 有 2 一 8 个 最 小 项 ,分 别 是 ABC、ABC、ABC、ABC、ABC、ABC、 
ABCABC, 

最 小 项 可 以 用 符号 mm 表示。 其 中 的 下 标 i 为 最 小 项 的 逻辑 函数 真 值 表 对 应 行 的 二 进 
制 数值 。 上 述 8 个 最 小 项 分 别 可 用 mo wa vz .mas m4 mas ms m1 表示 。 

根据 最 小 项 的 定义 ,可 得 出 最 小 项 的 主要 性 质 如 下 : 

(1) 任意 一 组 变量 取 值 , 必 有 一 个 且 只 有 一 个 最 小 项 的 值 为 1 。 

(2) 同一 组 变量 取 值 任意 两 个 不 同 最 小 项 的 乘积 为 0。 

(3) 全 部 最 小 项 之 和 为 1 。 

这 种 全 部 由 最 小 项 构成 的 与 或 表达 式 称 为 最 小 项 表达 式 。 

逻辑 函数 的 最 小 项 表达 式 是 逻辑 函数 的 标准 表达 式 ,与 逻辑 函数 的 真 值 表 具 有 一 一 对 
应 关系 ,由 逻辑 函数 真 值 表 求 出 逻辑 函数 Y 最 小 项 表达 式 的 方法 如 下 : 

(1) 找 出 真 值 表 中 所 有 使 了 一 1 的 行 。 

(2) 每 行 对 应 一 个 与 项 ,其 中 取 值 为 1 的 写 原 变量 , 取 值 为 0 的 写 反 变量 。 

(3) 所 有 与 项 相 或 为 真 值 表 对 应 的 最 小 项 表达 式 。 

【 例 2.3.8】 请 写 出 3 人 表决 逻辑 函数 的 最 小 项 表达 式 。 











[eg) 数字 电子 技术 基础 


解 (1) 先 求 3 人 表决 逻辑 函数 的 真 值 表 。 

所 谓 3 人 表决 逻辑 ,是 A、B.C 3 个 人 对 一 提案 进行 表决 ,赞成 用 1 表示 ,反对 用 0 表 
示 。 若 有 两 个 或 者 两 个 以 上 的 人 赞成 , 则 该 提案 被 通过 ,用 1 表示 ; 否则 ,该 提案 被 否决 ,用 
0 表示 。 根 据 此 表决 功能 很 容易 写 出 如 表 2. 3. 3 所 示 的 真 值 表 。 


表 2.3.3 3 人 表决 逻辑 函数 真 值 表 



































A B C 最 小 项 浆 
0 0 0 0 ABC mo 
0 0 1 0 ABC mi 
0 1 0 0 ABC ms 
0 1 1 1 ABC ms 
1 0 0 0 ABC my 
0 1 1 ABC ms 
1 0 1 ABC ms 
1 1 1 1 ABC my 














为 方便 初学 者 学 习 , 表 2. 3. 3 给 出 了 真 值 表 每 行 对 应 的 最 小 项 及 其 符号 。 

(2) 写 出 3 人 表决 多 辑 函 数 的 最 小 项 表达 式 。 真 值 表 每 行 对 应 的 最 小 项 在 表 2. 3. 3 中 
已 经 给 出 ,读者 可 对 照 该 表 理 解 如 何 由 真 值 表 写 出 相应 的 最 小 项 。 表 中 ,有 4 行为 1, 将 这 4 
行 的 最 小 项 相 或 ,可 求 出 3 人 表决 带 辑 函数 的 最 小 项 表达 式 如 下 

Y=ABC+ABC+ABC+ABC 








可 用 缩写 式 表示 为 
Y(4,B,C) = (3,5,6,7) 


当然 , 当 逮 辑 函 数 是 以 表达 式 的 形式 给 出 时 ,也 可 通过 表达 式 变换 获得 逻辑 函数 的 最 
小 项 表达 式 。 

【 例 2.3.9】 求 Y(A,B,C)==AB 十 AC 的 最 小 项 表达 式 。 

解 








Y(A,B,C)= AB+AC = AB(C+C)+A(B+B)C 
ABC+ABC+ABC+ABC= ABC+ABC+ABC 


= 2)(5,6,7) 


“2. 逻辑 函数 的 最 大 项 表达 式 














人 逻辑 函数 的 标准 表达 式 , 除 了 可 以 用 标准 与 或 式 表示 外 ,还 可 以 用 标准 或 与 式 表示 (也 
称 为 最 大 项 表达 式 )。 先 介绍 最 大 项 的 含义 。 

所 谓 逻 辑 函 数 的 最 大 项 ,就 是 将 逻辑 函数 的 所 有 变量 组 成 一 或 项 ,或 项 中 催 辑 防 数 的 
所 有 变量 以 原 变 量 或 反 变量 的 形式 仅 出 现 一 次 ,这 种 或 项 称 为 函数 的 最 大 项 。 
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例如 ,三 变量 逻辑 函数 有 2 二 8 个 最 大 项 ,如 (A 十 B 十 C)、(A 十 B 十 C) 等 。 

根据 最 大 项 的 定义 ,可 得 出 最 大 项 的 主要 性 质 如 下 : 

(1) 任意 一 组 变量 取 值 , 必 有 一 个 且 只 有 一 个 最 大 项 的 值 为 0。 

(2) 同一 组 变量 取 值 任意 两 个 不 同 最 大 项 的 和 为 1 。 

(3) 全 部 最 大 项 之 积 为 0。 

这 种 全 部 由 最 大 项 构成 的 或 与 表达 式 即 为 最 大 项 表达 式 。 

应 用 实践 中 ,一 般 使 用 最 小 项 表达 式 来 描述 逻辑 函数 ,限于 篇 幅 ,关于 逻辑 函数 的 最 大 
项 表达 式 的 更 多 阐述 ,请 参看 相关 书籍 。 

复习 与 思考 

指出 图 2. 3. 2 右边 哪个 表达 式 与 左边 的 真 值 表 不 符 ? 





Y=ABC+ ABC + ABC+ ABC 
Nd, B,C)= 5(3,5,6,7) 


Y=ABC + ABC+ ABC + ABC 





图 2.3.2 复习 与 思考 的 图 


2.4 逻辑 函数 的 表达 式 简 化 与 变换 





二 所 设计 的 电路 就 越 简单 。 ey eh 稳定 性 越 高 
2.4.1 逻辑 函数 的 最 简 表 达 式 


逻辑 函数 表达 式 具 有 多 种 形式 ,如 例 2. 3. 8 中 写 出 的 3 人 表决 逻辑 函数 了 为 
Y=ABC+ABC+ABC+ABC 
该 表达 式 为 逻辑 函数 的 标准 表达 式 , 若 用 电路 实现 , 则 可 夯 出 如 图 2.4. 1 所 示 的 电路 。 从 图 
中 看 出 需要 用 8 个 门 电路 才能 实现 。 如 果 应 用 前 面 的 公式 将 逻辑 函数 Y 化 简 , 则 有 
Y=ABC+ABC+ABC+ABC = ABC+ABC+ABC 
十 ABC 十 ABC 十 ABC 
BC(A+A)+AC(B+B)+AB(C+C) = BC+AC+AB 
根据 上 式 可 画 出 的 电路 如 图 2. 4.2 所 示 。 从 图 中 看 出 ,只 需要 4 个 门 就 可 以 实现 。 
从 上 面 的 例子 可 见 化 简 尤 为 重要 ,那么 什么 是 最 简 呢 ? 
最 简 与 或 式 的 标准 是 : 与 或 式 中 ,与 项 的 数目 最 少 ,每 一 个 与 项 中 的 变量 数 最 少 。 
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y 


有 3 


ABC ABC ABC 4 


图 2.4.1 例 2.3.8 的 电路 图 图 2.4.2 例 2.3.8 的 最 简 图 











2.4.2 ”他 辑 函数 表达 式 的 公式 法 化 简 


所 谓 公 式 法 化 简 , 就 是 应 用 前 面 介绍 的 基本 公式 、 常 用 公式 、 基 本 规则 等 消去 逻辑 函数 
表达 式 中 多 余 的 乘积 项 和 多 余 的 因子 ,以 求 得 迎 辑 函 数 的 最 简 与 或 式 或 者 逻辑 函数 的 最 简 
或 与 式 。 

常用 的 方法 如 下 。 


1, 并 项 法 


由 表 2.2.1 中 的 式 (13)、 式 (9), 有 AB 十 AB 二 A。 可 利用 该 式 将 两 项 合并 为 一 项 ,同时 
消去 多 余 的 因子 B.B, 从 而 达到 化 简 的 目的 。 当 然 ,根据 代 入 规则 ,A、B 均 可 以 是 任意 的 表 


2. 吸收 法 


利用 表 2. 2. 3 中 的 式 (17)(A 十 AB=A) 消 去 多 余 的 与 项 AB。 类 似 地 ,A、B 均 可 以 是 
任意 的 表达 式 。 


3. 消 项 法 


利用 表 2. 2. 3 中 的 式 (20)(AB 十 AC=AB++AC++BC) 消 去 多 余 的 与 项 BC。 当 然 ,A、 
B.C 均 可 以 是 任意 的 表达 式 。 


4. 消 因 子 法 
利用 表 2. 2. 3 中 的 式 (18)(A 十 AB==A 十 B) 消 去 与 项 AB 多 余 的 因子 A。 


5. 配 项 法 





利用 公式 A 二 A 十 A 配 项 ,以 方便 多 次 利用 A 结合 上 面 的 方法 化 简 。 
可 通过 下 面 的 例题 来 理解 上 面 的 基本 化 简 方 法 的 运用 。 

【 例 2.4.1】 请 化 简 下 面 各 逻辑 函数 。 

(1) Y=ABC+ABC+ABD 


(2) Yi=AB+C+ABC ABD 





(3) Y=AC BC+AB+AB+C 
解 (1) 可 用 并 项 法 等 式 右边 将 第 1.2 项 合并 ,之 后 ,用 吸收 法 吸收 多 余 的 与 项 , 即 
Yi=ABC+ABC+ABD= AB+ABD 一 AB 
(2) 先 用 反 演 律 将 表达 式 化 为 基本 运算 的 组 合 ,之 后 ,利用 并 项 法 、 吸 收 法 化 简 , 即 
Y= AB+C+ABC ABD = ABC 十 ABC 十 ABD 
=AB+ABD= AB 
(3) 先 用 反 演 律 将 表达 式 化 为 基本 运算 的 组 合 , 之 后 ,利用 吸收 法 、 消 项 法 化 简 , 即 
Y= ACBC+AB+AB+C 
AC+BC+AB = AC+BC 
【 例 2.4.2】 化 简 以 下 各 人 逻辑 函数 。 


(1) Y=AC+AB+B+C 





























AC+BC+AB+ABC 




















(2) Ys=AC+C+ATC 
(3) Y=AB+BC+C+B 

解 (1) 先 用 反 演 律 将 表达 式 化 为 基本 运算 的 组 合 , 之 后 ,利用 消 项 法 化 简 , 即 

Yi=AC+AB+B+C= AC+AB+BC = AC+BC 
(2) 先 用 反 演 律 将 表达 式 化 为 基本 运算 的 组 合 ,之 后 ,利用 吸收 法 、 消 因子 法 化 简 , 即 
Y=AC+C+A+C= ACc+C+AC=AC+C=A+C 
(3) 先 用 反 演 律 将 表达 式 化 为 基本 运算 的 组 合 ,之 后 ,利用 并 项 法 、 消 因子 法 化 简 , 即 
Y=AB+BC+C+B=AB+BC+BC=AB+B=A+B 


“2.4.3 ”复杂 逻辑 函数 化 简 方 法 探索 


对 于 复杂 的 逻辑 函数 ,一般 很 难 直接 使 用 2. 4. 2 小 节 介 绍 的 几 种 方法 进 
行 化 简 , 可 通过 下 面 的 例题 来 理解 。 

【 例 2.4.3】 已 知 Y=AC 十 AB 十 CD 十 BD 十 BDC 十 ABC 的 最 简 表 达 式 为 Y 一 A 十 
CD 十 BD ,请 分 析 由 最 简 式 到 原始 式 的 推导 过 程 。 

解 (1) 先 在 A 后 添加 AC 二 AB, 即 
Y=A+CD+BD= A+(AC+AB)+CD+BD 
(2) 继续 添加 BC , 即 










































































Y= A+ACT+AB+CD FEBD+BC 





(3) 继续 添加 AC, 即 
Y=A+AC+AB+CD+BD+BC+AC 
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(4) 式 中 包括 AC 十 AC, 可 去 掉 A, 即 
Y=AC+AB+CD+BD+BC+AC 
(5) 式 中 ,BC .AC 均 为 其 余 项 的 添加 项 ,增加 该 两 项 的 因子 , 即 
Y=AC+AB+CD+BD+BDC+ABC 
根据 上 面 的 分 析 可 知 ,化 简 该 原始 表达 式 的 关键 是 找 出 BC 、AC 等 添加 项 ,之 后 ,利用 
前 面 介绍 的 几 种 方法 进行 化 简 , 从 而 求 出 最 简 结 果 。 
复杂 逮 辑 函数 化 简 的 方法 如 下 : 
(1) 利用 反 演 律 将 逻辑 函数 化 为 与 或 表达 式 。 
(2) 拉 网 式 搜索 , 找 出 所 有 可 添加 项 。 
(3) 地 毯 式 龙 炸 ,逐个 添加 看 是 否 对 化 简 有 利 。 
必须 指出 的 是 ,公式 法 化 简 逻 辑 函 数 需 要 很 多 技巧 ,并 无 固定 的 步 又, 上面 的 解 题 步骤 
只 是 一 种 思路 ,并 不 能 保证 一 定 能 求 出 最 简单 表达 式 。 
【 例 2.4.4】 化 简 逻 辑 函 数 Y=ABC+ABC 十 ABD 十 CD 二 +BD。 
解 (1) 拉 网 式 搜索 , 找 出 所 有 可 添加 项 ,主要 有 BCD、ABD 、AB。 
(2) 地 毯 式 友 炸 ,添加 BCD 无 直接 合并 项 ,添加 ABD 有 合并 项 , 即 
Y= ABC+ABCT+ABD+ABD+CD+BD 
BD(A+A)+ABC+CD+ABC+BD 
BD+ABC+CD+ABC+BD = B(D+D)+ABC+CD+ABC 
B+ABC+CD+ABC=B(+AC+AC)+CD= B+CD 
【 例 2.4.5】 化 简 逻 辑 函 数 Y=ACD 十 BC 十 BD 二 AB 二 AC++BC。 
解 (1) 拉 网 式 搜索 , 找 出 所 有 可 添加 项 ,主要 有 ABD ABC、CD、AC、BC、AB。 
(2) 地 悉 式 友 炸 , AC、AB 均 对 化 简 有 利 , 添 加 这 两 项 , 即 
Y= ACD+BC+AB+AC+BD+AC+BC+AB 
ACD+BC+(A+A)B+(A+A)C+BD+BC 
ACD+BC+B+C+BD+BC 
ACD+C(B+1)+B(+D+C)= ACD+C+B 
表 2.2.3 中 的 式 (18)(A 十 AB 一 A 十 B) ,得 ACD 十 C=AD 十 C, 所 以 
Y= AD+C+B 


2.4.4 ”逻辑 函数 的 表达 式 变换 
在 应 用 实践 中 , 常 使 用 一 种 器 件 实现 逻辑 函数 ,而 前 面 介绍 的 与 或 表达 式 需 要 2 种 或 
3 种 器 件 才 可 实现 。 下 面 举 例 介绍 将 与 或 表达 式 变换 为 单一 类 型 迎 辑 运算 的 方法 。 
【 例 2.4.6】 将 逻辑 函数 Y(A,B,C) 二 AB 十 AC 变换 为 全 部 由 与 非 运算 组 成 的 表达 式 。 
解 (1) 将 逻辑 函数 两 次 取 反 , 即 
Y= AB+AC=AB+AC 
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(2) 利用 反 演 律 将 下 面 的 与 或 非 表达 式 变换 为 与 非 形式 的 表达 式 , 有 
Y=A5+AC=-A45M 
【 例 2.4.7】 将 逻辑 函数 Y= 二 AD 十 C 十 B 变换 为 全 部 由 与 非 运算 组 成 的 表达 式 。 
解 (1) 将 逻辑 函数 两 次 取 反 , 即 
Y=AD+C+B= AD+C+EB 
(2) 利用 反 演 律 将 下 面 的 与 或 非 表 达 式 变换 为 与 非 形式 的 表达 式 , 有 
Y=AD5+C+B= ADCB 
式 中 的 非 运 算 可 用 与 非 运 算 实现 ,如 C=C .1。 
【 例 2.4.8】 将 逻辑 函数 Y(A,B,C) 二 AB 十 AC 变换 为 全 部 由 或 非 运算 组 成 的 表达 式 。 
解 (1) 将 逻辑 函数 两 次 取 反 , 即 
Y=AB+AC = AB+AC 
(2) 利用 反 演 律 将 下 面 的 与 表达 式 变换 为 或 非 形式 的 表达 式 , 有 


















































Y= AB++AC = A++B+A+C 
式 中 的 非 运 算 可 用 或 非 运 算 实现 ,如 C=C 十 0。 
复习 与 思考 
2.4.1 指出 逻辑 函数 Y= 二 AD 十 C 十 B 需要 用 几 个 门 电路 实现 。 
2.4.2 将 逻辑 函数 Y= 二 AD 十 C 十 B 变换 为 全 部 由 或 非 运 算 组 成 的 表达 式 并 指出 需要 
用 几 个 门 电路 实现 。 
2.4.3 求 出 3 人 表决 逻辑 函数 Y= 二 ABC 十 ABC 十 ABC 十 ABC 的 最 简 表 达 式 。 


2.5 逻辑 函数 的 卡 诺 图 化 简 法 





公式 法 化 简 逻 辑 函 数 需 要 太 多 的 技巧 ,非常 不 直观 且 缺 乏 规范 理论 ,因此 通常 使 用 卡 
诺 图 法 化 简 逻 辑 函 数 。 


2.5.1 逻辑 函数 的 卡 诺 图 表示 法 


先 介绍 最 小 项 的 逻辑 相 邻 性 的 概念 : 若 两 个 最 小 项 仅 有 一 个 变量 是 不 同 。 回 时 
的 , 则 称 它们 具有 逻辑 相 邻 性 。 如 三 变量 逮 辑 函数 的 两 个 最 小 项 ABC、ABC, 只 有 B 变量 
不 同 ,具有 逻辑 相 邻 性 。 

所 谓 逻 辑 函 数 的 卡 诺 图 ,就 是 将 逻辑 函数 的 所 有 最 小 项 用 相应 的 小 方 格 表示 ,并 将 此 
2" 个 小 方 格 排列 起 来 ,使 它们 在 几何 位 置 上 具有 相 邻 性 ,在 逻辑 上 也 相 邻 ; 反之 , 若 罗 辑 相 
邻 ,几何 也 相 邻 。 这 种 图 形 是 由 美国 工程 师 卡 诺 (Karnaugh) 首 先 提出 的 , 故 称 为 卡 诺 图 。 
具体 实现 上 ,可 将 逻辑 函数 的 真 值 表 用 方 格 图 表示 ,使 几何 位 置 上 相 邻 的 最 小 项 逻辑 上 也 
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相 邻 (反之 亦 然 ) 。 
显然 , 卡 诺 图 的 画 法 与 逻辑 函数 的 变量 数 相关 ,下 面 介绍 常见 的 空白 卡 诺 图 的 画 法 。 
二 变量 函数 有 天 一 4 个 最 小 项 ,其 卡 诺 图 如 图 2. 5. 1 所 示 。 图 中 小 方 格 中 的 数字 为 该 


小 方 格 相应 的 最 小 项 ;的 下 标 序号 ,类 似 三 变量 、 四 变量 函数 的 B [ 
卡 诺 图 。 7 
三 变量 函数 有 2 二 8 个 最 小 项 ,其 卡 诺 图 如 图 2. 5. 2 所 示 。 1 3 

















其 中 的 行 向 排列 顺序 为 循环 码 *00_*01_>11_>10* 的 排列 顺序 ,以 | 本 
保证 几何 位 置 上 相 邻 的 最 小 项 逻辑 上 也 相 邻 。 显 然 , 从 逻辑 相 邻 0 | 2 
角度 ,*00->.… ->10" 也 是 相 邻 的 ,因此 ,几何 位 置 上 , 卡 诺 图 的 首 -一 上 一 
尾 视 为 相 邻 。 图 2.5.1 二 变量 卡 诺 图 

四 变量 函数 有 于 一 16 个 最 小 项 ,其 卡 诺 图 如 图 2. 5. 3 所 示 。 其 中 的 行 、 列 排列 顺序 均 
为 循环 码 的 排列 顺序 。 同 理 , 几 何 位 置 上 ,四 变量 卡 诺 图 的 首尾 也 视 为 相 邻 。 












































图 2.5.2 三 变量 卡 诺 图 图 2.5.3 四 变量 卡 诺 图 


五 变量 以 上 函数 的 卡 诺 图 较为 复杂 , 故 五 变量 以 上 函数 的 化 简 先 用 公式 法 化 简 , 待 化 
简 到 四 变量 以 下 时 ,再 用 卡 诺 图 化 简 。 
下 面 介绍 画 出 逻辑 函数 卡 诺 图 的 方法 。 
若 已 知 的 逻辑 函数 Y 是 用 真 值 表 的 形式 给 出 的 , 则 将 真 值 表 中 最 小 项 的 值 *0” 或 “1” 对 
号 填 入 卡 诺 图 中 。 例 如 ,已 知 的 逻辑 函数 Y 的 真 值 表 如 表 2. 5. 1 所 示 , 则 所 对 应 的 卡 诺 图 
表 2.5.1 真 值 表 实 例 
































piliolololco RS 
-I~iolol~-|i~-|lolo|lm 











-iol-iol-~|lol-lo|ln 
elo Ii-|co Bs 


如 图 2. 5. 4(a) (每 个 小 方 格 中 右 下 角 的 数字 为 该 小 方 格 相应 的 最 小 项 mm 的 下 标 序号 ,下 同 ) 
所 示 。 简 单 起 见 ,在 填 *0” 的 小 方 格 中 .“0” 可 以 不 填 进 去 。 即 在 卡 诺 图 中 ,未 填 *1” 的 小 方 
格 就 意味 着 填 的 是 “0”, 如 图 2. 5.4(b) 所 示 。 
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图 2.5.4 表 2.5.1 对 应 的 卡 诺 图 


如 果 逻 辑 函 数 是 以 标准 与 或 式 给 出 , 则 将 标准 与 或 式 中 的 最 小 项 号 码 对 号 填 人 卡 诺 图 
中 即 可 。 
【 例 2.5.1】 将 函数 Y(A,B,C,D) 二 >)(0,1,2,3,4,5,6,10,11,12,13) 填 人 卡 诺 图 。 
解 ”本 例 中 人 逻辑 函数 Y 是 以 标准 与 或 式 给 出 ,将 式 中 最 小 项 的 脚 标 对 应 的 卡 诺 图 位 置 
填 人 “1”, 如 图 2.5.5 所 示 。 
【 例 2.5.2】 将 函数 Y=BCD 十 BC 十 ACD 十 ABC 填 入 卡 诺 图 。 
解 方法 1, 逻 辑 函 数 Y 为 非 标准 表达 式 ,应 将 其 变换 为 标准 与 或 式 后 由 标准 与 或 式 填 
写 卡 诺 图 , 即 
Y= (A+A)BCD+(A+A)BC+ (B+B)ACD+ABC(D+D) 
ABCD+ABCD+ABC+ABC+BACD+BACD+ABCD+ABCD 
ABCD+ABCD+ABCD+ABCD-+ABCD+ABCD 
HBACD + BACD + ABCD + ABCD 
将 上 式 填 人 卡 诺 图 ,如 图 2. 5.6 所 示 。 



































图 2.5.5 例 2.5.1 的 图 图 2.5.6 例 2.5.2 的 图 


解 方法 2, 也 可 以 作出 函数 Y 的 真 值 表 后 再 由 真 值 表 填 写 卡 诺 图 。 函 数 Y 的 真 值 表 
如 表 2. 5. 2 所 示 。 
表 2.5.2 函数 Y 的 真 值 表 
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续 表 
A B C D Sy 
0 1 0 1 1 
0 1 1 0 0 
0 1 1 1 0 
0 0 0 0 
0 0 1 0 
1 0 | 0 1 
1 0 1 1 1 
1 1 0 0 1 
1 1 0 1 
1 1 1 0 0 
1 1 1 1 0 























真 值 表 可 填写 卡 诺 图 ,如 图 2. 5. 6 所 示 。 
2.5.2 利用 卡 诺 图 合并 最 小 项 的 规则 


凡是 具有 逻辑 相 邻 性 的 两 个 最 小 项 之 和 都 可 以 合并 为 一 项 ,合并 时 能 消 
去 有 关 变 量 。 基 于 这 个 原理 ,依照 卡 诺 图 的 特点 ,可 根据 几何 位 置 上 的 相 邻 性 ,寻找 出 计算 
最 小 项 之 和 时 的 规律 。 

(1) 相 邻 的 两 个 小 方 格 ( 包 括 处 于 一 行 或 列 的 两 端 ), 可 以 合并 为 一 项 ,合并 时 能 够 消去 











例如 ,图 2.5.4(b) 中 ,将 相 邻 的 两 个 "1" 圈 在 一 起 , 共 可 
圈 成 3 个 圈 , 如 图 2. 5.7 所 示 。3 个 圈 的 最 小 项 分 别 为 
(“0” 表 示 反 变量 “1” 表 示 原 变量 ) 

ABC+ABC=AB (左边 圈 、 消 去 C, 它 在 相 邻 两 个 最 小 
项 中 不 同 , 下 同 ) 

ABC+ABC=AC( 中 间 圈 、 消 去 B) 

ABC+ABC=BC( 右 边 圈 、 消 去 A) 

此 ,可 写 出 图 2.5. 4(b) 所 示 逻 辑 函 数 Y 的 最 简 与 或 式 为 
Y=AC+AB+BC 











图 2.5.7 图 2.5.4(b) 的 圈 组 























于 四 角 , 则 可 以 合并 成 一 项 ,合并 时 可 以 消去 两 个 不 同 的 变量 。 








图 2.5.8 所 示 。 由 此 可 以 写 出 , 例 2. 5. 1 逻辑 函数 Y 的 最 简 与 或 式 : 
Y=AC+BC+AD+BC 
(3) 相 邻 的 8 个 小 方 格 组 成 两 行 ( 或 列 ) 或 组 成 两 边 的 两 行 (或 列 ) 时 可 以 合并 成 一 项 ， 


例如 ,在 图 2. 5. 9 所 示 的 卡 诺 图 中 ,将 相 邻 的 8 个 "1? 圈 在 一 起 , 共 可 圈 成 2 个 圈 。 由 此 
可 以 写 出 图 2. 5. 9 所 示 的 函数 Y 的 最 简 与 或 式 : 









































图 2.5.8 例 2.5.1 卡 诺 图 的 圈 组 图 2.5.9 8 个 小 方 格 的 圈 组 实例 


2.5.3 ”利用 卡 诺 图 化 简 逻 辑 函 数 


由 卡 诺 图 写 出 逻辑 函数 最 简 与 或 式 的 方法 如 下 。 

在 逻辑 函数 Y 的 卡 诺 图 填 *1” 的 小 方 格 中 : 

(1) 按照 2 (一 0,1,2,…) 的 相 邻 小 方 格 进行 最 大 的 圈 组 ,合并 为 一 项 ,保留 相同 的 变 
量 , 消 去 不 同 的 i 个 变量 。 

(2) 在 每 一 次 圈 组 中 ,至少 应 包含 一 个 未 被 圈 过 的 小 方 格 在 内 。 

(3) 应 将 卡 诺 图 中 所 有 为 "17 的 小 方 格 全 部 圈 完 。 

(4) 将 每 次 圈 组 的 合并 结果 的 与 项 相 加 就 得 到 逻辑 函数 的 最 简 与 或 式 。 

例如 ,在 图 2.5.6 所 示 的 卡 诺 图 中 ,将 相 邻 的 4、5、12、13 号 小 方 格 圈 为 一 组 ,合并 后 的 
与 项 为 BC; 又 将 相 邻 的 1、3 号 小 方 格 圈 为 一 组 ,合并 后 的 与 项 为 ABD; 再 将 10、11 号 小 
方 格 圈 为 一 组 ,合并 后 的 与 项 为 ABC。 故 可 写 出 最 简 与 或 式 为 

= BC+ABD+ABC 





【 例 2.5.3】 写 出 函数 Y(A,B,C,D) 二 >)(0.1,2.4.5,8,10,11,15) 的 最 简 与 或 式 。 


解 (1) 填写 卡 诺 图 。 首 先 将 函数 Y 填 入 卡 诺 图 ,如 
图 2.5. 10 所 示 。 

(2) 在 填 1 的 相 邻 小 方 格 中 进行 最 大 的 圈 组 。 

先 对 4 个 相 邻 小 方 格 圈 组 (2 项 ) ,应 包含 一 个 未 被 圈 过 
的 小 方 格 在 内 ,具体 如 图 2. 5.11(a) 所 示 。 再 对 2 个 相 邻 小 曾 二 部 生肖 区 总 而 轴 衣 
方 格 圈 组 (1 项 ) ,应 包含 一 个 未 被 圈 过 的 小 方 格 在 内 ,最 终 
圈 组 图 如 图 2. 5.11(b) 所 示 。 

(3) 写 出 每 次 圈 组 的 合并 结果 的 与 项 。0、1、4、5 号 小 方 格 圈 为 一 组 ,合并 后 的 与 项 为 
AC; 0.2.8、10 号 小 方 格 圈 为 一 组 ,合并 后 的 与 项 为 BD; 11、15 号 小 方 格 圈 为 一 组 ,合并 后 
的 与 项 为 ACD。 

(4) 将 合并 结果 的 与 项 相 加 ,可 得 到 人 逻辑 函数 的 最 简 与 或 式 : 
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(a) 4 个 相 邻 小 方 格 圈 组 图 (b) 最 终 圈 组 图 
图 2.5.11 例 2.5.3 的 图 2 





Y= AC+BD+ACD 
【 例 2.5.4】 写 出 函数 Y(A,B,C,D) 二 》) (0,2,5,6,7,9,10,14,15) 的 最 简 与 或 式 。 


解 ” 首 先 将 函数 Y 填 入 卡 诺 图 ,如 图 2. 5. 12 所 示 。 
按照 上 面 介 绍 的 圈 组 原则 进行 圈 组 , 共 圈 为 5 组 ,具体 如 图 2. 5. 13 所 示 。 可 写 出 最 简 
与 或 式 为 





Y=CD+BC+ABD+ABD+ABCD 








图 2.5.12 例 2.5.4 的 图 1 图 2.5.13 例 2.5.4 的 图 2 


【 例 2.5.5】 写 出 函数 Y= 二 ABC 十 ABC 十 ABD 十 CD 十 BD 的 最 简 与 或 式 。 

解 (1) 填写 逻辑 函数 Y 的 卡 诺 图 ,如 图 2. 5. 14 所 示 。 

在 填写 卡 诺 图 时 ,可 先 将 逻辑 函数 变换 为 最 小 项 表达 式 , 然 后 在 对 应 的 小 方 格 中 填 “1” 即 可 。 

当然 ,也 可 直接 填写 卡 诺 图 ,方法 如 下 : 

先 填 ABC ,在 3 个 变量 A、B.C 均 为 1 的 小 方 格 中 填 1, 对 应 14、15 号 小 方 格 ; 再 填 ABC， 
在 A=0、B 二 1.C 二 0 的 小 方 格 中 填 *1”, 对 应 4、5 号 小 方 格 ; 类 似 地 ,ABD 对 应 13、15 号 小 
方 格 ,CD 对 应 3、7、11、15 号 小 方 格 ,BD 对 应 4、6、12、14 号 小 方 格 。 

(2) 画 出 圈 组 图 ,如 图 2. 5. 15 所 示 。 




















图 2.5.14 例 2.5.5 的 图 1 图 2.5.15 例 2.5.5 的 图 2 


(3) 写 出 每 次 圈 组 的 合并 结果 的 与 项 ,将 合并 结果 的 与 项 相 加 ,可 得 到 人 逻辑 函数 的 最 简 
与 或 式 : 
Y=B+CD 
与 例 2.4.4 结果 一 致 。 
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【 例 2.5.6】 化 简 逻 辑 函 数 Y=ACD 十 BC 十 BD 二 AB+AC+BC。 

解 (1) 填写 逻辑 函数 Y 的 卡 诺 图 ,如 图 2. 5. 16 所 示 。 

采用 直接 方法 填写 卡 诺 图 ,具体 如 下 : 

先 填 ACD ,在 A=1.C=D=0 的 小 方 格 中 填 *1”, 对 应 8、12 号 小 方 格 ; 再 填 BC ,在 
B 二 C==1 的 小 方 格 中 填 *1”, 对 应 6、7、14、15 号 小 方 格 ; 再 填 BD, 在 也 =0,D=1 的 小 方 格 
中 填 *1”, 对 应 1、3、9、11 号 小 方 格 ; 类 似 地 ,AB 对 应 8、9、10、11 号 小 方 格 ,AC 对 应 2、3、6、 
7 号 小 方 格 ,BC 对 应 0、1、8、9 号 小 方 格 。 

(2) 画 出 圈 组 图 ,如 图 2. 5.17 所 示 。 
































图 2.5.16 例 2.5.6 的 图 1 图 2.5.17 例 2.5.6 的 图 2 


(3) 写 出 每 次 圈 组 的 合并 结果 的 与 项 ,将 合并 结果 的 与 项 相 加 ,可 得 到 逮 辑 函数 的 最 简 
与 或 式 : 
Y= AD+C+B 


2.5.4 利用 无 关 项 化 简 罗 辑 困 数 


在 数字 电路 中 , 当 分 析 某 些 逻 辑 函 数 时 ,发 现 自 变量 某 些 取 值 的 组 合 根本 
不 会 出 现 , 称 为 任意 项 。 如 表 2. 3.2 中 的 第 1 行 ,因为 只 有 2 顶 白 帽子 ,因此 ,不 会 出 现 3 个 
人 均 戴 白 帽 子 的 情况 。 

“任意 ”二 字形 象 地 表明 该 取 值 组 合 输出 随意 ,在 实际 应 用 中 不 会 影响 电路 功能 ,因为 
它们 根本 不 会 出 现 。 例 如 ,有 逻辑 函数 Y= 二 AB 十 C, 该 逻辑 函数 A、B 不 可 能 同时 为 1, 即 
AB=1 的 取 值 组 合 根本 不 会 出 现 。 根 据 逻 辑 函 数 的 这 个 特点 ,有 Ys 一 AB 二 C+AB 二 AB 十 
CT 十 0 一 六 ,可 见 , 对 任意 项 ,该 取 值 组 合 输出 随意 。 

在 应 用 实践 中 还 有 一 种 情况 , 即 某 些 取 值 组 合 尽管 存在 ,但 根据 客观 规律 ,不 允许 出 
现 ,这 样 的 取 值 组 合 称 为 约束 项 。 如 A、B 两 个 变量 ,A=1 时 电动 机 正 转 ,B 二 1 时 电动 机 反 
转 , 实 践 中 规定 A、B 不 能 同时 为 1。 这 就 像 驾驶 一 辆 手动 挡 的 轿车 ,当前 轿车 处 于 前 进 运 
行 状态 ,尽管 倒 挡 挡 位 是 可 以 切入 的 ,但 此 时 不 可 将 变速 箱 切换 到 倒 挡 挡 位 ,否则 将 对 轿车 
造成 伤害 ,应 等 轿车 完成 停止 运行 后 再 切入 倒 挡 。 
因为 必须 主动 避免 约束 项 出 现 , 因 此 ,实践 中 该 取 值 组 合 也 是 不 出 现 的 ,其 输出 也 随 
意 ,不 会 影响 电路 功能 。 

任意 项 ,约束 项 统称 为 无 关 项 ,在 卡 诺 图 中 .用 X”( 或 “$”) 表 示 。 

可 结合 下 面 的 故事 理解 无 关 项 。 
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在 西天 取经 的 路 上 ,唐僧 因为 误会 将 孙悟空 驱逐 ,孙悟空 要 求 唐僧 解除 他 头 上 的 金 短 ， 
唐僧 说 :“ 只 要 我 不 念 紧 短 咒 , 金 短 就 等 于 没有 。” 显 然 , 孙 悟空 头 上 的 金 短 是 存在 的 ,唐僧 遵 
循 “ 不 念 紧 簿 吕 ?” 的 应 用 约束 ,金利 就 不 会 发 挥 作 用 ,因此 ,唐僧 理解 为 "没有 ”。 

结合 上 面 的 故事 很 容易 理解 ,因为 无 关 项 在 实际 应 用 中 不 会 出 现 , 因 此 把 该 项 当 作 *1” 
有 利 时 , 即 可 当 作 *1”; 否则 ,可 当 作 *0”。 即 在 应 用 卡 诺 图 化 简 逻 辑 函数 时 , 若 * X ”小 方 格 
对 扩大 圈 组 范围 有 利 , 则 当 作 “1”; 否则 , 当 作 *0”。 

【 例 2.5.7】 写 出 函数 Y 的 最 简 与 或 式 , 函 数 了 如 下 : 

Y(A,B,C,D) = >)(1,2,5,6,8,9) 十 >)(10,11,12,13,14,15) 


解 ” 首 先 将 逻辑 函数 Y 填 入 卡 诺 图 ,如 图 2. 5.18 所 示 。 
了 0Q0,11,12,13,14,15) 为 任意 项 ,因此 在 卡 诺 图 中 的 相应 小 方 格 内 填 “X” 
在 图 2.5.18 中 ,将 相 邻 的 8.9、10、11、12、13、14、15 号 小 方 格 圈 为 一 组 ,合并 后 的 与 项 为 
A; 再 将 相 邻 的 1.5.9.13 号 小 方 格 圈 为 一 组 ,合并 后 的 与 项 为 CD; 最 后 将 相 邻 的 2.6、10、14 
号 小 方 格 圈 为 一 组 ,合并 后 的 与 项 为 CD( 图 2. 5. 19) 。 故 可 写 出 函数 Y 的 最 简 与 或 式 为 
Y=A+CD+CD 



































图 2.5.18 例 2.5.7 的 图 1 图 2.5.19 例 2.5.7 的 图 2 


【 例 2.5.8】 写 出 函数 Y 的 最 简 与 或 式 , 函 数 Y 如 下 : 

Y(A,B,C,D) = 2 012,5 6,8,9) + 2 (10， 11,12,14,15) 
解 ”首先 将 逻辑 函数 Y 填 入 卡 诺 图 ,如 图 2. 5.20 所 示 。 
>) 10,11,12,14,15) 为 任意 项 ,因此 在 卡 诺 图 中 的 相应 小 方 格 内 填 "X”。 











在 图 2.5.20 中 ,将 相 邻 的 8.9、11、10 号 4 个 小 方 格 圈 为 一 组 ,合并 后 的 与 项 为 AB; 
将 相 邻 的 2.6、14、10 号 4 个 小 方 格 圈 为 一 组 ,合并 后 的 与 项 为 CD; 最 后 将 相 邻 的 1,3 号 
个 小 方 格 圈 为 一 组 ,合并 后 的 与 项 为 ACD 。 剩 余 的 10、15 等 无 关 项 ,对 逻辑 函数 化 简 不 利 ， 
视 为 0。 可 画 出 圈 组 图 如 图 2. 5. 21 所 示 ,根据 圈 组 图 .可 写 出 函数 Y 的 最 简 与 或 式 为 

Y=AB+CD+ACD 


~ 









































图 2.5.20 例 2.5.8 的 图 1 图 2.5.21 例 2.5.8 的 图 2 
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综 上 可 以 看 出 ,用 公式 法 化 简 逻 辑 函 数 , 要 求 具 有 一 定 的 技巧 ; 用 卡 诺 图 化 简 逻 辑 函 
数 ,几乎 不 需要 什么 技巧 ,直观 、 易 掌握 。 

必须 指出 的 是 ,用 卡 诺 图 化 简 逻 辑 函 数 时 ,对 有 些 逻 辑 函 数 而 言 , 其 圈 组 方法 可 以 不 相 
同 。 因 而 ,其 最 简 与 或 式 的 结果 不 是 唯一 的 。 例 如 图 2. 5. 7 和 图 2. 5. 8 便 具有 多 个 最 简 结 
果 。 请 读者 自己 思索 其 他 的 圈 组 方法 。 


复习 与 思考 
2.5.1 指出 选择 下 列 图 中 哪个 圈 组 是 正确 的 圈 组 ( 见 图 2. 5. 22) 。 









































图 2.5.22 复习 与 思考 2.5.1 的 图 


2.5.2 指出 选择 下 列 图 中 哪些 圈 组 是 正确 的 圈 组 ( 见 图 2. 5. 23) 。 






































图 2.5.23 复习 与 思考 2.5.2 的 图 


习题 

2-1 填空 题 

1. 逻辑 运算 由 且 只 能 由 逻辑 运算 及 其 组 合 构成 。 除 了 或 .与 、 非 你 
辑 运算 外 ,其 他 的 多 辑 运算 均 称 为 逻辑 运算 。 

2. 将 函数 的 所 有 变量 组 成 一 项 、 项 中 函数 的 所 有 变量 以 原 变量 或 反 
变量 的 形式 仅 出 现 ,这 种 项 称 为 函数 的 最 小 项 。 在 函数 Y 的 真 值 表 中 ， 





找 出 的 行 , 写 出 相应 的 最 小 项 ,然后 取 最 小 项 之 ,可 得 到 逻辑 函数 了 


[人 数字 电子 技术 基础 























的 

3. 将 逻辑 函数 的 所 有 用 相应 的 小 方 格 表示 ,并 将 此 2" 个 小 方 格 排列 起 来 ,使 
它们 在 几何 位 置 上 具有 相 邻 性 ,在 上 也 是 相 邻 的 ; 反之 , 若 相 邻 ， 

也 相 邻 。 这 样 的 图 形 称 为 逻辑 函数 的 

4. 人 逻辑 函数 具有 多 种 表现 形式 。 其 中 ， 表现 方法 唯一 ,表达 式 与 之 
间 具 有 一 一 对 应 关系 ,可 由 写 出 对 应 的 表达 式 , 但 是 用 表达 式 表示 逮 辑 函数 时 ,不 
是 

5. 在 逻辑 函数 Y 的 表达 式 中 ,将 与 (。) 换 成 或 (十 ) ,或 (十 ) 换 成 与 。); 1 换 成 0,0 换 
成 1; 所 得 的 新 函数 为 原 函 数 的 。 若 两 逻辑 式 相等 , 则 也 相等 ,这 就 
是 





2-2 ”分析 计算 题 

1. 指出 下 列 各 式 中 ,哪些 是 正确 的 逻辑 表达 式 ?( ) 

(1) Yi=AB+AC (2) Ys=AB+BC(A+B) 

(3) Ys=AB+BC(A—B) (4) Y=AB+BC 

2. 利用 基本 公式 .常用 公式 法 证 明 下 列 各 题 

(1) AB+BC+CA=AB+BC+CA 

(2) 如 果 AB 十 AB=0, 则 AX 十 YB 二 AX 十 YB 

(3) 如 果 AB 十 AB=C, 则 AC 十 AC=B; 反之 亦 成 立 

3. 指出 下 列 各 式 中 ,哪些 是 四 变量 A、.B、C、D 的 最 小 项 。 在 最 小 项 后 的 ( ) 里 填 











m, 其 他 项 后 填 Xx。 


(1) AB(C+D)( ) (2) ABCD( ) (3) ABC( 
4. 在 下 列 各 逮 辑 函数 式 中 ,变量 A、.B、C 为 哪些 取 值 时 ,函数 值 为 1? 
(1) Y=AB+BC+AC (2) Y=AB+BC+AC 








(3) Y=AB+ABC+AB+ABC (4) Y=AB+BC(A+B) 
5. 已 知 逻辑 函数 Yi 、Y: 的 真 值 表 如 题 表 2. 1 所 示 ,请 写 出 多 辑 函 数 Yi \Y: 表 达 式 。 


























题 表 2.1 真 值 表 
A B Ee 3 A B 
0 0 0 0 0 0 0 1 
0 0 1 1 0 0 1 
0 和 0 1 0 1 0 1 
0 和 i 1 0 1 i 0 
1 0 0 1 0 0 0 
0 1 0 0 1 1 
1 和 0 1 1 0 
1 入 1 1 i 1 1 0 
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6. 已 知 逻 辑 函 数 Y、Y, 的 真 值 表 如 题 表 2. 2 所 示 , 请 写 出 逻辑 函数 Y;、Y, 表 达 式 。 
题 表 2.2 真 值 表 


















































A B a D Ys A B C D Yt 
0 0 0 0 0 0 0 0 1 
0 0 0 1 1 0 0 0 L 1 
0 0 a 0 1 0 0 1 0 0 
0 0 1 1 0 0 1 3 0 
0 1 0 0 和 0 0 0 
0 二 0 1 0 0 1 0 1 0 
0 » 1 0 1 0 L 0 1 
0 , 1 0 1 1 1 各 
1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 
1 0 0 1 1 0 0 1 1 
1 0 1 0 二 1 0 1 0 L 
1 0 1 1 0 和 0 1 0 
1 1 0 0 0 4 和 0 0 1 
1 1 0 0 1 0 L 1 
1 1 1 0 1 1 1 1 0 0 
1 区 1 1 1 | 1 1 和 0 





























7. 列 出 下 列 函数 的 真 值 表 。 

(1) Fi(A.B.C)=AB+CA+BC 

(2) F(A.B.C.D)=ACD+AB+BC 

(3) Fi(A.B.C.D)=AB+BC+AD 

A) FA .BIC.D)=(A+BC)CD 

8. 写 出 如 题 图 2. 1 所 示 各 电路 的 逻辑 函数 表达 式 。 
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(a) (b) 
题 图 2.1 
9. 写 出 如 题 图 2. 2 所 示 波 形 对 应 的 逻辑 函数 表达 式 。 
10. 写 出 下 列 各 函数 的 反 函 数 和 对 偶 函 数 。 
(1) (和 十 BC 二 (2) (AB+BD)(AC+BD) 
(3) AB+BD+BC+CD (4) DLC+(AD+B)E] 
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Nme 20ms 40ms 60ms Boms 
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-号 1 [I= 

题 图 2.2 
. 将 下 列 函 数 展开 成 最 小 项 表达 式 。 

(1) Fl=AB+CA+BC (2) F,=ACD+AB+BC 

(3) Fs;=AB+BC+AD (4) Fi=(A+BC)CD 

2. 将 下 列 各 式 化 为 最 大 项 之 和 的 形式 。 

(1) FI=AB+CA+BC (2) F,=ACD+AB+BC 

(3) F;=AB+BC+AD (4) F,=(A+BC)CD 

3. 利用 公式 法 化 简 下 列 函 数 , 写 出 函数 的 最 简 与 或 式 。 

(1) Y=AB+ABC (2) Y=ABD+ABCD 

(3) Y=AB(A+B) (4) Y=AB(A+BC) 

4. 利用 公式 法 化 简 下 列 函 数 , 写 出 函数 的 最 简 与 或 式 。 

(1) F=ACD+BC+BCD+AB+AC+BC 





(2) F=AC+BC+B(AC+AC) 

(3) F=AC+ABC+BC+ABC 

(4) F=AB+BC+C(A+D) 

(5) F=AB+BC+AD+ABCD+ABCD+ABCD 
15. 利用 卡 诺 图 化 简 求解 第 13 题 各 小 题 。 

16. 利用 卡 诺 图 化 简 求 解 第 14 题 各 小 题 。 

17. 试用 卡 诺 图 化 简 下 列 函 数 , 写 出 函数 的 最 简 与 或 式 。 
CI ECASBION = 20m 


m 


(2) Y(A,B,C,D) = Se Be pe: es 
































Ce) YA BC DD = Di 
ta) YA BICH DY = FNC1s3y dllile ld 
(5) Y(A,B,C,D) = 2)(0,1,2,4,6,10,14,15) 
(6) Y(A,B,C,D) = >)(0,1,4,6,8,9,10,12,13,14,15) 


18. 将 下 列 具 有 无 关 项 的 逻辑 函数 化 为 最 简 与 或 形式 。 
(1) F=AC+ABC+BC+ABC 
约束 条 件 为 ABC 十 ABC = 0 
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(2) F= AB(A+BC) 
约束 条 件 为 ABC 十 ABC = 0 





(3) F(A,B,C,D) = 2)(0,1,2,3,6,8) 十 >)(10,14) 
m d 

(4) F(A,B,C,D) = >)(0,1,2,3,6,8,11,13) 十 >) (4,10,12,14) 
m d 

C5) FCA, BiC,D) = DC0s1s2,658,9)+ > 335310514) 
m d 


C6) ECASBICIBDY= 光合 285 十 Da O01 
d 


19. 请 将 下 列 具 有 逮 辑 函数 化 为 与 非 -与 非 形式 。 

(1) F(A B.C)=AB+BC 

(2) Fi(A.B.C.D)=ACD+AB+BCD 

(3) Fi(A.B.C:D)=AB+BC+AD 

(4) Fu,(A.B.C.D)=(A+BC)CD 

20. 请 将 下 列 具 有 逮 辑 函数 化 为 或 非 -或 非 形式 。 

(1) Fi(A.B.C)=AB+BC 

(2) F(A.B:C.D)=ACD+AB+BCD 

(3) Fi(A.B.C.D)=AB+BC+AD 

(4) Fi(A.B.C.D)=(A+BC)CD 

2-3 应 用 题 

1. 三 位 同志 各 有 一 把 锁 , 现 将 锁 的 打开 或 闭合 作为 逻辑 输入 , 门 的 打开 或 关上 作为 逻 
辑 输 出 , 试 说 明 三 把 锁 如 何 构成 与 门 .或 门 .与 非 门 和 或 非 门 。 

2. 男生 小 唐 追 求 女生 小 刘 , 若 小 刘 不 同意 ,小 唐 便 圭 王 硬 上 马 。 此 外 ,学 校 为 所 有 女 同 
学 配 了 一 瓶 防 狼 喷 雾 剂 。 请 列 出 小 唐 成 功 追 求 小 刘 的 逻辑 函数 表达 式 。 


3. 如 题 图 2.3 所 示 为 一 控制 楼 梯 照明 的 有 触 点 电路 ,在 楼 上 、 . 
楼 下 各 装 一 个 单刀 双 掷 开 关 A 和 B, 这 样 人 在 楼 上 和 楼 下 都 可 以 开 a 
灯 和 关 灯 。 设 Y 一 1 表示 灯亮 ,Y=0 表示 灯 灭 ; A=1 表示 开关 向 上 wi : 


扳 ,A=0 表示 开关 向 下 扳 ,B 亦 如 此 。 试 写 出 灯亮 的 逻辑 表达 式 。 
题 图 2.3 











逻辑 运算 的 电路 实现 





本 章 要 点 : mi 

本 章 为 本 书 基础 章 。 学 习 本 章 应 重点 理解 晶体 管 的 开关 特性 ,理解 TTL 电路 结构 及 
各 种 输出 结构 电路 的 特点 ,理解 TTL 电路 的 输入 输出 特性 ; 理解 常用 CMOS 门 电路 构成 
特点 ,掌握 CMOS 集成 逻辑 门 电路 的 特点 ; 初步 理解 用 CMOS 传输 门 和 反 相 器 构成 逻辑 电 
路 的 方法 及 利用 硬件 描述 语言 描述 常用 逻辑 运算 的 方法 。 





3.1 利用 晶体 管 构成 基本 逻辑 运算 电路 





逮 辑 运算 是 通过 电路 来 实现 的 ,实现 基本 逻辑 运算 和 复合 逻辑 运算 的 单 
元 电路 通称 为 门 电 路 。 显 然 , 门 电路 是 数字 电路 中 最 基本 的 逻辑 元 件 ,应 用 极为 广泛 。 

用 门 来 统一 描述 基本 人 逻辑 运算 和 复合 逻辑 运算 比较 形象 。 首 先 , 门 具有 开 、 关 两 种 状 
态 , 可 用 于 表示 0、1。 此 外 ,可 以 将 它 比 作 一 个 开关 : 在 一 定 的 条 件 下 允许 信号 通过 , 称 门 
是 打开 的 ; 若 条 件 不 满足 ,信号 就 不 能 通过 . 称 门 是 关闭 的 。 


3.1.1 二 极 管 的 开关 特性 及 其 门 电路 构成 特点 


可 利用 二 极 管 构成 门 电路 ,当然 ,构成 门 电路 的 器 件 应 具有 开门 、 关 门 两 种 状态 ,可 在 
开门 ,关门 两 种 状态 之 间 相 互 转换 ,这 种 特性 称 为 开关 特性 。 



































1. 二 极 管 的 开关 特性 





二 极 管 具 有 单 向 导电 性 , 即 正 向 导 通 、 反 向 截止 。 当 二 极 管理 想 时 ,二 极 管 正 向 导 通 压 
降 等 于 零 ,相当 于 短路 。 因 此 , 当 二 极 管 正 向 导 通 时 ,相当 于 一 个 接 通 的 开关 ,信号 允许 通 
过 ,相当 于 开门 。 当 二 极 管 反 向 截止 时 ,由 于 理想 二 极 管 反 向 截止 电阻 无 穷 大 , 反 向 截止 电 
流 为 零 ,此 时 ,二 极 管 相当 于 一 个 断 开 的 开关 ,信号 不 允许 通过 ,相当 于 关门 。 
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可 见 理想 二 极 管 的 导 通 、 截 止 两 种 状态 相当 于 开关 接 通 、 断 开 两 种 状态 ,可 当 作 开关 
使 用 。 

与 理想 二 极 管 相 比 ,实际 二 极 管 正 向 导 通 压 降 不 等 于 零 , 反 向 截止 电流 fo 也 不 为 零 。 
但 当 实 际 二 极 管 反 向 截止 时 ,由 于 反 向 截止 电阻 Ro 很 大 ,在 数字 电 平 作用 下 , 反 向 截止 电流 
了 .很 小 ,可 以 忽略 ; 当 实际 二 极 管 正 向 导 通 时 ,虽然 导 通 压 降 不 等 于 零 , 但 与 数字 电路 高 、 低 
电 平 相 比 ,比较 小 ,不 影响 数字 电 平 的 高 、 低 状态 。 由 此 可 知 , 二 极 管 可 以 当 作 开关 元 件 使 
用 。 而 数字 电路 就 是 利用 晶体 二 极 管 的 开关 作用 进行 工作 的 。 
当然 ,实际 二 极 管 从 反 向 截止 转换 到 正 向 导 通 .从 正 向 导 通 转换 到 反 向 截止 均 需 要 时 
间 。 也 就 是 说 ,二 极 管 作为 一 个 开关 ,其 接 通 与 断 开 均 需要 时 间 。 一 般 情况 下 ,二 极 管 的 接 
通 时 间 很 短 , 它 对 开关 速度 的 影响 很 小 ,一 般 可 以 忽略 不 计 。 开 关 二 极 管 的 断 开 时 间 大 约 
在 纳 秒 (ns) 数 量 级 ,在 大 多 数 应 用 场合 下 , 均 能 满足 要 求 。 














2. 二 极 管 与 门 


如 图 3. 1. 1 所 示 为 二 极 管 与 门 电路 (Ucc 二 10V),A、B 是 它 的 
两 个 输入 端 ,Y 是 它 的 输出 端 ” 

(1) 电压 关系 表 。 假定 办 大 端 有 一 个 为 低 电 平 ( 电 平 可 理解 为 
电位 ,习惯 上 用 V 表示 ,本 书 中 统一 用 U 表示 高 、 低 电 平等 各 种 电 
平 ,其 含义 为 该 电 平 与 零 电位 点 的 电压 差 , 设 Us 一 0V), 因 为 Us 一 
0V, 则 Ds 管 优先 导 通 ,有 





图 3.1.1 二 极 管 与 门 


Uy = 0.7V 
又 因为 Uy 二 0.7V ,Us 二 3V, 所 以 Ds 管 截止 。 若 输入 端 全 部 为 高 电 平 (Us 二 Us 二 3V), 因 为 
Us 二 Us 二 3V, 则 Ds、Ds 管 均 导 通 , 有 
Usz= .3.7V 
将 电路 输入 和 输出 的 电压 关系 用 表格 表示 ,可 得 到 表 3. 1. 1。 
(2) 设 定 变量 ,状态 赋值 . 列 真 值 表 。 用 A、B、Y 分 别 表示 Ua、Us、Uy, 用 正 逻 辑 表 示 ， 
即 用 0 表示 低 电 平 ,用 1 表示 高 电 平 , 则 表 3. 1. 1 可 转换 成 表 3. 1. 2。 由 表 3. 1. 2 看 出 ,这 
是 与 逻辑 真 值 表 。 由 于 图 3. 1. 1 所 示 电 路 是 由 二 极 管 组 成 的 ,所 以 称 为 二 极 管 与 门 电 路 。 



































表 3.1.1 与 门 电路 的 电压 关系 表 3.1.2 与 门 的 真 值 表 
Ua/V Us/V Uy/V A B 这 
0 0 0 0 0 0 
0 3 0 0 下 0 
3 0 0.7 0 0 
3 3 EN 1 1 开 














* 注 :本 书 A.B 了 等 既 指 输入 端 .输出 端 .又 指 输入 信号 、 输 出 信号 , 且 多 处 交叉 ,统一 作 和 斜体 处 理 。 


[人 数字 电子 技术 基础 


3. 二 极 管 或 门 


如 图 3.1.2 所 示 为 二 极 管 或 门 电路 .A、B 是 它 的 两 个 输入 端 ,Y 是 它 的 输出 端 。 
(1) 电压 关系 表 。 假 定 输入 端 有 一 个 为 高 电 平 ( 设 Us 二 3V)， 
因为 Us 二 3V, 则 Da 管 导 通 ,有 














Uy = 2.3V 
又 因为 Uy 二 2.3V .Us 二 0V, 所 以 Ds 管 截止 。 
若 输入 端 全 部 为 高 电 平 (Uh 一 Us 一 3V) ,因为 UA 一 Us 一 3V， -be 
则 DA .Ds 管 均 导 通 ,有 a 
Uy = 2.3V 图 3.1.2 二 极 管 或 门 
类 似 地 , 若 输 入 端 全 部 为 低 电 平 (Us 二 Us 二 0V), 因 电源 为 负 值 ,Da、Ds 管 依旧 导 通 


外 一 一 外 75 

将 电路 输入 和 输出 的 电压 关系 用 表格 表示 ,可 得 到 表 3. 1. 3。 

(2) 设 定 变量 ,状态 赋值 . 列 真 值 表 。 用 A、B、Y 分 别 表示 UA、\Us、Uv, 用 正 迎 辑 表示 ， 
即 用 0 表示 低 电 平 , 用 1 表示 高 电 平 , 则 表 3. 1. 3 可 转换 成 表 3. 1. 4。 由 表 3. 1.4 看 出 ,这 
是 或 迎 辑 真 值 表 。 




















表 3.1.3 或 门 电路 的 电压 关系 表 3.1.4 或 门 的 真 值 表 
UA/V Ua/V Uy/V A B 9 
0 0 二 全 学 0 0 0 
0 3 2.3 0 1 L 
3 0 2.3 1 0 ! 
3 3 2.3 LL 1 1 














读者 可 通过 图 3. 1. 1 和 图 3. 1. 2 自行 总 结 二 极 管 门 电路 的 连接 特点 。 
3.1.2 三 极 管 的 开关 特性 及 其 非 门 电路 


1. 三 极 管 的 开关 特性 








三 极 管 包括 : 三 个 区 , 即 发 射 区 、 基 区 、 集 电 区 ; 三 个 极 , 即 发 射 极 (E 极 )、 基 极 (B 极 )、 
集 电极 (C 极 ); 两 个 结 , 即 发 射 结 、 集 电 结 。 
从 工艺 上 看 ,三极管 有 这 样 的 特点 : 发 射 区 是 高 浓度 摊 杂 区 , 基 区 很 薄 且 杂质 浓度 低 ， 
集 电 区 面积 大 。 

三 极 管 是 一 个 电流 控制 器 件 ,其 内 部 结构 是 非常 复杂 的 ,可 通过 如 图 3. 1. 3 所 示 仿 真 图 
来 理解 三 极 管 的 电流 控制 特性 。 

图 3. 1.3(a) 中 ,将 三 极 管 B 极 悬空 (输出 为 0mA 的 电流 源 等 同 于 悬空 ),C 
电阻 接 在 6V 电源 上 ,测量 结果 显示 流 过 的 电流 不 到 lvA。 分 析 电 路 ,三 极 管 





























\ 两 极 通过 
C、 两 极 相 
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图 3.1.3 三 极 管 电流 控制 特性 仿真 图 
当 于 两 个 背靠背 的 二 极 管 (图 3.1.4), 由 二 极 管 的 单 向 导电 性 ,CE 两 极 没 有 电流 流 过 。 
发 射 结 集 电 结 


"| © 


] 基 区 集 电 区 
B 






图 3.1.4 三 极 管 电流 控制 特性 实验 电路 


可 见 当 无 控制 电流 产生 时 ,三 极 管 截止 ,无 输出 电流 ,三 极 管 工作 在 截止 区 。 

图 3.1.3(b) 图 中 ,将 三 极 管 B 极 接 0.02mA 的 电流 源 ,.C、E 两 极 有 电流 流 过 ,大 小 
为 2mA。 

流 过 B 极 的 电流 称 为 基 极 电流 , 流 过 C 极 的 电流 称 为 集 电 极 电流 , 流 过 EE 极 的 电流 称 
为 发 射 极 电流 。 在 三 极 管 电路 中 , 基 极 电流 相当 于 一 个 控制 信号 , 当 基 极 电流 流 过 基 区 时 ， 
改变 了 三 极 管内 部 导电 载 流 子 的 分 布 , 在 发 射 结 、 集 电 结 间 形 成 了 一 个 导电 通路 ,C、E 两 极 
有 电流 流 过 ,这 便 是 三 极 管 的 电流 控制 特性 。 

当 控制 电流 大 小 适中 时 ,控制 电流 可 有 效 控制 输出 电流 ,输出 电流 与 控制 电流 保持 线 
性 比例 关系 ,三 极 管 工 作 在 放大 区 (图 3.1. 3(b) (c)) 。 
显然 , 因 电源 功率 等 因素 限制 ,输出 电流 不 可 能 无 限 增 长 。 当 Is 达 到 一 定 值 以 后 , 若 基 
流 Is 继 续 增 加 , 则 集 电 极 电 流 Ic 基 本 上 不 再 变化 ,Uce 也 基本 不 再 变化 ,而 且 降 到 了 很 小 数 
值 。 由 于 Is 失去 了 对 Ic 的 控制 作用 ,三 极 管 也 就 失去 了 放大 作用 。 这 种 现象 称 为 饱和 
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现象 。 

可 见 ,三 极 管 具有 截止 放大、 饱和 3 种 工作 状态 。 

当 发 射 结 处 于 反 向 偏 置 、 集 电 结 也 处 于 反 向 偏 置 时 ,三 极 管 可 靠 截 止 。 当 三 极 管 处 于 
截止 状态 时 ,三极管 CE 两 极 没有 电流 流 过 ,相当 于 开关 断 开 。 

当 发 射 结 处 于 正 向 偏 置 . 集 电 结 处 于 反 向 偏 置 时 ,三 极 管 中 的 电流 Ts 和 Ic 近似 于 成 正 
比 的 关系 ,三 极 管 处 于 放大 工作 状态 。 

晶体 三 极 管 工 作 于 饱和 状态 时 的 特征 为 : 发 射 结 和 集 电 结 都 处 于 正 向 偏 置 。 

当 三 极 管 人 饱和 时 ,C、E 两 极 可 流 过 较 大 的 电流 ,相当 于 开关 闭合 。 

可 见 ,三 极 管 可 以 当 作 开关 使 用 。 而 数字 电路 就 是 利用 晶体 三 极 管 的 开关 特性 进行 工 
作 的 。 

饱和 时 ,BE 间 的 电压 记 为 Uses , 称 为 饱和 时 的 基 射 电压 ; C\E 间 的 电压 记 为 Uces , 称 
为 饱和 时 的 集 射 电压 。 对 于 NPN 硅 管 而 言 ,UsEs 二 0.7V ,Ucgs 二 0.3V。 饱 和 时 的 集 电极 电 
流 记 为 Tcs , 称 为 集 电极 饱和 电流 。 

对 如 图 3.1.5 所 示 的 实验 电路 , Ics 由 下 式 决定 : 

Ics = (Ucc — Uces)/ Re 2 Ucc/ Re 
三 极 管 刚 刚 出 现 饱和 现象 时 的 基 流 称 为 临界 饱和 基 流 , 记 为 ss。 且 有 
Jas = (Ucc — Uces)/BRe 
可 总 结 三 极 管 的 饱和 条 件 为 
Ts > Iss 本 

【 例 3.1.1】 在 如 图 3.1.6 所 示 电 路 中 ,Ucc 三 12V,Uae 王 12V,R: 王 1. 2kQ，R: 一 
10kQ,Re 二 1kQ,B 二 30, 输 入 电压 Ui 分别 为 Un 三 3V ,Un 二 0.3V。 试 问 晶体 三 极 管 处 于 何 
种 工作 状态 ? 


+Ucc 





图 3.1.5 实验 电路 图 3.1.6 例 3.1.1 的 图 


解 (1) 当 UU 二 Un 二 0.3V 时 ,假定 三 极 管 截止 。 
因为 三 极 管 截止 ,电流 Ts 可 以 忽略 ,有 














Uw= Ui Us = Ur— RR 
O08— 03 Ts 1 








第 3 章 逻辑 运算 的 电路 实现 ( a 


所 以 ,发 射 结 处 于 反 向 偏 置 ,晶体 管 截止 ,假定 正确 。 
(2) 当 Ur 一 Un 一 3V 时 ,晶体 管 导 通 ,假定 三 极 管 饱 和 。 
先 求 临界 饱和 基 流 : 
Js = (Uce — Uces)/(BRe) = (12—0.3)/30 20.39mA 














再 求 晶 体 管 基 极 电 流 : 
Ur 一 Usgs Uss+t UpEs 3=07 这 十 057 
, 已 RR: 1.2 人 


由 于 Ts 之 Tas, 所 以 三 极 管 工作 在 饱和 状态 ,假定 正确 。 

晶体 三 极 管 由 于 输入 信号 的 作用 ,时 而 从 截止 状态 转换 到 饱和 状态 ,时 而 从 饱和 状态 
转换 到 截止 状态 。 而 在 截止 和 饱和 两 种 工作 状态 的 转换 中 ,很 快 经 过 放大 状态 。 由 于 三 极 
管内 部 电荷 “建立 ”和 ”消散 ?需要 一 个 过 程 , 所 以 晶体 三 极 管 人 饱和 与 截止 两 种 状态 的 相互 转 
换 也 需要 一 定 的 时 间 才 能 完成 。 三 极 管 从 截止 到 饱和 所 需 的 时 间 称 为 开通 时 间 ,三极管 从 
饱和 到 截止 所 需 的 时 间 称 为 关闭 时 间 。 开 通 时 间 和 关闭 时 间 总 称 为 三 极 管 的 开关 时 间 。 
它 随 着 三 极 管 类 型 的 不 同 而 有 很 大 差别 ,一 般 为 几 十 纳 秒 至 几 百 纳 秒 ,可 以 在 晶体 管 手册 
中 查 到 。 三 极 管 的 开关 时 间 限 制 了 三 极 管 的 开关 速度 。 开 关 时 间 越 短 , 开 关 速 度 越 快 。 

2. 三 极 管 非 门 

如 图 3. 1.7 所 示 为 由 三 极 管 组 成 的 非 门 电路 。A 是 它 的 +Ucc(SV) 
输入 端 ,Y 是 它 的 输出 端 。 


(1) 电压 关系 表 。 若 输入 端 Ui 二 Urn 二 5V, 则 有 
Ur — UBpEs ed 

















本 Rs 4.3 A 
Iss = (Uec — Uces)/(BRe) 
= (5 一 0.3)/30 
0 mA 图 3.1.7 ”三极管 非 门 电路 








于 Ts 之 Tes, 所 以 ,三 极 管 工 作 在 饱和 状态 ,有 
Uo = Uces = 0.3V 








车 输入 端 Ui 二 Un 二 0V, 有 

Upe = 0V =<0.5V 
所 以 ,T 管 截止 。 输 出 

Uo Ucc = 5V 
将 输入 和 输出 的 电压 关系 用 表格 表示 ,可 得 到 表 3. 1. 5。 
(2) 设 定 变量 ,状态 赋值 ` 列 真 值 表 。 用 A、Y 分 别 表示 U1、Uo, 用 0 表示 低 电 平 ,用 1 
表示 高 电 平 , 则 表 3.1.5 可 转换 成 表 3. 1. 6。 由 表 3. 1. 6 看 出 ,这 是 非 迎 辑 真 值 表 。 同 样 ， 
由 于 图 3. 1.7 所 示 电 路 是 由 三 极 管 组 成 的 ,所 以 称 为 三 极 管 非 门 电路 。 
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表 3.1.5 非 门 电路 的 电压 关系 


表 3.1.6 非 门 的 真 值 表 














Ui/V Uo/V A 
0 5 0 h 
5 0.3 1 0 
复习 与 思考 


利用 二 极 管 .三极管 构成 一 个 与 非 门 电路 。 





3.2 TTL 集成 逻辑 门 电路 


显然 ,在 图 3.1.7 所 示 的 单 管 韭 门 电路 中 , 随 着 负载 的 接 入 ,输入 、 输 出 特性 将 发 生 显著 
变化 。 集 成 门 电路 与 分 立 元 件 门 电路 相 比 ,具有 体积 小 重量 轻 、 可 靠 性 高 等 优点 。 因 此 ， 
在 大 多 数 领域 里 ,集成 电路 已 迅速 取代 了 分 立 元 件 电 路 。 随 着 集成 电路 制造 工艺 的 日 益 完 
善 ,目前 已 能 将 数 以 千 万 计 的 半导体 三 极 管 集成 在 一 片面 积 只 有 几 十 平方 毫米 的 硅 片 上 。 

按照 集成 度 ( 即 每 一 片 硅 片 中 ,所 含有 的 元 、 器 件数 ) 的 高 低 , 可 将 集成 电路 分 为 小 规模 





集成 电路 .中 规模 集成 电路 .大 规模 集成 电路 和 超大 规模 集成 电路 。 
3.2.1 TIL 与 非 门 电路 的 组 成 特点 


晶体 管 -晶体 管 录 辑 (Transistor-Transistor Logic,TTL) 电 路 是 目前 流行 


4 集成 系列 门 电路 之 一 。 

















其 功能 分 析 方法 。 


1. 电路 组 成 与 逻辑 功能 简 述 


TTL 与 非 门 电路 由 以 下 三 部 分 组 成 。 
第 一 部 分 为 输入 级 ,由 多 发 射 极 晶 体 管 Ti 和 电阻 Ri 组 成 。 


gh 





TTL 系列 门 电路 具有 标准 的 输入 、 输 出 特性 ,各 种 功能 的 TTL 门 电路 组 成 结构 大 体 相 
同 ,下 面 以 如 图 3.2.1 所 示 的 典型 TTL 与 非 门 电路 为 例 , 介 绍 TTL 门 电路 的 组 成 特点 及 


全 管 的 作用 和 二 极 管 与 门 的 作用 完全 相似 .输入 信号 通过 多 发 射 极 晶 体 管 T; 的 发 射 结 


实现 了 逻辑 与 的 功能 ,简要 分 析 如 下 : 
将 T 管 的 发 射 结 看 成 几 个 二 极 管 .将 T, 管 的 集 电 结 看 成 与 它们 背 人 





背 的 一 个 二 极 管 ， 


如 图 3. 2. 2 所 示 。 该 电路 与 如 图 3. 1. 1 所 示 的 二 极 管 与 门 电路 类 似 , 实 现 了 逻辑 与 的 功能 。 


第 二 部 分 为 中 间 级 ,由 T: 管 和 电阻 R;、R; 组 成 。 





中 间 级 从 T; 管 的 集 电 极 和 发 射 极 同时 输出 两 个 相位 相反 的 信号 ,作为 T; 管 和 T, 管 输 


出 级 的 驱动 信号 ,不 改变 电路 的 逻辑 功能 。 
第 三 部 分 为 输出 级 ,由 T; 管 .D, 管 .T, 管 和 电阻 R, 组 成 推拉 式 的 输出 级 。 
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图 3.2.1 TTL 与 非 门 电路 图 3.2.2 输入 级 电路 


根据 前 面 的 分 析 , 单 个 三 极 管 实 现 了 逻辑 非 运算 ,可 见 ,输出 级 具有 人 逻辑 非 的 功能 。 
根据 电路 的 结构 可 知 ,如 图 3. 2. 1 所 示 的 TTL 电路 为 三 输入 与 逮 辑 运算 与 非 逮 辑 运 
算 的 组 合 运算 ,为 三 输入 与 非 门 电路 。 


2. 工作 原理 


当 输 入 端 至 少 有 一 个 为 低 电 平 ( 设 UA 二 0.3V,Us 二 Uc 二 3. 6V) 时 ,显然 ,T 管 的 基 极 

Bi 与 Ei 发 射 结 间 处 于 正 向 偏 置 ,电源 Ucc 通 过 Ri 为 Ti 管 提供 基 极 电流 ,其 Un 为 
Um = UA+Umea = 0.3+0.7= 1V 

V 的 基 极 电压 Us 不 足以 给 全集 电 结 、T: 发 射 结 提供 正 向 基 极 电流 。 所 以 ,T; 管 截 
止 ,Ti 管 当然 也 截止 。 因 此 ,Ucc 经 Rs 使 T; 管 .D; 管 导 通 , 则 输出 端的 电压 为 
Uo = Ucc 一 ImR: 一 Unes 一 Upnow 5 一 2X0.7 一 3.6V 
因为 电流 Ts 为 微 安 级 ,所 以 电压 TssR: 可 以 忽略 不 计 。 又 由 于 T, 管 截止 ,因此 负载 电 
流 是 从 电源 Ucc 经 Ri 、D 流 向 每 个 负载 门 的 。 

当 输 入 端 Us 二 Us 二 Uc 二 3.6V( 全 部 为 高 电 平 ) 时 ,全 管 瞬间 导 通 , 基 极 电压 Uns 二 
4.3V。 

4.3V 的 基 极 电压 Unra 足 以 给 Ti 集 电 结 、T: 发 射 结 .T 发 射 结 提供 正 向 基 极 电流 ,T 集 
电 结 、T: 发 射 结 .Ti 发 射 结 均 导 通 。 因 为 Ti 集 电 结 .T: 发 射 结 .Ti 发 射 结 相当 于 3 个 二 极 
管 ,3 个 二 极 管 导 通 压 降 为 2. 1V, 基 极 电压 Uns 迅速 回 到 2. 1V。 
因为 输入 端 UA 一 Us 一 Uc 一 3.6V,Ti 管 的 3 个 发 射 结 均 处 于 反 向 偏 置 ,截止 。 电 源 
Ucc 经 过 电阻 R 和 Ti 管 的 集 电 结 向 T; 管 提供 足够 的 基 极 电流 ,使 Ts 管 导 通 并 饱和 ,TT。 
管 的 发 射 结 电流 又 给 T, 管 提供 足够 的 基 流 ,使 T, 管 也 导 通 并 饱和 。 此 时 ,输出 端的 电 
压 为 





























Uo = Uces = 0.3V = Uo 
此 时 ,由 于 TT: 管 的 集 电 极 电 位 为 
Ucs = Ucess 十 Uses = 0.3+0.7=1V 
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所 以 ,Ts 管 .D, 管 截止 。 由 于 D: 管 截止 ,负载 电流 全 部 灌 入 T, 管 的 集 电极 。 
将 输入 和 输出 的 电压 关系 以 表格 表示 ,可 得 表 3. 2. 1 。 












































用 A、B、C.Y 分别 表示 Ua、Us、Uc、Uo, 用 0 表示 低 电 平 ,用 1 表示 高 电 平 , 则 表 3. 2. 1 
可 转换 成 表 3. 2. 2。 由 表 3. 2. 2 看 出 ,这 是 与 非 逻辑 的 真 值 表 。 

表 3.2.1 TIL 与 非 门 的 电压 关系 (单位 : V) 表 3.2.2 TTL 与 非 门 的 真 值 表 
Ua Us Uc Uo A B C 站 
0.5 03 Ou 全 0 0 0 
人 53 0. 3 3.6 号 看 0 0 有 
0.3 3.6 0.3 3.6 0 1 0 L 
WV 咏 6 3.6 “人 0 1 1 L 
3.6 0;3 0.3 3.6 1 0 0 L 
i 0 EE 3.6 1 0 1 
3.6 6 1 3.6 1 1 0 1 
3 3.6 3.6 0:3 1 1 1 0 




















可 见 , 如 图 3.2.1 所 示 电 路 为 TTL 与 非 门 电路 。 即 
Y= ABC 


3.2.2 TTL 与 非 门 电路 的 输入 输出 特性 


常用 输入 电压 、 输 入 电流 、 输 入 电阻 等 参数 描述 电路 的 输入 特性 ,用 输出 电压 、 输 出 电 
流 、 输 出 电阻 等 参数 描述 电路 的 输出 特性 。 
当然 ,数字 系统 具有 其 特殊 性 ,其 输入 只 有 1、0 两 种 值 , 对 应 高 、 低 两 种 电 平 值 。 根 据 前 
面 的 分 析 ,TTL 与 非 门 电路 输出 为 1 时 ,有 
Uon (最 大 ) = 3.6V 
TTL 与 非 门 电路 输出 为 0 时 ,有 
Ua =0. 3V 























1. 输入 特性 


在 标准 TTL 电 平 作用 下 ,对 输入 回路 ,可 忽略 T, 集 电极 、T, 集 电极 、R。 取 多 输入 极 
的 A 极为 例 分 析 , 参 考 电路 如 图 3. 2. 3 所 示 。 图 中 ,Ucc 二 5V。 
正常 情况 下 ,TTL 电路 的 输入 来 自 TTL 电路 的 输出 ,为 标准 值 , 有 
Unm = Uon (最 大 ) 二 3. 6V 
Ux = Uo = 0.3V 
因为 输入 电 平 为 标准 值 ,为 已 知 参 数 . 所 以 TTL 电路 的 输入 特性 主要 用 输入 电流 来 
描述 。 
分 析 如 图 3. 2. 3 所 示 的 输入 级 电路 . 当 Un 二 Uo 二 0.3V 时 ,Ti 集 电 结 截止 , 有 
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六 二 人 3 本 全 人 一 4 
Ri 4X10° 


分 析 如 图 3. 2. 3 所 示 的 输入 级 电路 , 当 Ui 一 Uon 二 3.6V 时 ,根据 前 面 的 分 析 ,Ti 发 射 
结 瞬间 导 通 后 截止 ,输入 电流 为 二 极 管 反 向 截止 电流 , Tr 的 值 一 般 在 40pA 以 下 。 

当然 ,输入 电 平 从 低 电 平 变化 到 高 电 平 . 从 高 电 平 变化 到 低 电 平均 存在 一 个 变化 过 程 。 
输入 电流 随 输入 电 平 变 化 的 曲线 称 为 输入 特性 曲线 ,如 图 3. 2. 4 所 示 。 对 输入 信号 的 电 平 
转换 的 暂 态 过 程 分 析 , 读 者 可 参考 其 他 书籍 。 


1CmA) 








+Ucc 
及 | |4kQ 
A T, 
图 3.2.3 输入 等 效 电路 图 3.2.4 输入 特性 曲线 


2. 高 电 平 输出 特性 


在 如 图 3.2.1 所 示 TTL 门 电路 中 , 当 至 少 有 1 个 输入 为 低 电 平时 ,输出 为 1。 对 输出 
回路 ,可 忽略 T: 管 .T, 管 ,参考 电路 如 图 3.2.5 所 示 。 图 中 ,Ucc 二 5V。 

正常 情况 下 ,输出 的 高 电 平 也 为 标准 值 .为 已 知 参数 ,因此 ,TTL 电路 的 输出 特性 也 主 
要 用 输出 电流 来 描述 。 

分 析 如 图 3. 2. 5 所 示 输 出 等 效 电 路 , 当 未 接 负 载 时 ,Uon 二 3.6V, 没 有 电流 流出 。 当 输 
出 接 负载 时 ,Ucc 将 通过 T; 管 .D, 管 向 外 输出 电流 ,这 种 负载 电流 称 为 拉 电 流 。 

当然 , 随 着 负载 电流 绝对 值 的 增加 ,电阻 Ri 上 的 压 降 也 将 随 之 增加 ,相应 输出 的 电位 值 将 
减 小 。 高 电 平 输出 电位 随 输出 电流 变化 的 曲线 称 为 高 电 平 输出 特性 曲线 ,如 图 3. 2.6 所 示 。 





= 一 0 = 0 五 /mA 


图 3.2.5 高 电 平 输出 等 效 电路 图 3.2.6 高 电 平 输出 特性 曲线 
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从 输出 特性 曲线 可 以 看 出 , 当 输 出 电流 绝对 值 小 于 5mA 时 ,输出 的 高 电 平 的 值 不 会 明 
显 下 降 , 可 保证 高 电 平 的 稳定 。 

必须 指出 的 是 ,考虑 到 功 耗 的 限制 ,TTL 集成 门 电路 手册 上 给 出 的 高 电 平 输出 电流 最 
大 值 比 5mA 小 得 多 。 例 如 ,74 系列 门 电路 的 运用 条 件 规定 ,输出 为 高 电 平 时 , 流 过 负载 上 
的 电流 不 得 超过 0. 4mA。 











3. 低 电 平 输出 特性 





在 如 图 3.2. 1 所 示 TTL 门 电路 中 , 当 3 个 输入 为 高 电 平 时 ,输出 为 0。 对 输出 回路 ,可 
忽略 Ts 管 .Di 管 ,参考 电路 如 图 3.2.7 所 示 。 

分 析 如 图 3. 2. 7 所 示 输 出 等 效 电 路 ,T, 管 饱和 导 通 ,负载 电流 经 T, 管 从 电源 “十 ” 端 流 
向 电源 “一 ” 端 ,负载 电流 灌 入 T, 管 ,这 种 负载 电流 称 为 灌 电 流 。 

此 外 ,T: 管 C-E 间 的 饱和 导 通 内 阻 很 小 ,通常 在 109 以 内 。 因 此 , 当 负 载 电流 增加 时 ， 
相应 输出 的 低 电 平 电位 值 仅 略 有 升 高 ,能 在 较 大 范围 内 保证 低 电 平 的 稳定 , 低 电 平 输出 电 
位 随 负载 电流 变化 的 曲线 如 图 3. 2.8 所 示 。 











+Uce MOLV 
9 
2.0| 
1.0| 
i 
Rs + Uo 
5 0 5 10 15 ji/mA 
图 3.2.7 低 电 平 输出 等 效 电路 图 3.2.8 低 电 平 输出 特性 曲线 
4. 电压 传输 特性 





所 谓 TTL 与 非 门 的 电压 传输 特性 ,是 指 输出 电压 Uo 随 输入 电压 Ui 的 变 ”加 屿 尝 坊 汉 
化 曲线 。 如 图 3. 2. 9 所 示 为 图 3.2. 1 所 示 与 非 门 电路 的 电压 传输 特性 曲线 。 它 是 通过 实验 
测 出 来 的 ,即将 某 一 个 输入 端的 电压 由 零 逐 渐 增 大 ,而 将 其 他 输入 端 接 在 电源 正极 以 保持 
恒定 高 电位 。 由 图 可 见 ,曲线 可 分 为 AB、BC、CD、DE 四 段 。 

AB 段 : 在 这 一 段 里 ,U1 过 0. 6V 使 Us 过 1. 3V, 则 











T: 管 .Ti 管 截止 ,而 T; 管 .D, 管 导 通 ,输出 电压 Uo 二 4 

3. 6V ,为 高 电 平 。 这 一 段 称 为 截止 区 。 i 
BC 段 : 当 U 为 0.6~1.3V 时 ,Us 的 增加 使 T 管 2 

开始 导 通 并 进入 到 放大 区 ,但 T, 管 仍然 截止 , 则 Uo 随 


E 





着 Ui 的 增加 而 线性 地 减 小 。 这 一 段 称 为 线性 区 。 | ea a 
CD 段 : 当世 增加 到 1.4V 左右 时 ,T, 管 也 开始 导 Un Um2 3UV 
通 , 使 输出 电压 Uo 急剧 下 降 , 这 一 段 称 为 转折 区 。 在 转 图 3. 2.9 电压 传输 特性 
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折 区 中 心 点 所 对 应 的 输入 电压 称 为 与 非 门 的 阀 值 电压 或 称 为 门槛 电 平 , 用 Urn 表示 。 从 图 
3.2.9 中 可 知 ,Ura 一 1.4V。 
DE 段 : 当 Ur>1.4V 时 , 即 特性 曲线 经 过 转折 区 后 ,就 进入 了 饱和 区 。 在 这 一 段 ,Ts 
管 .T, 管 均 导 通 并 饱和 ,而 Ts 管 .D, 管 截止 。 输 出 电压 Uo 和 0. 3V ,为 低 电 平 。 
于 门槛 电 平 Ura 所 对 应 的 是 电压 传输 特性 转折 区 的 中 心 点 ,所 以 在 对 与 非 门 的 简化 
定性 分 析 中 , 常 以 Ura 为 准 。 认 为 当 LU<Ura 时 ,与 非 门 是 关闭 的 ( 即 T: 管 .Ts 管 截止 ); 若 
在 其 他 输入 端 都 为 高 电 平 , 则 当 Ur>Ura 时 ,与 非 门 导 通 。 与 非 门 关闭 时 输出 高 电 平 ,与 非 
门 导 通 时 输出 低 电 平 。 

从 电压 传输 特性 曲线 上 ,可 以 求 出 如 下 参数 。 

(1) 输出 高 电 平 Uon ,输出 低 电 平 Uor 。 

Uon 为 与 非 门 关闭 时 的 输出 电压 ,74 系列 门 电路 Uon 的 理论 值 为 3. 6V ,产品 规定 的 最 
小 值 Uonmw = 二 2. 4V。 

Uno 为 与 非 门 导 通 时 的 输出 电压 ,74 系列 门 电路 Uon 的 理论 值 为 0. 3V ,产品 规定 的 最 
大 值 Uorvwax 二 0.4V。 

由 上 述 规定 可 以 看 出 ,TTL 门 电 路 输出 的 高 低 电 平 不 是 一 个 值 , 而 是 一 个 范围 。 

(2) 开门 电 平 Uon ,关门 电 平 Uorr。 

在 保证 输出 为 额定 低 电 平 的 条 件 下 所 允许 的 输入 高 电 平 的 最 小 值 称 为 开门 电 平 Uon， 
常 形象 地 表示 为 UnnwN 。 

在 保证 输出 为 额定 高 电 平 的 条 件 下 所 允许 的 输入 低 电 平 的 最 大 值 称 为 关门 电 平 Uorr， 
常 形象 地 表示 为 Unmax。 

为 了 帮助 读者 进一步 理解 UonwnN 、Uormax `UnawN 、Unmax 等 参数 的 含义 ,依照 TTL 手册 
“Von 输出 高 电 平 电压 一 一 输入 端 在 施加 规定 的 电 平 下 ,使 输出 端 为 高 电 平 的 电压 " 电 特 性 
测试 方法 的 规定 ,可 用 实验 的 方法 测量 这 4 个 参数 ,各 参数 间 的 对 应 关系 如 图 3. 2. 9 所 示 。 
图 不 难看 出 , 当 输入 为 Umvww 时 ,对 应 输出 为 Uowax; 当 输入 为 UnwAx 时 ,对 应 输出 
为 Uonmn。 

根据 图 示 关 系 及 相关 应 用 约束 ,有 

UonwN > UnawN ， UouwAx < Unmax 






























































5. 输入 端 噪声 容 限 


与 非 门 在 输入 高 电 平时 ,为 了 保证 稳定 在 导 通 状态 ,输入 的 高 电 平 加 上 瞬 态 的 干扰 信 
号 不 应 小 于 开门 电 平 Uos 。 所 以 ,在 输入 高 电 平时 ,允许 的 干扰 容 限 为 


UNa = Uonmm 一 UnawN 








式 中 ,Una 为 高 电 平 噪声 容 限 。 
与 非 门 输入 低 电 平时 ,为 了 保证 稳定 在 关闭 状态 ,输入 的 低 电 平 加 上 了 瞬 态 的 干扰 信号 
不 应 超过 关门 电 平 Uore 。 所 以 , 当 输 入 低 电 平时 ,允许 的 干扰 容 限 为 
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Ux = Unmax 一 Uormax 
式 中 ,Un 为 低 电 平 品 声 容 限 。 
在 集成 电路 中 ,用 噪声 容 限 的 数值 来 定量 地 说 明 门 电路 的 抗 干扰 能 力 。 显 然 ,噪声 容 
限 越 大 ,说 明 门 的 抗 干扰 能 力 越 强 。 
【 例 3.2.1】 如 图 3. 2. 10(a) 所 示 电 路 中 ,计算 Re 的 最 大 值 。 其 中 的 与 非 门 电路 Ya 一 
3.4V, 了 二 0.2V,Ammm 一 2.0V,Anmax 一 0.8V, Ucc 二 5.0V, 输 入、 输 出 特性 分 别 如 图 3. 2. 4、 
图 3.2.6、 图 3.2.8 所 示 。 

















GLK 7 Re 4 光 : ly Re A.G2 ci hh Re 2 
并 六 一 4 7 > 半 六 与 吕 
1 -i 1 1 “3 
(a) 原始 电路 (b) 7 为 低 电 乎 (c) 7 为 高 电 平 


图 3.2.10 例 3.2.1 的 图 


解 (1) 计算 G1 输出 为 低 电 平 (YL 二 0.2V) 时 Re 的 最 大 值 。 
与 非 门 电路 输入 参考 等 效 电路 如 图 2. 2. 3 所 示 , 当 YY 为 低 电 平时 ,输入 电流 经 电阻 Rs 
流入 G1, 如 图 3.2.10(b) 所 示 。 
显然 ,电阻 Re 的 接 入 将 使 G2 的 输入 低 电 平 电位 上 升 ,但 应 满足 A 二 Anmax 二 0.8V 的 
应 用 要 求 ,临界 输入 电流 为 
Ucc 一 UneA 一 Anwax _ 5 一 0.7 一 0.8 

















Tn Ri 0.875(mA) 
Mi 
ReMax i OY 0.686(kQ) 








(2) 计算 G1 输出 为 高 电 平 (Ya 一 3.4V) 时 Re 的 最 大 值 。 

当 Y 为 高 电 平时 ,截止 穿 透 电流 经 电阻 Re 流入 G2, 如 图 3. 2. 10(c) 所 示 。 查 如 图 3. 2. 4 
所 示 输 入 特性 曲线 ,Un 一 3.4V 时 ,Tm 二 40pA。 

显然 ,电阻 Re 的 接 入 将 使 G2 的 输入 高 电 平 电 位 下 降 , 但 应 满足 A 之 Amwax 一 2.0V 的 
应 用 要 求 , 有 


Yan 一 Amwx _ 3.4 一 2.0 __ 
及 FMAxX Ye 40 X10 35(kQ) 


可 见 ,该 电路 中 ,Re 的 最 大 值 为 0. 686kQ。 





6. 扇 出 系数 No 


扇 出 系数 No 是 指 与 非 门 带 负载 的 能 力 ,一 般 用 一 个 与 非 门 能 够 带 同 类 门 的 最 大 数目 
表示 。 对 TTL 与 非 门 有 No 宇 8, 可 通过 下 面 的 例题 来 进一步 理解 。 

【 例 3.2.2】 在 如 图 3. 2. 11 所 示 电 路 中 ,计算 与 非 门 G1 最 多 可 驱动 多 少 个 同样 的 与 
非 门 电路 。 其 中 的 与 非 门 电路 输入 、 输 出 特性 分 别 如 图 3. 2. 4、 图 3.2.6、 图 3. 2. 8 所 示 ,要 
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求 与 非 门 G1 输出 的 高 、 低 电 平 满足 Uoa>3.2V、Uo 委 0.2V。 Gliy 通 
解 (1) 计算 Uoa>3.2V 时 可 驱动 的 与 非 门 数目 Ni 。 工 
查 如 图 3. 2. 6 所 示 输 出 特性 曲线 ,Uon = 3. 2V 时 , Jon = 四 
一 7.5mA, 考 虑 功 耗 
| Ion | 一 0.4mA Gn 
查 如 图 3. 2. 4 所 示 输 入 特性 曲线 ,Unm 二 3. 2V 时 , pa 到 > 
40pA, 有 图 3.2.11 例 3.2.2 的 图 
A Hie 和 pd = 


(2) 计算 Uor<0.2V 时 可 驱动 的 与 非 门 数目 N;。 

查 如 图 3. 2. 8 所 示 输 出 特性 曲线 ,Uo 二 0.2V 时 ,Ta 一 16mA。 

查 如 图 3. 2.4 所 示 输 入 特性 曲线 ,Un 二 0.2V 时 ,一 一 ImA, 有 
Ia _16_ 


Ns 局 而 16 
可 见 , 该 电路 中 ,与 非 门 的 扇 出 系数 No 二 10。 


7. 传输 延迟 时 间 


在 TTL 电 路 中 ,由 于 二 极 管 和 三 极 管 从 导 通 变 为 截止 或 者 从 截止 变 为 导 通 都 需要 
一 定 的 时 间 , 所 以 当 将 理想 的 矩形 电压 信号 加 到 TTL 与 非 门 的 输入 端 时 (其 他 输入 端 接 
[a 高 电 平 ) ,输出 电压 的 波形 不 仅 要 比 输入 信号 滞后 ,而 且 波 形 的 


上 升 沿 和 下 降 沿 都 变 坏 ,如 图 3. 2. 12 所 示 。 
| WO 嘲 通常 将 输入 脉冲 上 升 沿 的 50% 处 起 到 输出 脉冲 下 降 沿 的 


六 ”50% 处 的 时 间 称 为 上 升 延迟 时 间 tm; 从 输入 脉冲 下 降 沿 的 

50% 处 起 到 输出 脉冲 上 升 沿 的 50% 处 的 时 间 称 为 下 降 延迟 时 

间 teas 。toa 与 tpaz 的 平均 值 称 为 平均 传输 延迟 时 间 , 记 为 tm, 即 
tha = (tpai 十 ta)/2 

平均 传输 延迟 时 间 ta 是 一 个 很 重要 的 参数 ,其 数值 越 小 说 











可 


图 3.2.12 平均 传输 延迟 时 间 明 电路 的 速度 越 高 。iu 一 般 通 过 实验 方法 测 出 ,具体 值 可 以 从 





产品 手册 上 查 到 。 
对 74 系列 TTL 门 电路 而 言 , 输 出 级 的 T, 管 导 通 时 一 般 工作 在 深度 饱和 状态 ,显然 ,从 
深度 饱和 到 截止 的 时 间 要 长 于 从 截止 到 饱和 的 时 间 , 因 此 ,tsw 略 大 于 :ea 。 


3.2.3 其 他 人 逻辑 功能 的 TTL 门 电路 


在 TIL 系 列 集成 门 电 路 中 ,除了 与 非 门 外 , 还 有 反 相 器 .与 门 .或 门 .或 非 门 . 异 或 门 、 
与 或 非 门 等 几 种 常见 类 型 的 逻辑 门 电路 。 必 须 指出 的 是 ,尽管 这 些 门 电路 逻辑 功能 不 同 ， 
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但 其 输入 ,输出 结构 形式 基本 相同 ,具有 相同 的 输入 、 输 出 特性 。 
1. 反 相 器 


如 图 3. 2. 13 所 示 电 路 为 TTL 反 相 器 的 典型 电路 ,是 最 简单 的 一 种 TTL 门 电路 。 
和 与 非 门 相 比 ,TTL 反 相 器 的 输入 级 是 一 个 单 发 射 极 的 三 极 管 ,其 余部 分 和 与 非 门 电 
路 相同 ,逻辑 功能 显而易见 。 


2. 或 非 门 
如 图 3.2.14 所 示 电 路 为 TTL 或 非 门 的 典型 电路 ,逻辑 功能 简要 分 析 如 下 。 


+Ucc(SV) +Uce(5V) 
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图 3.2.13 TTL 反 相 器 电路 图 3.2.14 TTL 或 非 门 电路 


如 不 考虑 输入 B, 则 输入 A 及 相关 电路 为 典型 TTL 反 相 器 电路 。 类 似 地 ,如 不 考虑 输 
入 A, 则 输入 B 及 相关 电路 也 为 典型 TTL 反 相 器 电路 。 

当 A 二 1 时 ,人 T 管 饱和 导 通 。 此 时 ,如 果 B 也 为 1, 则 维持 T, 管 的 饱和 导 通 不 变 ; 如 果 
B 为 0, 则 T, 管 应 截止 ,T: 管 也 截止 。T: 管 截止 ,输入 B 对 T, 管 相当 于 断 开 , 输 入 A=1 维 
持 T, 管 的 饱和 导 通 。 

根据 上 面 的 分 析 , 当 A、B 两 个 输入 中 有 一 个 及 以 上 为 1 时 ,T, 管 饱和 导 通 ,输出 为 0， 
实现 了 或 非 的 逻辑 功能 。 


3. 与 或 非 门 


如 图 3. 2. 15 所 示 电 路 为 TTL 与 或 非 门 的 
典型 电路 , 迎 辑 功能 简要 分 析 如 下 。 

如 不 考虑 输入 C、D, 则 输入 A、B 及 相关 电 
路 为 典型 TTL 与 非 门 电路 。 类似 地 ,如 不 考虑 
输入 A、B, 则 输入 C.D 及 相关 电路 也 为 典型 
TTL 与 非 门 电路 。 

当 A=B=1 时 ,T, 管 他 和 导 通 。 此 时 ,如 果 a ad 
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C=D=1, 则 维持 Ti 管 的 饱和 导 通 不 变 ; 如 果 C.D 中 有 1 个 为 0, 则 Ts 管 截止 ,Ts 管 也 截 
止 。Ts 管 截止 ,输入 B 对 T, 管 相当 于 断 开 . 输 入 A 二 B= 二 1, 维 持 Ts 管 的 饱和 导 通 。 
根据 上 面 的 分 析 , 当 AB、CD 两 组 输入 有 一 组 及 以 上 为 1 时 ,Ts 管 饱和 导 通 ,输出 为 0， 
实现 了 与 或 非 的 逻辑 功能 ,有 
Y=AB+CD 
关于 TTL 系列 其 他 逻辑 功能 门 电路 的 典型 电路 ,限于 篇 幅 , 请 读者 参看 其 他 书籍 。 


3.2.4 其 他 输出 结构 的 TTL 与 非 门 





1. 集 电 极 开 路 输出 的 TTL 与 非 门 (OC 门 ) 


如 图 3. 2. 16 所 示 为 集 电极 开路 输出 的 与 非 门 ,如 图 3. 2. 17 所 示 是 它 的 逻辑 符号 。 必 
须 注意 的 是 , 集 电极 开路 输出 的 与 非 门 必 须 外 接 负 载 电 阻 Re 和 电源 Ucc 才 能 正常 工作 ,如 
图 3. 2. 16 中 虚线 部 分 所 示 。 





+Ucc(+5V) 


图 3.2.16 OC 与 非 门 图 3.2.17 OC 与 非 门 逻辑 符号 





集 电极 开路 的 门 电路 简称 为 OC 门 。 将 典型 TTL 与 非 门 电路 中 的 T; 管 .D, 管 去 掉 。 
如 图 3. 2. 16 所 示 的 OC 门 , 当 外 接 Re 和 电源 UCc 以 后 ,其 逻辑 功能 为 Y= 二 AB ,工作 原理 十 
分 简单 ,无 须 装 述 。 

于 OC 门 采用 外 接 负载 电阻 和 电源 . 故 可 通过 选择 较 高 电压 的 工作 电源 给 负载 提 
供 较 大 的 电流 ,可 很 好 地 改善 TTL 门 电路 的 负载 能 力 。 可 通过 下 面 的 例题 来 进一步 
理解 。 

【 例 3. 2.3】 在 如 图 3.2.18(a) 所 示 电 路 中 ,已 知 OC 与 非 门 G1、G2 输出 管 截止 时 漏 
电流 Toa 王 0.2mA, 导 通 时 允许 的 最 大 负载 电流 Tomax 二 16mA; 与 非 门 G3、G4、G5 的 低 电 
平 输入 电流 I1 二 一 lmA ,高 电 平 输入 电流 Tm 二 0.04mA, 要 求 OC 与 非 门 输出 的 高 、 低 电 平 
满足 Yon 宇 3.2V、YoL 志 0.4V ,计算 Ri 的 合适 值 。 

解 (1) 计算 OC 与 非 门 G1、G2 输出 为 高 电 平时 RL 的 合适 值 。 

输出 Y 二 1, 流 过 RL 的 电流 为 G1、G2 管 截止 漏电 流 和 G3、G4、G5 高 电 平 输 入 电流 的 
和 ,各 电流 方向 如 图 3. 2.18(b) 所 示 。 
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(a) 原始 电路 (b) 7 为 高 电 平 (ce) 2 为 低 电 平 


图 3.2.18 例 3.2.3 的 图 


显然 ,电阻 Rs 的 接 人 将 使 G1.G2 管 的 输出 高 电 平 电位 下 降 , 但 应 满足 Yon 宇 3. 2V 的 
应 用 要 求 , 流 过 Ri 的 电流 为 




















Tr, nlont ml 2X0.2 十 6X0.04 0.64(mA) 
Ri 的 最 大 值 为 
一 
Rimax = = 2.8(kQ) 


(2) 计算 OC 与 非 门 G1、G2 输出 为 低 电 平 时 Ri 的 合适 值 。 

当 Y 为 低 电 平时 ,各 电流 示意 图 如 图 3. 2. 18(c) 所 示 。 

显然 ,电阻 Rs 的 减 小 将 使 G1、G2 的 输出 低 电 平 电 位 上 升 ,但 应 满足 Yor 志 0. 4V 的 应 
用 要 求 , 流 过 RL 的 电流 为 

Ir = Iomsx—ml|lIn|=16—3X1= 13(mA) 

注意 : 尽管 有 两 个 OC 与 非 门 ,但 求 其 最 小 值 的 时 候 , 只 能 考虑 只 有 一 个 OC 门 输出 为 
0 的 情况 。 

此 外 ,由 于 G3、G4、G5 的 输入 端 各 自 短 接 , 参 考 如 图 3. 2. 2 所 示 的 输入 级 电路 ,输入 端 
短 接 时 ,相当 于 一 个 输入 。 


























Ri 的 最 小 值 为 
i 二 到 一 -一 2 0. 35(kQ) 
可 见 ,该 电路 中 ,RL 的 合适 值 为 0.35 一 2. 8kQ .可取 
Ri = 1kQ 


必须 指出 的 是 ,应 用 实践 中 ,输入 可 以 短 接 ,输出 一 般 是 不 可 以 短 接 的 。 在 如 图 3. 2. 18 
所 示 电 路 中 ,将 与 非 门 G1、G2 的 输出 直接 短 接 构 成 一 个 输出 了 ,之 所 以 可 以 将 输出 直接 短 
接 , 原 因 是 G1、G2 门 为 OC 门 。 

两 个 OC 门 输出 直接 短 接 参考 电路 如 图 3. 2. 19 所 示 。 图 中 , 当 A=B=1 时 ,OC 门 G1 
的 T, 管 饱和 导 通 ,输出 Y, 二 0。 

此 时 ,如 果 C=D=1,0OC 门 G2 的 T, 管 也 饱和 导 通 ,输出 Y1 也 为 0, 总 体 输出 Y= 二 0; 如 
果 C.D 至 少 有 一 个 为 0, 则 OC 门 G2 的 T, 管 截止 ,输出 六 二 1, 但 由 于 此 时 Yo 一 0, 而 G2 
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图 3.2.19 OC 门 输出 直接 短 接 示意 图 


的 Ti, 管 截止 后 ,G2 的 输出 总 可 理解 为 与 G2 的 Ti, 管 断 开 ,总 体 输出 Y 依然 为 0。 
可 见 , 两 个 OC 门 输 出 直接 短 接 ,相应 的 输出 Yo .号 至 少 有 一 个 为 0, 总 体 输出 为 0, 具 
有 与 的 逻辑 功能 ,把 这 种 通过 输出 线 直 接 短 接 实 现 的 与 逻辑 功能 形象 地 称 为 “ 线 与 ”。 
可 见 , 图 3.2.19 所 示 电 路 的 输出 
Y=ABCD=AB+CD 





2. 三 态 输出 与 非 门 (TS 与 非 门 ) 


输出 三 态 门 简称 三 态 门 (TS 门 ), 它 是 在 普通 门 的 基础 上 增加 控制 端 和 控制 电路 组 
成 的 。 

如 图 3. 2. 20 所 示 为 三 态 门 的 电路 原理 图 ,其 逻辑 符号 如 图 3. 2. 21 所 示 。 三 态 门 的 逮 
辑 功能 为 与 非 的 逻辑 功能 。 
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图 3.2.20 三 态 输出 与 非 门 图 3.2.21 TS 门 逻辑 符号 
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在 如 图 3. 2. 20 所 示 电 路 中 , 当 使 能 控制 信和 号 EE=0 时 ,Ti 管 导 通 ,T: 管 .T, 管 均 截止 ,而 
导 通 的 二 极 管 DD 将 T, 管 集 电极 电位 钳制 在 小 于 或 等 于 1V 的 电 平 上 ,使 T; 管 和 Ds 管 也 不 
能 导 通 。 此 时 ,输出 端 Y 对 电源 Ucc 和 对 地 都 是 断 开 的 ,呈现 为 高 阻抗 状态 , 记 为 





Y=2Z 
当 使 能 控制 端 信号 E 二 1 时 , DD 管 截止 。 此 时 ,三 态 门 处 于 工作 状态 , 即 有 
Y= ABE 


综 上 所 述 ,图 3. 2. 20 所 示 电 路 的 输出 端 有 三 种 状态 : 高 电 平 、 低 电 平 ,高 阻抗 。 而 处 于 
工作 状态 时 ,实现 的 功能 又 是 与 非 逻辑 运算 ,所 以 该 电路 称 为 TTL 输出 三 态 与 非 门 。 

在 数字 系统 中 ,为 了 减少 输出 连 线 , 经 常 在 一 条 数据 总 线 上 分 时 传递 若干 门 电路 的 输 
出 信号 ,利用 三 态 门 可 以 实现 这 种 总 线 结构 ,如 图 3. 2. 22 所 示 。 

在 图 3. 2. 22 中 ,只 要 控制 各 个 门 的 瑟 端 , 则 可 实现 在 一 条 数据 总 线 上 分 时 传递 各 门 电 
路 的 输出 信号 。 例 如 现在 要 传递 门 Gi 的 输出 信号 , 则 令 使 能 控制 端 已 一 1 ,使 三 态 门 Gi 工 
作 ; 而 其 他 三 态 门 的 使 能 控制 端 已 均 为 0, 输 出 端 为 高 阻抗 状态 ,不 工作 ; 这 样 就 将 三 态 门 
Gi 的 输出 信号 送 到 了 总 线 上 。 

在 TITL 电 路 中 ,不 仅 有 三 态 输 出 的 与 非 门 反 相 器 、 缓 冲 器 等 ,而 且 在 许多 中 规模 乃至 
大 规模 集成 电路 中 也 采用 了 三 态 输出 电路 。 

此 外 ,还 可 利用 三 态 输 出 缓冲 器 实现 双向 输出 的 总 线 结构 。 用 三 态 缓冲 器 实现 的 1 位 
数据 双向 输出 总 线 结构 如 图 3. 2. 23 所 示 。 图 中 ,三 态 门 G1 的 输出 控制 端 为 高 电 平 有 效 ， 
G2 的 输出 控制 端 为 低 电 平 有 效 。 当 E=1 时 ,G1 工作 .G2 不 工作 ,数据 Do 被 送 往 数据 总 
线 ; 当 E=0 时 ,G2 工作 ,G1 不 工作 ,从 数据 总 线 上 读 取 数据 并 送 给 Di 。 
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图 3.2.22 将 三 态 与 非 门 接 成 总 线 结构 图 3.2.23 用 三 态 输出 缓冲 器 实现 双向 输出 


3.2.5 TTL 数字 集成 电路 的 各 种 系列 


TI 公司 最 初生 产 的 TTL 电路 取 名 为 SN54/74 系列 ,为 TTL 基本 系列 。54 系列 和 74 
系列 产品 的 主要 区 别 是 允许 的 环境 工作 温度 不 同 。54 系列 产品 允许 的 环境 工作 温度 为 
一 55 一 十 125"C ,而 74 系列 产品 允许 的 环境 工作 温度 为 一 40 一 十 85YC 。 在 后 面 的 内 容 中 , 统 
一 使 用 74 系列 ,读者 应 注意 二 者 之 间 的 差异 。 
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74 系列 之 后 ,又 相继 生产 了 74H、74L、74S、74LS、74AS、74ALS、74F 等 改进 系列 。 

74 系列 电路 特点 如 前 所 述 , 每 级 门 电路 的 传输 时 间 约 为 9ns, 功 耗 约 为 10mW ,速度 、 功 
耗 等 方面 的 性 能 均 不 能 令 人 满意 。74H(High-speed TTL)、74L(Low-power TTL) 系 列 是 
早期 采用 的 两 种 改进 系列 。 

74H 系列 将 输出 电路 中 的 二 极 管 改 为 三 极 管 ,采用 了 两 级 射 极 输出 ; 并 将 所 有 的 电阻 
值 减 小 许多 ,从 而 提高 了 负载 能 力 , 同 时 也 提高 了 工作 速度 。 其 平均 传输 延迟 时 间 tm 约 为 
74 系列 与 非 门 的 平均 传输 延迟 时 间 的 1/2。 因 为 74H 系列 电路 中 电阻 值 大 大 减 小 ,将 使 内 
部 电流 增加 , 故 增加 了 电路 的 功 耗 。74L 系列 加 大 了 各 电阻 的 阻 值 , 降 低 了 电路 的 功 耗 ,但 
增加 了 电路 的 传输 延迟 时 间 。 这 两 个 系列 产品 的 综合 性 能 并 未 明显 改善 ,已 经 被 淘汰 。 
74 系列 电路 和 74H 系列 电路 中 的 三 极 管 在 导 通 时 几乎 都 处 于 饱和 状态 , 当 晶体 三 极 
管 由 饱和 状态 转换 到 截止 状态 时 ,需要 一 个 较 大 的 存储 时 间 以 消 ec c 
除 在 晶体 管 基 区 内 新 存储 的 电荷 ,所 以 这 是 限制 速度 不 能 提高 的 
主要 原因 。74S(Schottly TTL) 系 列 又 称 为 肖 特 基 系 列 , 电 路 采用 ? Ev 
了 抗 饱和 电路 ,在 三 极 管 的 基 极 和 集 电 极 间 串 接 一 只 肖 特 基 二 极 e e 
管 ( 抗 饱 和 三 极 管 ) ,如 图 3. 2. 24 所 示 , 有 效 避 兔 了 三 极 管 饱 和 时 
进入 深度 饱和 状态 ,提高 了 工作 速度 ,平均 传输 时 间 约 为 3ns。 

74LS 系列 电路 称 为 低 功 耗 肖 特 基 系 列 ,大 幅 增 加 了 电路 中 各 电阻 的 阻 值 ,降低 了 功 
耗 。74LS 系列 门 电路 功 耗 仅 为 74S 系列 的 1/3、74 系列 的 1/5、74H 系列 的 1/10。 因 为 
74LS 系列 门 电路 使 用 了 抗 饱 和 三 极 管 ,有 利于 缩短 传输 延迟 时 间 , 因 此 ,尽管 大 幅 增 加 了 
电路 中 各 电阻 的 阻 值 ,传输 延迟 时 间 依 然 可 以 达到 74 系列 的 水 平 ,是 目前 依然 在 使 用 的 
TTL 集成 门 电路 ,也 是 TTL 的 主流 系列 。 

74AS(Advanced Schottly TTL) 系 列 又 称 为 高 级 肖 特 基 系 列 , 结 构 与 74LS 系列 相似 ， 
但 大 幅度 减 小 了 电路 中 各 电阻 的 阻 值 ,提高 了 工作 速度 ,缺点 是 功 耗 较 大 , 比 74S 系列 的 功 
耗 还 要 大 一 些 。 

74ALS 是 为 了 获得 更 小 的 延迟 - 功 耗 积 而 设计 的 改进 系列 。 它 的 延迟 - 功 耗 积 是 所 有 
TTL 系列 中 最 小 的 一 种 。74F (Flash TTL) 系 列 在 功 耗 和 速度 两 方面 均 介 于 74AS 和 
74ALS 系列 之 间 ,为 设计 人 员 提 供 了 一 种 折 中 选择 。 

TTL 电路 不 同系 列 的 四 二 输入 与 非 门 (74X X00) 的 主要 性 能 比较 如 表 3. 2. 3 所 示 , 读 
者 可 参考 TI 公司 产品 的 性 能 参数 理解 其 他 半导体 器 件 公司 的 类 似 产 品 及 其 之 间 的 差异 。 

表 3.2.3 TIL 系列 器 件 (74X X00) 主 要 性 能 比较 

















图 3.2.24 抗 饱 和 三 极 管 























系 列 
参数 名 称 与 符号 
74 74S 74LS 74AS 74ALS 74F 
Unmax/V 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8 
Uouax/V 0.4 0.5 0.5 0.5 0.5 
Umw/V 2.0 0 人 和 志春 2.0 2.0 
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续 表 
系 列 
参数 名 称 与 符号 
74 74S 74LS 74AS 74ALS 74F 
Uorpwn/V 2.4 作 257 到 多 2 色光 
Inmax /mA 1.0 2.0 0.4 0.5 0.2 0.6 
Tumax /mA 16 20 8 20 8 20 
Travax /pA 40 50 20 20 20 20 
Tonvmax/mA 0.4 1.0 0.4 2.0 0.4 1.0 
tm/ ns 9 3 9.5 I 4 3 
功 耗 /mW 10 19 2 8 六 4 
延迟 - 功 耗 积 90 57 19 13.6 4.8 12 




















“3.2.6 ECL 集成 电路 简介 


发 射 极 耦合 逻辑 (Emitter Coupled Logic, ECL) 电 路 中 的 信号 传递 主要 通过 每 个 三 极 
管 的 集 电 极 电流 信号 逐 级 传递 进行 ,也 称 电流 型 逻辑 (Current-Mode Logic) 电 路 。 

ECL 集成 电路 主要 优点 如 下 : 

(1) 正常 工作 状态 下 ,ECL 电路 中 的 晶体 管 工 作 于 线性 区 或 截止 区 ,为 非 人 饱和 型 逻辑 
电路 。 

(2) ECL 电路 中 的 晶体 管 工 作 在 线性 区 、 截 止 区 两 个 工作 区 ,其 逻辑 摆 幅 较 小 。 由 于 
逻辑 摆 幅 小 , 导 通 时 未 进入 饱和 状态 ,因此 有 效 缩 短 了 电路 各 节点 电位 的 上 升 时 间 和 下 降 
时 间 。 目 前 ,ECL 门 电路 的 传输 延迟 时 间 已 缩短 至 0. lns 以 内 ,是 所 有 逻辑 门 电路 中 最 快 
的 一 种 ,常用 于 高 速 系统 中 。 

(3) ECL 集成 电路 一 般 采 用 互补 输出 ,输出 开关 管 对 为 射 极 跟随 输出 ,发 射 极 反馈 电 
阻 也 比较 大 , 故 这 种 电路 具有 很 低 的 输出 阻抗 ,负载 特性 好 。 国 产 CE10K 系列 门 电路 的 扇 
出 系数 达 90 以 上 。 

尽管 ECL 门 电路 具有 负载 能 力 强 、 速 度 快 的 优点 ,其 缺点 也 非常 明显 的 ,主要 有 : 

(1) 三 极 管 导 通 时 工作 在 线性 区 ,三 极 管 CE 极 压 降 高 , 功 耗 很 大 ,每 个 门 的 平均 功 耗 
可 达 100mW 以 上 。 

(2) 逻辑 摆 幅 小 ,输出 电 平 的 稳定 性 差 ,噪声 容 限 低 ,对 抗 干扰 能 力 不 利 。 

基于 上 面 的 优 缺 点 ,虽然 ECL 电路 与 TTL 电路 几乎 同时 研发 成 功 并 投入 使 用 ,但 其 应 
用 范围 和 普及 程度 远 不 如 TTL 电路 ,产品 的 种 类 也 不 如 TTL 丰富。 关于 ECL 电路 的 更 
多 知识 ,请 读者 参考 相关 专业 书籍 。 

复习 与 思考 

在 如 图 3. 2. 25 所 示 电 路 中 ,图 (a) 是 或 非 门 ,图 (b) 是 三 态 与 非 门 ,请 参考 此 电路 设计 一 
个 三 态 或 非 门 。 
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图 3.2.25 复习 与 思考 的 图 


3.3 利用 MOS 管 构 成 逻辑 门 电路 


MOS 管 (Metal-Oxide-Semiconductor Field-Effect Transistor, 金 属 -氧化 物 -半导体 场 
效应 管 ) 用 来 构成 常见 逻辑 门 电路 。 

场 效应 管 (FET) 是 利用 输入 回路 的 电场 效应 来 控制 输出 回路 电流 的 一 种 半导体 器 件 ， 
是 一 种 电压 控制 器 件 ,理想 情况 下 输入 电流 为 零 , 即 功 耗 为 零 。 与 以 三 极 管 为 开关 器 件 的 
TTL 电路 相 比 ,MOS 电路 具有 输入 电阻 大 、 功 耗 低 、 品 声 低 等 突出 优点 ,已 成 为 制造 超大 规 
模 集 成 电路 的 主要 器 件 ,在 很 多 场合 下 取代 了 TTL 电路 。 


3.3.1 MOS 管 的 开关 特性 : 


场 效应 管 是 一 个 电压 控制 器 件 ,结构 示意 图 如 图 3. 3.1(a) 所 示 。 三 个 与 国 
外 部 连接 的 电极 ,分 别 为 源 极 (S, 相 当 于 三 极 管 的 发 射 极 )、 栅 极 (G ,相当 于 三 极 管 的 基 极 )、 
漏 极 (D, 相 当 于 三 极 管 的 集 电极 ) 。 

















P 型 硅 衬 底 








(a) 结构 图 (b) 实验 电路 
图 3.3.1 MOS 管 的 图 


从 制作 工艺 角度 ,为 满足 电压 控制 特性 的 需要 ,一 般 在 一 定 结构 的 半导体 器 件 上 ,加 上 
二 氧化 硅 和 金属 ,形成 与 外 部 连接 的 电极 ,这样 的 场 效 应 管 称 为 MOS 型 场 效应 管 。MOS 
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型 FET 的 衬 底 (B) 一 般 和 源 极 相连 ,大 多 数 情况 下 , 源 极 和 漏 极 可 以 互 换 。 

可 通过 如 图 3. 3.1(b) 所 示 的 实验 电路 来 理解 场 效应 管 的 电压 控制 特性 。 图 中 ,Ucs 为 
可 调 电 源 , 可 从 一 Upo 到 Ups 连续 调节 。 

当 Ues 为 一 Unp 时 ,电流 表 指 示 为 0, 基 本 没有 电流 流 过 ,继续 调 大 Ucs, 电 流 表 指示 依旧 
为 0, 参考 效果 如 图 3. 3. 2(a) 所 示 。 



























































图 3.3.2 场 效 应 管 的 电压 控制 特性 仿真 电路 


继续 调 大 Uos , 当 Ucs 大 于 某 个 值 时 ,电流 表 有 明显 指示 ,继续 调 大 Uos, 电 流 表 上 流 过 
的 电流 相应 增 大 ,这 便 是 场 效应 管 电压 控制 输出 回路 电流 特性 ,参考 效果 如 图 3. 3. 2(b)、 
(c) 所 示 。 

仔细 分 析 如 图 3. 3. 1 所 示 的 实验 电路 , 当 Ues 的 值 为 负 或 较 小 时 ,电流 表 指示 为 0 ,主要 
原因 是 因为 D、S 之 间 是 两 个 背靠背 的 二 极 管 。Ucs 加 上 正 的 电压 , 当 达 到 一 定 值 时 ,在 电动 
势 的 作用 下 ,改变 内 部 载 流 子 的 分 布 ,在 D、S 之 间 形 成 一 个 导电 通路 , 场 效应 管 导 通 。 

当 Uos 的 值 超过 一 定 大 小 时 ,Ucs 增 大 ,电流 表 上 流 过 的 电流 基本 不 变 ,参考 效果 如 
图 3.3.2(c)、(d) 所 示 。 

在 如 图 3. 3. 1(b) 所 示 的 实验 电路 中 ,D、S 之 间 的 导电 通路 为 N 型 ( 称 为 N 型 沟 道 ), 只 
有 当 Ucs 大 于 某 个 值 时 ,电流 表 才 有 指示 , 场 效 应 管 导 通 ,对 应 的 MOS 类 型 为 N 沟 道 增强 
型 MOS 管 CNEMOS) 。 

可 这 样 理解 P 型 衬 底 的 MOS 管 导 电 通 路 为 N 型 的 原因 : 由 于 两 个 N 型 区 为 高 掺 杂 
区 ,PN 结 在 反 向 电场 的 作用 下 , 反 向 漂移 加 强 。 当 反 向 电场 加 强 到 一 定 程度 时 ,将 在 D、S 
之 间 形 成 一 个 N 型 的 导电 通路 。 

类 似 地 ,可 选择 N 型 衬 底 的 MOS 管 .两 个 P 型 区 为 高 摊 杂 区 ,D、S 之 间 的 导电 通路 为 
P 型 ,其 导 通 方式 与 实验 方式 则 有 所 区 别 ,读者 可 结合 PN 结 的 特点 理解 P 沟 道 增强 型 
MOS 管 (PEMOS) 的 电压 控制 特点 ,具体 为 : Ues 加 负 的 电压 , 当 绝 对 值 达到 一 定 值 时 , D、S 
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之 间 形 成 一 个 导电 通路 , 场 效 应 管 导 通 , 对 应 的 MOS 类 型 为 N 沟 道 增强 型 MOS 管 
(NEMOS) 。 

根据 制作 工艺 及 应 用 需求 ,对 N 沟 道场 效应 管 ,存在 Ucs 大 于 某 个 负电 压 时 可 导 通 、 
Uss 大 于 零 时 可 导 通 .Ucs 大 于 某 个 正 电压 时 可 导 通 等 类 型 ,包括 结 型 耗 尽 型 增强 型 3 种 。 
场 效 应 管 的 系列 树 如 图 3. 3. 3 所 示 ,不 同类 型 场 效应 管 的 电路 符号 如 图 3. 3.4 所 示 。 
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图 3. 3.4 场 效应 管 的 电路 符号 





在 CMOS 集 成 电路 中 ,使 用 PEMOS、NEMOS 两 种 类 型 的 MOS 管 作 为 开关 原件 ,也 
常 使 用 PMOS、NMOS 等 术语 描述 MOS 管 . 当 使 用 这 些 术 语 描述 时 , 均 指 增强 型 的 


MOS 管 。 


可 通过 如 图 3. 3. 1(b) 所 示 的 实验 电路 进一步 理解 MOS 管 的 输入 输出 特性 。 图 中 ， 
MOS 管 导 通 时 ,G、S 间 经 过 绝缘 机 后 相互 连接 ,输入 电流 ic:0, 输 入 特性 显而易见 。 
输出 特性 常用 输出 电压 、 输 出 电流 等 参数 来 描述 。 在 如 图 3. 3. 1(b) 所 示 的 实验 电路 





中 ,输出 





甩 流 与 控制 





电压 栅 即 源 电压 Ucs 相 关 。NN 沟 道 增强 型 MOS 场 效 应 管 的 输出 、 转 移 
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特性 如 图 3. 3.5 所 示 。 





O Us 2Ucsmm 


(a) 输出 特性 (b) 转移 特性 





图 3.3.5 NN 沟 道 增强 型 MOS 场 效应 管 特性 
由 如 图 3. 3. 5(a) 所 示 的 输出 特性 曲线 ,可知 MOS 管 也 包括 3 个 工作 区 ,分 别 为 可 变 电 
阻 区 、 恒 流 区 ,截止 区 ,类 似 三 极 管 的 饱和 、 放 大 、 截 止 3 个 区 。 
在 其 中 的 可 变 电 阻 区 ,电流 几乎 直线 上 升 ,相当 于 开关 闭合 。 在 截止 区 ,几乎 没有 电 














流 ,相当 于 开关 断 开 。 
适当 选择 电路 参数 ,在 数字 电 平 作 用 下 ,可 使 MOS 管 在 可 变 8 
电阻. 截止 两 个 区 工作 ,可 见 ,MOS 管 可 作为 开关 使 用 。 
图 3.3.1(b) 所 示 的 实验 电路 用 MOS 电路 符号 表示 ,其 余 电 BD 
压 、 电 流 用 输入 ,输出 等 形式 表示 ,如 图 3. 3.6 所 示 。 ql 0 





根据 上 面 的 分 析 , 当 Ui= 1 时 ,大 于 MOS 管 开启 电压 , 场 效应 J s We 
管 导 通 ,工作 在 可 变 电 阻 区 ,Uo 二 0, 为 低 电 平 。 当 Ui 二 0 时 ,小 于 ~ 
MOS 管 开启 电压 , 场 效应 管 截止 ,工作 在 截止 区 ,输出 电流 近似 为 
图 3.3.6 MOS 管 非 门 
0,Uo=1 ,为 高 电 平 。 可 见 ,图 3. 3. 1(b) 所 示 的 实验 电路 构成 了 


MOS 非 门 电路 。 


3.3.2 常用 CMOS 门 电路 构成 特点 


尽管 单个 MOS 管 便 可 构成 非 门 电路 ,但 该 电路 的 输入 、 输 出 特性 较 差 。 应 用 实践 中 的 
MOS 门 电路 主要 为 CMOS 门 电路 。CMOS 门 电路 是 由 了 沟 道 增强 型 MOS 管 和 N 沟 道 增强 
型 MOS 管 按照 互补 对 称 形式 连接 起 来 构成 的 逻辑 运算 电路 (并 由 此 而 得 名 ) 。 

CMOS 门 电路 中 ,最 常用 的 门 电 路 有 反 相 器 和 传输 门 。 








1. CMOS 反 相 器 


将 一 个 了 沟 道 增强 型 MOS 管 和 一 个 N 沟 道 增强 型 MOS 管 串联 互补 ,就 组 成 了 一 个 
CMOS 反 相 器 。 一 般 以 P 沟 道 MOS 管 作为 负载 管 ,N 沟 道 MOS 管 作 为 输入 管 ,其 电路 如 
图 3.3.7(a) 所 示 。 图 中 ,它们 的 栅 极 Gs、Ge 连 接 起 来 作为 反 相 器 的 输入 端 , 漏 极 Dy、Dr 连 
接 起 来 作为 反 相 器 的 输出 端 , Te 管 的 源 极 Se 接 电源 Upp,TN 管 的 源 极 Ss 接地 。T\ 管 .Tp 管 
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的 特性 对 称 ,UescrmN 二 0,Uescrmp<0.UcsarmN 王 |Ucsrmpp|。 为 了 保证 电路 能 够 正常 工作 ， 
要 求 Upp UsermN 十 |Ucsermp| 。 


+Upp +Upp +Upp 








(a) (b) (c) 
图 3.3.7 CMOS 反 相 器 


当 输 入 Ui 二 Un 二 0V 时 ,输入 TA 管 的 Ucss=Uu 王 0V, 小 于 UcscrmN, 所 以 TN 管 截止 。 
同时 由 于 负载 管 Te 的 Ucse 王 Ui 一 Up 王 0 一 Unpp Upo ,小 于 Ucsrmp ,所 以 负载 管 Te 导 
通 ,其 简化 等 效 电 路 如 图 3. 3.7(b) 所 示 。 输 出 电压 UoXUpo。 

当 输 入 Ui 二 Um 二 Upbp 时 ,输入 Ts 管 的 Uosw 二 Urn 大 于 Uoscrmw: 所 以 TN 管 导 通 。 同 时 
由 于 负载 管 Te 的 Uosp 二 Ui 一 Upp 二 Upp 一 Upp 二 0V, 大 于 Uescrmp, 所 以 负载 管 Tp 截 止 ,其 
简化 等 效 电 路 如 图 3. 3.7(c) 所 示 。 输 出 电压 Uos0V。 

故 图 3. 3.7(a) 电 路 实现 了 反 相 的 功能 。 


























2. CMOS 传输 门 


如 图 3. 3. 8 所 示 为 CMOS 传输 门 的 电路 图 。 它 是 由 了 沟 道 增强 型 MOS 
管 和 N 沟 道 增强 型 MOS 管 并 联 互补 组 成 。 图 3. 3. 9 为 它 的 逻辑 符号 。 





© +Upp 
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图 3.3.8 CMOS 传输 门 的 电路 图 图 3.3.9 CMOS 传输 门 的 逻辑 符号 





所 谓 并 联 互 补 ,是 指 将 Te 管 的 源 极 和 TN 管 的 漏 极 相连 ,作为 传输 门 的 输入 /输出 端 ; 
将 Te 管 的 漏 极 和 TN 管 的 源 极 相 连 ,作为 传输 门 的 输出 /输入 端 。 两 个 栅 极 受 一 对 控制 信号 
C 和 C 控制 。 由 于 MOS 管 的 结构 是 对 称 的 ,所 以 信号 可 以 双向 传输 。Ui 是 被 传输 的 模拟 
电压 。 

下 面 简 要 分 析 其 工作 原理 : 

(1) C= 二 0,C 二 1。 由 于 C 端 为 低 电 平 OV.C 端 为 高 电 平 , 则 TN 管 .Te 管 均 截止 , 故 传输 
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门 截止 。 其 输入 和 输出 之 间 是 断 开 的 。 

(2) C 一 1,C 一 0。 由 于 C 端 为 高 电 平 .C 端 为 低 电 平 0V, 则 Ts 管 .Tp 管 均 导 通 , 故 传输 
门 导 通 。 其 输出 Uo 二 U1。U1i 可 以 是 0V 到 Upp 之 间 的 任意 电压 值 。 

根据 上 面 的 分 析 , 可 见 ,CMOS 传输 门类 似 于 一 个 模拟 开关 , 当 有 控制 信号 时 ,开关 闭 
合 ,输出 Uo 二 U1。 无 控制 信号 时 ,开关 断 开 , 不 允许 信号 通过 。 














3. 其 他 功能 CMOS 门 


如 图 3. 3. 10 所 示 为 CMOS 与 非 门 电路 图 ,图 中 两 个 PMOS 管 (Ti、Ts) 是 并 联 起 来 的 ， 
两 个 NMOS 管 (Ts .T, ) 是 串联 起 来 的 。 

当 A.B 两 个 输入 端 至 少 有 一 个 为 低 电 平 0 时 ,与 该 端 相连 的 NMOS 管 截止 而 PMOS 
管 导 通 。 如 两 个 NMOS 管 是 串联 的 , 则 只 要 其 中 一 个 截止 ,输出 端 对 地 的 电阻 就 非常 大 ; 
如 两 个 PMOS 管 是 并 联 的 , 则 只 要 其 中 一 个 导 通 ,输出 端 和 电源 之 间 的 电阻 就 很 小 。 所 以 ， 
输出 为 高 电 平 1。 

只 有 当 两 个 输入 端 A=B=1 时 ,两 个 NMOS 管 才 都 导 通 ,两 个 PMOS 管 都 截止 。 由 
于 导 通 管 的 内 阻 很 小 ,所 以 输出 为 低 电 平 0。 即 图 3. 3. 10 电路 具有 与 非 功能 。 

如 图 3. 3. 11 所 示 为 CMOS 或 非 门 电路 图 ,图 中 两 个 PMOS 管 (T Ts) 是 串联 起 来 的 ， 
两 个 NMOS 管 是 并 联 起 来 的 。 
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图 3.3.10 CMOS 与 非 门 电路 图 图 3.3.11 CMOS 或 非 门 电路 图 


当 A、B 两 个 输入 端 至 少 有 一 个 为 高 电 平 1 时 ,与 该 端 相 连 的 NMOS 管 导 通 而 PMOS 
管 截止 。 因 为 两 个 PMOS 管 是 串联 的 , 则 只 要 其 中 一 个 截止 ,输出 端 和 电源 之 间 的 电阻 就 
非常 大 ; 如 果 有 一 个 NMOS 管 是 导 通 的 , 则 输出 端 和 地 之 间 的 电阻 就 很 小 。 所 以 ,输出 为 


低 电 平 0。 
只 有 当 两 个 输入 端 A 二 B= 二 0 时 ,两 个 PMOS 管 才 都 导 通 ,两 个 NMOS 管 都 截止 。 由 


于 导 通 管 的 内 阻 很 小 ,所 以 输出 为 高 电 平 1。 即 图 3. 3. 11 电路 具有 或 非 功能 。 
3.3.3 用 CMOS 传输 门 和 反 相 器 构成 逻辑 电路 


CMOS 传输 门 和 反 相 器 组 合 ,可 构成 各 种 复杂 的 逻辑 电路 ,可 通过 下 面 的 例题 来 进 一 
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步 理解 。 
【 例 3.3.1】 分 析 如 图 3. 3. 12 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 


解 (1) A=0。 当 A=0 时 ,根据 传输 门 的 控制 特点 ,TG1 4 
导 通 ,TG2 截止 ,7 一 B。 
由 A=0,Y=B, 有 1 








Y=AB 
(2) A 二 1。 当 A=1 时 ,根据 传输 门 的 控制 特点 ,TG2 导 
通 ,TG1 截止 ,Y=B。 
写成 表达 式 , 有 图 3.3.12 例 3.3.1 的 图 
Y=AB 














因此 ,有 





Y=AB+AB=AQ@B 
可 见 , 图 3.3.12 所 示 电 路 为 异 或 门 。 


【 例 3.3.2】 分 析 如 图 3. 3. 13 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
解 (1) A 二 0。 当 A=0 时 ,根据 传输 门 的 控制 特点 ,TG1 


4 
导 通 ,TG2 截止 ,Y==B。 
B TG1 


由 A=0,Y=B, 有 

















好 Y=AB 
TG2 (2) C 二 1。 当 C=1 时 ,根据 传输 门 的 控制 特点 ,TG2 导 
通 ,Y 一 A。 
图 3.3.13 例 3.3.2 的 图 写成 表达 式 , 有 
Y=XC 
因此 ,有 
Y=AB+AC 


必须 指出 的 是 ,上 面 的 电路 存在 逻辑 混乱 的 可 能 , 即 当 A=0,C=1 时 ,TG1,TG2 同时 
导 通 ,输出 混乱 ,实际 应 用 中 应 避免 这 种 输入 组 合 。 

根据 上 面 的 例题 ,可 总 结 分 析 方 法 如 下 : 

(1) 逐个 分 析 传 输 门 导 通 条 件 及 对 应 输出 ,写成 与 表达 式 。 

(2) 将 所 有 传输 门 输出 或 , 求 出 最 终 输出 。 

(3) 分 析 所 有 传输 门 导 通 条 件 , 若 存在 多 个 传输 门 同 时 导 通 的 可 能 , 则 总 结 相关 应 用 
约束 。 

【 例 3.3.3】 参考 例 3. 3.1、 例 3. 3. 2 实现 一 个 二 输入 或 门 。 

解 ” 设 二 输入 或 门 输入 变量 为 A .了 ,输出 为 了 。 

为 避免 两 个 传输 门 同时 导 通 的 可 能 ,可 选择 变量 A 为 两 个 传输 门 控 制 变 量 。 
或 门 功能 Y==A 十 B, 有 
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必 =W6 于 = 加 
六 :三 旺 : 第 二 网 
显然 ,上 面 是 或 门 逻辑 功能 的 全 部 描述 ,可 根据 上 面 的 描述 ,参考 图 3. 3. 12 所 示 电 路 画 
电路 ,如 图 3. 3.14 所 示 。 
当然 ,可 选择 变量 B 为 2 个 传输 门 控制 变量 .有 
加 二 和 交 三 到 
路 三 四: 将 三 汉 
读者 可 参考 图 3. 3. 14 自己 完成 该 设计 。 
复习 与 思考 
电路 如 图 3. 3. 15 所 示 , 写 出 该 电路 的 输出 Y 的 表达 式 。 
























































图 3.3.14 例 3.3.3 的 图 图 3.3.15 复习 与 思考 的 图 


3.4 CMOS 集成 逻辑 门 电路 





CMOS 集成 迎 辑 门 电路 是 另 一 类 流行 的 集成 门 电路 。 在 很 多 场合 下 取 
代 了 TTL 电路 ,已 成 为 制造 超大 规模 集成 电路 的 主要 器 件 。 


3.4.1 集成 CMOS 反 相 器 的 电路 特点 


如 图 3. 3.7(a) 所 示 的 CMOS 反 相 器 为 CMOS 电路 的 基本 结构 形式 。 因 为 MOS 管 的 
栅 极 和 衬 底 之 间 的 绝缘 介质 非常 薄 , 很 容易 被 击 穿 ( 耐 压 约 为 100V) 。 在 集成 的 CMOS 反 
相 器 中 ,增加 了 输入 保护 电路 ,以 防止 因 接 触 到 带 静 电 电荷 的 物体 时 发 生 静 电 放 电 而 损坏 
电路 。 

74HC 系列 的 CMOS 器 件 中 ,多 采用 如 图 3. 4. 1(a) 所 示 的 输入 保护 电路 (虚线 框 中 的 
电路 )。 图 中 ,小 椭圆 框 中 的 C,、C; 为 T, 管 .T, 管 棚 极 寄生 电容 ,右边 椭圆 框 中 为 前 面 介 绍 
的 CMOS 反 相 器 电路 。 图 中 ,Di、D; 等 二 极 管 导 通 压 降 Uns 约 为 0.7V, 反 向 击 穿 电压 约 
为 30V。 

显然 ,在 输入 信号 的 正常 工作 范围 内 (0 二 Ui 二 Upo) ,输入 保护 电路 中 的 D, .D;: 等 二 极 
管 截止 ,不 工作 。 当 输入 信号 Un 大 于 Upe 十 Upbp 时 ,DD, 管 导 通 , 将 T 管 .T, 管 的 机 极 电位 锁 
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输入 保护 电路 Ui 输入 保护 电路 
DDo 


| Upbpo 
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(a) 74HC 系 列 输入 保护 电路 (b) 4000 系 列 输入 保护 电路 
图 3.4.1 集成 CMOS 反 相 器 


定 在 Upe 十 Upp。 当 Ui 小 于 一 Une 时,D: 管 导 通 ,将 T 管 .T; 管 的 栅 极 电位 锁定 在 一 Upe。 可 
见 ,虚线 框 中 的 电路 主要 起 输入 保护 的 作用 ,正常 情况 下 不 起 作用 。 

如 图 3.4.1(b) 所 示 的 电路 为 4000 系列 的 CMOS 器 件 中 常 采用 的 输入 保护 电路 。 读 
者 可 自行 分 析 该 电路 的 工作 原理 。 

必须 指出 的 是 ,输入 保护 电路 的 保护 措施 是 有 一 定 限 度 的 ,Di 管 .D: 管 的 正 向 导 通 电流 
过 大 或 者 反 向 电压 过 大 均 会 损坏 输入 保护 电路 ,进而 损坏 MOS 管 。 因 此 ,对 CMOS 器 件 ， 
应 特别 注意 器 件 的 正确 使 用 方法 。 

为 帮助 读者 进一步 理解 CMOS 反 相 器 的 特点 ,下 面 给 出 CMOS 反 相 器 的 传输 特性 ,如 
图 3.4.2 所 示 。 





Uascrir 
-el 


. Lpo Upp 





(a) 电压 传输 特性 (b) 电流 传输 特性 
图 3.4.2 集成 CMOS 反 相 器 传输 特性 


如 图 3. 4. 2(a) 所 示 为 CMOS 反 相 器 的 电压 传输 特性 。 当 反 相 器 工作 在 AB 段 的 时 候 ， 
Ur<UcsrmN ,上面 的 MOS 管 Ti 导 通 , 下 面 的 MOS 管 T: 截 止 ,输出 Uo 二 1( 近 似 为 Upp) 。 
当 反 相 器 工作 在 CD 段 的 时 候 ,w Unpo 一 |Ucsarmp| :上面 的 MOS 管 Ti 截 止 , 下 面 的 MOS 
管 T, 导 通 , 输 出 Uo 二 0( 近 似 为 0)。BC 段 为 转折 区 ,转折 区 中 心 点 对 应 的 输入 电压 称 为 
CMOS 反 相 器 的 阔 值 电压 ,用 Ura 表 示 。 





























图 可 看 出 ,Urn 二 $ Uw. 
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Upp+0.7V 大 





(a) 图 3.4.1(a) 所 示 电 路 (b) 图 3.4.1(b) 所 示 电 路 
图 3.4.3 集成 CMOS 反 相 器 的 输入 特性 


由 图 3.4.1 所 示 电 路 可 知 , 当 反 相 器 工作 在 AB 或 CD 段 的 时 候 , MOS 管 Ti .Ts 总 有 
一 个 截止 , 穿 透 电流 ip 为 0。 只 有 当 w= 二 Urn 时 ,MOS 管 Ti 、.T: 均 导 通 , 穿 透 电流 iv 较 大 。 
根据 上 述 分 析 , 可 得 到 如 图 3.4. 2(b) 所 示 的 CMOS 反 相 器 的 电流 传输 特性 。 

除 传输 特性 外 ,还 常 使 用 输入 、 输 出 特性 描述 电路 的 特点 。 

电路 的 输入 特性 主要 包括 输入 电压 .输入 电流 、 输 入 电阻 等 参数 。 对 CMOS 电路 ,输入 
高 电 平 电压 近似 为 Upp ,输入 低 电 平 电压 近似 为 0。MOS 器 件 为 电压 控制 器 件 ,理想 情况 
下 ,输入 电阻 无 穷 大 ,输入 电流 为 0, 输入 特性 显而易见 。 考 虑 输入 保护 电路 的 作用 ,可 总 结 
如 图 3. 4. 1 所 示 电 路 的 输入 特性 ,如 图 3. 4. 3 所 示 。 

电路 的 输出 特性 也 常用 输出 电压 .输出 电流 、 输 出 电阻 等 参数 来 描述 。 对 CMOS 电路 ， 
输出 高 电 平 标准 电压 近似 为 Upp ,输出 低 电 平 电压 近似 为 0。 显 然 , 随 着 输出 电流 绝对 值 的 
增 大 ,输出 高 电 平 的 电压 将 下 降 ,输出 低 电 平 的 电压 将 上 升 , 可 参考 图 3. 4. 4 进一步 理解 集 
成 CMOS 反 相 器 的 输出 特性 。 








0 /on 2 lot 
(a) 高 电 平 (b) 低 电 平 


图 3.4.4 集成 CMOS 反 相 器 的 输出 特性 


必须 指出 的 是 ,图 3.4. 3 和 图 3. 4. 4 所 描述 的 输入 、 输 出 特性 是 CMOS 反 相 器 静态 下 
的 特性 ,CMOS 电路 理论 上 输入 电流 为 0、 功 耗 为 0 也 是 电路 的 静态 特点 。 显 然 ,CMOS 电 
路 高 、 低 电 平 两 种 状态 的 转换 存在 一 个 过 渡 过 程 ,参考 如 图 3. 4. 2(b) 所 示 的 CMOS 反 相 器 
的 电流 传输 特性 可 知 , 从 动态 角度 ,CMOS 电路 功 耗 并 不 为 0, 存 在 着 一 定 的 动态 功 耗 ,但 是 
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与 TTL 电路 相 比 , 功 耗 小 得 多 。 

基于 上 面 的 分 析 , 可 归纳 CMOS 反 相 器 的 主要 优点 如 下 : 

(1) 静态 功 耗 极 低 。 由 于 CMOS 电路 中 的 Ti 、T: 两 管 不 是 同时 导 通 ,而 截止 管 的 电阻 
又 很 高 ,这 就 使 得 在 任何 时 候 流 过 电路 的 电流 都 很 小 , 仅 为 管子 的 漏电 流 ( 小 于 微 安 级 ) ,所 
以 这 种 互补 的 非 门 ( 反 相 器 ) 电 路 的 功 耗 很 小 ,各 个 门 的 静态 功 耗 只 有 0.01mW( 而 TTL 每 
个 门 的 功 耗 约 10mW) 。 

(2) 抗 干扰 能 力 较 强 。 由 于 CMOS 电路 的 阔 值 电 平 近似 等 于 1/2Upo ,在 输入 信号 变化 
时 ,过 渡 变 化 陡峭 ,所 以 低 电 平 噪声 容 限 和 高 电 平 噪声 容 限 近似 相等 ,而 且 随 着 电源 电压 的 
增加 , 抗 干扰 能 力也 增强 。 

(3) 输出 电压 Uo 的 逻辑 摆 幅 较 大 。 由 于 输出 低 电 平 约 为 OV ,输出 高 电 平 约 为 Upo ,所 
以 输出 电压 的 迎 辑 摆 幅 较 大 。 

当然 ,任何 系统 有 某 个 方面 的 突出 优点 , 必 存 在 某 些 方面 相对 应 的 不 足 。CMOS 电路 
理论 上 输入 电流 为 0、 功 耗 为 0, 这 是 其 突出 优点 。 输 出 高 电 平 标准 电压 近似 为 Uppo ,输出 低 
电 平 电压 近似 为 0, 高 低 电 平 幅度 大 ,有 利于 提高 电路 的 可 靠 性 。 输 入 电流 近似 为 0, 使 
CMOS 门 电 路 的 驱动 能 力 与 TTL 电路 相 比 大 幅 提 升 。 直 流 状态 下 ,CMOS 门 电 路 的 扇 出 
数 是 非常 大 的 。 低 频 ( 小 于 1MHz) 工 作 状 态 下 ,CMOS 电路 的 扇 出 数 一 般 也 可 达 50 以 上 。 

TTL 电路 的 高 电 平 标准 电压 一 般 为 3. 2V, 与 TTL 电路 相 比 ,CMOS 电路 的 高 电 平 近 
似 为 Upp。 因 为 CMOS 电路 的 高 电 平 比 TTL 电路 的 高 电 平 高 得 多 ,因此 ,同等 条 件 下 ， 
CMOS 电路 高 、 低 电 平 两 种 状态 的 转换 过 渡 需 要 更 长 的 时 间 ,CMOS 门 电路 的 传输 延 时 也 
相对 要 大 一 些 。 

当然 , 随 着 集成 电路 制作 工艺 水 平 的 提高 ,当今 的 CMOS 集成 门 电路 传输 延 时 也 能 达 
到 很 小 的 水 平 ,如 74AHC04 平均 传输 延 时 只 有 5ns。 基 于 这 些 特点 ,CMOS 电路 已 经 在 很 
多 领域 取代 了 TTL 电路 ,应 用 十 分 广泛 。 


3.4.2 CMOS 集成 电路 的 正确 使 用 




















1. 输入 电路 的 静电 防护 


CMOS 集成 电路 的 输入 端 一 般 均 设置 了 类 似 图 3. 4. 1 所 示 的 输入 保护 电路 。 该 保护 
电路 中 二 极 管 及 限 流 电阻 的 几何 尺寸 有 限 ,只 能 承受 有 限 的 静电 电压 。CMOS 集成 电路 使 
用 过 程 中 难免 接触 到 带 静 电 的 物体 ,其 中 的 某 些 物体 极 易 产生 高 压 。 如 果 工 作 人 员 穿 的 是 
毛衣 织物 之 类 的 衣 裤 , 则 有 时 会 因 摩 擦 产 生 高 达 上 千 伏 的 静电 ,如 果 这 个 静电 电压 被 加 到 
CMOS 电路 输入 端 ,将 对 CMOS 电路 造成 严重 危害 。 

应 用 实践 中 ,应 设法 避免 静电 对 CMOS 电路 造成 危害 ,主要 措施 有 : 

(1) 储存 运输 环节 中 ,将 器 件 插 在 泡沫 塑料 上 并 采用 金属 屏蔽 包装 ,不 要 使 用 容易 产生 
静电 高 压 的 化 工 材料 和 化 纤 织 物 包装 。 从 包装 中 取出 器 件 时 应 避免 用 手 直 接触 摸 器 件 的 
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引 脚 ,将 器 件 放 在 接地 的 导电 平面 上 。 

(2) 断 电 插 拔 器 件 及 电路 板 。 

(3) 组 装 、 调 试 维护 环节 无 静电 作业 ,使 相关 的 工作 台 良 好 接地 ,工作 人 员 的 服装 、 手 套 
等 选用 无 静电 的 原料 制作 。 

(4) 不 用 的 输入 端 不 应 悬空 ,可 根据 逻辑 功能 要 求 接 0 或 1。 




















2. 输入 电路 的 过 流 保护 


输入 保护 电路 中 的 钳 位 二 极 管 电流 容量 有 限 ,一 般 为 1mA, 因 此 ,在 可 能 出 现 较 大 输入 
电流 的 场合 应 采用 防护 措施 。 例 如 ,在 信号 源 和 输入 端 之 间 串 接 保护 电阻 ; 输入 端 接 有 大 
电容 时 ,在 输入 端 和 电容 之 间接 人 保护 电阻 等 。 








3, CMOS 电路 的 锁定 效应 及 其 防护 


CMOS 电路 由 于 输入 太 大 的 电流 ,内 部 的 电流 将 急剧 增 大 。 除 非 切断 电源 ,内 部 的 电 
流 将 一 直 增 大 ,直到 饱和 ,这 种 现象 称 为 锁定 效应 。 当 产生 锁定 效应 时 ,CMOS 的 内 部 电流 
能 达到 40mA 以 上 ,很 容易 烧毁 芯片 。 

主要 防御 措施 有 : 

(1) 在 输入 端 和 输出 端 加 钳 位 电路 ,使 输入 和 输出 不 超过 规定 电压 。 

(2) 芯片 的 电源 输入 端 加 去 耦 电路 ,防止 电源 端 出 现 瞬 间 的 高 压 。 

(3) 当 系 统 由 几 个 电源 分 别 供电 时 , 按 下 列 顺序 开启 开关 : 开启 时 , 先 开 启 CMOS 电路 
的 电源 ,再 开启 输入 信号 和 负载 的 电源 ; 关闭 时 , 先 关闭 输入 信号 和 负载 的 电源 ,再 关闭 
CMOS 电路 的 电源 。 

此 外 ,与 TTL 类 似 ,CMOS 系列 门 电 路 也 有 漏 极 开路 输出 COD 门 ) 门 电路 \ 三 态 输 出 门 
电路 等 。 读 者 可 参考 TTL 系列 的 类 似 输出 结构 的 门 电路 使 用 方法 理解 这 些 门 电路 的 
使 用 。 


3.4.3 ”CMOS 集成 电路 与 TTL 电路 的 混合 使 用 


目前 ,TTL 系列 和 CMOS 系列 两 大 电路 并 存 .在 有 些 场合 下 ,经 常 涉及 
两 种 器 件 相互 连接 的 问题 。 

对 照 CMOS 电 路 .TTL 电路 特点 ,从 连接 角度 ,二 者 主要 有 以 下 差异 : 

CMOS 电路 高 电 平 约 为 Upo; TTL 电路 高 电 平 理论 最 大 值 3.6V。TTL 电路 输入 电流 
为 一 ImA，CMOS 电路 输入 电流 为 omA, 输 出 电流 也 小 ,74HC/74HCT 系列 的 Tommax、 
Tormax 均 为 4mA。 

基于 上 面 的 差异 , 当 用 TTL 驱动 CMOS 电路 时 ,读者 不 难 发 现 ,TTL 电路 的 高 电 平 比 
CMOS 电路 高 电 平 小 得 多 。 查 集成 电路 手册 .所 有 TTL 系列 的 Uonww 均 比 74HC 和 
74AHC 等 CMOS 系列 电路 的 Ursvwx 小 ;因此 , 当 用 TTL 了 驱动 CMOS 电路 时 ,必须 设法 提 
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高 TTL 电路 输出 高 电 平 的 下 限 值 。 

一 种 简单 的 解决 方法 是 在 TTL 的 输出 端 与 电源 之 间接 人 上 拉 电 阻 RL, 参考 电路 如 
图 3.4.5 所 示 。 

在 如 图 3.4.5 所 示 电 路 中 , 当 TTL 输出 为 高 电 平 时 ,TTL 输出 管 处 于 截止 状态 。TTL 
输出 级 截止 时 的 漏电 流 很 小 ,CMOS 输入 电流 近似 为 0,RL 上 的 压 降 近似 为 0, 因 此 ,只 要 
Ri 的 阻 值 不 是 特别 大 ,输出 高 电 平 就 会 被 提升 为 Unp 。 

关于 Ri 的 取 值 范围 ,有 兴趣 的 读者 可 参考 例 3. 2. 3 进一步 理解 。 

当 用 CMOS 驱动 TTL 电路 时 ,尽管 CMOS 输 出 电流 较 小 ,但 主流 的 CMOS 系列 电 
路 依然 可 以 直接 驱动 任何 系列 的 TTL 电路 ,但 是 可 以 驱动 负载 门 的 个 数 较 少 。 当 负载 
门 较 多 ,要 求 负载 电流 较 大 时 ,可 使 用 电流 放大 器 扩大 输出 电流 ,参考 电路 如 图 3. 4. 6 
所 示 。 

必须 指出 的 是 ,如 图 3.4.6 所 示 的 电流 放大 器 具有 反 相 器 的 迎 辑 功能 ,可 在 原 CMOS 
门 电路 的 基础 上 再 接 一 个 CMOS 反 相 器 后 接 电 流放 大 器 ,以 确保 电路 的 逻辑 功能 没有 









































CMOS TTL 


图 3.4.5 TTL 驱动 CMOS 图 3.4.6 CMOS 驱动 TTL 


3.4.4 ”CMOS 数字 集成 电路 的 各 种 系列 


CMOS 电路 的 成 功 研 制 已 有 半 个 多 世纪 ,伴随 着 CMOS 电路 制作 工艺 的 不 断 改进 ， 
CMOS 电路 的 性 能 得 到 了 迅速 提高 ,各 国 的 半导体 器 件 制作 商 先 后 推出 了 多 种 系列 的 
CMOS 数字 集成 电路 。 

下 面 主 要 以 TI 公司 生产 的 CMOS 系列 电路 为 主 介绍 不 同 产 品系 列 的 特点 。 








1. 4000/14000 系列 


该 系列 为 最 早 投向 市 场 的 CMOS 产品 。4000 系列 由 美国 RCA 公司 生产 ,14000 系列 
为 美国 Motorola 公司 的 产品 。 该 系列 产品 的 最 大 特点 是 工作 电源 电压 范围 宽 (3 一 18V)、 
功 耗 小 .价格 低廉 ; 主要 不 足 是 传输 延 时 很 长 , 约 为 100ns。 此 外 ,该 芯片 的 负载 能 力也 很 
弱 , 当 工作 电源 为 5V 时 ,输出 为 高 电 平时 输出 的 最 大 负载 电流 和 输出 为 低 电 平时 输出 的 最 
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大 负载 电流 均 只 有 0. 5mA。 
基于 上 面 的 不 足 , 该 系列 电路 已 逐渐 被 后 来 出 现 的 HC/HCT 系列 取代 。 





2. 74HC/HCT 系列 


74HC(High-speed CMOS)/HCT(High-speed CMOS,TTL Compatible) 系 列 是 TI 公 
司 生产 的 高 速 CMOS 产品 系列 。 该 系列 产品 的 推出 及 初期 推广 应 用 便 以 取代 TTL 电路 作 
为 一 个 重要 目标 。 从 产品 性 能 角度 ,CMOS 电路 功 耗 上 远 优 于 TTL 电路 。 此 外 ,74HC/ 
HCT 系列 通过 一 系列 改进 ,传输 延 时 已 缩短 到 10ns, 负 载 能 力 提高 到 4mA, 可 以 和 TTL 的 
74LS 系列 匹敌 。 
74HCxxx、74HCTxxx 是 74LSxxx 同 序号 的 翻版 。 型 号 最 后 几 位 数字 相同 ,表示 电路 
的 逻辑 功能 、. 引 脚 排 列 完全 兼容 ,为 用 74HC/HCT 系列 替代 74LS 提供 了 方便 。74HC 系 
列 和 74HCT 系列 在 传输 延 时 、 负 载 能 力 方面 基本 相同 ,主要 在 工作 电压 及 输入 信号 电 平方 
面 有 所 不 同 。74HC 系列 可 在 2~6V 间 的 任何 电源 电压 下 工作 ,工作 电 平 与 TTL 电 平 不 
匹配 。74HCT 系列 为 TTL 兼容 系列 ,工作 电压 .工作 电 平 与 TTL 完全 兼容 ,可 与 TTL 系 
列 芯 片 混 合 使 用 。 








3. 74AHC/AHCT 系列 


74AHC( Advanced High-speed CMOS)/AHCT (Advanced High-speed CMOS,TTL 
Compatible) 系 列 是 TI 公司 生产 的 改进 的 高 速 CMOS 产品 系列 。 通 过 一 系列 改进 ,芯片 
的 工作 速度 提高 了 近 1 倍 , 负 载 能 力 提高 到 8mA。 该 系列 产品 与 74HCVHCT 系列 产品 
保持 了 高 度 兼 容 , 非 常 有 利于 老 产 品 的 升级 与 更 新 ,是 目前 应 用 最 广泛 的 CMOS 器 件 
Re 


4. 74LVC/ALVC/74AVC 系列 


74LVC(Low-Voltage CMOS)/ALVC (Advanced Low-Voltage CMOS)/AVC (Advanced 
Very-Low-Voltage CMOS) 系 列 是 TI 公司 生产 的 低 电 压 CMOS 逻辑 系列 产品 。 该 系列 产 
品 特点 是 工作 电压 低 ,传输 延 时 短 且 负载 电流 大 。74LVC/ALVC 系列 工作 电压 为 1. 65 一 
3.3V ,负载 电流 可 达 24mA。74AVC 系列 工作 电压 为 1.2 一 3.6V。 

从 速度 . 功 耗 、 工 作 电压 等 综合 参数 角度 ,该 系列 是 目前 CMOS 系列 中 性 能 最 好 的 产品 
系列 ,能 满足 高 性 能 数字 系统 设计 的 需要 ,广泛 应 用 于 移动 式 便携 电子 设备 ,如 手机 、 笔 记 
本 .数码 相机 等 。 当 然 ,该 系列 产品 工作 电压 低 、 逻 辑 电 平 摆 幅 小 ,因此 抗 干扰 能 力 弱 ,在 电 
磁 干 扰 较 大 的 工业 环境 中 应 用 有 些 不 足 。 

TI 公司 生产 的 不 同 CMOS 系列 性 能 比较 表 如 表 3. 4. 1 所 示 ( 以 反 相 器 为 例 ), 读 者 可 
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参考 TI 公司 产品 的 性 能 参数 理解 其 他 半导体 器 件 公司 的 类 似 产 品 及 其 之 间 的 差异 。 
表 3.4.1 CMOS 系列 器 件 (74X X00) 主 要 性 能 比较 


















































系 列 
参数 名 称 与 符号 
74HC 74HCT 74AHC 74AHCT 74LVC 74ALVC 

Unmax/V 5 0.8 5 0.8 0.8 0.8 
Uormax/V 0.33 0.33 0.44 0. 44 0.55 bi 
Ursmw/V 15 2 3.15 2 2 2 
Uonmn/V 4.4 4.4 4.4 4.4 2.2 2.0 
Tnmax /pA 1 1 L h 5 5 
Tormax/ mA 4 4 8 8 24 24 
Tinvax /pA 1 1 1 1 5 5 
Tonvmax/mA ke 一 过 -= 从 8 24 24 
tn/ ns 9 14 5.3 多 5 3.8 2 
功 耗 电容 /pF 20 20 所 14 8 23 

工作 电压 /V 2~6 4.5~5.5 2~5.5 4. 5 一 5.5 1.65~3.6 | 1.2~3.6 




















证 , 1，74LVC.74ALVC 系列 给 出 的 参数 (工作 电压 除外 ) 是 3V 工作 电压 下 的 参数 ,其 他 系列 给 出 的 参数 是 4. 5V 
工作 电压 下 的 参数 ， 

2. Uormax .Uonmm 是 表 中 给 出 的 最 大 负载 电流 下 的 输出 电压 。 

除 TTL、CMOS 两 大 系列 外 ,TI 公司 还 研制 推出 了 Bi-CMOS 电路 。Bi-CMOS 电路 是 
双 极 型 CMOS(Bipolar-CMOS) 电 路 的 简称 。 这 种 电路 的 结构 是 逻辑 部 分 采用 CMOS 结 
构 ,输出 级 采用 双 极 型 三 极 管 结构 。 这 种 电路 兼 有 CMOS 电路 低 功 耗 高 集成 度 和 TL 电 
路 高 驱动 能 力 的 优点 ,常用 于 需要 输出 大 驱动 电流 的 场合 ,如 计算 机 的 总 线 接口 .数字 系统 
输出 缓冲 器 、 驱 动 器 和 锁 存 器 等 。74 系列 的 BFCMOS 电路 主要 有 74A BT、74ALB、 
74ALVT 等 产品 系列 ,有 兴趣 的 读者 请 参考 相关 书籍 。 

复习 与 思考 

根据 本 节 知 识 解释 智能 手机 待机 状态 下 比 工 作 状 态 下 更 省 电 的 原因 。 





3.5 利用 硬件 描述 语言 描述 常用 逻辑 运算 


硬件 描述 语言 (Hardware Description Language, HDL) 是 电子 系统 硬件 行为 描述 、 结 
构 描 述 .数据 流 描 述 的 语言 。 采 用 硬件 描述 的 方法 设计 数字 电路 是 目前 流行 的 电路 设计 
方法 。 


3.5.1 硬件 描述 语言 简介 


门 电路 是 构成 数字 电路 的 基础 ,逻辑 运算 功能 最 终 是 通过 电路 实现 的 。 
具体 实现 上 ,可 利用 CMOS 或 TTL 门 电路 实现 各 种 数字 电路 。 
当然 ,对 于 特定 的 数字 系统 .有 经 验 的 设计 师 总 是 会 根据 应 用 系统 要 求 ,合理 划分 构成 
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系统 的 电路 模块 ,如 电源 模块 .输入 模块 .显示 模块 .控制 模块 等 。 即 单独 设计 各 模块 电路 ， 
夯 出 各 模块 电路 图 ,分 块 调试 各 模块 ; 之 后 ,将 各 模块 电路 焊接 .连接 .组 装 成 整体 ,整体 调 
试 测试 其 功能 并 完成 最 终 系 统 的 设计 与 调试 。 

这 种 方法 是 传统 硬件 系统 设计 的 一 般 方法 ,至 今 仍 在 广泛 应 用 。 当 然 , 这 种 方法 的 不 
足 也 很 明显 ,如 不 方便 修改 其 功能 .不 利于 后 期 修改 维护 ,电路 性 能 与 焊接 、 组 成 工艺 紧密 
相关 。 当 然 ,为 了 改进 电路 性 能 与 焊接 、 组 成 工艺 紧密 相关 的 不 足 , 可 以 考虑 将 设计 的 电路 
模块 做 成 一 个 专用 集成 电路 (ASIC) ,以 提高 设计 电路 的 应 用 性 能 。 
集成 电路 问世 已 经 超过 半 个 世纪 。 伴 随 着 集成 度 的 提高 :单个 芯片 便 已 成 为 功能 强大 
的 系统 , 且 可 编程 。 硬 件 设计 越 来 越 倾 向 于 与 系统 设计 和 软件 设计 结合 ,各 半导体 器 件 厂 
商 纷纷 推出 了 自己 的 硬件 描述 语言 。 
利用 硬件 描述 语言 ,数字 电路 系统 的 设计 可 以 从 顶层 到 底层 (从 抽象 到 具体 ) 逐 层 描述 
自己 的 设计 思想 ,用 一 系列 分 层次 的 模块 来 表示 极其 复杂 的 数字 系统 。 然 后 ,利用 电子 设 
计 自 动 化 (EDA) 工 具 , 逐 层 进行 仿真 验证 ,再 把 其 中 需要 变 为 实际 电路 的 模块 组 合 , 经 过 自 
动 综合 工具 转换 到 门 级 电路 网 表 。 最 后 ,用 专用 集成 电路 ASIC 或 现场 可 编程 门 阵列 
FPGA 自动 布局 布线 工具 ,把 网 表 转 换 为 要 实现 的 具体 电路 。 

硬件 描述 语言 是 高 级 语言 ,接近 人 的 思维 习惯 ,电路 设计 也 由 传统 的 如 何 设计 演变 为 
设计 什么 。 这 种 高 层次 的 方法 已 被 广泛 采用 。 据 统计 ,目前 在 美国 硅谷 约 有 90% 以 上 的 
ASIC 和 FPGA 采用 硬件 描述 语言 进行 设计 。 

硬件 描述 语言 发 展 至 今 已 有 数 十 年 的 历史 ,并 成 功 地 应 用 于 设计 的 各 个 阶段 ,如 建 模 、 
仿真 ,验证 和 综合 等 。 到 20 世纪 80 年 代 , 已 出 现 了 上 百 种 硬件 描述 语言 ,对 设计 自动 化 起 
到 了 极 大 的 促进 和 推动 作用 。 得 到 普遍 认同 的 有 VHDL 和 Verilog HDL。 

VHDL(Very-High-Speed Integrated Circuit Hardware Description Language) 诞 生 于 
1982 年 ,1987 年 成 为 国际 标准 。Verilog HDL 是 由 Gateway 设计 自动 化 公司 的 工程 师 于 
1983 年 末 创 立 的 ,是 另 一 种 流行 的 硬件 描述 语言 ,以 文本 形式 来 描述 数字 系统 硬件 的 结构 
和 行为 。Verilog HDL 1995 年 成 为 国际 标准 ,之 后 进行 了 多 次 更 新 ,最 主流 版 本 为 Verilog- 
2001。 本 书 主要 介绍 Verilog HDL 硬件 描述 语言 。 


3.5.2 ” Verilog HDL 语言 的 基本 结构 


当 采 用 硬件 描述 语言 描述 一 个 复杂 的 硬件 电路 时 ,设计 人 员 总 是 将 复杂 回 闻 
的 功能 划分 为 若干 简单 的 功能 ,每 个 简单 功能 对 应 一 个 模块 (module)。 设 计 人 员 可 以 采取 
“ 自 顶 向 下 ”的 思路 ,将 复杂 的 功能 模块 划分 为 低层 次 的 模块 。 这 一 步 通常 是 由 系统 级 的 总 
设计 师 完成 ,而 低层 次 的 模块 则 由 下 一 级 的 设计 人 员 完 成 。 自 顶 向 下 的 设计 方式 有 利于 系 
统 级 别 层次 划分 和 管理 ,并 提高 了 效率 、 降 低 了 成 本 。 

基于 上 面 的 思路 ,Verilog HDL 采用 基于 C 语言 的 语法 以 模块 为 基础 进行 硬件 系统 的 
设计 。 
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使 用 Verilog 描述 硬件 的 基本 设计 单元 是 模块 。 构 建 复杂 的 电子 电路 ,主要 通过 模块 
的 相互 连接 调用 来 实现 。Verilog 中 的 模块 类 似 C 语言 中 的 函数 , 它 能 够 提供 输入 、 输 出 端 
口 ,可 以 实例 调用 其 他 模块 ,也 可 以 被 其 他 模块 实例 调用 。 模 块 中 可 以 包括 组 合 逻辑 部 分 、 
过 程 时 序 部 分 。 

【 例 3.5.1】 分 析 下 面 代码 的 结构 及 其 描述 的 逻辑 功能 。 








module adder(c, svarbvcin); /* 模 块 名 * / 


input [2:0] a,b; /x 描述 组 输入 */ 

input cin; /x 描述 输入 x*/ 

output c; /x 描述 输出 */ 

output [2:0] s; /* 描述 组 输出 x*/ 

assign {c,s} =a+b+cin; /x 描述 功能 x/ 
endmodule 


解 (1) 代码 的 结构 分 析 。 硬 件 描述 语言 是 高 级 语言 ,可 按照 日 常 的 思维 习惯 去 理解 
这 些 代 码 。Verilog 的 基本 单元 是 模块 (module), 上面 的 代码 被 包含 在 关键 字 module、 
endmodule 之 内 ,可 见 从 关键 字 module 开始 到 endmodule 之 间 的 代码 均 为 模块 的 具体 
代码 。 

Verilog 遵循 C 语言 的 语法 ,代码 中 的 "(…) "为 C 语言 的 函数 标识 ,因此 ,adder 为 模块 
名 (函数 名 )。 

电路 应 具有 必须 的 输入 及 输出 ,input、output 具体 描述 了 电路 所 具有 的 输入 及 输出 。 

基于 上 面 的 分 析 , 可 总 结 Verilog 模块 的 结构 如 下 : 

module < 模块 名 >( 输 入 输出 表 ) 

< 输入 输出 定义 > 
< 模块 条 目 > 

endmodule 
其 中 ,input、output 为 输入 输出 描述 关键 词 。 例 如 “input [2:0] a;” 描 述 了 一 组 输入 “a2、 
al ,a0”。 

(2) 人 逻辑 功能 分 析 。 

电路 的 输入 : {a2、al、a0}、{b2、bl、b0)、cin 

电路 的 输出 : {s2、sl、s0)、c 

只 有 一 条 功能 描述 语句 “assign {c,s) 二 a 十 b 十 cin;” 似 乎 执行 了 数据 a、b、cin 的 加 法 并 
将 结果 送 给 了 {c.s)。 

(3) 逻辑 功能 验证 (具体 实现 过 程 见 附录 C)。 人 逻辑 功能 最 终 是 通过 各 种 门 电路 相互 连 
接 实现 的 。 可 利用 开发 工具 将 硬件 描述 语言 的 代码 转换 为 实现 描述 功能 的 逻辑 门 级 电路 
的 连接 网 表 , 之 后 ,直接 选用 CPLD/FPGA 实现 最 终 输 出 的 门 级 网 表 。 各 硬件 厂商 均 基于 
自己 的 CPLD/FPGA 开发 了 仿真 分 析 工 具 软 件 , 可 将 上 面 的 代码 输入 Quartus 开 中 ,编译 
代码 ,设置 相关 的 输入 ,可 求 出 如 图 3. 5. 1 所 示 的 仿真 波形 (Quartus I 9.0 环境 下 的 仿真 
波形 ) 。 
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图 3.5.1 例 3.5.1 的 仿真 波形 


仿真 结果 显示 该 代码 功能 为 3 位 二 进 制 加 法 器 。 其 中 , (a2 、al、a0}、{b2、bl、b0}) 为 两 个 

相 加 的 3 位 二 进 制 ,cin 为 来 自 低位 的 进位 。{s2、sl、s0}) 为 结果 ,c 为 向 高 位 的 进位 。 如 最 后 
一 个 单元 ,6 十 2 十 进位 ,结果 为 1, 向 高 位 的 进位 为 1。 

assign 语句 含义 : 连续 赋值 语句 (assign 语句 ) ,主要 用 于 对 wire 型 ( 线 型 ) 变 量 的 赋值 。 

显然 ,对 电路 而 言 , 上 面 的 {a2、al、a0}) 等 变量 对 应 具体 的 外 部 输入 接线 端 ,Verilog 中 把 
这 类 变量 称 为 wire 型 ( 线 型 ) 变 量 (默认 的 变量 类 型 )。 根 据 该 电路 的 特点 ,只 有 a、b、cin 等 
输入 连续 保持 ,才能 获得 稳定 的 连续 输出 s。a、b、cin 的 值 一 旦 发 生 改变 ,将 立即 反映 到 输 
出 s 上 ,这 便 是 assign 语句 中 连续 赋值 的 含义 。 

基于 上 面 的 分 析 , 可 初步 总 结 Verilog HDL 代码 编写 方法 : 

(1) 编写 一 个 由 module … endmodule 组 成 的 包含 名 字 的 空 模块 (Quartus 本 中 模块 名 
必须 与 文件 名 相同 1)。 

(2) 根据 逻辑 功能 定义 电路 的 输入 及 输出 ,各 变量 名 应 在 模块 名 后 的 () 中 注 明 。 使 用 
input、output 具体 描述 电路 的 输入 输出 

(3) 根据 逻辑 功能 ,使 用 assign 语句 给 出 输出 结果 。 


3.5.3 利用 Verilog HDL 描述 常用 逻辑 运 


下 面 通过 两 个 实例 介绍 如 何 用 Verilog HDL 描述 常用 逻辑 运算 。 

【 例 3.5.2】 请 对 照 3 位 二 进 制 加 法 器 代码 描述 一 个 二 输入 或 门 。 

解 (1) 先 定义 模块 名 。 定 义 模块 名 为 ort( 注 意 .不 可 定义 为 or2. 因 为 or2 为 Quartus 工 
系统 定义 的 二 输入 或 门 的 库 元 件 名 ) 。 

(2) 定义 电路 的 输入 及 输出 。 根 据 二 输入 或 逻辑 的 功能 ,可 定义 两 个 输入 ab ,一 个 输 
出 y。 可 写 出 初步 代码 如 下 : 











module ort(a b, y); 
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input a,b; output y; 

endmodule 

(3) 根据 逻辑 功能 ,使 用 assign 语句 给 出 输出 结果 。 或 逻辑 功能 吻合 连续 赋值 的 逻辑 
要 求 ,可 使 用 assign 语句 给 出 输出 结果 。Verilog 遵循 C 语言 的 语法 ,C 语言 位 或 运算 符 为 
“|”, 具 体 语句 如 下 : 





assign y= alb; 


(4) 仿真 验证 。 仿 真 波形 如 图 3. 5. 2 所 示 , 仿 真 结果 显示 该 代码 功能 为 二 输入 或 门 。 









Simulation mode’ Timing 






S00ms 小 |Poner | B49ms Inerval | 149ms 








ps 100ms 200ns 300ns 400ms 





图 3.5.2 例 3.5.2 的 仿真 波形 
【 例 3.5.3】 参考 二 输入 或 门 代码 描述 一 个 二 输入 与 非 门 。 
解 (1) 先 定义 模块 名 。 定 义 模块 名 为 nandt( 注 意 , 不 可 定义 为 nand2, 因 为 nand2 为 
Quartus 了 [系统 定义 的 二 输入 与 非 门 的 库 元 件 名 ) 。 
(2) 定义 电路 的 输入 及 输出 。 根 据 二 输入 与 非 门 的 功能 ,可 定义 两 个 输入 a、b, 一 个 输 
出 y。 可 写 出 初步 代码 如 下 : 


module nandt (a, b, y); 

input a,b; output y; 

endmodule 

(3) 根据 逻辑 功能 ,使 用 assign 语句 给 出 输出 结果 。 与 非 逻辑 功能 吻合 连续 赋值 的 逻 
辑 要 求 ,可 使 用 assign 语句 给 出 输出 结果 。Verilog 遵循 C 语言 的 语法 ,C 语言 位 与 运算 符 
为 *&”, 非 运算 符 “~~”, 具 体 语 句 如 下 : 

















assign y= ~ (agb); 


(4) 仿真 验证 。 仿 真 波形 如 图 3. 5. 3 所 示 , 仿 真 结果 显 示 该 代码 功能 为 二 输入 与 
非 门 。 

复习 与 思考 

根据 连续 赋值 的 含义 给 出 一 种 不 适合 用 assign 语句 给 出 输出 结果 的 应 用 实例 。 
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图 3.5.3 例 3.5.3 的 仿真 波形 


3-1 填空 题 
1. 门 具 有 两 种 状态 ,在 一 定 的 条 件 下 能 够 允许 信号 通过 , 称 为 门 是 
被 的 。 当 TTL 与 非 门 所 有 输入 为 1 时 ,输出 管 饱 和 ,处 于 状态 。 
2. 集 电 极 的 门 电路 .简称 为 OC 门 。 由 于 OC 门 采用 负载 电阻 和 电 
源 , 故 可 通过 选择 的 工作 电源 给 负载 提供 较 大 的 电流 ,可 很 好 地 改善 TTL 门 电路 
的 负载 能 力 。 
3. CMOS 门 电路 是 由 MOS 管 和 MOS 管 按照 形 
式 连 接 起 来 构成 的 逻辑 运算 电路 (并 由 此 而 得 名 )。CMOS 门 电路 中 ,最 常用 的 门 电路 有 
和 了 
4. 从 速度 、 功 耗 .工作 电压 等 角度 ， 2 系列 是 目前 CMOS 
系列 中 性 能 最 后 的 产品 系列 ,广泛 应 用 于 电子 设备 ,如 手机 、 笔 记 本 数码 相机 等 。 
5，assign 语句 是 语句 ,主要 用 于 对 变量 的 赋值 。 该 语句 中 涉及 的 
的 值 一 旦 发 生 改 变 , 将 立即 反映 到 输出 上 ,这 便 是 assign 语句 中 的 含义 。 
3-2 分析 计算 题 
1. 试 画 出 如 图 3. 1. 1 所 示 电 路 的 输出 端的 波形 ,输入 A、B 的 电压 波形 如 题 图 3.1 所 示 。 
2. 试 画 出 如 题 图 3. 2 所 示 输 入 A、B 的 电压 波形 加 到 二 输入 或 非 门 输入 端 对 应 的 输出 
端 Y 的 波形 。 
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3. 试 分 析 如 题 图 3. 3 所 示 电 路 中 三 极 管 的 工作 状态 。 

4. 在 如 题 图 3.4 所 示 的 非 门 电路 中 : 

(1) 若 Use 二 0V 时 ,T 管 可 靠 截 止 , 则 允许 U1! 低 电 平 的 最 大 值 应 为 多 少 ? 
(2) 要 使 T 管 临界 饱和 , 则 允许 Ui 高 电 平 的 最 小 值 应 为 多 少 ? 
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题 图 3.3 


5. 在 如 题 图 3.5 所 示 电 路 中 ,计算 74 系列 TTL 与 非 门 G1 最 多 可 驱动 多 少 个 同样 的 
与 非 门 电路 。 其 中 的 与 非 门 电 路 输入 .输出 特性 分 别 如 图 3. 2. 4、 图 3.2.6、 图 3.2.8 所 示 ， 
要 求 与 非 门 G1 输出 的 高 、 低 电 平 满足 Uon 宇 3. 2V,UoL<0. 3V。 

6. 在 如 题 图 3. 6 所 示 电 路 中 ,计算 74 系列 TTL 或 非 门 G1 最 多 可 驱动 多 少 个 同样 的 
或 非 门 电路 。 其 中 的 或 非 门 电路 输入 、 输 出 特性 分 别 如 图 3. 2.4、 图 3. 2. 6、 图 3. 2. 8 所 示 ， 
要 求 或 非 门 G1 输出 的 高 . 低 电 平 满足 Uog 宇 3. 2V,UoL<0. 3V。 




















Gl y G2 a y G2 
G3 G3 

1 1 

1 2 1 3 

题 图 3.5 题 图 3.6 


7. 在 如 题 图 3.7 所 示 电 路 中 ,已 知 74 系列 TTL OC 与 非 门 G1、G2 输出 管 截止 时 漏电 
流 Ion 二 0.2mA, 导 通 时 允许 的 最 大 负载 电流 Torvmax 二 16mA; 与 非 门 G3、G4、G5、G6 的 低 
电 平 输入 电流 人 1 二 一 lmA ,高 电 平 输入 电流 Tn 二 0.04mA ,要 求 OC 与 非 门 输出 的 高 、 低 电 
平 满足 Yon 宇 3. 2V ,YoL 志 0.4V ,计算 Ri 的 合适 值 。 

8. 在 如 题 图 3. 8 所 示 电 路 中 ,已 知 74 系列 TTL OC 与 非 门 G1、G2 输出 管 截止 时 漏电 
流 Jon 二 0. 1mA, 导 通 时 允许 的 最 大 负载 电流 Torvax 二 10mA; 或 非 门 G3、G4、G5、G6 的 低 
电 平 输入 电流 1 二 一 0. 4mA ,高 电 平 输入 电流 Iin 二 0.02mA ,要 求 OC 与 非 门 输 出 的 高 、 低 
电 平 满足 Yon 宇 3.2V ,Yo 二 0.4V ,计算 RL 的 合适 值 。 





Ke) 数字 电子 技术 基础 








题 图 3.7 题 图 3.8 


9. 为 什么 TTL 与 非 门 输入 端 在 以 下 三 种 接 法 时 , 逮 辑 上 都 等 于 输入 为 0? 

(1) 输入 端 接地 ; 

(2) 输入 端 接 输出 电 平 为 0.6V 的 电源 ; 

(3) 输入 端 接 同 类 与 非 门 的 输出 低 电 平 0. 3V。 

10. 为 什么 TTL 与 非 门 输入 端 在 以 下 三 种 接 法 时 ,在 逻辑 上 都 等 于 输入 为 1? 

(1) 输入 端 接 同 类 与 非 门 的 输出 高 电 平 3.2V; 

(2) 输入 端 接 高 于 2V 的 电源 ; 

(3) 输入 端 悬空 。 

11. 已 知 如 题 图 3. 9 所 示 电 路 中 各 门 电路 均 为 TTL 门 电路 ,说 出 各 门 电 路 的 输出 分 别 
为 何 状态 (高 电 平 、 低 电 平 高 阻 态 ) 。 


sv 30kQ 
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30Q 
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题 图 3.9 
12. 已 知 如 题 图 3. 10 所 示 电 路 中 或 非 门 电路 为 TTL 门 电路 ,万 
用 表 的 内 阻 为 20kQ/V ,量程 为 5V。 说 出 在 下 列 输入 情况 下 万 用 表 工 二- 
的 读数 。 间 
(1) Ul! 悬空 ; 题 图 3.10 


(2) Ui 接 低 电 平 0.2V; 
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(3) Ur 接 高 电 平 3. 2V; 

(4) Un 经 510 电阻 接地 ; 

(5) Ui 经 50kQ 电阻 接地 。 

13. 分 析 计 算 题 12 中 ,将 或 非 门 改 为 与 非 门 。 说 出 在 上 述 5 种 输入 情况 下 万 用 表 的 
读数 。 

14. 分 析 题 图 3. 11 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 

15. 分 析 题 图 3. 12 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
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题 图 3.11 题 图 3.12 


16. 分 析 题 图 3. 13 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
17. 分 析 题 图 3. 14 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
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题 图 3.13 题 图 3.14 

18. 参考 例 3. 3. 3 实现 一 个 二 输入 与 非 门 。 

19. 参考 例 3. 3. 3 实现 一 个 二 输入 或 非 门 。 

20. 分 析 计 算 题 13 中 的 与 非 门 为 CMOS 与 非 门 .电源 Upo 二 5V, 说 出 在 该 题 中 5 种 输 
和 人 情况 下 万 用 表 的 读数 。 

21. 已 知 如 题 图 3. 15 所 示 电 路 中 各 门 电路 均 为 CMOS 门 电路 ,电源 Upp 二 5V, 说 出 各 
门 电路 的 输出 分 别 为 什么 状态 。 

22. 如 题 图 3. 16 所 示 为 用 TTL 门 电路 驱动 CMOS 门 电路 的 实例 , 试 计算 上 拉 电 阻 RL 
的 取 值 范围 。 已 知 TTL 与 非 门 输出 为 低 电 平 (0. 3V) 时 ,最 大 输出 电流 为 smA, 输 出 为 高 
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电 平时 漏电 流 为 50wA。CMOS 反 相 器 的 高 电 平 输入 电流 和 低 电 平 输入 电流 的 最 大 值 均 为 
lxA。 要 求 加 到 CMOS 反 相 器 输入 端的 电压 满足 高 电 平 不 小 于 4V, 低 电 平 不 大 于 0. 3V， 


电源 工作 电压 5V 。 


23. 如 题 图 3. 17 所 示 为 用 CMOS 门 电 路 74HCT04 驱动 TTL 门 电路 的 实例 , 试 计算 
当 TTL 与 非 门 分 别 为 7400、74LS00、74ALS00 时 ,CMOS 门 电路 所 能 驱动 的 TTL 与 非 门 
的 个 数 。74HCTo4 性 能 参数 见 表 3. 4. 1,7400、74LS00、74ALS00 性 能 参数 见 表 3. 2. 3 。 
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题 图 3.16 


24. 试 说 出 下 列 各 门 电路 中 哪些 可 以 将 输出 端 并 联 使 用 。 


(1) 标准 74 系列 互补 输出 门 电路 ; 
(2) TTL 电路 的 OC 门 ; 

(3) TTL 三 态 输 出 门 电路 ; 

(4) 标准 互补 输出 CMOS 门 电路 ; 
(5) CMOS 电路 的 OD 门 ; 

(6) CMOS 三 态 输 出 门 电路 。 


题 图 


25. 画 出 下 面 代码 描述 的 逻辑 门 对 应 的 逻辑 符号 。 


module ort3(a, b, c, y); 
input a,b,c; 
output y; 
assign y=alb|c; 

endmodule 





3.17 
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26， 面 出 下 面 代码 描述 的 逻辑 门 对 应 的 逻辑 符号 。 


module ant3(a, b, c, y); 
input a,b,c; 








output y; 
assign y= agbgc; 
endmodule 
27. 用 Verilog 代码 描述 一 个 三 输入 或 非 门 。 
3-3 ”应 用 题 
1， 如题 图 3. 18 所 示 为 一 控制 楼 梯 照 明 的 有 和 触 点 电路 ,在 楼 上 、 楼 下 各 装 一 个 单刀 双 搓 
开关 A 和 B, 这 样 人 在 楼 上 和 楼 下 都 可 以 开 灯 和 关 灯 。 设 Y=1 表示 7 
灯亮 ,Y=0 表示 灯 灭 ; A= 1 表示 开关 向 上 扳 ,A=0 表示 开关 向 下 EE， 
扳 ,B 亦 如 此 。 试 用 Verilog 代码 描述 该 逻辑 问题 。 0 


2. 试用 CMOS 反 相 器 和 传输 门 实现 应 用 题 1 中 描述 的 逮 辑 题 图 3.18 
问题 。 
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本 章 要 点 : 和 

本 章 为 本 书 重点 章 。 学 习 本 章 应 重点 理解 组 合 多 辑 电路 的 特征 及 其 分 析 方法 ,理解 编 
码 器 . 译 码 器 数据 选择 器 .数值 比较 器 、 加 法 器 等 常用 组 合 迎 辑 电 路 的 逻辑 功能 特点 及 其 
相应 集成 芯片 的 使 用 方法 掌握 用 译 码 器 ,数据 选择 器 实现 组 全 逻辑 电路 的 方法 ,初步 理 
解 组 合 迎 辑 电 路 的 计算 机 仿真 分 析 方 法 ,懂得 竞争 -冒险 的 合 义 及 其 简单 的 检查 与 消除 
方法 。 


4.1 概述 





数字 电路 根据 逻辑 功能 的 不 同 , 可 以 分 为 两 大 类 : 一 类 为 组 合 迎 辑 电路 
(Combinational Logic Circuit ,简称 组 合 电路 ); 另 一 类 为 时 序 逻 辑 电路 (Sequential Logic 
Circuit ,简称 时 序 电 路 ) 。 时 序 电路 将 在 第 6 章 中 进行 讨论 。 

所 谓 组 合 逻辑 电路 ,是 指 任意 时 刻 电 路 输出 的 逻辑 值 , 仅 取决 于 该 瞬间 电路 输入 的 逮 
辑 值 ,而 与 电路 的 原状 态 无 关 。 例 如 ,竞赛 抢答 器 、 常 用 的 编码 器 . 译 码 器 全 加 器 ` 数 值 比 
较 器 .数据 选择 器 .奇偶 产生 器 /奇偶 校 验 器 等 都 属于 组 合 逻辑 电路 。 

可 从 电路 所 具有 的 逻辑 功能 角度 理解 为 什么 该 电路 为 组 合 迎 辑 电 路 。 如 4 路 输入 竞赛 
抢答 器 。4 路 输入 分 别 对 应 1、2、3、4 四 个 选手 。 当 前 抢答 状态 为 1 号 灯亮 ,1 号 选手 成 功 获 
得 抢答 机 会 。 为 什么 是 这 样 呢 ? 因为 1 号 选手 最 先 按 下 按钮 ,没有 其 他 原因 , 即 输出 只 与 该 
时 刻 的 输入 有 关 。 
当然 ,电路 的 逻辑 功能 主要 是 通过 门 电路 之 间 的 具体 连接 关系 来 实现 的 ,因此 ,也 可 通 
过 门 电路 之 间 的 具体 连接 方法 来 判断 该 电路 是 组 合 逻 辑 电路 还 是 时 序 逻 辑 电路 。 

根据 组 合 逻 辑 电 路 的 含义 ,其 输出 仅仅 取决 于 该 时 刻 的 输入 信号 ,而 与 以 前 的 输出 ( 电 
路 的 原状 态 ) 无 关 。 从 连接 角度 ,电路 的 输出 与 以 前 的 输出 有 关 的 原因 是 以 前 的 输出 反馈 
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到 了 电路 的 输入 端 。 可 见 , 组 合 电路 的 连接 特征 为 "只 有 输入 到 输出 的 通路 ,没有 输出 到 输 
入 的 反馈 ”。 
根据 上 面 的 分 析 , 如 图 4. 1.1 所 示 电 路 中 ,图 (a) 为 组 合 逻辑 电路 ,图 (b) 为 时 序 逻 辑 电 路 。 


5 2 
es i ， 
ED 而 2 


(a) 无 反馈 的 图 (b) 有 反馈 的 图 



































图 4.1.1 判断 组 合 逻 辑 电路 


根据 组 合 电路 的 连接 特征 ,对 具有 i 个 输入 个 输出 的 网。 -二 
组 合 电路 ,可 用 如 图 4. 1. 2 所 示 的 框图 来 描述 。 和 人 为 :| 组 全 电路 | i 加 
可 见 , 对 于 i 个 输入 ,j 个 输出 的 组 合 电路 ,可 以 用 j 个 
输出 方程 来 描述 该 电路 的 逻辑 功能 。 即 
让 = Fi(Xi1,",X;) 








图 4.1.2 组 合 逻 辑 电 路 的 框图 





a, Ly 
四 = F(X1,°, Xi) 
当然 ,组 合 电路 除 用 表达 式 描述 外 ,还 常用 真 值 表 .逻辑 图 .工作 波形 图 等 来 描述 。 
复习 思考 题 
同学 小 王 用 手机 通过 通信 录 联 系 人 “小 李 ” 呼 叫 拨 打 小 李 手 机 ,请 问 这 个 呼叫 应 用 为 组 
合 电 路 应 用 还 是 时 序 电 路 应 用 ? 为 什么 ? 








4.2 组合 逻辑 电路 的 分 析 和 设计 


根据 已 知 的 组 合 逻 辑 电 路 ,寻找 出 该 电路 所 实现 的 钠 辑 功能 , 称 为 组 合 逻 辑 电 路 的 分 
析 。 根 据 给 出 的 实际 组 合 逻 辑 问 题 ,完成 实现 这 一 逻辑 功能 的 最 简 迎 辑 电 路 , 称 为 组 合 逻 
辑 电 路 的 设计 。 


4.2.1 组 合 逻辑 电路 的 分 析 


组 全 逻辑 电 路 具有 多 种 表示 形式 。 已 知 组 全 逻辑 问题 的 逻辑 电路 图 ,可 国外 
通过 该 电路 图 直接 求 出 该 电路 对 应 的 逻辑 表达 式 。 许 多 场合 下 , 逮 辑 表达 式 不 能 直观 反映 
电路 的 逻辑 功能 ,应 根据 已 知 的 电路 , 写 出 相应 的 真 值 表 。 

可 总 结 组 合 逻辑 电路 的 分 析 步 又 如 下 

(1) 由 已 知 的 电路 写 出 电路 输出 的 逻辑 函数 表达 式 。 具 体 求解 表达 式 时 ,可 从 输出 开 
始 逐 级 写 出 各 门 的 表达 式 , 也 可 从 输入 开始 逐 级 写 出 各 门 的 输出 逻辑 式 ,进而 求 出 最 终 表 
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达 式 。 为 求解 简洁 ,可 用 公式 法 或 卡 诺 图 将 逻辑 函数 化 简 。 
(2) 由 (1) 给 出 的 逻辑 表达 式 填 出 输出 函数 的 真 值 表 。 
(3) 根据 真 值 表 叙 述 该 电路 所 实现 的 逻辑 功能 。 
(4) 利用 仿真 软件 求 出 该 电路 的 仿真 波形 并 进一步 分 析 该 电路 的 逻辑 功能 。 
下 面 通过 几 个 例题 介绍 组 合 逻辑 电路 的 分 析 方 法 。 
【 例 4. 2. 1】 试 分 析 如 图 4. 2. 1 所 示 电 路 的 逻辑 

功能 。 
解 (1) 根据 电路 写 出 电路 输出 的 逻辑 表达 式 , 方 2 

法 : 由 电路 的 输入 端 到 输出 端 , 逐 步 写 出 各 个 门 的 输出 逻 



































具体 如 下 : 
Gl: Yi =AB 
G2: Y: = 
G3: Y=B 
G4: Y, = AB 





G5;: Y=YY,= ABAB 
(2) 表达 式 不 简洁 ,利用 摩根 定理 变换 为 与 或 式 , 有 





Y=ABAB = AB+AB — AB+AB 
(3) 根据 化 简 后 的 表达 式 , 填 出 函数 Y 的 真 值 表 , 如 表 4.2.1 所 示 。 
表 4.2.1 例 4.2.1 的 真 值 表 























六 B 至 
0 0 1 
0 1 0 
1 0 0 
1 1 1 








(4) 结论 。 由 真 值 表 可 看 出 , 当 输入 端 A 和 B 同时 为 1 或 同时 为 0 时 ,电路 输出 为 1; 
否则 为 0。 这 种 电路 称 为 “ 同 或 门 " 电 路 。 其 逻辑 表达 式 也 可 写成 
Y= A©OB 
(5) 计算 机 仿真 分 析 。 将 本 例 电 路 输入 到 Quartus 卫 中 编译 并 仿真 ,得 到 的 波形 如 
图 4.2.20 所 示 。 
仿真 波形 可 看 出 , 当 A、B 相同 时 输出 为 1; 否则 为 0. 具 有 “ 同 或 门 ”的 逻辑 功能 。 




















@ Quartus[ 等 EDA 软件 不 支持 斜体 、 下 标 等 文本 格式 ,不 符合 出 版 规范 或 本 书 的 书写 习惯 。 但 为 使 读者 更 易于 
理解 仿真 结果 ,本 章 中 的 仿真 结果 图 采用 原始 仿真 图 ,特此 说 明 。 
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图 4.2.2 例 4.2.1 的 图 2 


【 例 4. 2. 2〗 试 分 析 如 图 4. 2. 3 所 示 电 路 的 逻辑 
功能 。 
解 (1) 根据 电路 写 出 电路 输出 的 逻辑 表达 式 。 
由 电路 的 输出 端 到 输入 端 ,逐步 写 出 各 个 门 的 输出 逻辑 
式 , 可 求 出 最 终 表达 式 如 下 : 
































图 4.2.3 例 4.2.2 的 图 1 











G5:Y=YYY,=AABC.BABC.CABC 
(2) 表达 式 不 简洁 ,利用 摩根 定理 变换 为 与 或 式 , 有 











Y=AABC.BABC.CABC= AABC+BABC+CABC 





ABC+BAC+CAB= A(B+C)+B(A+C)+CA+B) 
AB+AC+AB+BC+AC+BC 
BE 

(3) 根据 化 简 后 的 表达 式 , 填 出 函数 Y 的 真 值 表 ,如 表 4. 2. 2 所 示 。 

表 4.2.2 例 4.4.2 的 真 值 表 
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(4) 结论 。 由 真 值 表 可 看 出 , 当 电 路 输入 端 A、B、C 不 完全 相同 时 ,电路 输出 Y 为 1; 否 
则 ,输出 Y 为 0。 

该 电路 又 称 为 三 变量 不 一 致 判别 电路 。 

(5) 计算 机 仿真 。 将 本 例 电路 输入 到 QuartusI 中 编译 并 仿真 ,得 到 的 波形 如 图 4. 2. 4 
所 示 。 
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图 4.2.4 例 4.2.2 的 图 2 


仿真 波形 可 看 出 ,该 电路 具有 * 三 变量 不 一 致 判别 ”的 部 
逻辑 功能 。 E 
【 例 4.2.3】 试 分 析 如 图 4. 2. 5 所 示 电路 的 逻辑 功能 。 ,| 
解 (1) 根据 电路 写 出 电路 输出 的 逻辑 表达 式 。 具 体 
如 下 : 






























oi 图 4.2.5 例 4.2.3 的 图 1 
Gl: Y= =A BC AB 


(2) 表达 式 不 简洁 ,利用 摩根 定理 变换 为 与 或 式 , 有 
Y= YYY = AC BC AB 
= AB+AC+BC 
(3) 根据 简化 后 的 表达 式 , 填 出 函数 Y 的 真 值 表 , 如 表 4.2.3 所 示 。 
表 4.2.3 例 4.2.3 的 真 值 表 


























A B C 
0 0 0 0 
0 0 1 0 
0 0 0 
0 1 1 1 
0 0 0 
1 0 1 1 
1 1 0 1 
1 1 h 1 











(4) 结论 。 由 真 值 表 可 看 出 ,这 是 一 个 3 人 表决 逻辑 电路 。 即 3 个 人 对 一 个 提案 进行 
表决 ,赞成 该 提案 用 1 表示 ,不 赞成 该 提案 用 0 表示。 如果 有 2 个 或 者 2 个 以 上 的 人 赞成 该 
提案 , 则 该 提案 就 被 通过 ,电路 Y 输出 1; 否则 ,该 提案 被 否决 ,电路 输出 Y 为 0。 此 电路 又 
称 为 多 数 表决 电路 。 

在 实际 应 用 中 ,每 一 个 人 都 有 一 个 按钮 ,如果 对 提案 赞成 就 按 按 钮 ,表示 1, 如 果 不 赞成 
该 提案 ,就 不 按 按钮 ,表示 0。 其 表决 结果 用 指示 灯 来 表示 ,如果 多 数 装 成 , 则 指示 灯亮 ， 
Y 一 1; 反之 则 不 亮 ,Y 一 0。 

(5) 计算 机 仿真 。 将 本 例 电 路 输入 到 QuartusI 中 编译 并 仿真 ,得 到 的 波形 如 图 4. 2. 6 
所 示 。 由 仿真 波形 可 看 出 ,该 电路 具有 “3 人 表决 结果 输出 ”的 逻辑 功能 。 
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图 4.2.6 例 4.2.3 的 图 2 


“4.2.2 利用 Quartus 五 分 析 组 合 逻 辑 电 路 


下 面 以 如 图 4. 2. 1 所 示 电 路 为 例 , 利 用 仿真 软件 Quartus 了 9.0 SP2 介 
绍 Quartus [分析 组 合 逻 辑 电 路 的 方法 。 





1. 建立 仿真 项 目的 工程 文件 


启动 Quartus 上, 选择 File>New 子 菜单 ,在 随后 弹出 的 任务 窗口 中 选择 文件 类 型 为 
Block Diagram/Schematic File, 单 击 OK 按钮 进入 逻辑 图 形 文件 编辑 状态 。 

选择 File>Save As 子 菜单 ,在 随后 弹出 的 “另存 文件 任务 "窗口 中 为 新 创建 的 未 命名 
的 图 形 文件 取 一 个 适当 的 名 字 ( 如 E4_2_1。 因 Quartus 了 仿真 时 要 产生 文件 ,因此 最 好 为 
仿真 项 目 新 建 一 个 子 目 录 ) , 单 击 “保存 按钮。 保存 前 应 确认 已 匀 选 窗口 最 下 方 的 Create 
new project based on this file 复 选 框 。 在 随后 弹出 的 “创建 工程 文件 确认 对 话 框 ”中 单 击 
“是 ”按钮 进入 “工程 创建 任务 ”窗口 ,如 图 4. 2.7 所 示 , 可 以 在 该 窗口 中 选择 工作 目录 ,也 可 
单 击 Finish 按钮 完成 工程 文件 的 创建 。 


2. 建立 要 仿真 的 逻辑 图 形 文件 并 编译 


如 图 4. 2. 1 所 示 电 路 包括 5 个 与 非 门 .2 个 输入 、1 个 输出 。 具 体 实现 如 下 。 
) 在 编辑 区 任意 位 置 双击 ,将 弹出 "逻辑 符号 放置 任务 ”窗口 , 单 击 任务 窗口 左边 的 
“十 ”, 展 开 primitives 一 logic 库 , 如 图 4.2.8 所 示 。 

移动 滚动 条 ,选择 and2 元 件 (二 输入 与 非 门 ), 单 击 OK 按钮 ,与 非 门 符号 便 出 现在 绘图 
区 , 单 击 具 体位 置 确认 放置 1 个 与 非 门 。 

(2) 可 依照 上 述 方法 放置 5 个 与 非 门 。 也 可 单 击 选择 与 非 门 , 单 击 右键 ,在 弹出 的 菜单 
中 选择 Copy, 复 制 与 非 门 。 在 需要 粘贴 与 非 门 的 适当 位 置 右 击 鼠 标 ,在 弹出 的 菜单 中 选择 
Paste, 复 制 4 个 与 非 门 。 拖 动 与 非 门 到 合适 位 置 , 如 图 4. 2.9 所 示 。 

(3) 放置 输入 、 输 出 符号 。 在 编辑 区 任意 位 置 双击 , 按 (1) 中 的 方法 展开 pin 库 , 选 择 
input 元 件 , 单 击 OK 按钮 ,输入 符号 便 出 现在 绘图 区 , 单 击 具体 位 置 确认 放置 1 个 输入 , 继 
续 放置 男 一 个 输入 。 选 择 output 元 件 , 放 置 另 一 个 输出 ,如 图 4. 2. 10 所 示 。 

(4) 定义 元 件 名 称 。 系 统 放置 元 件 时 ,自动 定义 了 1 个 默认 名 称 ,可 将 元 件 定义 为 要 求 
的 名 称 。 双 击 输入 元 件 中 的 文字 pin_name, 将 弹出 “ 引 脚 属性 任务 "窗口 ,在 Pin name(s) 文 
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New Project Wizard: Directory, Name, Top-Level Entity [page 1 of 5] x 
Whal e the wadkng dectory for thvs prorect? 


ms | 


What is the name of this project? 


la | 


Whal i the name of the design entiy for this propect? This name # case sensitive and must exactly match the 
entiy name n the desgn 


kx 加 
Use Exmstng Project Setrgs | 





+ Back | Nea> | Finish 取消 


图 4.2.7 工程 创建 参考 界面 











厂 insert symbol as block 
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MegaWizard Pugn Manager 
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4.2.8 库 元 件 选择 界面 
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4.2.10 放置 了 全 部 符号 的 图 


本 框 中 输入 A, 如 图 4. 2. 11 所 示 , 单 击 确定 完成 名 称 的 修改 。 继 续 修改 pin_name2 为 B， 
pin_name3 为 Y。 可 进一步 修改 5 个 与 非 门 名 称 为 G1 一 G5。 
Pin Properties x 
General |Format| 
ee 








Cw |] ™w | 


图 4.2.11 定义 元 件 名 称 的 图 


[9 数字 电子 技术 基础 


(5) 连接 电路 。 将 鼠标 指向 符号 引 脚 , 若 光 标 变 为 十”, 可 拖 放 鼠 标 连 线 ,依照 图 4. 2. 1 
正确 连接 电路 。 具 体 连 线 时 ,可 在 连接 线 的 中 间 放 开 鼠 标 ,完成 局 部 线段 的 绘制 。 之 后 ,将 
鼠标 指向 连接 线 的 端点 , 若 光 标 变 为 “十 ”, 可 继续 拖 放 鼠 标 连 线 。 

(6) 编译 电路 。 保 存 设 计 后 ,选择 Processing->Start Compilation 子 菜单 编译 电路 ,如 
果 没 有 错误 ,系统 将 弹出 编译 成 功 消 息 框 。 

当 脱 离 了 图 形 编辑 界面 时 ,可 选择 工作 区 左上 角 的 Project Navigator 任务 调 板 , 单 击 
调 板 下 方 的 Files 子 调 板 , 如 图 4. 2. 12 所 示 。 单 击 子 调 板 中 的 具体 图 形 文件 可 进入 图 形 文 
件 编辑 界面 。 

















B Fies| # Design Units 


图 4.2.12 Project Navigator 


当 编 译 有 错误 时 ,可 选择 工作 区 最 下 方 的 Message 区 域 , 适 当 移 动 最 右 方 的 深 动 条 , 查 
看 编译 错误 的 提示 ,如 图 4.2.13 所 示 。 








[| 











图 4.2.13 编译 错误 的 提示 1 


双击 具体 的 错误 将 指出 图 中 错误 的 具体 位 置 ,如 图 4. 2. 14 所 示 。 图 中 ,与 非 门 G2 的 
连 线 没有 与 具体 的 输入 元 件 连接 ,依照 图 4. 2. 1 的 要 求 ,应 与 A 连接 ,将 鼠标 指向 连接 线 的 
端点 , 拖 放 鼠 标 完成 与 输入 A 的 连 线 。 


3. 建立 要 仿真 的 逻辑 图 形 文件 的 波形 文件 


波形 文件 是 Quartus 了 仿真 的 必需 文件 ,其 主要 作用 是 定义 各 输入 信号 及 要 观察 的 输 
出 信和 号。 具体 实 现 方法 如 下 。 

1) 新 建 波形 文件 并 添加 到 当前 工程 中 

选择 File 菜单 的 New 子 菜单 ,在 弹出 的 任务 窗口 中 选择 文件 类 型 为 Vector Waveform 
File, 如 图 4.2.15 所 示 , 单 击 OK 按钮 进入 波形 文件 编辑 状态 。 选 择 File 菜单 的 Save As 
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Error: Pore “TEL” of type WAID? of instance “G2” 13 missing source sigzal 
Erer laborate op-level user hierarchy 








图 4.2.14 编译 错误 的 提示 2 


子 菜单 ,将 新 创建 的 未 命名 的 波形 文件 命名 (默认 与 图 形 文件 同名 ,也 必须 与 图 形 文件 同 
名 ) ,如 图 4.2.16 所 示 , 单 击 “ 保 存 ”" 按 钮 保存 。 保 存 前 确认 已 勾 选任 务 窗口 最 下 方 的 Add 
file to current project 复 选 框 。 


New x 








图 4.2.15 新 建 波 形 文件 
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用 另存 为 x 
保存 在 (0D): [quartus -| + 白人 各 图 
名 称 由 修改 日 期 上 
快速 访问 bin 2017/3/9 15:30 
国 Jcommon 2017/3/9 15:25 
pr jcusp 2017/3/9 15:29 
asa db 2017/9/19 11:30 
i J drivers 2017/3/9 15:25 
原 J dsp_builder 2017/3/9 15:25 
本 Jeda 2017/3/9 15:29 
4 incremental db 2017/9/19 10:57 
librarnes 2017/3/9 15:26 
驯 Dimf 2017/3/9 15:24 
J sopc_builder 2017/3/9 15:26 
i > 
xkam Fer 


保存 类 型 (T) [Vector Woveform File (e wf) -| 取消 | 


7 Add fle to curent project 


图 4.2.16 另存 波形 文件 


2) 导入 图 形 文件 中 定义 的 输入 输出 到 波形 文件 中 

编辑 区 Name 分 栏 任意 位 置 右 击 鼠 标 , 在 弹出 的 菜单 中 选择 Insert 一 Insert Node or 
Bus..… ,如 图 4.2.17 所 示 。 在 随后 弹出 的 对 话 框 中 ,选择 右 方 的 Node Finder... 按 钮 ( 右 方 
的 第 3 个 按钮 ) ,将 出 现 Node Finder 任务 窗口 。 





IDs99 smeal’ ~ a El A AA 人权 他 机 | 及 | 多 
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4.2.17 Node Finder 的 图 1 


在 Node Finder 任务 窗口 中 ,设置 Filter 下 拉 框 为 Pins:unassigned, 如 图 4.2.18 所 示 。 
单 击 List 按钮 ,在 左下 文本 框 中 选择 想 要 编辑 或 观察 的 信号 . 单 击 “*>>” 按 钮 ,将 选择 的 输 
入 输出 添加 到 右 下 文本 框 ,如 图 4.2.19 所 示 。 
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单 击 OK 按钮 返回 如 图 4. 2. 17 所 示 的 对 话 框 , 单 击 OK 按钮 返回 波形 编辑 界面 ,完成 
图 形 文件 中 的 输入 输出 到 波形 文件 的 导入 。 





Node Finder x 





图 4.2.18 Node Finder 的 图 2 


Node Finder x 


Ne me mm | la 一 上 
ln | nenberties S10 | Cancel | 





图 4.2.19 Node Finder 的 图 3 


3) 设置 输入 A、B 的 值 
拖 动 鼠标 选择 要 设置 的 输入 的 具体 的 区 域 : 单 击 左 边 工 具 栏 中 的 “0? 或 者 *1”, 设 置 成 
相应 的 电 平 ,如 图 4. 2. 20 所 示 。 图 中 ,选择 了 A、B 两 个 输入 第 4 个 时 间 单 元 , 单 击 工具 栏 
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中 的 1" 设置 成 高 电 平 。 


卫 42-1LvwP | 











Master Time Bar T1325ns 中 Pomec 100ps Ineva | i23ns Stat | 300ns 





油 下 吕 尚 | 多 | 日 | 内 世 | 昭 
户 > 


阐 涪 二 内 全 








图 4.2.20 设置 输入 A.B 的 值 


为 了 全 方位 观察 电路 的 逻辑 功能 ,可 参考 真 值 表 的 格式 设置 输入 的 值 。 图 中 ,将 A、B 
两 个 输入 第 1~4 个 时 间 单 元 分 别 设置 成 00、01、10、11。 


4. 仿真 


保存 设计 后 ,选择 Processing 一 Start Simulation 子 菜单 (第 一 次 仿真 前 需 先 单 击 菜单 
Assignment 中 的 Settings, 在 Settings 窗 的 Category 下 选择 Simulator Settings, 在 Simulation 
Mode 中 选择 仿真 模式 : 时 序 仿真 Timing 或 功能 仿真 functional; 在 Simulation input 中 选 
择 xxx. vwf 仿真 波形 文件 ,然后 单 击 OK 按钮 ), 如 果 没 有 错误 ,系统 将 弹出 仿真 成 功 消息 
框 , 求 出 如 图 4. 2. 2 所 示 的 仿真 波形 。 根 据 仿真 波形 ,该 仿真 电路 逻辑 功能 为 同 或 门 。 


4.2.3 用 小 规模 器 件 实现 组 合 多 辑 电路 (SSI 设计 ) 


显然 ,利用 门 电路 等 小 规模 器 件 实现 组 合 逻 辑 电 路 的 过 程 是 分 析 过 程 的 
逆 过 程 。 也 就 是 说 ,根据 给 出 的 实际 逻辑 问题 ,要求 设 计 出 实现 这 一 逻辑 功能 
的 最 简单 的 迎 辑 电路 。 这 就 是 组 合 逻 辑 电 路 的 设计 任务 。 

所 谓 最 简单 的 逻辑 电路 ,是 指 电路 所 用 的 器 件数 最 少 ,器 件 的 种 类 最 少 ,而 且 器 件 之 间 
的 连 线 也 最 少 。 

组 合 逻 辑 电 路 的 设计 步骤 如 下 : 

(1) 分 析 所 提出 的 逻辑 问题 的 逻辑 关系 ,确定 输入 变量 和 输出 变量 。 显 然 , 应 该 将 引起 
和 件 的 原因 定 为 输入 变量 ,而 将 事件 的 结果 定 为 输出 变量 。 

(2) 根据 逻辑 问题 的 因果 关系 写 出 逻辑 真 值 表 , 将 以 真 值 表 形 式 实现 的 逻辑 问题 抽象 


























J 
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成 逮 辑 函数 。 

(3) 由 真 值 表 写 出 逻辑 函数 表达 式 。 

(4) 根据 所 选用 的 器 件 类 型 ,将 函数 化 简 、 变 量 转换 成 所 需要 的 形式 。 

当 使 用 小 规模 集成 的 门 电路 进行 设计 ,例如 用 与 非 门 进行 设计 时 ,为 获得 最 简单 的 设 
计 结 果 ,应 将 逻辑 函数 式 化 简 成 最 简 与 或 式 ,然后 将 逻辑 函数 变换 为 与 非 的 形式 。 

当 用 中 规模 集成 的 常用 组 合 逻 辑 电路 设计 组 合 逻辑 电路 时 ,需要 将 函数 式 变换 为 适当 
的 形式 ,以 便 能 用 最 少 的 器 件 和 最 简单 的 连 线 接 成 所 要 求 的 逻辑 电路 。 用 中 规模 集成 的 常 
用 组 合 逻 辑 电 路 设计 组 合 逻 辑 电 路 .将 在 4.3 节 中 介绍 。 

还 可 以 使 用 存储 器 或 可 编程 逻辑 器 件 等 大 规模 集成 电路 设计 组 合 迎 辑 电 路 ,这 部 分 内 
容 将 在 后 面 的 章节 再 作 讨 论 。 

(5) 根据 化 简 或 者 变换 后 的 逻辑 表达 式 画 出 最 简 电 路 。 

下 面 通过 几 个 例题 介绍 组 合 逻 辑 电路 的 设计 方法 。 

【 例 4.2.4】 试用 与 非 门 组 成 一 个 多 数 表 决 电路 ,以 判别 A、B、C 三 人 中 是 否 为 多 数 
赞同 。 

解 (1) 分 析 题 意 , 写 出 真 值 表 。 由 题 意 可 知 , 该 电路 的 输入 是 A、B、C 三 人 的 “赞同 ” 
或 “反对 ”, 输 出 是 “多 数 赞同 ” 或 “多 数 反 对 ”, 用 变量 Y 表示 。 对 输入 A、B、C, 用 0 表示“ 反 
对 ”用 1 表示 “赞同” 对 输出 ,Y 二 1 表示 “多 数 赞同 ”Y 二 0 表示 “多 数 反 对 ”。 据 此 ,可 列 
出 所 要 设计 电路 的 真 值 表 如 表 4. 2.4 所 示 。 

表 4.2.4 例 4.2.4 的 真 值 表 





























A B C 
0 0 0 0 
0 0 1 0 
0 1 0 0 
0 1 1 
1 0 0 0 
1 0 1 昌 
1 0 
1 1 1 有 














(2) 由 表 可 列 出 Y 的 最 小 项 表达 式 为 
Y= ABC+ABC+ABC+ABC 
(3) 利用 卡 诺 图 进行 化 简 。 第 (2) 步 的 公式 不 为 最 简 。 
将 其 填 入 卡 诺 图 (图 4. 2. 21) 并 化 简 , 有 
Y= AB+BC+AC 
(4) 变换 为 与 非 式 , 有 
Y=AB+AC+BC= ACBCAB 
(5) 将 第 (4) 步 的 公式 画 成 电路 图 ,如 图 4.2.5 所 示 , 由 例 4.2.3 可 知 设计 正确 。 

















图 4.2.21 例 4.2.4 的 图 
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【 例 4.2.5】 试用 与 非 门 电路 实现 异 或 逻辑 功能 。 
解 (1) 分 析 题 意 , 写 出 真 值 表 。 所 谓 异 或 逻辑 功能 ,就 是 指 当 两 个 输入 变量 ( 设 为 A、 
B) 不 相同 时 输出 函数 Y 为 1; 否则 为 0。 故 很 容易 写 出 如 表 4. 2. 5 所 示 的 真 值 表 。 
表 4.2.5 例 4.2.5 的 真 值 表 
B 














|i-|iolco Be 








"~“|o|l~-|o 
=| -|-|= 属 


(2) 根据 表 4. 2. 5 真 值 表 写 出 逻辑 函数 表达 式 为 
Y= AB+AB 
(3) 第 (2) 步 的 公式 已 为 最 简 , 可 变换 为 与 非 的 形式 ,有 





Y= AB+AB = AB+AB = AB AB 
(4) 进一步 变换 表达 式 。 用 电路 实现 第 (3) 步 的 公式 需要 5 个 与 非 门 。 从 电路 实现 角 
tn ee eth eb 
由 AB=AAB, 有 




















G2 y 
一 二 一 一 一 Gl -84 
Y= ABAB = AABABB - 中 2 证 
(5) 夯 电 路 。 根 据 变 换 后 的 逻辑 表达 式 Y, 夯 出 电路 如 
图 4.2. 22 所 示 。 图 4.2.22 例 4.2.5 的 图 


【 例 4.2.6】 试用 与 非 门 设计 一 个 “三 变量 不 一 致 ”的 判别 电路 。 

解 (1) 定义 电路 的 输入 输出 。 该 逻辑 问题 具有 三 个 输入 ,一 个 输出 。 可 定义 电路 的 
输入 A、B.C 和 电路 的 输出 Y(Y=0 表示 一 致 ,Y 一 1 表示 不 一 致 ) 。 

(2) 做 出 真 值 表 。 根 据 迎 辑 功 能 要 求 ,可 做 出 真 值 表 
如 表 4. 2.2 所 示 。 

(3) 由 真 值 表 可 做 出 卡 诺 图 如 图 4. 2. 23 所 示 。 

(4) 由 卡 诺 图 写 出 最 简 逻 辑 函 数 表达 式 并 变换 为 与 非 
形式 ,具体 如 下 : 

Y= AB+AC+BC = AB+AC+BC = AB AC BC 

(5) 进一步 分 析 与 思考 。 用 电路 实现 第 (4) 步 的 公式 需要 7 个 与 非 门 。 根 据 例 4. 2.2 
的 分 析 可 知 ,如 图 4. 2. 3 所 示 电 路 只 有 5 个 与 非 门 ,具有 和 该 式 相同 的 真 值 表 , 即 具有 相同 
的 逻辑 功能 。 该 电路 的 逻辑 表达 式 如 下 : 








图 4.2.23 例 4.2.6 的 图 





























Y=AABC.BABC.CABC 
二 者 具有 相同 逻辑 功能 的 理论 分 析 过 程 如 下 : 
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Y 一 AABC" BABC“sCABC= ABC.sBAC.:CAB 














= A(B+C). B(A+C). C(A+B) 
AB+O +BH+CYHOA + BY 
AB 二 AC 十 AB 十 BC 十 AC 十 BC 











及 BBC 二 到 Be Bea 
结 进 一 


(6) 可 画 出 电路 如 图 4. 2. 3 所 示 。 可 总 步 简化 电 4 
路 的 方法 : 在 最 简 表 达 式 的 基础 上 ,寻找 有 用 的 添加 项 ,提取 2 
公共 因子 。 了 

名 


























复习 与 思考 BC 
4.2.1 试 利用 与 非 门 组 成 与 门 .或 门 . 非 门 或 非 门 。 图 4.2.24 复习 与 思考 
4.2.2 试 写 出 如 图 4. 2. 24 所 示 电 路 输出 信号 的 逻辑 表 4.2.2 的 图 


达 式 ,并 判断 能 否 化 简 。 若 能 ,请 化 简 并 用 与 非 门 实现 。 
4.3 ”常见 组 合 逻 辑 电 路 的 逻辑 特点 及 其 应 用 


人 们 发 现 , 在 实践 中 为 解决 各 种 迎 辑 问题 而 设计 出 的 迎 辑 电路 ,其 中 有 些 迎 辑 电 路 经 
常 . 大 量 地 出 现在 各 种 数字 系统 当中 。 这 些 电路 包括 编码 器 \ 译 码 器 、 数 据 选择 器 数值 比 
较 器 、 加 法 器 、 函 数 发 生 器 .奇偶 校 验 器 /发 生 器 等 。 为 了 使 用 方便 ,厂家 将 这 些 馆 辑 电路 制 
成 了 中 、 小 规模 集成 的 标准 化 产品 。 


4.3.1 编码 器 


一 般 地 讲 , 用 文字 、 符 号 或 者 数字 表示 特定 对 象 的 过 程 称 为 编码 。 例 如 ， 加 
孩子 出 生 时 家 长 给 取 名 字 , 开 运动 会 时 给 运动 员 编 号 等 ,都 属于 编码 。 不 过 ,前 者 是 用 汉字 
进行 编码 ,后 者 是 十 进 制 数 进行 编码 。 在 数字 电路 中 ,为 了 区 分 一 系列 不 同 的 事物 ,将 其 中 
的 每 个 事物 用 一 系列 逻辑 0 和 侵 辑 1 按 一 定 规律 编排 起 来 ,组 成 不 同 的 代码 来 表示 ,这 就 是 
编码 。 

在 数字 电路 中 ,信号 都 是 以 高 、 低 电 平 的 形式 给 出 的 。 编 码 就 是 把 输入 的 高 、 低 电 平 形 
式 的 信号 编 成 一 个 对 应 的 二 进 制 代码 。 执 行 编码 功能 的 电路 统称 为 编码 器 。 

根据 编码 器 输入 是 告 有 优先 级 ， Seman en i Ss 
又 包括 二 进 制 编码 器 ,二 一 十 进 制 编码 器 两 种 类 型 。 用 位 二 进 制 代码 对 NN 三 2" 个 信号 
em 
































1. 二 进 制 编码 器 





根据 上 面 的 定义 ,n 位 的 二 进 制 编码 器 输出 为 n 个 二 进 制 位 ,输入 为 2" 个 信号 
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3 位 的 二 进 制 编码 器 框图 如 图 4. 3. 1 所 示 。 图 中 ,输出 为 3 根 线 , 输 入 为 8 根 线 , 常 形 
象 地 将 3 位 二 进 制 编码 器 描述 为 8 线 -3 线 编码 器 (简称 8-3 编码 器 ) 。 


2. 二 一 十 进 制 编码 器 














二 一 十 进 制 编码 器 能 将 10 个 输入 信号 分 别 编 成 10 个 BCD 码 ,每 个 BCD 码 用 4 个 二 
进 制 位 表示 ,框图 如 图 4. 3. 2 所 示 。 可 见 , 二 一 十 进 制 编码 器 输出 为 4 根 线 , 输 入 为 10 根 
线 , 常 形象 地 将 二 一 十 进 制 编码 器 描述 为 10 线 -4 线 编码 器 (简称 10-4 编码 器 ) 。 








汪 区 
站 Do 了 Do 
Di Di 
D; D; 
D; 
Xs Xio 
图 4.3.1 二 进 制 编码 器 图 4.3.2 二 一 十 进 制 编码 器 


必须 指出 ,从 编码 角度 ,二 进 制 编码 器 .二 一 十 进 制 编码 器 并 无 本 质 区 别 ,可 对 照 如 
图 4.3. 3 所 示 的 4 位 二 进 制 编码 器 来 进一步 理解 。 

4 位 二 进 制 编码 器 具有 4 个 输出 、16 个 输入 。 二 一 十 进 制 编码 器 具有 4 个 输出 、10 个 
输入 。 可 见 , 对 输入 不 多 于 10 个 的 编码 应 用 ,二 者 均 可 完成 该 编码 应 用 。 

当然 ,从 扩展 角度 ,二 进 制 编码 器 具有 扩展 功能 ,两 个 4 位 的 二 进 制 编码 器 可 构成 一 个 
5 位 的 二 进 制 编码 器 。 二 一 十 进 制 编码 器 因为 输出 所 具有 的 编码 信息 有 余 量 (不 够 才 需 要 
扩展 ) ,因此 不 方便 扩展 ,集成 的 二 一 十 进 制 编码 器 也 没有 扩展 功能 ,两 个 二 一 十 进 制 编码 
器 只 是 两 个 独立 的 编码 器 ,不 能 构成 一 个 二 一 二 十 进 制 的 编码 器 。 


3. 普通 编码 器 的 逻辑 特点 














如 图 4. 3. 1 一 图 4. 3. 3 所 示 的 框图 可 以 看 出 ,编码 器 在 任 一 时 刻 ,可 完 
成 且 只 能 完成 一 个 特定 输入 的 编码 。 当 多 个 输入 信号 同时 到 达 时 ,只 能 完成 
其 中 的 一 个 输入 编码 。 能 对 多 个 输入 按照 优先 级 排序 ,只 对 其 中 优先 级 最 高 的 输入 编码 ， 
具有 这 样 功能 的 编码 器 称 为 优先 编码 器 。 普 通 编码 器 不 能 实现 多 个 输入 优先 级 的 排序 。 

当然 ,不 管 是 优先 编码 器 还 是 普通 编码 器 , 均 可 完成 对 输入 的 编码 ,具有 编码 电路 的 届 
辑 特点 ,下 面 结合 如 图 4. 3. 4 所 示 的 3 位 二 进 制 普通 编码 器 进行 分 析 。 
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图 4.3.3 4 位 二 进 制 编码 器 图 4.3.4 3 位 二 进 制 普 通 编码 器 
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将 如 图 4. 3.4 所 示 的 普通 编码 器 电路 输入 到 Quartus 开 中 编译 并 仿真 ,得 到 的 波形 如 
图 4. 3.5 所 示 。 
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图 4.3.5 3 位 二 进 制 普通 编码 器 仿真 波形 





















































由 波形 的 前 8 个 单元 可 得 图 4. 3. 4 所 示 编 码 器 的 真 值 表 , 如 表 4. 3. 1 所 示 。 
表 4.3.1 如 图 4.3.4 所 示 编 码 器 的 真 值 表 

a 1 I L Is I I Ys: i Yo 

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

0 0 0 0 0 0 0 0 1 

0 1 0 0 0 0 0 0 1 0 

0 0 i 0 0 0 0 0 T 下 

0 0 0 1 0 0 0 1 0 0 

0 0 0 0 0 0 1 0 了 

0 0 0 0 0 1 0 1 0 

0 0 0 0 0 0 1 下 1 i 

如 果 规 定 ,在 任 一 时 刻 只 能 有 一 路 输入 端 有 信号 到 来 ,其 余 输入 端 均 无 信号 到 达 , 有 信 
号 用 1 表示 ,无 信号 用 0 表示 , 则 表 4. 3. 1 所 示 的 逻辑 电路 可 完成 8 路 输入 信号 的 编码 (全 


0 为 了 ,输入 有 效 )。8 路 输入 信号 I 6、 了 、Ts、Ts、T、Ts、I6、T; 编 码 分 别 为 000、001、010、011、 
L100s10l11i0TIT, 
如 图 4. 3.4 所 示 的 3 位 普通 编码 器 的 逻辑 功能 特点 : 可 完成 8 路 输入 信号 的 编码 ,将 每 个 有 
效 的 输入 信号 (1 为 有 效 ) 编 码 为 对 应 的 BCD 码 。 如 五 有 效 , 则 输出 值 为 5 的 BCD 码 *101”。 
参考 3 位 普通 编码 器 的 逻辑 功能 特点 ,对 照 如 图 4. 3.2 所 示 的 二 一 十 进 制 编码 器 的 框 
图 ,可 类 推出 二 一 十 进 制 编码 器 的 逻辑 功能 特点 : 可 完成 10 路 输入 信号 的 编码 ,每 个 有 效 
的 输入 信号 编码 为 对 应 的 8421BCD 码 。 如 IS 有效 , 则 输出 值 为 8 的 BCD 码 *1000”。 
当然 ,也 可 采用 逻辑 代数 的 分 析 方 法 分 析 如 图 4. 3.4 示 的 3 位 普通 编码 器 的 逻辑 功能 ， 
电路 可 写 出 各 个 输出 函数 表达 式 如 下 : 
Yz =I+Is+Is+t+l 
Yi =I+l+I+tl, CE 
Yu。 一 五 十 Ts 十 五 十 也 
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规定 任 一 时 刻 只 能 有 一 路 输入 端 有 信号 到 来 ,其 余 输入 端 均 无 信号 到 达 。 有 信和 号 用 1 
表示 ,无 信号 用 0 表示 。 当 I、Is 、Ts、T1 分 别 为 1 时 ,Ys 二 1, 对 应 真 值 表 4. 3. 1 的 第 4 一 8 
列 。 可 类 似 分 析 关 .Yo ,从 而 求 出 如 表 4. 3. 1 所 示 的 真 值 表 。 

编码 器 任 一 时 刻 只 能 完成 多 个 输入 中 的 一 个 输入 的 编码 ,而 普通 编码 器 不 具有 对 多 个 
输入 同时 有 效 时 的 优先 排序 功能 ,因此 ,应 用 实践 中 ,普通 编码 器 必须 遵循 任 一 时 刻 只 能 有 
一 路 输入 端 有 信和 号 到 来 的 约束 。 细 心 的 读者 观察 如 图 4. 3.5 所 示 的 仿真 波形 时 可 能 注意 
到 : 波形 的 第 9 个 单元 输入 信号 I; 、1s 同 时 有 效 ,输出 为 全 1, 编码 器 的 输出 发 生 混乱 。 

普通 编码 器 可 用 于 人 工场 合 下 少量 输入 的 编码 ,相对 缺乏 实用 性 ,解决 的 方法 是 采用 
优先 编码 器 。 | 

























4. 优先 编码 器 及 其 应 用 


可 通过 集成 芯片 二 一 十 进 制 优先 编码 器 74LS1479 来 理解 优先 编码 器 的 四 
逻辑 功能 。 上 面 介绍 的 普通 编码 器 输入 为 1 有 效 ,输出 为 对 应 输入 的 8421BCD 码 。 
74LS147 优先 编码 器 增加 了 优先 编码 功能 ,各 输入 信号 按照 pp FT Ti Ts、 
五 优先 级 逐渐 降低 。 为 方便 应 用 ,以 低 电 平 输入 为 有 效 信号 ,输出 为 十 进 制 数码 对 应 8421B 
CD 码 的 反 码 。 
根据 上 面 的 描述 ,可 写 出 74LS147 优先 编码 器 的 真 值 表 如 表 4. 3. 2 所 示 。 由 真 值 表 可 
看 出 , 当 Is、Is、1s 同时 有 效 时 ,只 对 Is 编码 ,输出 值 为 8 的 8421BCD 码 的 反 码 “0111”。 若 



































I 、Is 同时 为 0, 其 余 输 入 均 为 1, 只 对 I 编码 ,编码 输出 为 “~0110” 的 反 码 , 即 “1001”。 
表 4.3.2 74LS147 优先 编码 器 的 真 值 表 
1 i 天 下 i Ts 7 I I Y, Y, Y, Yo 
1 1 1 1 1 1 1 而 潭 
0 1 1 1 1 1 1 证 和 1110 
x 0 1 1 1 1 1 1 1 1101 
党 x 0 1 1 lL 1 1 1 1100 
这 x x 0 1 1 1 1 1 1011 
x 叉 0 1 1 1 1 1010 
兴 x x 汉 x 0 1 1 1 1001 
x x x xX x x 0 1 1000 
党 x x 过 小 x 这 0 1 oil 
x x x x x x x 0 0110 





























74LS147 为 常用 芯片 ,其 引 脚 说 明 如 图 4. 3.6 所 示 。 紧 靠 四 边 形 的 小 圆圈 表示 “ 低 电 平 
为 有 效 信号 ”。 四 边 形 内 部 标注 为 引 脚 功能 说 明 。 四 边 形 外 部 标注 为 引 脚 编号 。 如 右上 表 





@ 数字 集成 电路 芯片 主要 有 CMOS、TTL 两 大 系列 ,各 系列 相同 序号 的 芯片 逻辑 功能 相同 。TTL 的 常用 系列 有 
74LS 系列 等 ; CMOS 的 74HC 系列 已 在 很 多 场合 下 取代 74LS 系列 ; 本 书 配 有 完备 的 视频 ,为 与 视频 中 的 系列 一 致 , 纸 
质 教材 统一 使 用 74LS 系列 芯片 ,读者 可 结合 第 3 章 的 内 容 理 解 不 同系 列 在 应 用 实践 中 的 差异 。 
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示 芯 片 第 16 脚 为 电源 。 








图 4.3.6 74LS147 引 脚 说 明 
为 便于 读者 绘制 电路 图 ,在 本 书 中 ,芯片 引 脚 顺 序 没 有 采用 实际 引 脚 顺 序 , 实 际 芯 片 引 
脚 编号 方法 如 图 4. 3.7 所 示 (16 引 脚 两 列 直播 芯片 )。 可 从 引 脚 功能 图 直接 得 出 74LS147 
的 逻辑 图 ,如 图 4.3.82 所 示 。 


ll ll 





图 4.3.7 引 脚 编号 方法 图 4.3.8 逻辑 符号 


如 图 4. 3. 9 所 示 为 Quartus 卫 中 库 元 件 74147 的 原理 图 。1N 一 9N 对 应 9 个 外 部 编码 
输入 ,“ 没 有 输入 ”对 应 ON; AN 一 DN 为 4 位 二 进 制 BCD 码 输出 。 读 者 可 参考 该 电路 理解 
优先 编码 器 优先 级 的 电路 实现 方法 。 如 8N .9N 优先 级 最 高 ,二 者 取 反 后 经 或 非 门 接 到 了 
所 有 多 输入 与 门 的 1 个 输入 端 。 当 8N、9N 中 有 1 个 输出 为 0 时 ,或 非 门 输出 为 0, 所 有 多 
输入 与 门 的 输入 被 封锁 ,确保 了 8N、9N 的 优先 级 。 读 者 也 可 以 进一步 分 析 该 电路 ,分 析 如 
何 确保 9N 的 优先 级 高 于 8N 的 。 

二 进 制 优先 编码 器 与 二 一 十 进 制 优先 编码 器 在 原理 上 并 无 本 质 区 别 , 但 考虑 二 进 制 优 
先 编码 器 的 扩展 ,增加 了 相应 的 控制 及 扩展 控制 位 。 图 4. 3. 10 所 示 为 3 位 二 进 制 优先 编码 
器 74LS148 的 引 脚 图 。Sr 、YEx 、Ys 为 控制 引 脚 ,解释 如 下 : 

(1) Sr 为 选 通 输入 端 。 当 St 二 0 时 允许 编码 ,芯片 工作 ; 当 St 二 1 时 ,输入 ,输出 及 控 
制 引 脚 Yex .Ys 均 被 封锁 ,编码 被 禁止 。 


@” 引 脚 图 的 内 部 标注 为 单纯 的 引 脚 功能 说 明 。 逻 辑 图 的 标注 说 明 应 吻合 电路 的 逻辑 功能 。 如 外 部 输入 “h”, 当 该 
引 脚 标 注 在 框 里 时 应 标注 为 ~h”"。 对 集成 芯片 ,本 书 使 用 引 脚 图 绘制 该 芯片 。 在 由 该 芯片 构成 的 应 用 电路 中 ,为 求 简 
洁 , 没 有 绘制 引 脚 编号 。 
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图 4.3.9 ” Quartus 本 中 库 元件 74147 原理 图 


Sr 为 芯片 的 选 通 输入 端 , 常 简称 " 片 选 .“ 片 选 ” 的 一 个 重要 作 
用 是 " 选 片 ”。 当 多 个 芯片 协同 工作 时 ,可 使 某 个 芯片 的 " 片 选 ? 为 0， 
其 余 的 芯片 片 选 ? 为 1, 为 0 的 芯片 工作 ,其 余 的 芯片 不 工作 ,从 而 
实现 选 片 的 功能 。 基 于 上 面 的 功能 , 常 把 “ 片 选 " 称 为 使 能 端 。 

(2) Ys 是 选 通 输出 端 。Ys 二 0 表示 “电路 工作 .但 无 输入 


当然 ,要 选 通 其 他 芯片 ,应 使 该 芯片 的 “ 片 选 " 为 0, 使 该 芯片 工作 。 








74LS148 














依照 多 个 芯片 协同 工作 的 应 用 要 求 , 某 芯片 工作 时 ,其 余 芯片 应 不 工作 。Ys 接 另 一 个 芯片 
的 片 选 , 当 Ys 一 0 时 ,芯片 本 身 无 输入 信号 ,无 须 编码 ; 与 该 引 脚 连 接 的 另 一 个 编码 器 片 选 
有 效 ,工作 ,正常 编码 。 确 保 两 个 编码 芯片 中 某 时 刻 最 多 有 一 个 芯片 在 执行 编码 功能 。 

(3) Yex 为 扩展 输出 端 。Yex 一 0 表示 “电路 工作 ,而 且 有 输入 信号 ”。 

根据 上 面 的 逻辑 功能 ,级 联 应 用 时 ,高 位 芯片 的 Ys 端 与 低位 芯片 的 Sr 端 连接 起 来 ,高 
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位 芯片 的 Yex 可 作为 高 位 的 编码 输出 位 。 
当然 ,芯片 的 逻辑 功能 是 通过 电路 来 实现 的 。 如 图 4. 3. 11 所 示 为 Quartus 卫 中 库 元 件 
74148 原理 图 。 





4.3. 11 Quartus [中 库 元 件 74148 原理 图 


图 4.3.11 中 ,ON~7N 对 应 8 个 外 部 编码 输入 。 每 个 外 部 输入 经 反 相 器 接 人 编码 电 
路 ,保证 了 * 低 电 平 ? 为 有 效 输 入 的 应 用 要 求 。AON 一 A2N 为 8 个 外 部 编码 输入 对 应 的 3 位 
二 进 制 BCD 码 输出 。 每 个 外 部 输出 均 取 反 后 输出 ,确保 反 码 输出 的 逻辑 功能 。 

EN 对 应 芯片 的 片 选 Sr,EON 对 应 芯片 的 选 通 输出 端 Ys。GSN 对 应 芯片 的 扩展 输出 
端 Yex。 有 兴趣 的 读者 可 参考 该 电路 进一步 理解 该 3 个 外 部 扩展 引 脚 的 逻辑 功能 。 

74LS148 的 输出 为 对 应 输入 信号 二 进 制 码 的 反 码 。 优 先 级 为 I~1o 逐渐 降低 。 对 照 
74LS147, 可 写 出 74LS148 优先 编码 器 真 值 表 , 如 表 4. 3. 3 所 示 。 
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表 4.3.3 74LS148 优先 编码 器 真 值 表 

































































Sr Lo 1 下 下 I Is I a Yex Ys YY, Yo 
1 x x x x x x x x 1 T i 
0 也 1 1 1 1 1 1 0 下 
0 0 下 1 1 1 1 0 让 1 
0 x 0 1 1 1 1 1 0 Ll 110 
0 x x 0 1 1 1 1 1 0 1 101 
0 x x x 0 1 1 1 1 0 LL 100 
0 x x x x 0 1 1 1 0 TL 011 
0 X X x x x 0 1 1 0 1 010 
0 x x x x x x 0 1 0 1 001 
0 x x x x x x 0 0 1 000 





【 例 4.3.1】 试用 两 片 74LS148 接 成 16-4 优先 编码 器 ,将 4 一 Ai 16 个 
低 电 平 输入 信号 编 为 0000~1111 的 16 个 4 位 二 进 制 代 码 。 其 中 Ais 的 优先 
权 最 高 ,Ao 的 优先 权 最 低 。 

解 由 于 74LS148 是 8-3 优先 编码 器 , 它 只 有 8 个 编码 输入 。 所 以 ,应 选 
用 两 片 74LS148 优先 编码 器 ,将 16 个 编码 输入 信号 分 别 接 到 两 片 74LS148 ,具体 接 法 如 
图 4.3.12 所 示 。 
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图 4.3.12 例 4.3.2 的 电路 图 


简要 解释 如 下 : 

(1) 优先 级 设计 。 两 片 74LS148 具有 16 个 编码 输入 ,和 题 中 要 求 吻合 ,只 需 完成 优先 
级 的 设计 即 可 完成 输入 的 设计 。 

假定 片 1 高 于 片 2, 可 将 As 一 Ais 8 个 优先 权 高 的 输入 信号 接 到 片 1 的 To~T 输入 端 ， 
而 将 A。~A; 8 个 优先 权 低 的 输入 信号 接 到 片 2 的 I~Ti 输入 端 。 

(2) 优先 级 实现 。 按 照 优 先 顺 序 的 要 求 , 片 1 高 于 片 2. 只 有 As 一 Ais 均 无 输入 信号 时 ， 
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才 可 对 A。~Ar 的 输入 信号 进行 编码 。 为 此 ,可 把 片 1 的 “无 编码 信号 输入 ”信号 Ys 作为 片 
2 的 选 通 输入 信号 Sr 来 保证 优先 顺序 的 要 求 。 

(3) 低 3 位 输出 的 设计 与 实现 。 依 照 该 电路 输入 的 连接 特点 , 当 片 1 编码 时 , 低 3 位 的 
输出 为 片 1 的 输出 ; 当 片 2 编码 时 , 低 3 位 的 输出 为 片 2 的 输出 。 

上 述 问 题 可 进一步 转化 为 逻辑 问题 : 

A 有 效 ,Y 二 A; B 有 效 ,Y= 二 B。 求 Y。 

下 面 直接 给 出 该 逻辑 问题 的 答案 : 

当 高 电 平 为 有 效 输 入 时 ,Y= 二 A 十 B; 当 低 电 平 为 有 效 输 入 时 ,Y= 二 AB。 

因此 ,编码 输出 的 低 3 位 为 2 片 74LS148 的 输出 对 应 位 的 与 非 (注意 74LS148 编码 输 
出 为 反 码 ,而 本 题 要 求 输出 原 码 )。 

(4) 最 高 位 输出 的 实现 。 最 高 位 Z: 的 逻辑 功能 如 下 : 

当 片 1 工作 且 有 输入 时 , 片 1 编码 ,编码 值 为 8 一 15, 最 高 位 输出 为 1; 当 片 1 工作 无 输 
入 时 , 片 2 编码 ,编码 值 为 0~7 ,最 高 位 输出 为 0。 

当 片 1 有 编码 信号 输入 时 , 它 的 Yex 二 0; 无 编码 信号 输入 时 , 它 的 Yex 二 1, 正 好 可 以 用 
它 取 反 后 作为 输出 编码 的 第 4 位 。 

同 理 , 可 用 4 片 74LS148 接 成 32-5 优先 编码 器 ,以 此 类 推 。 

【 例 4.3.2】 某 医院 有 1、2、3、4 号 病房 4 间 , 装 有 4 个 呼叫 器 ,对 应 的 护 
士 室 有 1、2.3.4 号 4 个 指示 灯 。 优 先 级 按照 1.2、3、4 的 顺序 降低 设置 ,请 设 
计 该 控制 电路 。 

解 ”选用 74LS148 结合 门 电路 实现 。 

(1) 先 实现 优先 级 设计 。 设 呼叫 器 按钮 按 下 时 输出 低 电 平 ,可 令 I，、T、Ts、Ts 分 别 对 应 
1.2.3.4 号 病房 的 4 个 呼叫 器 输入 。 

(2) 求 出 指示 灯 函 数 L,、Ls、Lz、Li。 设 输出 为 1 时 灯亮 ,可 列 出 L,、Ls、Lz、L1 真 值 表 
如 表 4. 3.4 所 示 。 











表 4.3.4 例 4.3.2 的 真 值 表 














Ts 天 下 也 Ys YY Y, LL Ls I 
和 1 到 0 | | 0 0 0 0 
0 1 1 I 1 下 二， 刘 人 站 
x 0 1 1 1 10 0 0 
x x 0 1 1 0 0 1 | 
x x xX 0 1 0 0 0 太古 





























真 值 表 , 可 求 出 各 指示 灯 函 数 L,、L;、L;、L1 如 下 : 
下 
i 风 二 到 
可 画 出 电路 如 图 4. 3. 13 所 示 。 
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图 4.3.13 例 4.3.2 的 电路 图 


4.3.2 译 码 器 





1. 译 码 器 的 概念 与 种 类 加 汪汪 和 


编码 时 ,对 每 一 种 二 进 制 代码 状态 ,都 赋予 了 特定 的 含义 , 即 都 表示 了 一 个 确定 的 信号 
或 者 对 象 。 译 码 是 编码 的 逆 过 程 ,实现 译 码 操作 的 电路 称 为 译 码 器 。 

如 图 4. 3. 14(a) 所 示 为 8-3 编码 器 ,可 从 译 码 为 编码 逆 过 程 的 角度 进一步 理解 译 码 器 的 
人 逻辑 功能 。 从 输入 、 输 出 角度 ,相应 的 译 码 器 应 该 具有 3 个 输入 、8 个 输出 , 常 形象 地 将 这 样 
的 译 码 器 描述 为 3-8 译 码 器 。 此 外 ,编码 器 实现 了 对 每 个 确定 有 效 的 输入 相应 地 输出 一 组 
确定 的 代码 ,如 确定 X, 为 有 效 输入 ,将 输出 4 的 二 进 制 BCD 码 或 者 其 反 码 。 从 逆 过 程 角 
度 , 对 译 码 器 而 言 ,给 定 一 组 确定 含义 的 代码 ,将 获得 一 个 有 效 输出 。 如 给 定 一 组 输入 
AsA1Ao 为 “100”, 将 获得 一 个 有 效 输出 Y,。 








Xl ho 
加 Do 4 hi 
Di 4 
D Ao 
Xs La 
(a) 编码 器 (b) 译 码 器 


图 4.3.14 编码 器 、 译 码 器 对 照 框图 

译 码 器 的 特点 是 可 以 将 输入 二 进 制 代 码 的 状态 翻译 成 输出 信号 ,以 表示 原来 含义 。 将 
代码 状态 的 特点 含义 “翻译 ”出 来 的 过 程 称 为 译 码 。 

应 用 实践 中 , 译 码 器 包括 二 进 制 译 码 器 .二 一 十 进 制 译 码 器 和 数字 显示 译 码 器 三 种 典 
型 电路 。 

将 nn 位 二 进 制 输入 码 翻 译 为 N= 二 2" 个 输出 中 对 应 的 一 个 有 效 输 出 的 电路 称 为 二 进 制 译 
码 器 。 实 现 二 一 十 进 制 译 码 的 电路 称 为 二 一 十 进 制 译 码 器 。 将 输入 的 数码 翻译 成 数码 管 、 
液晶 等 数字 显示 设备 需要 的 代码 的 电路 称 为 数字 显示 译 码 器 ,将 在 后 面 的 小 节 中 具体 
介绍 。 
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进 制 译 码 器 的 定义 可 知 ,4-16 译 码 器 具有 4 个 输入 、16 个 输出 ,框图 如 图 4. 3. 15(a) 
所 示 。 类 似 地 ,二 一 十 进 制 译 码 器 输出 有 10 个 ,相对 应 的 输入 必须 有 4 个 二 进 制 位 ,框图 如 
图 4.3.15(b) 所 示 。 





























(a) 4-16 译 码 器 (b) 二 一 十 进 制 译 码 器 


图 4. 3.15 ”二进制 译 码 器 ,二 一 十 进 制 译 码 器 对 照 框图 

从 如 图 4. 3.15 所 示 框 图 不 难看 出 ,二进制 、 二 一 十 进 制 译 码 器 并 无 本 质 区 别 , 对 输出 
多 于 10 个 的 译 码 应 用 ,二 者 可 以 互 换 。 二 者 的 主要 区 别 在 于 ,二 一 十 进 制 译 码 器 只 有 10 个 
输出 ,不 支持 扩展 。 








2. 二 进 制 译 码 器 的 逻辑 功能 





面 结合 如 图 4. 3. 16 所 示 的 2-4 译 码 器 介绍 二 进 制 译 码 器 的 迎 辑 功能 。 


Eee 二 进 制 位 ,输出 为 4 个 ( 设 低 电 平 为 有 效 输出 ) 。 依 照 二 进 制 译 码 器 的 
定义 ,给 定 A1Ao 为 “00”,0 路 输出 有 效 , 输 出 为 0( 低 电 平 有 


效 ) ,其 余 3 个 输出 为 1, 写 成 表达 式 如 下 : 4 
Y, = AAo = mo 

类 似 地 ,AiAo 为 "01" 时 ,1 路 输出 有 效 ; A1Ao 为 *10” 时 ,2 
路 输出 有 效 ; A1Ao 为 “11” 时 ,3 路 输出 有 效 。 可 写 出 其 余 3 个 图 4.3.16 2.4 译 码 器 
输出 表达 式 如 下 : 

= 
基于 上 面 的 分 析 , 可 总 结 Y。~Y 的 通用 输出 表达 式 为 
a CE 

2-4 译 码 器 参考 电路 如 图 4. 3. 17 所 示 。 图 中 ,Sr 为 选 通 控制 端 , 当 St 二 1 时 ,禁止 译 
码 ( 输 出 全 “1”) 。 当 St 二 0 时 , 译 码 器 工作 ,可 写 出 如 式 (4. 3.1) 所 示 的 各 输出 函数 表达 式 。 
二 进 制 译 码 器 又 称 为 变量 译 码 器 ,各 输出 对 应 输入 变量 的 全 部 最 小 项 。 

将 图 4.3. 17 输入 到 Quartus 了 中 编译 并 仿真 ,得 到 的 波形 如 图 4. 3. 18 所 示 。 图 中 ， 
Ai Au 为 译 码 器 的 输入 端 ,Ys 、Ys、Y1、Y 为 译 码 器 的 输出 端 (实际 电路 中 ,Ys 等 输出 有 上 面 
线 ,表示 低 电 平 为 有 效 输出 ,仿真 软件 不 支持 上 画 线 等 文本 格式 ,请 注意 这 两 种 标注 的 
别 )。 由 图 4. 3. 18 可 以 写 出 如 表 4. 3. 5 所 示 的 2 线 -4 线 译 码 器 的 真 值 表 。 如 表 中 第 6 行 ， 
输入 AiA。 为 11, 经 译 码 器 译 码 后 第 4 个 输出 Y;、A。 有 效 ( 别 忘 了 编码 时 为 从 0 开始 ) ,可 
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类 似 分 析 其 他 各 行 。 基 于 译 码 器 的 每 个 编码 均 有 输出 与 之 对 应 , 常 形象 地 把 输入 A1、Ao 称 










































































为 地 址 输入 端 。 
B MasterTimeBar | 393216ms | Pointer | S59ms Ineva | 166ms 
A 
x| 
Q 
一 [> [Es 兴国 
如 HE 一- 
地 | 多 4| 
4 [可 5 
玉 莹 尼 9 
图 4.3.17 2-4 译 码 器 图 4.3.18 2-4 译 码 器 仿真 图 
表 4.3.5 2-4 译 码 器 真 值 表 
Sr Ai A。 Vs Y, Y, Y, 
于 x Xx 和 
0 0 0 0 1 
0 0 1 1 0 1 
0 1 0 1 1 0 和 
0 1 1 1 i 0 
从 仿真 波形 、 真 值 表 可 看 出 ,如 果 规 定 0 为 有 效 输 出 , 则 译 码 器 输出 端 哪 一 条 有 输出 信 


号 ,取决 于 输入 的 地 址 信号 

译 码 器 的 译 码 功能 应 用 十 分 广泛 ,常用 于 多 设备 的 协同 工作 。 例 如 ,计算 机 中 具有 音 
箱 、 打 印 机 、 显 示 器 等 各 种 设备 ,这 些 设备 均 与 计算 机 的 数据 线 连 接 。 当 计算 机 给 打印 机 送 
数据 时 ,音箱 、 显 示 器 等 设备 不 能 接收 这 些 数 据 ,否则 音箱 会 乱 响 ,显示 为 乱码 。 可 利用 译 
码 器 控制 这 些 设备 的 使 能 端 ,在 给 打印 机 送 数据 前 ,给 出 打印 机 对 应 的 地 址 信号 ,使 打印 机 
使 能 端 有 效 , 此 时 ,在 译 码 器 的 控制 下 ,其余 各 设备 的 使 能 端 均 无 效 ,确保 各 设备 协同 工作 。 

基于 译 码 器 译 码 多 辑 功 能 特点 ,可 类 似 总 结 3-8 译 码 器 4-16 译 码 器 等 二 进 制 译 码 器 通 
用 输出 表达 式 为 





Yi; = mi 
二 一 十 进 制 译 码 器 和 二 进 制 译 码 器 并 无 本 质 区 别 , 通 用 输出 表达 式 也 为 
Y; = m: 


当然 ,二 一 十 进 制 译 码 器 只 有 10 个 输出 ,因此 ,大 于 9 的 输入 代码 为 无 效 输入 。 
3. 常用 集成 译 码 器 的 逻辑 功能 






泽 玛 名 是 党 用 组 合 迎 加 芯片, 应 用 十 分 广泛 ,相应 的 集成 主 码 器 产品 也 RS 


器 等 。 
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如 图 4. 3. 19 所 示 为 应 用 十 分 广泛 的 3-8 译 码 器 74LS138。 Wipe 到 

图 中 ,A:、Ai、Ao 为 译 码 器 的 地 址 端 ，Yo ~ 为 译 码 器 的 输出 4 3 
端 。Sr 、S1、S; 为 控制 端 。 当 Sr=1.S 一 S$ 一 0 时 , 译 码 器 工作 ， 3 2 史 
输出 函数 Yo 一 Y; 的 表达 式 为 和 St 尽 多 
二 8 IoND 万 


如 至 二 mt。 一 ABC, 则 可 类 似 写 出 其 他 输出 表达 式 。 其 真 值 。 图 4.3.19 74LS138 
表 如 表 4. 3.6 所 示 。 
表 4.3.6 74LS138 译 码 器 真 值 表 














St Si tS A: Ai Ao 输 出 

0 注 区 | 

x 1 训 谍 这 全 1 

1 0 0 0 0 Y==0, 其 余 为 1 
1 0 ms Y= 二 m1, 其 余 为 1 











由 表 4. 3.6 可 看 出 ,Yo~Y; 为 As、A1、Ao 这 3 个 变量 的 全 部 最 小 项 的 译 码 输出 ,所 以 也 
将 这 种 译 码 器 称 为 最 小 项 译 码 器 。 

Quartus 了 [中 库 元 件 74138 原理 图 如 图 4. 3. 20 所 示 。 其 中 的 G1、G2AN、G2BN 分 别 对 
应 3 个 控制 引 脚 Sr、S1、S;:, 可 通过 该 原理 图 理解 3 个 控制 引 脚 Sr、S1、S: 实现 控制 的 方法 ， 
CE YON=m 二 ABC(3 个 控制 引 脚 均 有 效 时 ), 有 兴趣 的 读者 

一 步 分 析 其 他 各 输出 的 表达 式 。 ; 

et 74LS138 设计 3 个 控制 引 脚 的 好 处 。 

【 例 4.3.3】〗 试用 两 片 74LS138 接 成 4-16 译 码 器 。 

解 ”图 4. 3. 21 所 示 为 用 两 片 74LS138 级 联 起 来 构成 的 4-16 译 码 器 。 分 加 
析 如 下 。 

(1) 输出 设计 。 设 片 1 为 低 8 位 , 片 2 为 高 8 位 ,分 别 对 应 4-16 译 码 器 的 16 个 输出 。 

(2) 低 3 位 As、Ai、A。。 输 入 允许 直接 短 接 , 可 将 片 1、 片 2 的 As、Ai、Ao 接 在 一 起 。 

(3) 最 高 位 地 址 A8。 当 A; 二 0 时 , 片 1 工作 , 片 2 禁止 工作 。 可 令 A; 接 片 1 的 Si 及 片 
2 的 Str。 该 接 法 满足 当 As:=1 时 片 2 工作 , 片 1 禁止 工作 的 应 用 要 求 。 

(4) 使 能 端的 设计 。 片 1 的 5;, 片 2 的 S1、S 未 使 用 ,将 这 3 个 控制 引 脚 短 接 可 形成 整 
体 的 使 能 端 $S。 当 S=1 时 ,级 联 电路 被 禁止 ,输出 为 全 1; 当 S=0 时 ,级 联 电路 工作 。 
例 4.3.3 可 看 出 ,74LS138 具有 3 个 控制 引 脚 ,非常 方便 级 联 。 未 用 的 控制 引 脚 为 
恒 有 效 , 有 兴趣 的 读者 也 可 改进 该 电路 .实现 具有 高 、 低 两 种 电 平 控制 方式 的 4-16 译 
码 器 。 

类 似 地 ,可 用 3 片 74LS138 译 码 器 级 联 构成 5-24 译 码 器 ; 用 4 片 74LS138 译 码 器 可 以 
级 联 成 5-32 译 码 器 。 读 者 可 参看 有 关 资 料 。 
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图 4. 3. 20 ”Quartus 了 [中 库 元 件 74138 原理 图 


图 4. 3. 22 所 示 为 应 用 十 分 广泛 的 4-10 译 码 器 74LS42。 图 中 A;、A:、Ali、Ao 为 译 码 器 
的 地 址 端 ,~~ 为 译 码 器 的 输出 端 。 它 与 前 面 介绍 的 二 进 制 译 码 器 基本 类 似 ,以 低 电 平 
作为 有 效 输 出 ,其 输出 函数 7 一 Y, 的 表达 式 也 可 用 式 (4. 4. 3) 表 示 。 不 同 的 是 ,74LS42 只 
是 将 前 10 种 编码 (0 一 9) 译 码 , 对 10~15 的 编码 , 译 码 输出 全 1。 
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图 4.3.21 例 4.3.3 的 电路 图 图 4.3.22 74LS42 


Quartus 了 中 库 元 件 7442 原理 图 如 图 4. 3. 23 所 示 。 其 中 的 A、.B、C、D 对 应 4 个 地 址 
输入 端 A:A:AAu,OON 一 09 碧 分 别 对 应 10 个 输出 端 ze 一 zs。 由 该 原理 图 可 直接 写 出 输 
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出 O0N==mo 二 ABCD, 有 兴趣 的 读者 可 进一步 分 析 其 他 各 输出 的 表达 式 。4-10 译 码 器 
74LS42 的 真 值 表 如 表 4. 3.7 所 示 。 









> .OUTPUT -一 一 





图 4.3.23 ”Quartus 开 中 库 元 件 7442 原理 图 
表 4.3.7 74LS42 的 真 值 表 








A; A: Ai Au 输 出 
0 i 0 i 二 = 二 0, 其 余 为 1 
mi(i<10) 了 = 二 mm; ,其 余 为 1 





4. 数字 显示 译 码 器 





数字 显示 译 码 器 能 将 输入 的 数码 翻译 成 数码 管 .液晶 等 数字 显示 设备 需 
要 的 代码 。 显 然 ,显示 器 件 和 显示 方式 不 同 , 译 码 电路 也 不 相同 。 因 此 ,理解 国 坚 
数字 显示 译 码 器 ,首先 应 理解 数码 管 .液晶 等 数字 显示 设备 的 基本 原理 。 

(1) 半导体 数码 管 。 用 某 些 特殊 的 半导体 材料 ,例如 ,用 磷 砷 化 匀 做 成 的 PN 结 , 当 外 


加 正 向 电压 时 ,可 以 将 电能 转换 成 光 能 ,从 而 发 出 清晰 悦目 的 光线 。 利 月 








日 这 样 的 PN 结 , 既 


可 以 封装 成 单个 的 发 光 二 极 管 (Light Emitting Diode.LED) ,也 可 以 分 段 式 封装 成 数码 管 ， 


其 引 脚 排列 如 图 4. 3. 24 所 示 。 中 间 两 个 引 脚 为 8 个 LED 的 公共 端 。 由 





于 二 极 管 具有 单 向 


导电 性 ,因此 ,数码 管 具 有 共 阴 、 共 阳 两 种 类 型 。 图 4. 3. 25(a) 中 各 个 二 极 管 的 阳极 相互 连 
接 组 成 公共 端 ,为 共 阳 数 码 管 ; 图 4. 3. 25(b) 中 各 个 二 极 管 的 阴极 相互 连接 组 成 公共 端 ,为 

















共 阴 数码 管 。 
" | 
l ? 
(a) (b) 
图 4.3.24 数码 管 的 引 脚 排列 图 4.3.25 共 阳 、 共 阴 模 型 


对 共 阴 数码 管 , 若 将 公共 端 接地 ,A~~G 共 7 个 引 脚 接 高 电 平 , 则 七 段 LED 全 亮 ,显示 
为 8。 对 共 阳 数码 管 , 若 将 公共 端 接 高 电 平 ,A~G 共 7 个 引 脚 接 低 电 平 , 则 数码 管 显示 也 


为 8 


半导体 数码 管 具有 工作 电压 低 、 体 积 小 、 寿 命 长 可靠 性 高 、 响 应 时 间 短 (一 般 不 超过 


0. 1ws)、 亮 度 高 等 诸多 优点 ; 不 足 为 工作 电流 较 大 ,一 般 约 为 10mA。 


(2) 液晶 七 段 字 符 显 示 器 。 另 一 种 常用 的 七 段 字符 显示 器 是 液晶 显示 器 (Liquid 
Crystal Display,LCD)。 液 晶 是 介 于 液态 与 结晶 态 之 间 的 一 种 物质 状态 , 兼 有 液体 和 晶体 


的 某 些 性 质 。 液 晶 材料 主要 是 脂肪 族 .芳香 族 、 硬 脂 酸 等 有 机 物 。 显 示 原 理 如 下 


将 液晶 置 于 两 片 导电 电极 之 间 ,外 盖 两 片 玻璃 盖 板 。 正 常 状 态 下 ， 没有 外 加 电场 ， 液晶 
分 子 按 一 定 取向 整齐 排列 ,如 图 4. 3. 26(a) 所 示 。 这 时 ,液晶 呈 透 明 状 态 , 射 人 的 光线 大 部 


分 由 反射 电极 反射 回来 ,显示 器 呈 白 色 。 当 显示 器 外 加 电场 时 ,液晶 分 子 将 因为 电离 产生 








正 离子 ,这 些 正 离子 将 在 电场 作用 下 运动 并 碰撞 其 他 液晶 分 子 , 使 液晶 分 子 无 法 保持 整齐 


排列 ,液晶 呈 混 沌 状态 ,如 图 4. 3.26(b) 所 示 。 这 时 , 射 和 人 的 光线 散射 后 只 


有 少量 反射 回来 ， 





显示 器 呈 暗 灰色 。 当 外 加 电场 消失 后 ,液晶 将 重新 恢复 到 整齐 排列 状态 。 类 似 地 ,将 透明 


玻璃 盖 板 换 成 彩色 滤 光 片 , 则 可 显示 彩色 影像 。 


见 ,液晶 的 透明 度 和 呈现 的 颜色 受 外 加 电场 的 影响 。 利 用 这 个 特点 ,将 七 段 透明 的 


电极 排列 成 8 字 , 可 将 液晶 制作 成 七 段 字 符 显示 器 。 


液晶 显示 材料 主要 优点 : 驱动 电压 低 、 功 耗 微 小 (小 于 lygW/cm”)、 可 靠 性 高 .显示 信息 
量 大 ,彩色 显示 无 闪烁 、 对 人 体 无 危害 、 便 于 携带 .可 以 制 成 各 种 规格 和 类 型 的 液晶 显示 


器 等 。 




















于 这 些 优点 ,用 液晶 材料 制 成 的 计算 机 终端 和 电视 可 以 大 幅度 减 小 体积 ,液晶 显示 
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WH 透明 电极 
a TEN 
玻璃 盖 板 HNN 
INININNNNNNNNNNNNNNNUNN 反射 电极 
(a) 未 加 电场 时 
AN ><-, NSAwAA DR 二} 和 IAL Ne 
SIN SN A 
NY pa S ph 
S777 SEY CED Oy 
(b) 加 电场 以 后 (0) 符 号 


图 4.3.26 液晶 显示 器 的 结构 及 符号 


技术 对 显示 显 像 产品 结构 产生 了 深刻 影响 ,促进 了 微 电 子 技术 和 光电 信息 技术 的 发 展 。 
必须 指出 的 是 ,液晶 自身 不 会 发 光 , 必 须 靠 反射 外 界 光 才能 显示 具体 颜色 ,其 显示 原 
理 、 驱 动 方式 比 LED 显示 器 复杂 得 多 。 此 外 ,与 LED 显示 器 相 比 ,液晶 显示 器 亮度 差 ,响应 
速度 较 低 (10 一 200ms) 。 
本 书 主要 介绍 半导体 数码 管 的 显示 及 其 驱动 方法 ,关于 液晶 显示 器 的 显示 原理 .驱动 
方式 方法 等 方面 的 更 多 知识 ,请 读者 参考 相关 书籍 。 
(3) BCD- 七 段 显示 译 码 器 。BCD- 七 段 显示 译 码 器 的 功能 是 将 8421B CD 代码 译 成 对 
应 的 数码 管 的 7 个 字段 信号 ,驱动 数码 管 , 显 示 出 相应 的 十 进 制 数码 ,原理 框图 如 图 4. 3. 27 
(a) 所 示 。 由 图 可 看 出 ,BCD- 七 段 显示 译 码 器 输入 为 4 位 二 进 制 BCD 码 ,输出 为 7 个 字段 
驱动 电 平 。 显 然 ,七 段 显 示 译 码 器 每 个 输入 代码 对 应 的 输出 不 是 某 一 根 输出 线 上 的 高 、 低 
电 平 ,而 是 另 一 个 7 位 的 代码 ,明显 不 同 于 前 面 介绍 的 译 码 器 。 严 格 地 讲 , 将 这 种 电路 称 为 
代码 变换 器 更 确切 些 。 但 习惯 上 都 把 它 称 为 显示 译 码 器 。 

















(a) 原理 框图 (b) 芯片 实例 
图 4.3.27 七 段 显 示 译 码 器 
七 段 显 示 译 码 驱 动 芯片 种 类 较 多 ,驱动 共 阳 数 码 管 的 译 码 芯 片 有 74LS47.74LS247 等 ; 
驱动 共 阴 数码 管 的 译 码 芯 片 有 74LS48、74LS248 等 。 
如 图 4. 3. 27(b) 所 示 为 驱动 共 阴 数码 管 的 译 码 芯片 74LS48 引 脚 图 。 其 中 ,As: 一 A 为 4 


位 二 进 制 输入 码 ,A~G 为 7 个 字段 输出 信号 ,BI/RBO( 复 用 引 脚 , 当 分 别 作为 输入 和 输出 
引 脚 时 ,具有 不 同 的 功能 ) .RBI、LT 为 3 个 控制 引 脚 。 
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74LS48 功能 表 如 表 4. 3. 8 所 示 。 真 值 表 第 1 行 表 明 . 当 LT=0 且 BI 输 入 引 脚 无 效 时 ， 
A~G 共 7 个 字段 输 出 全 为 1,7 个 LED 均 被 点 亮 。 此 时 ,如 果 数 码 管 实际 显示 8, 说 明 数码 
管 的 7 个 LED 均 正常 ,LT 称 为 灯 好 坏 测试 输入 引 脚 。 真 值 表 第 2 行 表明 ,BI 为 灭 灯 输入 引 脚 ， 
当 BI=0 时 ,A~G 共 7 个 字段 输出 全 为 0.7 个 LED 均 不 亮 。 真 值 表 第 3 行 表明 ,RBI 为 灭 零 输 





























入 引 脚 。 当 RBI==0 且 BI、LT 输 入 引 脚 无 效 时 ,数码 管 数码 0 不 显示 ,其 余数 码 正常 显示 。 
表 4.3.8 74LS48 功能 表 
: A (I RBI BI AsA:AiA, |ABCDEFG 显 示 
说 明 
测试 0 x a 站 吕 兴 关 | 8 
灭 灯 x x 0 4 0000000 下 亮 
灭 0 下 0 0 0 0 0 0000000 灭 0 
显示 0 和 i 0 全 0 | 0 
四 0 0 人 生计 个 仁和 丰 1 
正常 译 码 1 4 1 i 























由 表 4. 3.8 第 5,6 行 表明 ,74LS48 用 于 正常 译 码 时 ,BI 二 RBI=LT=1。 当 BI、RBI、LT 
接 电 源 、7 个 输出 接 数码 管 的 对 应 引 脚 (图 4. 3. 28) ,输入 AsA:AiAo=1 时 ,74LS48 将 产生 
让 共 阴 数码 管 显示 数字 1 的 七 段 字 型 码 “0110000”, 即 让 数码 管 的 B.C 段 发 光 , 类 似 输 入 
A;Az:AiAo 二 2 时 数码 管 显示 数字 2。 

















图 4.3.28 74LS48 与 数码 管 的 连接 


前 面 指出 ,BI/RBO 为 复 用 引 脚 ,可 作为 输出 引 脚 使 用 。 当 输入 A; 一 A, 为 “0000”, 且 LT 
无 效 .RBI 有 效 时 ,该 引 脚 输出 为 低 电 平 ,可 作为 灭 零 输 出 引 脚 使 用 。 

灭 零 应 用 方法 如 图 4. 3. 29 所 示 。 图 中 ,左边 数码 管 的 驱动 控制 LT=1,RBI 二 0。 当 输 
入 A: 一 Au 为 “0000? 时 ,该 数码 管 的 数码 0 不 显示 ,RBO 输 出 低 电 平 。RBO 与 右边 数码 管 的 
驱动 控制 灭 零 输 入 RBI 连 接 ,RBI 二 0。 若 此 时 该 数码 管 的 输入 A; 一 A, 也 为 “0000”, 则 该 数 
码 管 的 数码 0 也 将 不 显示 。 这 种 因为 高 位 数码 管 的 “0” 不 显示 将 使 低位 数码 管 的 零 也 不 显 
示 的 控制 方法 便 是 典型 的 灭 零 控制 应 用 方法 。 

参考 上 面 的 灭 零 控制 原理 ,3 位 整数 的 参考 显示 应 用 系统 如 图 4. 3. 30 所 示 。 图 中 ,个 数 
位 的 数码 全 部 显示 , 百 位 数 的 灭 零 输入 端 恒 有 效 , 百 位 数 的 0 将 直接 不 显示 。 百 位 数 的 灭 零 输 
出 端 接 十 位 数 的 灭 零 输入 端 , 当 百 位 .十 位 上 的 数码 均 为 0 时 ,十 位 上 的 数码 0 也 将 不 显示 。 
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图 4.3.30 典型 灭 零 应 用 系统 


当然 ,实际 的 数据 显示 系统 中 可 能 涉及 小 数 , 当 小 数 点 位 置 固定 时 ,可 将 该 位 置 上 数码 
管 的 小 数 点 对 应 的 LED 控制 端 固 定 接 高 电 平 ( 共 阴 数码 管 ). 利 用 74LS48 驱动 各 数码 管 并 
根据 灭 零 要 求 设置 各 灭 零 输 入 控制 ,有 兴趣 的 读者 请 参考 相关 书籍 。 

Quartus 卫 中 库 元 件 7448 原理 图 如 图 4. 3. 31 所 示 。 图 中 ,A、B、C、D 对 应 A;AsAiA。， 
OA 一 OG 分 别 对 应 7 个 字段 输出 端 A~G。LTN、RBIN 对 应 控制 引 脚 LT、RBI。 输 入 引 肢 
BIN .输出 引 脚 RBON 组 合 构成 复 用 引 脚 BI/RBO。 

该 原理 电路 ,可 写 出 灭 零 输 出 为 

















RBO = LTN RBIN ABCD (4 3) 
参考 式 (4. 3. 3) ,可 写 出 74LS48 的 灭 零 输出 函数 为 





RBO = LT . RBI. A; . A,. A . Ao (4.3.4) 
可 见 , 当 74LS48 的 LT 二 1、RBI 二 0 且 输 入 A; 一 Ao 为 “0000" 时 ,RBO 输 出 低 电 平 。 根 
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4.3.31 Quartus [中 库 元 件 7448 原理 图 


据 该 输出 函数 ,74LS48 的 灭 零 输 出 不 会 影响 自身 的 灭 零 输入 的 状态 。 有 兴趣 的 读者 可 仔 
细 分 析 该 电路 并 进一步 理解 74LS48 的 显示 译 码 功能 及 其 控制 引 脚 功能 的 实现 。 

由 于 74LS48 等 芯片 无 记忆 功能 ,所 以 当 外 部 输入 消失 后 ,数码 管 将 不 再 显示 过 去 的 数 
据 , 为 此 ,在 实际 显示 系统 中 必须 以 某 种 方式 使 数码 管 一 直 显 示 需 要 的 数据 。 解 决 的 方法 


第 4 章 组 合 逻 辑 电 路 ( 2 办 


之 一 是 使 用 带 锁 存 的 芯片 (如 4511), 有 兴趣 的 读者 请 查阅 相关 资料 。 
4.3.3 ”加 法 器 


计算 机 中 ,减法 通过 加 法 实现 .加 法 器 是 构成 算术 运算 器 的 基本 单元 。 








1. 半 加 器 2 a 


不 考虑 来 自 低位 的 进位 的 两 个 1 位 二 进 制 数 的 加 法 运算 , 称 为 半 加 运算 。 ES 
实现 半 加 运算 的 电路 称 为 半 加 器 ,其 电路 如 图 4. 3. 32 所 示 。 将 如 4 
图 4.3.31 所 示 电路 输入 到 Quartus 了 [中 编译 并 仿真 ,得 到 的 波形 8 
如 图 4. 3. 33 所 示 。 分 别 令 A、B 为 两 个 1 位 二 进 制 数 的 加 数 、 被 加 Ls 
数 ,S 为 相 加 后 的 和 数 ,CO 为 向 高 一 位 的 进位 数 , 则 由 图 4.3.33 可 图 4.3.32 半 加 电路 


知 如 图 4. 3. 32 所 示 电 路 为 半 加 器 电路 。 如 图 4. 3. 34 所 示 为 半 加 
器 的 逻辑 符号 。 








A os 


Bo—| Co 六 CO 











图 4.3.33 半 加 器 仿真 图 图 4.3.34 半 加 器 逻辑 符号 
也 可 通过 门 电 路 的 特点 直接 理解 半 加 器 电路 的 逻辑 功能 。S 为 A、B 的 异 或 。 前面 指 
出 , 异 或 为 不 一 样 的 “或 ”, 为 真正 的 加 。 可 见 ,S 为 A、B 的 和 。CO 为 A.B 的 与 ,符合 两 个 
1 位 二 进 制 数 的 加 法 的 进位 特点 ,为 向 高 一 位 的 进位 。 








2. 全 加 器 


考虑 来 自 低位 进位 数 的 两 个 1 位 二 进 制 数 的 加 法 运算 , 称 为 全 加 运算 。 实 现 全 加 运算 的 
电路 称 为 全 加 器 ,其 电路 如 图 4. 3. 35 所 示 。 将 如 图 4. 3. 35 所 示 的 电路 输入 到 Quartus 本 中 
编译 并 仿真 ,得 到 的 波形 如 图 4. 3. 36 所 示 。 分 别 令 A、B 为 两 个 1 位 二 进 制 数 的 加 数 、 被 加 
数 ,CI 为 来 自 低位 的 进位 数 ; S 为 相 加 后 的 和 数 ,CO 为 向 高 一 位 的 进位 数 , 则 由 图 4. 3. 36 
可 知 如 图 4. 3. 35 所 示 电 路 为 全 加 器 电路 。 如 图 4. 3. 37 所 示 为 全 加 器 的 逻辑 符号 。 

也 可 以 从 另 一 个 角度 理解 全 加 器 : 全 加 器 由 两 个 半 加 器 加 一 个 或 门 构成 ,其 连接 方法 
如 图 4. 3. 38 所 示 。 即 用 半 加 器 1 将 A、B 两 个 数 相 加 ,其 和 再 与 CI 用 半 加 器 2 相 加 所 得 的 
和 为 最 终 的 和 S; 半 加 器 1 的 进位 与 半 加 器 2 的 进位 之 或 构成 向 高 一 位 的 进位 CO 。 

















3. 串 行进 位 加 法 器 











图 4.3.38 可 知 ,全 加 器 的 加 法 过 程 为 (忽略 或 门 运算 时 间 ): 半 加 器 1 相 加 完成 后 
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图 4.3.35 全 加 器 电路 





























4 2 28 
B 
CI co 一 CO 
图 4.3.37 全 加 器 逻辑 符号 图 4.3.38 由 半 加 器 构成 的 全 加 器 








半 加 器 1 的 结果 及 低位 进位 由 半 加 器 2 相 加 后 求 出 最 终 的 和 。 全 加 器 的 最 终 进位 由 半 加 
器 1 . 半 加 器 2 的 进位 相 或 决定 。 

这 种 加 法 器 高 位 的 运算 需要 等 待 低位 运算 所 产生 的 而 8 

进位 才 可 求 得 , 称 它 为 串 行进 位 加 法 器 。 可 按照 这 种 方 do 人 | | | 

1 

CO 











法 用 全 加 器 构成 多 位 加 法 器 。 用 全 加 器 构成 的 两 位 串 行 ” 鲍 a | 澡 
进位 加 法 器 电路 如 图 4. 3. 39 所 示 。 图 中 ,So 为 Au Bo 的 
和 ,可 直接 求解 。S1 需 要 等 待 Au、 Bu 相 加 后 的 进位 才 可 ”图 4.3.39 两 位 串 行进 位 加 法 器 
求 出 最 终结 果 , 为 典型 的 串 行进 位 加 法 器 。 

串 行 进位 加 法 器 电路 结构 比较 简单 。 但 是 ,这 种 电路 的 最 大 缺点 是 运算 速度 慢 , 仅 在 
对 运算 速度 要 求 不 高 的 设备 中 采用 。 为 提高 运算 速度 ,人 们 又 设计 了 超前 进位 的 加 法 器 。 
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4. 超前 进位 加 法 器 


所 谓 超前 进位 加 法 器 ,是 指 在 做 加 法 运算 时 ,各 位 数 的 进位 信号 由 输入 的 
二 进 制 数 直 接 产生 的 加 法 器 。 
超前 进位 全 加 器 超前 进位 原理 如 下 : 
CO; = AiB;+ (A;+t B;)CIl; (4.3.5) 
式 中 ,CO; 为 向 高 位 的 进位 输出 ; A;、B; 分 别 为 加 数 和 被 加 数 ; CI; 为 来 自 低位 的 进位 ,等 于 
来 自 低 位 的 进位 输出 ,有 





Cl = COi- (4.3.6) 
式 (4. 3.5) 和 式 (4. 3.6) 可 知 ,在 下 面 两 种 情况 下 ,第 i 位 向 高 位 的 进位 输出 为 1: 
(1) 第 i 位 的 加 数 、 被 加 数 A;、B; 均 为 1,A:B; 二 1。 
(2) 第 i 位 的 加 数 、 被 加 数 至 少 有 1 个 为 1, 来 自 低位 的 进位 输出 为 1,(A; 十 B;)CO;- 二 1。 
可 总 结 超前 进位 全 加 器 超前 进位 的 类 推 公式 如 下 : 
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0 三 2Ba4 十 有 DCOss (4.3.7) 





由 式 (4. 3.7), 有 
COo = AoB。 十 (Ao 十 Bo) 
CO = A,B, 十 (4A: 十 Bi)COe = AiBi++ (Ai+t+ Bi)(AoBo t+ (Aot Bo)) 























显然 ,超前 进位 加 法 器 运算 速度 的 提高 是 以 增加 电路 的 复 。 ; 
杂 程 度 为 代价 来 实现 的 。 当 加 法 器 的 位 数 增加 时 ,电路 的 复杂 | 
程度 将 随 之 急剧 增加 。 ! 
如 图 4. 3.40 所 示 为 超前 进位 的 4 位 全 加 器 74LS283 的 引 一 
脚 图 。 图 中 ,A4AsAsAi、BsBsBsBi 分 别 为 四 位 的 加 数 及 被 加 下 
数 ,S4SsSzSi 为 和 ,CI 为 来 自 低 位 的 进位 ,CO 为 向 高 位 的 进位 。 7 
如 输入 A1A3A:A1(1000)、Bs BBzB1(0110)、CI(0), 则 输出 为 
S41SsS:S1(1110) .CO(CO) 。 图 4.3.40 74LS283 
74LS283 原理 电路 如 图 4. 3. 41 所 示 。 图 中 ,第 2 位 的 和 为 
S: 一 ((A: 十 B:) AzsB;) ® CO = (A: AsB: + B: 4:B:) ® CO 
= (AzsB; + B:A:) ® CO! = (A: 四 B:) ® CO1 = (A; @ B:) 田 CL 








2 FA 大 BB PR 





























图 4.3.41 74LS283 原理 电路 
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可 见 ,S: 的 逻辑 表达 式 和 如 图 4. 3. 35 所 示 的 全 加 器 电路 的 求 和 电路 功能 相同 ,实现 了 
Az、B: 及 来 自 低 位 的 进位 的 全 加 功能 。 

超前 进位 输出 为 

COi= 4A, 十 B 十 CIA,B, = (Ai+t Bi) CI AiB: 
(Ai+ BD)(CI+A1B) = (Ai+ BY)CI+AiB 

有 兴趣 的 读者 可 参考 上 面 的 分 析 方法 进一步 分 析 其 他 各 二 进 制 位 全 加 的 实现 方法 。 

加 法 运算 是 计算 机 中 的 基础 运算 ,实践 中 ,加 法 器 应 用 十 分 广泛 。 如 图 4. 3. 42 所 示 为 
8421BCD 码 转 换 为 余 3 码 的 电路 。 依 照 编码 规则 , 余 3 码 的 值 比 8421BCD 码 的 值 大 3, 利 
用 74LS283 将 输入 的 4 位 8421BCD 码 加 上 二 进 制 数 “0011” 即 可 实现 转换 。 

必须 指出 ,在 计算 机 中 ,减法 是 用 加 法 实现 的 ,因此 ,加 法 器 不 仅 可 以 做 加 法 ,还 可 以 





























实现 减法 运算 。 如 图 4. 3. 43 所 示 为 两 个 4 位 二 进 制 正 数 的 减法 运算 电路 。 其 中 ， 
CsCzC1Co 为 被 减 数 ,D3D: D1Do 为 减 数 ,YsY2Y1Yo 为 结果 ,BO 为 借 位 输出 。 
4 一 ]4 SS 
sanecpa 人 (和 2 | 余 3 码 
4d SS 
1 50 一 | 2 有 co 
1 8 一 有 三 
0 有 一 | 及 
0 有 一 | 及 VOCE= 
GND— 
于 上 避 
图 4.3.42 8421BCD 码 转换 为 余 3 码 电路 图 4.3.43 两 个 4 位 二 进 制 正 数 的 减法 运算 电路 





图 4. 3. 43 中 ,两 个 4 位 二 进 制 C3C:C1Co、D;D;D1iD。 均 为 原 码 , 减 数 D;D:DiDu 每 位 与 
高 电 平 异 或 ,来 自 低位 的 进位 为 高 电 平 。 减 数 每 位 与 高 电 平 异 或 ,相当 于 逐 位 取 反 。 加 法 
器 加 上 来 自 低位 的 进位 ,实现 了 对 减 数 D;D,D1D, 的 “ 逐 位 取 反 加 1”, 求 出 了 减 数 的 补 码 。 
因此 ,如 图 4. 3. 43 所 示 为 两 个 4 位 二 进 制 正 数 的 减法 运算 电路 。 PR 


4.3.4 ”数据 选择 器 


在 多 路 数据 传送 过 程 中 ,往往 需要 将 多 路 数据 中 任意 一 路 信号 挑选 出 来 ， 
能 实现 这 种 逻辑 功能 的 电路 称 为 数据 选择 器 (或 者 称 为 多 路 选择 器 、 多 路 开关 )。 可 通过 


图 4. 3. 44 来 理解 数据 选择 器 。 a 
图 4.3.44 中 ,Do、Di、Ds、D; 为 4 路 输入 信号 ,A 、Ao 为 选择 控 汪 i 


制 信号 ,Y 为 输出 信号 。Y 可 为 4 路 输入 数据 中 的 任意 一 路 ,究竟 作 
是 哪 一 路 完全 由 地 址 选择 控制 信号 A1、A。 决 定 。 
按照 逻辑 功能 要 求 ,可 令 : A1A。 一 00 时 ,Y 二 Do; A1Ao 一 01 














> 


图 4. 3. 44 ”数据 选择 器 
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时 ,Y 二 Di; A1Ao 一 10 时 ,Y 二 Ds; Ai4o=11 时 ,Y 一 Ds。 按 照 上 述 设 计 的 逻辑 电路 可 完成 
四 选 一 的 逻辑 功能 。 上 面 的 分 析 可 写成 如 下 的 表达 式 : 











3 
Y= DoAiAo t+ DiAiAo t+ DsAiAo + DsAiAo = >)Dimi (4.3.8) 
i=0 


数据 选择 器 应 用 十 分 广泛 ,集成 数据 选择 器 的 规格 品种 较 多 ,如 双 四 选 一 数据 选择 器 
74LS153、 八 选 一 数据 选择 器 74LS151 等 。 

双 四 选 一 数据 选择 器 74LS153 人 逻辑 框图 如 图 4. 3. 45(a) 所 示 。 图 中 ,AoAi 为 两 个 四 选 
一 数据 选择 器 的 公共 地 址 输入 端 。Du 一 Dis 、Y 为 上 面 的 四 选 一 数据 选择 器 的 输入 输出 ; 
Da 一 Dzs 、Yz 为 下 面 的 四 选 一 数据 选择 器 的 输入 输出 ; 外 部 输入 S1、S: 为 两 个 四 选 一 数据 
选择 器 的 使 能 端 。 


























(a) 74LS153 (b) 74LS151 


图 4.3.45 数据 选择 器 逻辑 框图 


当 S 二 0 时 ,上 面 的 四 选 一 数据 选择 器 工作 ,Y 为 有 效 输出 ; 当 S; 二 0 时 ,下 面 的 四 选 一 
数据 选择 器 工作 ,Y: 为 有 效 输出 。 

Quartus[ 中 库 元 件 74153 原理 图 如 图 4. 3. 46 所 示 。 图 中 , A、B 对 应 地 址 输入 端 
AiAo; 1C0~1C3 1Y, 2C0~2C3、.2Y 为 上 .下 两 个 四 选 一 数据 选择 器 的 输入 输出 ; 1GN、 
2GN 为 两 个 四 选 一 数据 选择 器 的 使 能 端 。 

由 图 可 看 出 , 当 A=B=2GN=0 时 ,与 2C0 输入 端 相连 的 四 输入 与 门 的 另外 3 根 输入 
线 均 为 高 电 平 ,其 他 的 3 个 四 输入 与 门 的 另外 3 个 非 外 部 输入 线 至 少 有 1 根 为 低 电 平 ， 
2Y 一 2C0。 有 兴趣 的 读者 可 进一步 分 析 该 电路 。 

图 可 看 出 ,由 于 上 、 下 两 个 四 选 一 数据 选择 器 共用 一 组 地 址 输入 端 ,因此 ,74153 并 非 
两 个 独立 的 四 选 一 数据 选择 器 , 常 把 它 作为 一 个 四 选 一 数据 选择 器 或 扩展 为 一 个 八 选 一 数 
据 选择 器 使 用 。 

八 选 一 数据 选择 器 74LS151 的 引 脚 功能 如 图 4. 3. 45(b) 所 示 。74LS151 的 真 值 表 如 
表 4.3.9 所 示 。 它 有 8 个 数据 输入 端 De 一 D; 3 个 地 址 输入 端 Ao 一 A* 1 个 选 通 控制 端 S、 
2 个 互补 的 输出 端 Y 和 Y。 当 选 通 控制 端 S 二 1 时 .选择 器 被 禁止 , 即 不 工作 (Y 二 0)。 此 时 
输入 的 数据 和 地 址 信号 均 不 起 作用 。 当 选 通 控制 端 S=0 时 ,选择 器 工作 ,输出 Y 的 逻辑 表 
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图 4. 3. 46 Quartus 开 中 库 元 件 74153 原理 图 


达 式 为 


委 
Y = DoAsAiAot+ :+ DAzsAiAo = >) Dim; (4.3.9) 
i=0 


表 4.3.9 74LS151 真 值 表 











5 A: Ai Au a 
和 xxXx x 0 

0 0 D, 
0 ms D; 








当 一 片 数 据 选 择 器 不 能 满足 应 用 要 求 时 ,可 用 多 片 扩 展 。 可 通过 下 面 的 例题 来 进一步 
理解 。 
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【 例 4.3.4】 试用 74LS153 构成 一 个 八 选 一 数据 选择 器 。 en 


解 ” 如 图 4. 3.47(a) 所 示 是 用 74LS153 结合 门 电路 构成 的 八 选 一 数据 选 
择 器 ,简要 分 析 如 下 。 



























































5 A! do 4 
4 一 一 qS 
Do Dio 
Di Di | -一 Wi = 
D—— Da 
D; DB 名 2 y 
ovVs| 3 | :和 | 
Ld ts G2 “Ee G2 
六 Dy Di— Do 
Ds Dy Ds— Ds 2 
Ds D» Ds 一 Dy 
六 Dy; Di Ds 
(a) 结合 门 电路 构成 (b) 结合 74LS138 构 成 


图 4.3.47 例 4.3.4 的 图 


(1) 输入 定义 。74LS153 具有 8 路 外 部 输入 。 令 上 面 的 四 选 一 数据 选择 器 的 4 路 外 部 
输入 对 应 De 一 Di ,下 面 的 四 选 一 数据 选择 器 的 4 路 外 部 输入 对 应 D4 一 D， 。 

(2) 地 址 输入 控制 引 脚 的 连接 。 令 Al、Ao 接 74LS153 的 A1、A。。 根 据 上 面 的 输入 定义 
关系 ,有 : A 二 0, 上 面 的 四 选 一 数据 选择 器 工作 ; A, 二 1, 下 面 的 四 选 一 数据 选择 器 工作 。 

按照 逻辑 功能 要 求 , 可 令 As 接 51, 取 反 后 接 5;。 

(3) 输出 的 连接 。 依 照 逻 辑 功 能 , 当 站 输出 有 效 时 ,Y 二 Yi; 当 Y: 输 出 有 效 时 ,Y= 二 Y,; 
当 到 \Y: 均 为 原 码 输出 时 ,有 Y= 二 Yi 十 Y,。 

如 图 4. 3.47(b) 所 示 为 用 74LS153 结合 74LS138 译 码 器 构成 八 选 一 数据 选择 器 。 

图 4.3.47(b) 中 ,输入 、 输 出 连接 方式 与 图 4. 3.47(a) 相 同 , 主 要 区 别 在 于 地 址 输入 控制 
引 脚 的 连接 不 同 。 
图 中 ,74LS138 控制 端 接 成 正常 译 码 方式 ; 地 址 端 A。 接 A: ,其 余 接 0。 当 A 二 0 时 ， 
74LS138 的 输出 有 效 ,S1 二 Yo 二 0, 5S; 二 六 二 1, 上 面 的 四 选 一 数据 选择 器 工作 ,下 面 的 四 
选 一 数据 选择 器 不 工作 。 当 A; 二 1 时 ,了 输出 有 效 ,S1 二 Yo 一 1,S; 王 Yi 王 0, 下 面 的 四 选 一 
数据 选择 器 工作 ,上 面 的 四 选 一 数据 选择 器 不 工作 。 
由 如 图 4. 3. 47(b) 所 示 电 路 可 以 看 出 , 译 码 器 的 输出 哪个 有 效 取 决 于 所 给 的 地 址 ,非常 
适合 于 多 个 芯片 的 级 联 应 用 。 如 图 4. 3. 48 所 示 电 路 为 四 片 八 选 一 数据 选择 器 一 个 3-8 译 
码 器 和 一 个 或 门 构成 的 三 十 二 选 一 数据 选择 器 。 图 中 ,2-4 译 码 器 (用 3-8 译 码 器 实现 ) 对 
输入 的 地 址 A,A; 进 行 译 码 , 其 输出 mm 一 到 作为 选 通 控 制 信号 分 别 接 到 4 个 八 选 一 数据 选 
择 器 的 S 端 。 例 如 , 当 A,A:=00 时 , 译 码 器 输出 Y。 二 0, 其 余 各 输出 端 为 1, 因此 ,只 有 数据 
选择 器 片 1 被 选 通 ,在 A: 一 A, 地 址 码 的 作用 下 ,从 输入 的 数据 De 一 D; 中 选择 一 路 输出 ; 类 
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似 当 AsiAs 二 01 时 ,次 二 0, 数 据 选择 器 片 2 被 选 通 ,在 A: 一 A, 地 址 码 的 作用 下 ,从 输入 的 数 
据 Ps 一 Dis 中 选取 一 路 输出 ; 等 等 。 具 体 讲 ,车 已 知 地 址 码 AsAsAzAiAo 二 01110, 则 译 码 
器 输出 了 ==0, 数 据 选择 器 片 2 被 选 通 ,Y= 二 Ys 二 (D)zs 二 Du, 即 选中 第 14 路 数据 Du 作为 
输出 。 
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车 Pa) 
A1 74LS151 
4 Dp, 
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74LS151 
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D7 六 























Do … D Ds “~ Dis Ds ~ Dy Da … Da 


图 4.3.48 三 十 二 选 一 数据 选择 器 


4.3.5 ”数值 比较 器 


在 数字 电路 中 ,经 常 需要 对 两 个 位 数 相同 的 二 进 制 数 进行 比较 ,以 判断 它们 的 相对 大 
小 或 者 是 否 相 等 ,用 来 实现 这 一 功能 的 逻辑 电路 称 为 数值 比较 器 。 

依照 数值 比较 器 的 逻辑 功能 描述 ,数值 比较 器 输入 包括 A、B 两 个 数 ,比较 结果 有 A 二 
B.A=B、A=B 三 种 情况 。 

当 A 和 B 都 是 1 位 数 时 ,该 比较 器 称 为 1 位 数值 比较 器 。 可 写 出 1 位 数值 比较 器 的 真 
值 表 ,如 表 4. 3. 10 所 示 。 


表 4.3.10 1 位 数值 比较 器 









































A B YA>a YA<a YA- 
0 0 0 0 1 
0 1 0 b 0 
0 1 0 0 
和 1 0 0 ¥ 
真 值 表 得 到 如 下 人 逻辑 表达 式 : 
YaA>e = AB 


Yscs = AB 
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Ya-s =AB+AB (4. 3. 10) 
读者 可 根据 上 面 的 逻辑 表达 式 直接 画 出 1 位 数值 比较 器 的 逻辑 电路 。 

1 位 数值 比较 器 是 多 位 比较 器 的 基础 。 当 进行 多 位 数值 比较 时 ,先进 行 高 位 的 比较 , 当 
高 位 比较 结果 为 相等 时 ,再 进行 低位 数值 的 比较 。 如 2 位 数值 比较 器 , 当 A:>B: 或 者 A: 一 
了 但 Au 二 B 时 ,A> 已 。 可 参考 式 (4. 3. 10) 直 接 写 出 2 位 数值 比较 器 Ya>s 的 逻辑 表达 式 如 下 : 

Ya>s 一 AiB 十 (4 Bi+ AiB)AoBo (C4: 3:11) 
式 中 ,第 1 项 表示 A:>B:; 第 2 项 表示 Al:=Bi: ,但 Ao>Bo。 

读者 可 参考 上 面 的 方法 进一步 总 结 Ya=s 、Ya<s 的 逻辑 表达 式 。 

如 图 4. 3. 49 所 示 为 集成 的 4 位 数值 比较 器 74LS85 的 逻辑 符号 。 图 中 ,AsA,A:Av、 
B;:B:BiB, 为 两 个 4 位 的 二 进 制 数 ; Ya>s、Ya=s、YaA<s 为 输出 的 3 个 比较 结果 。 考 虑 扩展 ， 
74LS85 增加 了 3 个 来 自 低位 的 比较 结果 输入 Ta>g、Ia=s、TA<s。 

根据 4 位 二 进 制 数 相互 比较 的 逻辑 关系 , 当 A 二 B 时 ,Ya>s 二 1; 当 A=B 时 ,Ya<s 王 1; 
当 A=B 时 ,输出 结果 由 来 自 低位 的 比较 结果 输入 Ia>s、Ia-s、Ia<s 确 定 。 

用 两 片 74LS85 构成 的 8 位 数值 比较 器 如 图 4. 3. 50 所 示 。 图 中 , 令 片 2 的 两 个 4 位 二 
进 制 数 分 别 对 应 两 个 8 位 二 进 制 数据 中 的 高 4 位 。 片 1 的 两 个 4 位 二 进 制 数 分 别 对 应 两 个 
8 位 二 进 制 数据 中 的 低 4 位 。 低 4 位 没有 来 自 低 位 的 比较 结果 , 令 该 芯片 的 Ia=s 有效， 
JA>s 、TA<s 无 效 。 
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图 4.3.49 74LS85 图 4.3.50 用 74LS85 构成 8 位 数值 比较 器 





74LS85 的 逻辑 功能 , 当 片 2 的 两 个 4 位 二 进 制 数 可 直接 比较 出 大 于 (或 小 于 ) 关 系 
时 ,直接 给 出 输出 Ya>a( 或 Ya<as)。 当 片 2 的 两 个 4 位 二 进 制 数 相等 时 ,根据 片 1 的 低 4 位 
数据 比较 结果 确定 最 终 的 比较 结果 ,实现 了 8 位 数值 比较 器 的 逻辑 功能 。 

复习 与 思考 

4.3.1 根据 你 的 理解 谈 谈 如 图 4. 3.4 所 示 的 3 位 二 进 制 普通 编码 器 有 无 实用 意义 。 

4.3.2 已 知 某 迎 辑 问 题 具有 A、B 两 个 输入 。 当 A 有 效 时 ,输出 了 二 A; 当 B 有 效 时 ， 
输出 Y= 二 B, 求 解 函 数 Y 的 表达 式 。 

4. 3.3 ”尝试 用 不 同 于 教材 的 解法 求解 例 4. 3. 2。 

4. 3.4 ”总 结 二 进 制 译 码 器 与 二 一 十 进 制 译 码 器 逻辑 功能 的 异同 。 
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4.4 ”利用 中 规模 器 件 实 现 组 合 逻 辑 电路 (MSI 设计 ) 











译 码 器 \ 数 据 选择 器 的 输出 包括 了 其 地 址 输入 变量 对 应 的 全 部 最 小 项 ,可 利用 译 码 器 、 
数据 选择 器 的 输出 实现 各 种 组 合 迎 辑 电路 。 


4.4.1 用 译 码 器 实现 组 合 人 逻辑 电路 


当 二 进 制 的 3-8 译 码 器 控制 端 St 二 1、S1 二 5S; 二 0 时 ,如 果 将 地 址 端 A:、 
Ai、A。 作 为 3 个 输入 的 自 变量 , 则 8 个 输出 端 输出 的 就 是 这 3 个 输入 变量 的 全 部 最 小 项 , 即 
二 mx;。 利 用 附加 的 门 电路 将 这 些 最 小 项 适当 地 组 合 起 来 , 便 可 产生 任何 形式 的 三 变量 组 
合 逮 可 函数 以 此 类 推 ,” 位 二 进 制 译 码 器 的 输出 给 出 了 n 变量 的 全 部 最 小 项 ,利用 附加 的 
门 电路 可 获得 任何 形式 输入 变量 数 不 大 于 的 组 合 迎 辑 函 数 。 
【 例 4.4.1】 试用 3-8 译 码 器 74LS138 设计 能 实现 下 列 多 输出 函数 的 组 合 逻 辑 电 路 。 
输出 的 迎 辑 函数 为 





























Zi = ABC+ABC 
et (4.4.1) 
la = ABC+ABC+ABC+ABC 

解 (1) 先 将 输出 函数 变换 为 标准 最 小 项 表达 式 ,有 
| ABC 十 ABC = mo 十 my 


























Za AB 十 BC 十 AC AB(C+C)+ (A+A)BC+A(B+B)C 
ABC+ABC+ABC+ABC+ABC+ABC (4.4.2) 
ABC+ABC+ABC+ABC = ms+tms+tmse tm 

Zs =ABC+ABC+ABC+ABC=m++mztm tm 
(2) 设置 逮 辑 函数 的 输入 与 译 码 器 的 输入 一 致 。 令 74LS138 译 码 器 的 地 址 端 分 别 为 

A: 二 A、Ai 王 B.Ao 王 C, 则 它 的 输出 就 是 式 (4.4.2) 中 的 Wo 一 m1。 

(3) 进一步 变换 逻辑 函数 为 译 码 器 输出 Y; (mm;) 的 组 合 , 即 
















































































2 mo 二 mz mo 。 m7 by 
Zs ms 十 ms 十 me 十 mz is im Yes Ye TY 
六 mT mz 十 7724 mr mi < M2» Ma» Mi = Ye Ys YY 


(4) 画 出 电路 图 。 由 第 (3) 步 的 公式 画 出 实现 函数 2 、Zz 23 的 组 合 逻辑 电路 如 图 4. 4. 1 
所 示 , 画 电路 图 时 应 将 译 码 器 接 成 正常 译 码 的 工作 模式 。 
用 译 码 器 实现 组 合 逻辑 电路 的 步骤 如 下 : 
(1) 根据 给 定 的 条 件 求 出 待 求 逻辑 函数 的 最 小 项 表达 式 。 
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图 4.4.1 例 4.4.1 的 电路 图 


(2) 设置 逻辑 函数 的 输入 与 译 码 器 的 输入 一 致 

(3) 变换 逻辑 函数 为 译 码 器 输出 YG;) 的 组 合 。 

(4) 根据 逻辑 函数 的 译 码 器 的 输出 组 合 表达 式 画 出 电路 图 , 画 电路 图 时 应 将 译 码 器 接 
成 正常 译 码 的 工作 模式 。 

【 例 4.4.2】 试用 3-8 译 码 器 实现 两 个 1 位 二 进 制 数 的 全 减 运算 。 

解 (1) 分 析 罗 辑 功 能 要 求 , 写 出 全 减 运 算 的 真 值 表 并 求 出 标准 与 或 式 。 

设 A;、Bi、C;-! 分 别 表 示 被 减 数 、 减 数 、 低 一 位 的 借 位 数 。F;、C; 表 示 差 值 ,向 高 一 位 的 
借 位 数 。 根 据 全 减 运算 的 功能 要 求 , 可 以 写 出 如 表 4. 4. 1 所 示 的 两 个 1 位 二 进 制 的 全 减 真 

表 4.4.1 例 4.4.2 的 真 值 表 




































































B ce 去 G 
0 0 0 0 0 
0 0 1 1 
0 1 0 1 ’ 
0 1 浊 0 
1 0 0 1 0 
0 1 0 0 
1 |! 0 0 0 
1 1 1 1 1 

真 值 表 写 出 逻辑 函数 F;、C; 的 标准 与 或 式 : 

( 孙 : 7721 十 7122 十 7724 十 7727 
(4.4.3) 
Ci 一 ?01 十 zzz 十 7zs 十 727 








(2) 设置 逻辑 函数 的 输入 与 译 码 器 的 输入 一 致 。 令 74LS138 译 码 器 的 地 址 端 分 别 为 
As 二 Ai、Ai 王 B;、Ao 二 Ci-1; 则 它 的 输出 就 是 式 (4.4.3) 中 的 加 ~~m1。 
(3) 进一步 变换 逻辑 函数 为 译 码 器 输出 Y; (17;) 的 组 合 , 即 











(4.4.4) 





人 nn 二 1m2 十 4 十 7 mM m2 Ma 7727 

















C;=mimz 二 mm: m1 M2 Ms m7 
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(4) 画 电 路 。 由 式 (4. 4. 4) 可 以 知道 ,增加 两 个 与 非 门 就 可 以 实现 函数 Fi、C;:。 如 
图 4. 4. 2 所 示 为 实现 两 个 1 位 二 进 制 数 的 全 减 运 算 的 电路 。 

类 似 地 ,也 可 以 选用 4-10 BCD8421 译 码 器 ,实现 两 个 1 位 二 进 制 数 的 全 减 运 算 。 

有 兴趣 的 读者 可 参考 图 4. 4. 2 进一步 设计 该 电路 。 





Ci—| do 7 
B14 到 
4—|4 74138 马 
lo Sr i 





2 
los 








图 4.4.2 例 4.4.2 的 电路 图 


4.4.2 用 数据 选择 器 实现 组 合 逻 辑 电路 


当 5S=0 时 , 八 选 一 数据 选择 器 的 输出 表达 式 ,可 以 写成 回归 





了 
Y = DoAsAiAo ++ DiAzsAiAo = >) Dm (4.4.5) 
i=0 


如 果 用 地 址 端 A 、A1、Ao 分 别 代表 3 个 变量 A、B、C, 适 当地 选择 Do。~D;i, 可 以 用 八 选 
一 数据 选择 器 设计 任意 的 3 变量 组 合 逻 辑 电路 。 

从 实现 技巧 角度 ,可 采用 卡 诺 图 对 照 、 表 达 式 对 照 等 多 种 方式 来 设计 实现 组 合 迎 辑 
电路 。 


1. 用 卡 诺 图 对 照 实现 组 合 逻 辑 电 路 


式 (4.4.5) 用 卡 诺 图 的 形式 表示 如 图 4. 4. 3 所 示 。 可 求 出 待 求 逻 辑 问题 的 卡 诺 图 ,对 照 


图 4.4. 3 选择 Do 一 D; 的 值 , 使 八 选 一 数据 选择 器 的 卡 诺 图 四 四国 醒 
与 待 求 逻辑 问题 的 卡 诺 图 相同 , 则 二 者 具有 相同 的 逻辑 
功能 。 国 轩 多 全 分会 | 


用 卡 诺 图 对 照 实现 组 合 逻 辑 电路 步骤 如 下 ， a 全 和 衣 报 是 全 

(1) 根据 给 定 的 条 件 求 出 待 求 逻 辑 问题 的 卡 诺 图 。 

(2) 设置 待 求 迎 辑 问题 的 输入 与 数据 选择 器 的 输入 一 致 。 

(3) 将 待 求 迎 辑 问题 的 卡 诺 图 与 数据 选择 器 的 卡 诺 图 进行 对 照 , 求 出 De 一 D; 的 值 。 

(4) 根据 Du 一 D; 的 值 画 出 电路 图 (应 将 数据 选择 器 的 使 能 端 5 接地 )。 

【 例 4.4.3] 试 利用 作 选 数据 选择 器 ,设计 个 个 三 变量 的 判 偶 电 路 。 

解 (1) 求 出 待 求 迎 辑 问 题 的 卡 诺 图 。 

Q@ 做 出 真 值 表 。 根 据 3 个 变量 A、B.C 判 偶 的 逻辑 功能 :可 写 出 如 表 4. 4. 2 所 示 的 真 
值 表 (1 为 有 效 输入 )。 
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表 4.4.2 例 4.4.3 的 真 值 表 
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0 
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1 
1 
0 
0 
1 
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@ 做 卡 诺 图 。 由 判 偶 函 数 下 的 真 值 表 作 出 如 图 4. 4.4 所 示 的 卡 诺 图 。 

(2) 设置 待 求 逻辑 问题 的 输入 与 数据 选择 器 的 输入 一 致 。 令 A=As、B=Ai、C=Ao， 
使 待 求 逮 辑 问 题 的 输入 与 数据 选择 器 的 输入 一 致 。 

(3) 对 照 两 个 卡 诺 图 , 求 出 De 一 D; 的 值 。 将 图 4. 3. 4 与 图 4. 3. 3 所 示 数 据 选择 器 的 卡 
诺 图 进行 比较 , 则 有 De=D:=D:=De=1,D,=D:=D.=D,=0。 

(4) 画 出 电路 图 。 可 画 出 如 图 4. 4.5 所 示 的 三 变量 判 偶 电路 图 。 





























Do 
iD 
D; 
Ds 
bi 
1 Ds 羡 
Ds 9 } F 
PP 
ee 了 
God 
BW | | ,| | 8 一 下 4 
i | | [| 4 一 | 
图 4.4.4 例 4.4.3 的 卡 诺 图 图 4.4.5 最 终 电路 图 


从 上 面 的 例子 可 以 看 出 ,用 具有 个 地 端 输 入 端的 数据 选择 器 设计 二 nn 变量 函数 的 
组 合 逻 辑 电路 ,是 十 分 方便 的 。 它 不 需要 将 所 设计 的 函数 化 简 为 最 简 式 ,只 需 将 输入 变量 
加 到 数据 选择 器 的 地 址 端 ,选择 器 的 数据 输入 端 按 卡 诺 图 中 最 小 项 格 中 的 值 (0 或 1) 对 应 相 
连 即 可 。 

类 似 地 , 当 分 析 用 数据 选择 器 构成 的 组 合 逻 辑 电路 时 ,可 直接 根据 输入 地 址 连接 关系 
确定 输入 逻辑 变量 ,根据 数据 输入 端的 连接 关系 直接 求 出 卡 诺 图 ,进而 求 出 该 电路 对 应 的 
人 逻辑 函数 。 根 据 这 个 思路 ,如 图 4. 4. 6 所 示 的 电路 中 ,As、Ai、Ao 分 别 接 外 部 输入 为 A、B、 
C, 数 据 输 入 端 Do 二 Di 二 D; 二 Ds 二 1, 可 画 出 卡 诺 图 如 图 4.4.7 所 示 。 化 简 卡 诺 图 ,可 求 出 
该 电路 的 逻辑 函数 








F=A 
当 输 入 变量 数 小 于 数据 选择 器 的 地 址 端 数 ( 即 n 二 m) 时 ,例如 用 八 选 一 数据 选择 器 设 
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计 二 变量 函数 的 组 合 逻 辑 电路 时 ,只 需 将 高 位 地 址 端 Az 接 地 以 及 相应 的 数据 输入 端 (D4 一 
D; ) 接 地 即 可 实现 。 如 图 4. 4. 8 实例 2 所 示 电 路 中 的 数据 输入 端 只 有 Ds 为 1。 有 
Y= DA:AiAo = Di0AB = AB 


























图 4.4.6 实例 1 


2. 用 具有 n 个 地 址 端的 数据 选择 器 实现 m(m 二 n) 变 量 的 逻辑 函数 


当 mn 时 ,可 以 将 2" 选 1 数据 选择 器 扩展 成 2" 选 1 数据 选择 器 ,然后 按 
照 上 面 的 方法 予以 设计 。 

如 图 4. 4.9 所 示 为 用 具有 3 个 地 址 端的 八 选 一 数据 选择 器 扩展 成 十 六 选 一 数据 选择 器 
来 实现 四 变量 逻辑 函数 的 实例 ,这 种 方法 称 为 扩展 法 。 





























图 4.4.9 扩展 法 实例 


图 4.4.9 中 ,外 部 输入 A 接 左边 选择 器 的 使 能 端 $ , 取 反 后 接 右边 选择 器 的 使 能 端 S。 
当 A=0 时 ,左边 的 选择 器 工作 ,右边 的 选择 器 不 工作 。 当 A 二 1 时 ,右边 的 选择 器 工作 , 左 
边 的 选择 器 不 工作 。 两 个 选择 器 整体 构成 十 六 选 一 数据 选择 器 。 
图 4. 4.9 中 ,右边 的 选择 器 中 的 D, 王 D; 二 1. 相当 于 十 六 选 一 选择 器 的 Dis 二 Dis 一 1， 
可 写 出 如 图 4. 4. 9 所 示 电 路 的 逻辑 函数 为 
Y= ABCD+ABCD 
当 光 =n 十 1 时 ,也 可 用 2" 选 1 数据 选择 器 直接 完成 设计 。 下 面 采用 表达 式 对 照 结 合 实 
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例 介绍 实现 方法 。 用 表达 式 对 照 实现 组 合 逻 辑 电路 步骤 如 下 : 

(1) 根据 给 定 的 条 件 求 出 待 求 逻辑 问题 的 标准 表达 式 。 

(2) 设置 待 求 逻辑 问题 的 输入 与 数据 选择 器 的 输入 一 致 。 

(3) 将 待 求 逻辑 问题 的 表达 式 与 数据 选择 器 的 输出 表达 式 进行 对 照 , 求 出 De 一 D,-: 
的 值 。 

(4) 根据 De 一 D,-: 的 值 画 出 电路 图 。 

当 m 二 n 十 1 时 ,应 对 待 求 逻 辑 问 题 的 表达 式 进行 适当 合并 处 理 , 使 其 个 变量 对 应 的 
最 小 项 无 重复 。 

【 例 4.4.4】 试 利用 四 选 一 数 选 器 实现 函数 Y= 二 AB 二 AC+BC。 

解 (1) 根据 给 定 的 条 件 求 出 待 求 逻辑 问题 的 标准 表达 式 。 

Y= AB++AC+BC = AB(C++C) 十 A(B 十 B)C 二 (A 十 A)BC 
ABC+ABC+ABC+ABC 
(2) 设置 待 求 逮 辑 问 题 的 输入 与 数据 选择 器 的 输入 一 致 。 
令 逻 辑 函 数 A 二 A1、B 二 Ao, 有 
Y= ABC+ABC+ABC+ABC = AiAoC+ A1AoC+ AiAoC+AiAC 
合并 有 重复 的 最 小 项 ,有 


























Y= AiAst+AiAoC+AAC (4.4.6) 
(3) 对 照 两 个 表达 式 , 求 出 Do 一 Di 的 值 。 四 选 一 数据 选择 器 输出 表达 式 为 
Y= DsAiAo+D:AiAot+DiAiAo + DoAiAo (4.4.7) 








对 照 式 (4.4.6)、 式 (4.4.7), 有 
D:=1，D,=D:=C，De=0 
(4) 根据 De~Ds: 的 值 画 出 电路 图 。 可 画 出 函数 Y==AB +AC+BC 的 逻辑 图 如 
图 4.4. 10 所 示 。 
显然 ,本 题 有 多 种 解法 ,可 令 逻 辑 函 数 A 二 A1,C 二 Ao, 有 
Y= ABAo,+AiBAo+AiBA,+AiBA, = BAiAo + BAiAo + BAiAo 

对 照 四 选 一 数据 选择 器 输出 表达 式 , 有 

三 三 
可 画 出 逻辑 图 如 图 4.4. 11 所 示 。 





























图 4.4.10 例 4.4.4 的 图 1 图 4.4.11 例 4.4.4 的 图 2 
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从 上 述 例子 中 可 以 看 出 ,使 用 译 码 器 和 附加 逻辑 门 设 计 多 输出 函数 的 组 合 逻 辑 电路 极 
为 方便 ; 而 应 用 数据 选择 器 设计 单 输出 函数 的 组 合 逻辑 电路 极为 方便 。 

此 外 ,常用 的 中 规模 组 合 逻 辑 电 路 通用 性 强 , 可 在 不 用 或 尽量 少 用 附加 电路 的 情况 下 ， 
将 若干 功能 部 件 扩展 为 位 数 更 多 、 功 能 更 复杂 的 电路 。 常 用 的 中 规模 组 合 逻 辑 电路 芯片 内 
部 一 般 都 设置 有 缓冲 门 和 使 能 端 ( 即 控制 端 ) ,使 能 端 除了 本 身 的 用 途 外 ,还 可 以 用 来 消除 
冒险 现象 。 因 此 ,与 利用 门 电路 等 小 规模 器 件 实现 组 合 逻辑 电路 相 比 ,利用 中 规模 器 件 实 
































现 组合 逻 辑 电 路 具有 设计 简单 .可靠 性 强 等 诸多 优点 ,成 为 目前 组 合 逻辑 电路 设计 的 主流 
澳 下 之 一 : 
复习 与 思考 


4.4.1 根据 你 的 理解 谈 谈 利 用 门 电路 实现 组 合 罗 辑 和 利用 译 码 器 等 中 规模 器 件 实现 
组 合 逻 辑 电路 等 不 同 组 合 逻 辑 电 路 设计 方法 的 利 整 。 
4.4.2 尝试 用 不 同 于 教材 的 解法 求解 例 4. 4. 4。 





4.5 ”组 合 逻 辑 电路 中 的 竞争 -冒险 现象 


在 前 面 介绍 的 组 合 逻 辑 电路 的 分 析 与 设计 方法 中 ,所 有 的 输入 、 输 出 均 是 稳定 的 逻辑 
电 平 。 在 工程 实践 中 ,输入 逻辑 电 平 发 生变 化 的 瞬间 ,可 能 对 输出 产生 影响 ,进而 影响 系统 
的 效率 及 其 性 能 。 


4.5.1 竞争 -冒险 的 含义 


把 门 电路 的 两 个 输入 端的 信号 同时 向 相反 的 逻辑 电 平 跳 变 的 现象 , 称 为 
竞争 。 把 因 输 入 端的 竞争 而 导致 输出 可 能 产生 不 应 有 的 尖峰 干扰 脉冲 (又 称 过 渡 干 扰 脉 
冲 ) 的 现象 称 为 竞争 -冒险 。 

将 如 图 4.5.1(a) 所 示 A、B 信号 加 在 与 门 输入 端 。A 由 1 跳 变 到 0,B 由 0 跳 变 到 1 , 存 
在 竞争 。 由 于 也 首先 跳 变 到 1 ,这 样 ,在 极 短 的 At 的 时 间 内 ,将 出 现 A、B 同时 为 1 的 状态 ， 
输出 Y 将 产生 尖峰 正 脉冲 ,或 称 为 电压 毛刺 。 

当然 ,前 面 分 析 组 合 电 路 时 ,习惯 上 忽略 门 电路 的 电压 传输 时 间 , 上 面 的 输出 波形 是 考 
虑 门 电路 传输 时 间 所 得 到 的 可 能 波形 。 显 然 ,图 4. 5. 1 中 ,产生 冒险 的 原因 是 输入 信号 A、 
B 没有 同时 变化 到 位 。 由 于 输入 信号 不 可 能 完全 同步 到 达 , 因 此 图 4. 5.1 所 示 冒 险 现象 是 
客观 存在 的 。 

类 似 地 ,将 如 图 4. 5.1(b) 所 示 A、B 信号 加 在 或 门 输入 端 。A 由 1 跳 变 到 0,B 由 0 跳 
变 到 1, 存 在 竞争 。 由 于 A 首先 跳 变 到 0, 这 样 ,在 极 短 的 At 的 时 间 内 ,将 出 现 A、B 同时 为 
0 的 状态 ,输出 Y 将 产生 尖峰 负 脉 冲 , 存 在 着 冒险 现象 。 

必须 指出 ,有 竞争 并 不 一 定 会 产生 冒险 现象 。 将 如 图 4. 5. 1(c) 所 示 A、B 信号 加 在 或 
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图 4.5.1 竞争 -冒险 现象 


门 输入 端 。A 由 1 跳 变 到 0,B 由 0 跳 变 到 1, 存 在 竞争 。 由 于 B 首先 跳 变 到 1,Y 将 稳定 输 
出 高 电 平 。 


4.5.2 检查 竞争 -冒险 现象 的 方法 


图 4. 5.1(a) (b) 给 出 了 竞争 -冒险 的 典型 例子 ,图 4.5.1(c) 给 出 了 虽然 有 竞争 却 不 会 
产生 冒险 的 输入 实例 。 读 者 可 能 会 问 ,如 图 4. 5. 1(c) 所 示 电 路 是 否 真 的 存在 竞争 -冒险 ? 
如 何 检查 电路 是 否 存 在 竞争 -冒险 的 可 能 ? 

显然 ,图 4.5.1(b) 证 实 了 如 图 4. 5.1(c) 所 示 电 路 存在 竞争 -冒险 。 如 图 4. 5.1(a)、(b) 
所 示 电 路 给 出 了 竞争 -冒险 的 两 种 典型 电路 ,基于 这 两 个 电路 ,可 总 结存 在 竞争 -冒险 现象 








9 两 种 典型 逻辑 函数 如 下 : 
. = A 二 A 
= (4.5.1) 
i 
因为 如 式 (4. 5.1) 所 示 函 数 存 在 竞争 -冒险 ,因此 将 输出 Y、Y; 取 反 , 可 类 推出 函数 
Y=A+A 
1 nh (4.5.2) 
区 三 :5 区 


也 存在 竞争 冒险 。 当 然 , 由 摩根 定律 , 式 (4. 5.2) 和 式 (4. 5.1) 具 有 一 致 性 。 

基于 上 面 的 分 析 , 可 总 结 通 过 逻辑 函数 检查 存在 竞争 -冒险 可 能 的 方法 : 在 一 定 条 件 
下 ,如 果 输 出 端 函 数 可 简化 为 如 式 (4. 5. 1) 和 式 (4. 5. 2) 所 示 函 数 ,可 判定 该 逻辑 函数 存在 
竞争 -冒险 可 能 。 

【 例 4.5.1】 试 判 断 如 图 4. 5. 2 所 示 电 路 是 否 存在 竞争 -冒险 现象 ,已 知 任何 瞬间 , 输 
入 变量 只 可 能 有 1 个 改变 状态 。 

解 (1) 图 4.5.2(a) 所 示 电 路 的 逻辑 函数 为 

Y=AB+B 
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图 4.5.2 例 4.5.1 的 图 
输入 变量 只 可 能 有 1 个 改变 状态 , 令 A 二 1,B 可 改变 ,有 
Y=AB+B=B+B 
与 式 (4. 5. 2) 了 吻合 ,存在 竞争 -冒险 现象 。 该 冒险 现象 与 如 图 4. 5. 1(b) 所 示 的 现象 
类 似 。 
(2) 如 图 4.5.2(b) 所 示 电 路 的 逻辑 函数 为 
Y=AB+BC 
输入 变量 只 可 能 有 1 个 改变 状态 , 令 A 二 C==1,B 可 改变 ,有 
Y=AB+BC=B+B 
与 式 (4. 5.2) 了 吻合 ,存在 竞争 -冒险 现象 。 
必须 指出 ,上 面 的 方法 虽然 简单 ,但 局 限 性 很 大 。 在 工程 实践 中 , 绝 大 多 数 情况 下 输入 
变量 均 是 多 个 变量 同时 改变 的 。 如 果 考 虑 多 个 变量 同时 改变 , 则 很 难 从 逮 辑 表达 式 上 简单 
找 出 所 有 产生 竞争 -冒险 现象 ,不 能 找 出 所 有 可 能 性 ,也 就 难以 得 出 不 存在 竞争 -冒险 现象 的 
结论 。 
可 用 实验 的 方法 检查 电路 的 输出 端 是 否 竞争 -冒险 现象 。 这 时 ,可 在 电路 的 输入 端 尝试 
所 有 可 能 的 输入 ,在 输出 端 观察 是 否 存在 尖峰 脉冲 。 此 外 ,还 常用 计算 机 辅助 分 析 的 方法 
分 析 数 字 电 路 。 必 须 指 出 ,计算 机 辅助 分 析 所 得 到 的 模拟 结果 有 时 和 实际 电路 的 工作 状态 
会 有 一 些 差异 ,实验 检测 的 结果 才 是 最 终 的 结论 。 


4.5.3 消除 竞争 -冒险 现象 的 方法 








1. 接 入 滤波 电容 滤 出 尖峰 脉冲 











于 尖峰 干扰 脉冲 的 宽度 一 般 都 很 窗 ( 一 般 在 几 十 纳 秒 以 内 ) ,因此 可 在 可 能 产生 尖峰 
F 扰 脉冲 的 门 电路 输出 端 与 地 之 间接 入 一 个 很 小 容量 的 滤波 电容 ( 几 十 皮 法 即 可 )。 尖 峰 
F 扰 脉冲 的 大 部 分 能 量 通过 电容 流向 地 ,可 确保 尖峰 干扰 脉冲 的 幅度 削弱 至 阔 值 电压 
以 下 

这 种 方法 的 优点 是 简单 ; 弊端 是 增加 了 输出 电压 的 上 升 时 间 及 下 降 时间 ,很 大 程度 上 
使 电路 的 动态 特性 变 差 。 




















2. 引入 选 通 脉冲 


对 输出 可 能 产生 尖峰 干扰 脉冲 的 门 电路 增加 一 个 接 选 通信 号 的 输入 端 ,只 有 在 输入 信 
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号 转换 完成 并 稳定 后 , 才 引 入 选 通 脉冲 将 它 打开 ,此 时 才 允 许 有 输出 。 在 转换 过 程 中 ,由 于 
没有 加 选 通 脉冲 ,因此 ,输出 不 会 出 现 尖 峰 干 扰 脉 冲 。 

利用 选 通 脉 冲 , 在 选 通 脉 冲 到 来 前 ,提前 准备 输入 信号 ,可 保证 稳定 状态 下 无 尖峰 脉 
冲 。 对 于 具有 使 能 端的 集成 电路 芯片 ,可 提前 准备 输入 信号 ,利用 选 通 脉冲 使 集成 电路 芯 
片 工作 ,可 保证 稳定 状态 下 无 尖峰 脉冲 。 


3. 修改 逻辑 设计 


如 函数 Y= 二 AB 十 BC, 当 A=C=1 时 ,与 式 (4. 5.1) 吻 合 , 存 在 竞争 -冒险 现象 。 可 依照 
添加 项 定理 添加 AC 项 ,具体 如 下 : 
Y=AB+BC = AB+BC+AC 

此 后 , 当 A=C=1 时 ,无 论 B 如 何 变化 ,输出 始终 保持 高 电 平 ,因此 ,B 的 状态 变化 不 会 
引起 竞争 -冒险 现象 。 

复习 与 思考 

结合 图 4. 5. 1 谈 谈 竞争 -冒险 现象 形成 的 原因 。 


















































习题 

4-1 填空 题 

1. 用 文字 、 符 号 或 数字 表示 特定 对 象 的 过 程 称 为 。 执 行 功能 的 电路 
统称 为 。3 位 的 二 进 制 输出 为 线 , 输 入 为 线 , 常 形象 地 
将 3 位 二 进 制 描述 为 

2. A 有 效 ,Y 二 A,B 有 效 , 了 一 了 B。 当 高 电 平 为 有 效 输入 时， Y= ; 当 低 电 平 为 
有 效 输 入 时 ,Y= 

3. 可 以 将 输入 二 进 制 代码 的 状态 翻译 成 输出 信号 ,以 表示 原来 含义 

输出 端 哪 一 条 有 输出 信号 ,取决 于 所 给 出 的 

4. 74LS147 为 优先 编码 器 , 它 与 优先 编码 器 74LS148 在 原理 上 并 无 
本 质 区 别 , 主 要 区 别 在 于 74LS147 不 具有 

5. 当 3-8 译 码 器 74LS138 控制 端 时 ,如 果 将 地 址 端 A。、Ai、A。 作 为 3 个 输入 
的 自 变量 , 则 8 个 输出 端 输出 的 就 是 A;、Ai、A。3 个 的 输入 变量 的 : 即 





因此 ,也 常 将 二 进 制 译 码 器 称 为 
6. 在 多 路 数据 传送 过 程 中 ,往往 需要 将 多 路 数据 中 任意 一 路 信号 挑选 出 来 ,能 实现 这 
种 逻辑 功能 的 电路 称 为 。 四 选 一 中 ,Al、Ao 为 选择 控制 信号 , 当 AiAo 一 
时 ,输出 信号 了 一 Di 。 
7. 把 门 电路 的 两 个 输入 端的 信号 同时 向 相反 的 逻辑 电 平 调 变 的 现象 , 称 为 
把 因 输入 端的 竞争 而 导致 输出 可 能 产生 不 应 有 的 尖峰 干扰 脉冲 (又 称 过 渡 干扰 脉冲 ?的 现 
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4-2 分 析 设 计 题 
1. 分 析 题 图 4. 1 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
2. 分 析 题 图 4. 2 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 














题 图 4.1 题 图 4.2 


3. 分 析 题 图 4.3 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
4. 分 析 题 图 4.4 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 





4 y 4 
B B 
be 5 

题 图 4.3 题 图 4.4 


5. 试用 与 非 门 实现 下 列 函 数 : 
(Oy WAMBO = DO 


m 


Cy tA BC DY= 2 (ly i021 

Ca Yi AB = 2 

(DD YD) = S300:24.0. T0715 

C5) YCAsB;GCDY = DA 6 T3810) + D2 Sl 
5 a 

Co) YAs BIC DY = Sl Dd lo ll 
a 

6. 试用 或 非 门 实现 下 列 函 数 : 

C1 VAS BG = B02 

(2) Ve CA EN GD = > (ON 


7. 试用 4 个 8-3 编码 器 74LS148 结合 门 电路 实现 两 个 1 个 32-5 优先 编码 器 。 
8. 分 析 题 图 4. 5 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 

9. 分 析 题 图 4. 6 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 

10. 分 析 题 图 4. 7 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 

11. 分 析 题 图 4. 8 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
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12. 分 析 如 题 图 4. 9 所 示 电 路 输出 的 逻辑 状态 。 
13. 分 析 题 图 4. 10 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
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题 图 4.9 


14. 用 74LS283 实现 将 余 3 码 转换 为 8421BCD 码 的 转换 电路 。 

15. 分 析 题 图 4. 11 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 

16. 分 析 题 图 4. 12 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 

17. 试用 3-8 译 码 器 74LS138 实现 下 列 多 输出 函数 的 组 合 逻 辑 电 路 。 输 出 的 逻辑 函 
数 为 
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ZZ1=AB+ABC 
Zz:=AB+C 
Zs =AC+BC+ABC+ABC 








18. 试用 八 选 一 数据 选择 器 实现 下 列 函 数 : 
YAs BOC) = 习 (0525557) 


WA BO DY = B00 507910 1215) 


YCASBICHDY = Dy CIId 078 0 DY 230514) 
m d 


19. 如 题 图 4. 13 所 示 为 智力 竞赛 抢答 电路 。 在 图 中 ,Si 一 S, 为 抢答 开关 ,可 以 供 4 个 
参赛 组 用 ,发光 二 极 管 供 各 组 显示 用 , 当 与 非 门 G5 输出 Y 为 高 电 平时 , 电 铃 响 。 试 问 ， 

(1) 当 抢 答 开关 在 图 示 位 置 时 ,各 指示 灯 能 否 发 亮 ? 电 铃 能 否 响 ? 

(2) 当 将 开关 S1 扳 到 高 电 平 6V 时 ,A 组 情况 如 何 ? 此 后 再 扳 动 其 他 组 的 抢答 开关 是 




















否 起 作用 ? 
(3) 试 画 出 接 在 与 非 门 G5 输出 端的 电 铃 电路 。 

接 电 铃 电路 

5V 

7 7 

1 加 和 各 扣 

A lp 
GIl G4 
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题 图 4.13 
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20. 试用 与 非 门 设计 一 个 四 变量 的 多 数 表 决 电路 。 当 输入 变量 A、.B、C.D 有 3 个 或 
3 个 以 上 为 1 时 输出 为 1; 否则 ,输出 为 0。 

21. 已 知 输入 信号 A、.B、C 的 波形 如 题 图 4. 14 所 示 , 试 。 hme 
用 与 非 门 电路 实现 输出 了 波形 的 组 合 逻 辑 电路 。 二 :| 六 上 六 二 

22. 试用 74LS151 设计 一 个 2 个 2 位 二 进 制 数 AsA1、 号 1 | 
B: Bi 的 比较 电路 。 

23. 试用 一 个 四 选 一 数据 选择 器 实现 1 位 二 进 制 的 全 
加 运算 。 

24. 试用 两 片 集成 4 位 超前 进位 加 法 器 74LS283 和 必要 的 门 电路 设计 一 个 2 个 4 位 二 
进 制 数 的 加 / 减 运算 电路 ,要求 控制 信号 M 二 0 时 做 加 法 运算 ,M=1 时 做 减法 运算 。 

25. 试用 两 片 集成 4 位 超前 进位 加 法 器 74LS283 和 必要 的 门 电路 设计 实现 一 个 二 一 十 
进 制 加 法 运算 电路 (提示 : 两 数 相 加 结果 为 9 及 以 下 ,二 一 十 进 制 加 法 结果 和 二 进 制 加 法 结 
果 相 同 ; 两 数 相 加 结果 为 9 以 上 时 ,二 一 十 进 制 加 法 结果 为 二 进 制 加 法 结果 基础 上 加 6) 。 

26. 试用 74LS85 构成 一 个 10 位 数值 比较 器 。 

27. 试用 两 片 74LS85 构成 一 个 “3 个 4 位 二 进 制 数 的 判断 电路 ”"。 要 求 能 判断 3 个 4 
位 的 二 进 制 数 A、B、C* 是 否 相 等 .A 是 否 最 大 、A 是 否 最 小 ”, 分 别 给 出 “3 个 数 相等 .A 最 
大 、A 最 小 ”的 输出 信号 。 

28. 试 判断 如 题 图 4. 15 所 示 电 路 是 否 存在 竞争 -冒险 现象 ,已 知 任何 瞬间 ,输入 变量 只 
可 能 有 一 个 改变 状态 。 

29. 试 判断 如 题 图 4. 16 所 示 电 路 是 否 存在 竞争 -冒险 现象 ,已 知 任何 瞬间 ,输入 变量 只 
可 能 有 一 个 改变 状态 。 
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题 图 4.15 题 图 4.16 


4-3 ”应 用 题 

1. 试 设计 一 个 监视 交通 信号 灯 工 作 状 态 的 逻辑 电路 。 每 组 信号 灯 由 红 、 黄 、 绿 三 苍 灯 
组 成 ,如 题 图 4.17 所 示 。 正 常 工作 情况 下 ,任何 时 刻 必 有 一 荔 灯 点 亮 , 而 且 只 允许 有 一 化 灯 
点 亮 。 而 当 出 现 其 他 五 种 点 亮 状态 时 ,电路 发 生 故 障 , 这 时 要 求 发 生 故 障 信 号 ,以 提醒 维护 
人 员 前 去 修理 。 

2. 某 厂 电 视 机 产品 有 A、B、C 和 D4 项 质量 指标 ,规定 A 是 必须 满足 要 求 的 ,其 他 三 项 
中 只 要 有 任意 两 项 能 满足 要 求 .电视 机 就 算 合 格 。 试 设计 该 电路 。 

3. 某 实验 室 有 红 、 黄 两 个 故障 指示 灯 .用 来 表示 三 台 设 备 的 工作 情况 ; 当 只 有 一 台 设 
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题 图 4.17 


备 出 现 故障 时 , 黄 灯亮 ; 车 有 两 台 设备 同时 出 现 故障 时 , 红 灯 亮 ; 只 有 当 三 台 设备 都 出 现 故 
障 时 , 才 会 使 红 灯 和 黄 灯 都 亮 。 试 设计 一 个 控制 灯亮 的 电路 。 

4. 火车 旅客 列车 ,分 为 特快 、 直 快 、 普 快 和 慢车 ,并 依次 为 优先 通行 次 序 。 某 火车 站 对 
上 述 列车 ,规定 在 同一 时 间 只 能 有 一 趟 客车 从 车 站 开 出 , 即 只 能 给 出 一 个 开车 信和 号, 试 设计 
出 满足 上 述 要 求 的 逻辑 电路 。 

5. 某 工 三 有 三 个 车 间 和 一 个 自 备 电站 ,站 中 有 两 台 发 电机 组 X 和 Y,Y 的 发 电能 力 是 
X 的 2 倍 。 如 果 一 个 车 间 开 工 , 则 启动 X 机 组 可 满足 要 求 ; 如 果 两 个 车 间 开 工 , 则 启动 Y 
机 组 就 能 满足 要 求 ; 如 果 三 个 车 间 同 时 开工 , 则 两 台 机 组 必须 全 部 启动 才 行 。 试 设计 一 个 
控制 机 组 X 和 YY 启动 的 电路 。 

6. 某 医院 有 1、2、3、4、5.、6 号 病房 6 间 , 装 有 6 个 呼叫 器 ,对 应 的 护士 室 有 1、2、3、4.5、6 
号 6 个 指示 灯 。 优 先 级 按照 1.2、3、4、5、6 顺序 降低 设置 ,设计 该 控制 电路 。 














本 章 要 点 : a 

本 章 为 本 书 时 序 逻 辑 电 路 单元 基础 章 。 学 习 本 章 应 理解 现 态 、 次 态 、 状 态 转 移 真 值 表 、 
特征 方程 ,状态 图 ` 激 励 表 等 触发 器 逻辑 功能 描述 的 基础 概念 ; 理解 RS、JK、D、T 等 常用 触 
发 器 的 逻辑 功能 特点 及 其 相互 转换 方法 ; 牢记 常用 触发 器 的 特征 方程 ; 懂得 触发 器 馆 辑 功 
能 和 动作 特点 是 两 个 不 同 的 概念 ; 理解 常见 结构 触发 器 动作 特点 ; 了 解 触发 器 的 动态 
特性 。 

















5.1 什么 是 触发 器 





组 成 组 合 电路 的 基本 单元 电路 是 门 电路 ,组 成 时 序 电 路 的 基本 单元 电路 是 触发 器 。 能 
够 存储 一 位 二 值 ( 逻 辑 0 和 逻辑 1) 信 和 号 的 基本 单元 电路 统称 为 触发 器 。 

为 了 实现 一 位 二 值 (逻辑 0 和 逻辑 1) 信 号 的 存储 ,触发 器 应 具有 两 个 稳定 状态 : 0 状态 
和 1 状态 (分 别 对 应 逻辑 0 和 逻辑 1) 。 当 然 ,为 了 实现 不 同 状态 的 存储 功能 ,触发 器 还 应 具 
有 保持 和 修改 功能 。 可 保持 触发 器 的 0 状态 (或 1 状态 ) 不 变 , 也 可 将 原先 保持 的 0 状态 (或 
1 状态 ) 修 改 为 1 状态 (或 0 状态 )。 具 有 这 样 逻 辑 功能 的 电路 通称 为 触发 器 。 

可 通过 如 图 5.1. 1 所 示 电 路 从 以 下 几 个 方面 来 理解 触发 器 的 概念 。 





如 图 5.1.1(a) 所 示 电 路 由 两 个 或 非 门 首尾 交叉 连接 组 成 ,具有 两 个 输出 端 (Q@ 端 \Q 
端 ) 和 两 个 输入 端 (R、S)。 
规定 : Q=0,@=1, 为 触发 器 的 0 状态; Q=1,Q=0 为 触发 器 的 1 状态 。 进 一 步 分 析 


电路 ,不 难看 出 ,在 一 定 的 输入 条 件 下 ,这 两 种 状态 均 可 成 为 稳定 状态 。 
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(a) 电路 图 (b) 符号 





图 5.1.1 用 或 非 门 构成 的 基本 RS 触发 器 


2. 状态 的 保持 





如 果 规 定 高 电 平 为 有 效 信号 , 当 输 入 信号 无 效 时 (R= 二 0、S 二 0) ,触发 器 保持 原来 状态 不 
变 。 分 析 如 下 : 

若 触发 器 的 原来 状态 为 0 状态 , 即 Q=0,Q=1。 由 于 Q=1 送 到 了 或 非 门 G2 的 输入 端 ， 
输出 Q=0; 而 Q=0 和 S=0 使 或 非 门 G1 导 通 ,维持 Q=1, 即 触发 器 保持 原来 状态 0 状态 。 

若 触 发 器 的 原来 状态 为 1 状态 , 即 Q 二 1,Q 二 0。 由 于 Q=1 送 到 了 或 非 门 G1 的 输入 
端 ,Q=0; 而 Q==0 和 R=0 使 或 非 门 G2 导 通 ,维持 Q=1, 即 触发 器 保持 原来 状态 1 状态 。 

触发 器 的 这 种 功能 称 为 保持 功能 。 





当 输入 信号 尺 有 效 时 (R=1,S=0) ,触发 器 将 变 成 0 状态 , 即 Q=0,Q=1, 这 种 功能 称 
为 置 0 功 能。 

因为 当 R=1,S 二 0 时 ,如 果 触 发 器 原来 是 处 在 0 状态 , 则 仍 保持 0 状态 不 变 , 即 Q=0， 
Q=1 的 状态 不 会 改变 ; 如 果 触 发 器 原来 是 处 在 1 状态 , 则 由 于 R=1 送 到 了 或 非 门 G2 的 
输入 端 ,输出 Q=0; 而 Q=0 和 S==0 使 或 非 门 G1 导 通 ,输出 Q=1, 即 触发 器 为 0 态 。 

当 输入 信号 S 有 效 时 (R= 二 0、S 二 1) ,触发 器 将 变 成 1 状态 , 即 Q=1,Q=0, 这 种 功能 称 
为 置 1 功能。 
因为 当 R=0,S 二 1 时 ,如 果 触 发 器 原来 是 处 在 1 状态 , 则 仍 保持 1 状态 不 变 , 即 Q=1， 
Q=0 的 状态 不 会 改变 ,如 果 触 发 器 原来 是 处 在 0 状态 , 则 由 于 S=1 送 到 了 或 非 门 G1 的 输 
入 端 ,输出 Q=0, 而 Q=0 和 R=0 使 或 非 门 G2 导 通 ,输出 Q=1, 即 触发 器 为 1 态 。 

保持 、 置 0、 置 1 是 触发 器 实现 存储 功能 的 基本 要 求 。 图 5. 1. 1(a) 所 示 电 路 具有 保持 、 
置 0. 置 1 功能 CR 端 为 置 0 端 ，S 端 为 置 1 端 ) ,是 组 成 其 他 触发 器 的 基础 , 称 为 基本 RS 触 
发 器 ,逻辑 符号 如 图 5. 1. 1(b) 所 示 。 

必须 指出 的 是 , 当 R=S=1 时 ,Q=0.G@=0. 即 不 是 0 状态 ,也 不 是 1 状态 ,没有 意义 ， 
应 避免 。 此 外 , 当 R、S 的 高 电 平 同时 撤除 时 ,此 时 ,R=S=0.Q=Q=0, 为 非 稳定 状态 。 若 
G2 首先 跳 变 到 1 ,输出 Q=1 ,反馈 到 G1 输入 端 , 锁 定 Q=0, 和 触发 器 进入 触发 器 1 状态 。 类 
似 地 , 若 G1 首先 跳 变 到 1 ,输出 Q=1, 反 馈 到 G2 输入 端 ,锁定 Q=0, 触 发 器 进入 触发 器 0 
状态 。 
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可 见 , 当 尺 、S 的 高 电 平 同时 撤除 时 ,触发 器 的 状态 不 能 确定 ,可 能 是 0 状态 ,也 可 能 是 1 





当然 ,基本 RS 触发 器 还 有 其 他 形式 ,如 图 5. 1. 2 所 示 电 路 为 用 与 非 门 组 成 的 基本 RS 
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(a) 电路 图 (b) 符 号 


图 5.1.2 用 与 非 门 构成 的 基本 RS 触发 器 


如 图 5.1.2(a) 所 示 电 路 由 两 个 与 非 门 首尾 交叉 连接 组 成 ,具有 两 个 输出 端 (Q 端 .Q 


的 1 状态 。 进 一 步 分 析 电 路 ,不 难看 出 ,在 一 定 的 输入 条 件 下 ,这 两 种 状态 均 可 成 为 稳定 





如 果 规 定 低 电 了 
态 不 变 。 分 析 如 下 : 


为 有 效 信号 , 则 当 输 入 信号 无 效 时 (CRo 王 1,So 一 1) ,触发 器 保持 原来 状 


若 触发 器 的 原来 状态 为 0 状态 , 即 Q=0,Q=1。 由 于 Q=0 送 到 了 与 非 门 G2 的 输入 
端 ,输出 Q=1; 而 Q=1 和 So 二 1 使 与 非 门 G1 导 通 ,维持 Q=0, 即 触发 器 保持 原来 状态 0 


若 触发 器 的 原来 状态 为 1 状态 , 即 Q=1,Q=0。 由 于 Q=0 送 到 了 与 非 门 G1 的 输入 


端 ,输出 Q=1 ,而 Q 


二 1 和 Ro 一 1 使 与 非 门 G2 导 通 ,维持 Q 二 0, 即 触发 器 保持 原来 状态 1 





当 输入 信号 Rp 
功能 。 当 R=0,56 
丽 =-1 的 状态 不 会 改 


有 效 时 (Ro 二 0,Sp 王 1) ,触发 器 将 变 成 0 状态 , 即 Q 二 0,Q 二 1, 具 有 和 置 0 
二 1 时 ,如 果 触 发 器 原来 处 在 0 状态 , 则 仍 保持 0 状态 不 变 , 即 Q=0， 
变 ; 如 果 触 发 器 原来 处 在 1 状态 , 则 由 于 Ro 二 0 送 到 了 与 非 门 G2 的 输 


入 端 ,输出 Q=1; 而 Q=1 和 So 一 1 使 与 非 门 G1 导 通 ,输出 Q=0, 即 触发 器 为 0 状态 。 


当 输 入 信号 So 
功能 。 当 R=1,5o 
=0 的 状态 不 会 改 
入 端 ,输出 Q= 1 ,而 


有 效 时 (Ro 一 1,5 一 0) ,触发 器 将 变 成 1 状态, 即 Q 一 1,@ 一 0, 具 有 置 1 
一 0 时 ,如 果 触 发 器 原来 处 在 1 状态 , 则 仍 保持 1 状态 不 变 , 即 Q 一 1， 
变 ; 如 果 触 发 器 原来 处 在 0 状态 , 则 由 于 So 一 0 送 到 了 与 非 门 G1 的 输 
Q=1 和 Ro 一 1 使 与 非 门 G2 导 通 ,输出 Q@=0, 即 触发 器 为 1 状态 。 





可 见 , 如 图 5.1. 
发 器 ,是 组 成 其 他 触 
复习 与 思考 


2(a) 所 示 电 路 具有 保持 、 置 0、 置 1 等 功能 ,是 另 一 种 形式 的 基本 RS 触 
发 器 的 基础 ,多 辑 符号 如 图 5. 1.2(b) 所 示 。 


试 分 析 如 图 5. 1.2(a) 所 示 触 发 器 哪 种 输入 组 合 没 有 意义 ,应 尽量 避免 。 
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5.2 基本 RS 触发 器 的 逻辑 功能 描述 





如 图 5.1.1(a)、 图 5.1.2(a) 所 示 电 路 为 基本 RS 触发 器 ,是 组 成 其 他 触发 器 的 基础 。 本 节 
以 如 图 5. 1. 1(a) 所 示 基 本 RS 触发 器 为 例 , 从 以 下 几 个 方面 介绍 其 逻辑 功能 的 描述 方法 。 





1. 现 态 与 次 态 


触发 器 在 输入 信号 作用 之 前 所 处 的 原 稳定 状态 称 为 现 态 , 用 Q" 委 " 表示 (为 书写 方 
便 ,上 标 刀 也 可 以 不 写 )。 触 发 器 在 输入 信号 作用 下 所 处 的 新 的 状态 称 为 次 态 , 用 Q"™ 和 
可 表示， 

显然 ,Q"".Q" 的 值 由 两 根 输出 线 的 状态 决定 。 若 当前 输出 Q=1,G= 0, 则 Q"=0。 改 
变 输入 RS ,触发 器 将 要 进入 的 新 的 状态 记 为 Q""。 

















2. 状态 转移 真 值 表 


将 Q"、R、S 视 为 自 变 量 ,Q"™ 视 为 函数 。 根 据 工作 原理 的 分 析 , 可 以 列 出 如 表 5. 2. 1 
所 示 的 状态 转移 真 值 表 。 
表 5.2.1 状态 转移 真 值 表 


























及 S Q" Qt+1 
0 0 0 0 
0 1 0 | 
1 0 0 0 
1 1 0 x 
0 0 1 1 
0 1! 1 1 
1 0 1 0 
1 1 时 x 














状态 转移 真 值 表 的 第 1、5 行 可 以 看 出 , 当 R=0、S=0 时 ,Q" ”一 Q"。 触 发 器 保持 现 





态 不 变 

















状态 转移 真 值 表 的 第 2、6 行 可 以 看 出 ,S 为 置 1 输入 端 , 当 R=0、S==1 时 ,Q”"™m 一 1。 
类 似 地 ,状态 转移 真 值 表 的 第 3、7 行 体现 R 为 置 0 输入 端 , 当 R=1.S 一 0 时 ,Q" 一 0。 
5.1 节 指出 , 当 R=S=1 时 ,输出 Q=0,Q=0, 既 不 是 0 状态 ,也 不 是 1 状态 ,没有 意 
义 ,应 避免 。 逻 辑 代数 中 ,用 无 关 项 来 描述 这 种 逻辑 关系 ,用 X 表 示 ( 第 4、8 行 )。 
无 关 项 的 含义 在 逻辑 运算 基础 相关 内 容 中 做 过 详细 介绍 ,在 实际 使 用 中 ,应 防止 R= 
S 二 1 这 种 情况 的 出 现 ,应 对 触发 器 的 输入 端 加 以 约束 限制 。 显 然 .车 RR、S 满足 RS 二 0, 则 
能 保证 输入 端 不 会 同时 出 现 高 电 平 。 
必须 指出 ,上 面 的 无 关 项 是 由 电路 的 结构 决定 的 。 因 为 不 允许 出 现 R 一 S=]1 的 情况 ， 

















第 5 章 触发 器 《9 

所 以 R=S=-1 的 输入 组 合 与 电路 的 输出 无 关 , 常 用 功能 不 定 描述 R 一 S 一 1 的 输入 组 合 对 
应 的 输出 状态 。 

主要 有 两 重合 义 : 

(1) 当 R=S=1 时 ,输出 Q=0,Q=0。 对 触发 器 来 讲 ,.Q=0.@=0 这 种 状态 毫 无 意义 ， 
因为 这 既 不 是 触发 器 的 0 状态 ,也 不 是 触发 器 的 1 状态 。 

(2) 当 尺 、S 端的 高 电 平 同时 撤除 ( 即 由 全 1 同时 跳 变 为 全 0) ,由 于 或 非 门 G1、G2 的 平 
均 传输 时 间 的 离散 性 及 外 部 干扰 信号 的 影响 ,使 得 触发 器 的 状态 无 法 确定 ( 既 可 能 是 0 状 
态 ,也 可 能 是 1 状态 )。 





3. 特征 方程 


描述 触发 器 逻辑 功能 的 函数 表达 式 称 为 特征 方程 ,或 者 称 为 特性 方程 。 由 表 5. 2. 1 经 


过 如 图 5. 2. 1 所 示 的 卡 诺 图 化 简 ,可 得 
am- ST | 


1 (5.2.1) BB | 1 xl | 
RS=0 Bi 1 | 1 | x | | 


式 中 : RS 一 0 为 约束 条 件 (不 允许 输入 端 R、S 同时 为 1)。 。 图 5 2 1 基本 触发 器 卡 诺 图 
特征 方程 能 完整 描述 触发 器 的 逻辑 功能 ,是 描述 触发 
器 逻辑 功能 的 又 一 基本 方法 。 
状态 转移 真 值 表 、 特 征 方程 类 似 组 合 逻辑 电路 的 真 值 表 、 逻 辑 函 数 表达 式 。 因 为 触发 
器 输出 信号 不 仅 取决 于 该 时 刻 电路 的 输入 信号 ,而 且 决定 于 电路 原来 的 状态 ,而 状态 转移 
真 值 表 、 特 征 方程 虽然 可 以 描述 触发 器 的 逻辑 功能 , 却 不 能 直观 反映 电路 状态 在 输入 激励 
下 的 变化 ,因此 ,和 触发 器 还 经 常 采用 状态 转移 图 (简称 状态 图 ) .时 序 图 激励 表 等 描述 手段 。 


4. 状态 图 


触发 器 的 逻辑 功能 还 可 以 采用 图 形 的 方式 来 描述 , 即 状态 转移 图 (简称 状态 图 )。 


如 图 5. 2. 2 所 示 为 RS 触发 器 的 状态 转移 图 。 图 中 两 个 小 圆 分 别 代表 和 触发 器 的 两 个 稳 


SA 定 状态 ,箭头 表示 在 输入 信号 作用 下 状态 转移 的 方 
ax Wy LU 向 箭头 旁 的 标注 表示 转移 时 的 条 件 。 
让 也 状态 0 旁 的 标注 表示 状态 0 保持 不 变 的 条 件 为 


R 一 X,S=0( 真 值 表 第 1.3 行 )。 类 似 地 ,状态 1 保 
持 不 变 的 条 件 为 R=0,S=- X( 真 值 表 第 5.6 行 )。 
一 步 分 析 状 态 图 ,如 果 触 发 器 当前 稳定 状态 ( 现 态 ) 是 Q*= 0, 则 在 输入 信号 $=1、 
R=0 的 条 件 下 ,触发 器 转移 至 下 一 稳定 状态 (次 态 )Q"+ 一 1( 真 值 表 第 7 行 )。 
类 似 地 ,如 果 触 发 器 的 原状 态 稳定 为 Q* 一 1, 则 在 输入 信号 5=0,R=1 的 条 件 下 ,触发 
器 转移 至 下 一 稳定 状态 Q*f 一 0( 真 值 表 第 2 行 )。 
可 见 , 如 图 5. 2. 2 所 示 的 状态 图 与 表 5. 2. 1` 式 (5. 2. 1) 描 述 的 逻辑 功能 是 一 致 的 ,只 不 


图 5.2.2 RS 触发 器 状态 图 
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过 状态 图 更 直观 地 反映 了 触发 器 的 状态 变化 特点 。 
既然 三 者 描述 的 逻辑 功能 是 一 致 的 ,当然 也 就 可 以 相互 求解 。 可 由 状态 图 求 出 状态 转 
移 真 值 表 、 特 征 方程 ; 也 可 以 由 状态 转移 真 值 表 、 特 征 方程 画 出 状态 图 。 
式 (5.2.1) 求 RS 触发 器 状态 图 的 方法 : 先 画 两 个 小 圆 ( 其 中 的 一 个 圆 内 填 0, 另 一 
填 1) ,分 别 代表 触发 器 的 两 个 稳定 状态 。 接 着 画 出 所 有 可 能 的 状态 转移 。 由 式 (5. 2. 1)( 或 
表 5.2.1) 求 出 每 一 个 可 能 的 状态 转移 所 应 具有 的 输入 条 件 并 标注 在 旁边 , 即 可 得 到 如 
图 5.2.2 所 示 的 RS 触发 器 的 状态 图 。 

















5. 激励 表 


由 图 5. 2. 2 可 以 很 方便 地 列 出 表 5. 2.2。 表 5. 2. 2 表示 了 触发 器 由 原状 态 Q" 转 移 至 确 
定 要 求 的 下 一 新 状态 Q"™ 时 ,对 输入 信号 的 要 求 。 所 以 , 表 5. 2. 2 称 为 触发 器 的 激励 表 或 














称 为 驱动 表 。 
表 5.2.2 激励 表 
页 Rh 
0 0 Xx 0 
0 1 0 1 
1 0 1 0 
1 1 0 XxX 











显然 ,触发 器 的 激励 表 更 直观 地 反映 了 触发 器 每 一 个 可 能 的 状态 转移 所 应 具有 的 输入 
条 件 。 

关于 触发 器 逻辑 功能 的 时 序 图 描述 方法 ,将 在 5.4 节 介绍 

复习 与 思考 

5. 2. 1 试 总 结 触 发 器 的 状态 转移 真 值 表 与 组 合 逻辑 电路 真 值 表 的 异同 。 

5.2.2 试 总 结 触 发 器 凶 辑 功能 的 描述 方法 与 组 合 逻辑 电路 迎 辑 功能 描述 方法 的 
异同 。 


5.3 常见 触发 器 的 逻辑 功能 


触发 器 是 构成 时 序 电 路 的 基本 单元 电路 。 按 照 触 发 器 逻辑 功能 的 不 同 , 触 发 器 又 可 分 
为 RS 功能 触发 器 、JK 功能 触发 器 、D 功能 触发 器 、T 功能 触发 器 等 。 


1. RS 触发 器 








时 序 电 路 的 工作 信号 为 时 钟 信号 2, 其 逻辑 功能 态 转移 真 值 表决 定 。 


四 时钟 信号 是 时 序 逻 辑 电 路 的 工作 信号 。 如 奔腾 W 3GHz CPU 中 的 3GHz 便 是 指 时 钟 信号 的 工作 频率 。 在 本 书 
中 ,时 序 电路 一 般 使 用 时 钟 信号 仿真 。 在 5. 4 节 , 为 帮助 读者 理解 .便于 仿真 实现 ,在 有 些 场合 下 没有 采用 时 钟 信号 。 
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在 时 钟 信号 作用 下 逻辑 功能 符合 表 5. 2. 1 所 规定 的 逻辑 功能 的 触发 器 称 为 RS 触发 器 ,其 
逻辑 符号 见 表 5. 3. 5。RS 触发 器 的 特征 方程 ,状态 图 、 激 励 表 见 5. 2 节 。 

RS 触发 器 具有 保持 , 置 0、 置 1 三 种 功能 ,应 用 时 应 遵循 RS 二 0 的 输入 约束 。RS 触发 
器 逻辑 功能 的 主要 特点 如 下 : 

R=1,S=0,Q"'!'=0 (R;Reset 置 0) 

R=0,S=1,Q"''==] (S;Set 置 1) 

有 一 0,S 一 0,Q" 一 Q"( 保 持 ) 

不 允许 RS 同时 为 1。 


2. JK 触发 器 


在 时 钟 信 号 作用 下 人 逻辑 功能 符合 表 5. 3. 1 所 规定 的 逻辑 功能 的 触发 器 称 为 JK 触 
发 器 。 
表 5.3.1 JK 触发 器 状态 转移 真 值 表 

看 K WIRE 


























-i-i-i-lclolol-1®S 











0 0 0 
0 1 0 
1 0 1 
1 1 1 
0 0 1 
0 1 0 
1 0 1 
1 1 0 


真 值 表 第 3、7 行 表明 ,J 输入 端 为 置 1 输入 端 。 当 输入 有 效 、K 无 效 时 ,触发 器 置 1。 
真 值 表 第 2.6 行 表明 ,K 输入 端 为 置 0 输入 端 。 当 K 输入 有 效 、J 无 效 时 ,触发 器 置 0。 真 
值 表 第 1,5 行 表 明 , 当 J 二 KK 二 0 时 ,触发 器 状态 保持 不 变 。 真 值 表 第 4、8 行 表明 , 当 J = 
K 二 1 时 ,触发 器 状态 翻转 。 
表 5.3. 1 可 做 出 卡 诺 图 ,如 图 5. 3. 1 所 示 , 化 简 卡 诺 
图 ,可 求 出 JK 触发 器 的 特征 方程 : 
QS= JQ"+KQ”" C53; 
由 式 (5.3.1) 可 知 : 当 J=0,K=0 时,Q"+ 一 0Q" 十 0Q" 图 5.3.1 JK 触发 器 卡 诺 图 
Q" ,具有 保持 功能 ; 当 J=0,K=1 时 ,Qt=od +TiQ"=0， 
具有 置 0 功能; 当 J 一 1,K 一 0 时 ,Q" 一 1Q" 十 0Q" 一 1, 具 有 置 1 功能 ; 当 J 一 1,K 一 1 时 ， 
Q"1=1@' 十 1Q"==Q" ,具有 翻转 功能 。 

对 照 RS 触发 器 和 JK 触发 器 逻辑 功能 ,有 

J—S, K—R 
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此 外 ,JK 触发 器 还 额外 具有 翻转 功能 。JK 触发 器 逻辑 功能 的 主要 特点 如 下 : 
J=1,K=0,Q""=1( 置 1]) 

J=0,K=1,Q""=0( 置 0) 

J=0,K=0,Q"" = 二 Q" (保持 》 

J=1,K=1,Q"" 一 Q"( 翻 转 ) 

于 JK 触发 器 具有 保持 、 置 0、 置 1 、 翻 转 等 多 种 功能 ,功能 比较 齐全 ,所 以 JK 触发 器 
也 称 为 全 功能 触发 器 。 

表 5. 3.1[ 或 式 (5. 3. 1)] 可 求 出 如 图 5. 3. 2 所 示 的 JK 触发 器 状态 图 。 由 状态 图 可 求 
出 JK 触发 器 的 激励 表 , 如 表 5. 3. 2 所 示 。 





























表 5.3.2 JK 触发 器 激励 表 
| K=X 























| ee 7 J K 
| 2 0 0 0 x 
| 0 1 1 x 
再 0 Xx 1 
图 5.3.2 JK 触发 器 状态 图 和 1 x 0 
可 参考 RS 触发 器 状态 图 的 分 析 方 法 分 析 JK 触发 器 状态 图 。 如 果 触 发 器 当前 稳定 状 


态 ( 现 态 ) 是 Q" 一 0, 则 在 输入 信号 J 三 1,K 二 X 的 条 件 下 ,触发 器 转移 至 下 一 稳定 状态 (次 
态 )Q" ”一 1( 真 值 表 第 3.4 行 )。 类 似 分 析 其 余 的 状态 转移 条 件 , 可 由 状态 图 求 出 如 表 5. 3. 1 
所 示 的 状态 转移 真 值 表 。 

JK 触发 器 功能 齐全 ,应 用 时 无 输入 约束 ,得 到 了 广泛 应 用 。 









入 
在 时 钟 信号 作用 下 逻辑 功能 符合 表 5. 3. 3 所 规定 的 逻辑 功能 的 触发 器 称 为 工 触 发 器 。 
分 析 如 表 5. 3. 3 所 示 的 真 值 表 , 可 总 结 工 触 发 器 的 逻辑 功能 特点 如 下 ， 
T=1,Q"" =@" (翻转 ,对 应 真 值 表 第 2.4 行 ) 
T=0,Q"" 二 Q"( 保 持 ,对 应 真 值 表 第 1、3 行 ) 

表 5.3.3 了 触发 器 状态 转移 真 值 表 

yy: Q” Q"+! T=1 


3. 工 触发 器 











ilolclo 


0 
0 
1 
1 


久 | iB| 声 
和 





图 5.3.3 了 T 触 发 器 状态 图 








了 | 


可 由 表 5. 3. 3 直接 写 出 工 触 发 器 的 特征 方程 如 下 : 
QT= TO"+ TQ" (5,32 
表 5. 3. 3[ 或 式 (5. 3. 2)] 可 求 出 如 图 5. 3. 3 所 示 的 T 触 发 器 状态 图 。 
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可 参考 RS 触发 器 JK 触发 器 状态 图 的 分 析 方 法 分 析 T 触发 器 状态 图 ,进而 由 状态 图 
求 出 相应 的 状态 转移 真 值 表 。 


4. D 触发 器 


在 时 钟 信号 作用 下 逻辑 功能 符合 表 5. 3. 4 所 规定 的 逻辑 功能 的 触发 器 称 为 D 触发 器 。 

分 析 如 表 5. 3.4 所 示 的 真 值 表 ,可 总 结 D 触发 器 的 逻辑 功能 特点 如 下 : 

D=0,Q"+ 一 0( 置 0, 对 应 真 值 表 第 1.2 行 ) 

D=1,Q" :一 1( 置 1, 对 应 真 值 表 第 3、4 行 ) 

从 上 面 的 逻辑 特点 可 以 看 出 ,D 触发 器 本 身 没 有 状态 保持 功能 。 各 类 触发 器 逻辑 功能 
的 前 提 条 件 是 时 钟 信号 的 作用 。 当 无 时 钟 信号 作用 时 ,触发 器 将 保持 状态 不 变 ,D 触发 器 正 
是 利用 时 钟 信号 来 实现 状态 的 保持 的 。 

可 由 表 5. 3.4 直接 写 出 D 触发 器 的 特征 方程 如 下 : 

Q"™"=D (63 
由 式 (5. 3.3) 可 知 , 当 输入 信号 D=1 时 ,Q" =1; 当 输入 信号 D=0 时 ，Q" 二 0。 
由 表 5. 3. 4[ 或 式 (5. 3. 3)] 可 求 出 如 图 5. 3. 4 所 示 的 D 触发 器 状态 图 。 
表 5.3.4 D 和 触发 器 状态 转移 真 值 表 











D Q" Q"+t! D=1 

0 1 0 D=0 

1 0 1 

I 1 1 图 5.3.4 DD 触发 器 状态 图 











D 触发 器 功能 简单 ,应 用 时 无 输入 约束 ,应 用 十 分 广泛 。 
本 书 中 使 用 的 常见 触发 器 逮 辑 符号 及 其 简单 描述 如 表 5. 3. 5 所 示 。 其 中 的 涉及 触发 器 
电路 结构 的 术语 (如 上 升 沿 触发 ), 将 在 5.4 节 介 绍 。 
表 5.3.5 本 书 中 使 用 的 常见 触发 器 逻辑 符号 及 其 简单 描述 








逻辑 符号 触发 器 描述 触发 方式 触发 器 描述 
维持 阻塞 RS 触发 器 维持 阻塞 JK 触发 器 

ssss le (上 升 沿 触 发 )、 同 步 RS bel (上 升 沿 触发 )、 同 步 JK 

CP 回 触发 器 Cp—p 触发 器 

Rea 不 加 说 明 为 维持 阻塞 £7 不 加 说 明 为 维持 阻塞 

RS 触发 器 JK 触发 器 

ss sb I2 A JI So 心 

大 a 主 从 RS 触发 器 .下 降 让 主 从 JK 触发 器 、 下 

Rer, 六 沿 RS 触发 器 Kk-| 8 降 沿 JK 触发 器 
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续 表 
逻辑 符号 触发 高 描述 触发 方式 触发 器 描述 
维持 阻塞 D 触发 器 
Sp (上 升 沿 触 发 )、 同 步 D Ci 
i 上 升 沿 触发) .同步 po Em 
cp | 触发 器 cp a 
mm | 2 不 加 说 明 为 维持 阻塞 mp 2 |” 
了 DD 触发 器 
表 中 触发 器 的 逻辑 符号 为 带 异 步 输入 端的 逻辑 符号 , 当 不 用 异步 功能 时 也 可 以 不 画 出 。 异 步 的 含义 为 不 受 上 升 沿 
等 触发 特性 的 约束 ,直接 引起 触发 器 状态 的 变化 。 





常见 触发 器 逻辑 功能 及 其 主要 特点 汇总 如 表 5. 3. 6 所 示 。 
表 5.3.6 常见 触发 器 逻辑 功能 及 其 主要 特点 











RS 功能 触发 器 JK 功能 触发 器 
特征 方程 : Q"*! 一 S+RQ" 特征 方程 : Q =JG' 十 KQ" 
主要 特点 : 主要 特点 : 
有 R=1,S=0,Q"+1! 一 0 K=1,J=0,Q"+!=0 
R=0,S=1,Q"+!=1 K=0,J=1,Q"+1=1 
R=0,S=0,Q"!=Q" K=0,J=0,Q"+!=Q" 
不 允许 RS 同时 为 1 K=1,J=1,Q"1=@ 

D 功能 触发 器 工 功能 触发 器 
特征 方程 : Q" 一 也 特征 方程 : Q" = 一 TQ +TQ" 
主要 特点 : 主要 特点 : 
D=1,Q"+!=1 T=1.Q"+! 二 Q" (翻转 ) 
D=0,Q"+!=0 T=0.Q"1!1= 二 Q" (保持) 





必须 指出 ,不同 逻辑 功能 的 触发 器 是 可 以 相互 转换 的 。 可 用 JK 功能 触发 器 方便 地 构 
成 工 功能 触发 器 。 

对 照 JK 功能 触发 器 、T 功能 触发 器 的 特征 方程 , 令 J 一 K 民 =T, 则 JK 功能 触发 器 的 特 
征 方程 和 了 功能 触发 器 的 特征 方程 相同 ,二 者 具有 相同 的 逻辑 功能 ,此 时 ,JK 功能 触发 器 
便 成 为 工 功能 触发 器 。 

可 通过 例题 进一步 理解 不 同 逻 辑 功能 的 触发 器 的 相互 转换 。 

【 例 5.3.1】 请 用 JK 触发 器 实现 D 功能 触发 器 。 

解 (1) 电路 框图 。 根 据 题目 要 求 , 输 入 为 也 ,输出 为 Q.Q。 用 JK 触发 
器 实现 ,可 画 出 电路 框图 ,如 图 5. 3.5(a) 所 示 。 

(2) 求 出 转换 电路 逻辑 函数 。 令 JK 功能 触发 器 .D 功能 触发 器 的 特征 方程 相等 ,有 

QH JQ” | KQ” D DQ” | DQ” 
图 5.3.5(a) 可 知 ,输入 为 DD, 输 出 为 JK. 可 求 出 转换 电路 逻辑 函数 
= 
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(a) 转换 框图 (b) 最 终 电路 


图 5.3.5 例 5.3.1 的 图 


(3) 画 出 电路 。 画 出 电路 如 图 5. 3. 5(b) 所 示 。 图 中 的 JK 触发 器 为 上 升 沿 触发 的 JK 
触发 器 ,CP 为 外 部 输入 时 钟 信号 。 

复习 与 思考 

5. 3.1 参考 例 5. 3. 1 画 出 用 D 功能 触发 器 实现 JK 触发 器 的 转换 框图 并 夯 出 转换 电路 。 

5. 3.2 本 功能 触发 器 应 用 十 分 广泛 ,市 场 上 却 很 难 直 接 买 到 ,为 什么 ? 





5.4 触发 器 的 动作 特点 


理解 时 序 迎 辑 电路 的 动作 特点 是 时 序 电路 应 用 的 基础 ,理解 触发 器 的 动作 特点 是 理解 
时 序 电路 动作 特点 的 基础 。 


5.4.1 动作 特点 的 引入 


绝 大 多 数 读 者 都 有 按 门铃 的 经 验 。 显然 ,门铃 电路 具有 一 个 输入 (门铃 按 
钮 ) 一 个 输出 (喇叭 )。 当 人 们 以 某 种 方式 按 门铃 按钮 并 被 系统 接受 时 ,门铃 的 喇叭 将 发 声 。 
显然 ,门铃 的 发 声 过 程 涉及 两 个 问题 : 门铃 如 何 按 才 能 被 系统 确认 ; 门铃 的 喇叭 发 出 什么 声音 。 

触发 器 具有 两 种 状态 ,其 状态 转移 需要 特定 的 输入 条 件 。 把 被 触发 器 确认 的 外 部 输入 
当 作 ”* 触 2 类似 门 铃 如 何 按 才 能 被 系统 确认 ) ,触发 器 被 * 触 "后 .将 产生 状态 转移 ,这 便 是 
“发 "类似 门 铃 的 喇叭 发 出 什么 声音 ) 。 

触发 器 的 “ 触 ” 称 为 动作 特点 ,触发 器 的 “发 " 便 是 逻辑 功能 。 因 此 .触发 器 的 逻辑 功能 
与 动作 特点 是 两 个 不 同 的 概念 。 触 发 器 的 逻辑 功能 由 其 特征 方程 描述 ,而 触发 器 的 动作 特 
点 (外 部 如 何 输入 才能 被 触发 器 确认 ) 则 由 触发 器 的 电路 结构 决定 。 

从 动作 特点 角度 ,如 图 5.1.1(a) 所 示 电 路 尽管 具有 触发 器 的 基本 功能 ,状态 转移 真 值 
表 也 与 RS 触发 器 状态 转移 真 值 表 吻合 ,但 其 状态 变化 不 是 在 时 钟 信号 作用 下 发 生 的 , 因 存 
在 着 严重 不 足 ,难以 满足 实际 要 求 。 

主要 有 以 下 两 点 : 

(1) 在 输入 信号 存在 期 间 ,其 电 平 直接 控制 着 触发 器 的 状态 。 而 在 实际 应 用 中 ,很 多 场 
合 都 要 求 触发 器 的 输入 信号 只 能 在 控制 信号 的 作用 下 ,才能 对 触发 器 进行 触发 。 当 控制 信 
号 末 到 来 时 ,输入 信号 对 触发 器 的 状态 不 起 作用 , 即 不 能 触发 ,触发 器 将 保持 原来 的 状态 不 
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变 。 显然 ,基本 RS 触发 器 不 能 实现 这 种 逻辑 要 求 。 

(2) 输入 端 需 要 加 以 约束 条 件 (RS 二 0, 即 R、S 不 允许 同时 为 1) 限 制 ,使 用 不 方便 。 

从 电路 结构 角度 ,触发 器 有 同步 结构 、 主 从 结构 ,维持 阻塞 结构 等 多 种 类 型 。 同 步 结 构 
触发 器 在 基本 结构 触发 器 的 基础 上 增加 了 同步 时 钟 信号 的 控制 电路 ,确保 了 只 有 在 时 钟 信 
号 作用 下 触发 器 的 状态 才 会 变化 。 主 从 结构 触发 器 包括 主 、 从 两 个 同步 结构 的 触发 器 。 维 
持 阻 塞 结构 的 触发 器 实现 了 上 升 沿 触 发 的 动作 特点 。 


5.4.2 同步 结构 触发 器 的 动作 特点 


如 图 5. 4. 1 所 示 为 同步 结构 的 RS 触发 器 时 序 图 的 参考 实例 ,由 图 可 总 
结 同步 触发 器 的 动作 特点 如 下 : 
图 中 , 当 CP 二 0( 钟 控 信和 号 CP 无效) 时 ,尽管 输入 发 生变 化 ,但 触发 器 保持 状态 0 不 变 
(图 5.4.1 的 第 5、6 时 间 单 元 ); 当 CP 二 1( 钟 控 信号 CP 有 效 ) 时 ,触发 器 随 着 输入 的 变化 而 






































发 生变 化 ,正常 工作 。 
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图 5.4.1 同步 RS 触发 器 时 序 图 


如 第 1 个 CP=1 区 间 , 初 始 输入 S=1,R=0, 触 发 器 置 1,Q?+ 一 1(Q=1.GQ=0)。 之 
后 ,输入 发 生 改 变 ,S=0,R=0, 触 发 器 保持 过 去 的 状态 不 变 ,Q"*! 二 1。 之 后 ,输入 再 次 发 生 
改变 ,S 二 0,R==1, 触 发 器 置 0,Q"1! 二 0。 

有 兴趣 的 读者 可 进一步 分 析 第 2 个 CP=1 区间, 触发 器 状态 随 输入 的 变化 情况 。 图 
的 第 4 个 时 间 单 元 ,S=1,R=1, 输 出 Q=Q@ 二 1, 既 不 是 1 状态 ,也 不 是 0 状态 ,之 后 ,R、S 同 
时 跳 变 到 0, 输 出 状态 不 定 。 

同步 触发 器 的 动作 特点 : 当 钟 控 信号 CP 未 到 来 时 ,同步 触发 器 不 接收 输入 信号 ,触发 
器 的 状态 保持 不 变 。 当 钟 控 信号 CP 到 来 时 ,触发 器 接受 输入 信号 ,正常 工作 ,这 种 时 钟 控 
制 方式 称 为 电 平 触发 方式 。 

当然 ,上 面 的 动作 特点 是 通过 电路 结构 来 保证 的 。 如 图 5. 4. 2 G1 s 
所 示 为 同步 RS 触发 器 的 电路 图 , 它 是 在 如 图 5. 1. 2(a) 所 示 基 本 2 
RS 触发 器 的 基础 上 ,增加 了 由 与 非 门 G1.G2 组 成 的 输入 控制 电 CP 
路 。 右 边 部 分 为 基本 触发 器 ,左边 部 分 为 钟 控 信号 控制 输入 的 控 ， a 5 
制 电路 。 
如 图 5. 4. 2 所 示 电 路 可 分 析出 , 当 CP 有 效 ,S=1,R=1 图 5 和 2 
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时 ,输出 Q=Q=1, 应 尽量 避免 。 可 见 , 同 步 RS 触发 器 依然 应 遵循 RS=0 的 输入 约束 。 
当然 ,同步 RS 触发 器 依然 是 RS 触发 器 ,具有 如 式 (5. 2.1) 所 示 的 特征 方程 描述 的 逻辑 
功能 。 有 兴趣 的 读者 ,可 自行 通过 该 电路 求 出 该 电路 的 特征 方程 , 即 式 (5. 2. 1)。 
显然 ,同步 触发 器 是 指 触发 器 的 结构 , 即 工作 方式 。 就 触发 器 的 逻辑 功能 而 言 ,同步 触发 
器 分 为 同步 RS 功能 触发 器 .同步 JK 功能 触发 器 .同步 D 功能 触发 器 .同步 工 功能 触发 器 等 。 
如 图 5. 4. 3 所 示 为 同步 D 功能 触发 器 电路 及 逻辑 符号 。 它 是 在 如 图 5. 1. 2(a) 所 示 基 
本 RS 触发 器 的 基础 上 ,增加 了 由 与 非 门 G1、G2 组 成 的 控制 电路 。 
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图 5.4.3 同步 D 触 发 器 


如 图 5.1. 2(a) 所 示 基 本 RS 触发 器 的 输入 约束 为 
Ro Sbp=1 
由 电路 可 写 出 


Rp=Sp.CP=D.CP.CP=D.CP, Sp=D. CP 











Ro+Sp=D.CP+D.CP=D.D.CP=0.CP=1 

可 见 , 同 步 D 功能 触发 器 始终 满足 基本 RS 触发 器 的 输入 约束 , 故 不 需要 对 输入 端 加 以 
约束 。 

当然 ,不 管 是 同步 RS 触发 器 还 是 同步 D 触发 器 ,它们 均 为 电 平 触发 方式 。 当 钟 控 信号 
CP 到 来 时 ,触发 器 接收 输入 信号 ,而 且 在 此 期 间 只 要 输入 激励 信号 一 旦 有 变化 ,都 会 引起 
触发 器 状态 的 改变 。 同 步 触发 器 在 一 次 钟 控 信 号 CP 有 效 期 间 , 由 于 输入 激励 信号 的 变化 
引起 触发 器 的 状态 发 生 两 次 或 两 次 以 上 的 转移 ,这 种 现象 称 为 触发 器 的 空翻 现象 。 例 如 ， 
图 5.4.1 所 示 波 形 中 ,第 2 个 钟 控 信号 CP 有 效 期 间 , 由 于 RS 的 变化 ,使 触发 器 出 现 空翻 。 

为 了 从 根本 上 克服 触发 器 的 空翻 现象 ,可 采取 其 他 电路 结构 ,如 主 从 结构 维持 阻塞 结 
构 等。 


5.4.3 主 从 结构 触发 器 的 动作 特点 


为 了 实现 在 钟 控 信 号 CP 到 来 期 间 , 触 发 器 的 状态 只 能 改变 一 次 ,在 同步 
触发 器 的 基础 上 又 设计 了 主 从 触发 器 。 同 理 , 主 从 触发 器 也 是 指 触发 器 的 结 
构 , 即 工作 方式 。 就 触发 器 的 逻辑 功能 而 言 . 主 从 触发 器 也 可 分 为 主 从 RS 功 
能 触发 器 、 主 从 JK 功能 触发 器 等 。 
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主 从 结构 的 触发 器 包括 主 、 从 两 个 同步 结构 的 触发 器 。 如 图 5. 4. 4 所 示 为 主 从 结构 的 
RS 触发 器 时 序 图 的 参考 实例 。 如 图 5. 4. 5 所 示 为 主 从 结构 的 RS 触发 器 的 参考 电路 ,包括 
主 、 从 两 个 同步 结构 的 RS 触发 器 。 












































G7 G5 QE! G3 Gl 
2 
1 
1 
1 
1 
1 
R rT > 加 
!| G4 G2 
CP 1 
1 





图 5.4.4 主 从 RS 触发 器 时 序 图 图 5.4.5 主 从 RS 触发 器 电路 


在 如 图 5. 4.4 所 示 时 序 图 中 ,第 1 个 钟 控 信号 CP 高 电 平 期 间 , 主 触发 器 接收 输入 信 
号 ,按照 如 图 5.4.1 所 示 的 同步 RS 触发 器 发 生变 化 ,输出 Q# 具 有 和 如 图 5.4.1 所 示 的 同 
步 RS 触发 器 的 输出 Q 相同 的 波形 。 此 时 ,由 于 主 触 发 器 的 钟 控 信 号 CP 取 反 后 接 从 触发 
器 钟 控 信 号 ,作为 最 终 输 出 的 从 触发 器 钟 控 信 号 为 0, 保 持 初 始 状态 不 变 。 

在 第 1 个 钟 控 信 号 CP 下 降 沿 及 低 电 平 期 间 , 主 触发 器 的 钟 控 信 号 CP 为 0, 保 持 钟 控 
信和 号 高 电 平 期 间 最 后 一 个 状态 不 变 。 此 时 ,从 触发 器 钟 控 信号 为 1, 从 触发 器 按照 主 触发 器 
最 后 一 个 状态 翻转 到 0 。 

可 类 似 分 析 第 2 个 钟 控 信 号 周期 主 触发 器 及 从 触发 器 状态 变化 情况 。 

参考 如 图 5.4.4 所 示 主 从 RS 触发 器 时 序 图 ,可 总 结 主 从 结构 触发 器 动作 特点 如 下 : 

第 1 步 ,在 CP 二 1 期间, 主 触发 器 接收 输入 信号 ,被 置 成 相应 状态 ,从 触发 器 不 工作 。 

第 2 步 ,在 CP 二 0 期 间 , 主 触发 器 不 工作 ,保持 最 后 一 个 状态 。 从 触发 器 按照 主 触 发 器 


由 于 从 触发 器 的 输出 为 最 终 输 出 ,因此 , 主 从 结构 的 触发 器 实现 了 在 钟 控 信 号 CP 到 来 
期 间 , 触 发 器 的 状态 只 改变 一 次 。 

必须 指出 , 主 从 结构 触发 器 的 主 触 发 器 本 身 是 一 个 同步 触发 器 ,存在 着 空翻 问题 。 此 
外 , 主 从 结构 的 JK 功能 触发 器 的 主 触 发 器 还 具有 一 次 变化 现象 。 

如 图 5. 4.6 所 示 为 主 从 JK 触发 器 时 序 图 参考 实例 ,如 图 5. 4. 7 所 示 为 主 从 JK 触发 器 
电路 。 




















图 5.4.6 主 从 JK 触发 器 时 序 图 图 5.4.7 主 从 JK 触发 器 电路 
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主 从 JK 触发 器 为 主 从 结构 的 触发 器 ,具有 主 从 结构 触发 器 动作 特点 。 在 钟 控 信号 CP 
高 电 平 期 间 , 主 触发 器 接受 输入 信号 ,按照 JK 触发 器 逻辑 功能 发 生变 化 。 在 钟 控 信 号 CP 
下 降 沿 及 低 电 平 期 间 , 从 触发 器 跟随 主 触 发 器 状态 并 相应 发 生变 化 。 

如 图 5.4.6 所 示 时 序 图 中 ,在 第 4 个 钟 控 信号 CP 高 电 平 期 间 ,JK 触发 器 输入 设置 为 
状态 翻转 (J 一 天 一 1) , 主 触发 器 状态 立即 由 1 翻转 到 0。 此 时 ,输入 并 没有 撤销 ,按照 JK 触 
发 器 逻辑 功能 , 主 触 发 器 状态 应 该 继续 翻转 ,直到 输入 撤销 或 钟 控 信号 无 效 。 

由 于 主 从 JK 触发 器 的 主 触发 器 状态 只 能 一 次 变化 ,尽管 主 触 发 器 由 1 翻转 到 0 后 名 
控 信号 CP 依然 处 于 高 电 平 ,输入 设置 依旧 为 状态 翻转 ,但 主 触发 器 不 再 由 0 翻转 到 1。 也 
就 是 说 ,在 钟 控 信号 CP 上升 沿 及 CP 一 1 期 间 , 主 触发 器 的 状态 一 旦 发 生变 化 ,那么 ,无 论 输 
入 信号 如 何 变化 , 主 触 发 器 的 状态 也 不 会 再 发 生变 化 ,这 种 现象 称 为 主 触 发 器 的 一 次 变化 
现象 。 

当然 , 主 从 JK 触发 器 主 触 发 器 的 一 次 变化 现象 是 由 主 从 JK 触发 器 的 电路 结构 决 
定 的 。 

对 照 主 从 JK 触发 器 (图 5. 4. 7) 、 主 从 RS 触发 器 (图 5. 4. 5) 电 路 ,不 难 发 现 , 主 从 RS 触 
发 器 的 从 触发 器 的 输出 对 主 触发 器 状态 没有 影响 。 主 从 JK 触发 器 的 从 触发 器 的 输出 反馈 
到 了 输入 端 ,将 影响 主 触发 器 的 状态 改变 。 在 钟 控 信号 CP 上升 沿 及 CP 二 1 期 间 , 如 果 由 于 
输入 信号 的 变化 使 主 触发 器 状态 变化 ( 即 转 移 ), 则 由 于 从 触发 器 的 状态 并 不 发 生变 化 , 它 
的 输出 作为 主 触发 器 的 输入 将 维持 主 触发 器 的 状态 不 变 。 

例如 , 主 从 JK 触发 器 初始 状态 为 0 状态 (CQ= 0.G=1) ,在 CP 一 1 期 间 因为 某 种 原因 主 
触发 器 被 置 为 1 状态 (Qs 一 1.Q# 一 0); 那么 ,Q=0 将 使 门 G8 输出 为 1; 而 Qt 一 1 和 门 G8 
的 输出 1 将 维持 Qs 一 0, 从 而 维持 Qs 一 1 不 变 。 可 见 , 触 发 器 初始 0 状态 (Q=0) 作 为 主角 
发 器 的 输入 正好 维持 主 触发 器 的 1 状态 不 变 , 即 无 论 输入 信号 如 何 变 化 , 主 触 发 器 的 状态 也 
不 会 发 生变 化 。 

【 例 5.4.1】 电路 如 图 5.4.8 所 示 ,输入 信号 波形 如 图 5.4.9 所 示 , 请 画 出 对 应 的 输出 
波形 (两 个 RS 触发 器 为 具有 异步 功能 的 同步 RS 触发 器 )。 
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图 5.4.8 例 5.4.1 的 图 1 
解 (1) Sp、Ro 为 异步 输入 端 。 当 Ro 二 0 时 ,触发 器 立即 复位 到 0 状态 ; 当 So=0 时 ， 
触发 器 被 置 位 到 1 状态 。 其 作用 与 时 钟 脉冲 CP 无 关 , 故 称 为 异步 输入 端 。 Rp、So 端的 小 
圆圈 表示 低 电 平 有 效 。 类 似 也 存在 具有 异步 功能 的 同步 D 触发 器 JK 触发 器 等 等 。 
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(2) 对 照 图 5. 4.7, 可 知 图 5.4. 8 为 具有 异步 功能 的 主 从 JK 触发 器 。 

(3) 画 出 输出 波形 。 第 1 个 时 间 单 元 ,ST 二 0, 主 从 JK 触发 器 异步 复位 , 主 、 从 触发 器 
状态 均 为 0。 

第 1 个 上 升 沿 , 主 触发 器 工作 ,J 二 1,K 二 0,Q# 王 1; 

第 1 个 下 降 沿 ,从 触发 器 工作 ,按照 主 触 发 器 状态 翻转 ,Q=1。 

类 似 地 ,可 分 析 其 他 上 升 沿 、 下 降 沿 时 Qt 、Q 的 波形 。 输 出 波形 如 图 5. 4. 10 所 示 。 
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图 5.4.9 例 5.4.1 的 图 2 图 5.4.10 例 5.4.1 的 图 3 





主 从 JK 和 触发 器 应 用 十 分 广泛 ,相应 的 集成 芯片 较 多 , 单 JK 主 从 触发 器 有 74LS71、 
74LS72 等 ; 双 JK 主 从 触发 器 有 74LS78 等 。 


5.4.4 边沿 触发 器 的 动作 特点 


为 了 克服 主 从 JK 触发 器 主 触 发 器 的 一 次 变化 问题 ,增强 电路 工作 的 可 
靠 性 , 便 出 现 了 边沿 触发 器 ,如 维持 阻塞 结构 的 触发 器 。 

维持 阻塞 结构 触发 器 的 触发 特点 是 只 有 在 钟 控 信号 CP 的 上 升 沿 到 来 的 瞬间 ,触发 器 
才 接 收 输入 信号 , 称 为 上 升 沿 触发 。 上 升 沿 触发 的 RS 触发 器 时 序 图 实例 如 图 5. 4. 11 所 
示 。 图 中 ,由 于 触发 器 只 在 CP 信号 上 升 沿 到 来 瞬间 接收 输入 信号 ,该 时 刻 的 输入 均 为 S= 
1,R==0, 因 此 ,触发 器 进入 1 并 保持 不 变 。 

具有 下 降 沿 触发 动作 特点 的 RS 触发 器 的 时 序 图 实例 如 图 5. 4. 12 所 示 。 图 中 ,由 于 触 
发 器 只 在 CP 信号 下 降 沿 到 来 瞬间 接收 输入 信号 ,因此 , 当 第 1 个 时 钟 下 降 沿 到 来 时 ,输入 
S=0,R=1, 触 发 器 进入 0 状态 。 当 第 2 个 时 钟 下 降 沿 到 来 时 ,输入 S=0,R=0, 触 发 器 保 


持 0 状态 不 变 。 
































图 5.4.11 上 升 沿 触发 器 时 序 图 图 5.4.12 下 降 沿 触发 器 时 序 图 
综 上 所 述 ,触发 器 的 逻辑 功能 和 动作 特点 是 两 个 不 同 的 概念 ,具有 相同 逻辑 功能 、 不 同 


动作 特点 的 两 个 触发 器 在 相同 输入 激励 下 其 输出 往往 不 相同 。 同 步 触 发 器 动作 特点 为 电 
平 触 发 ,只 要 控制 电 平 有 效 , 触 发 器 即 产生 相应 动作 ,最 大 的 不 足 是 可 能 产生 空翻 。 主 从 结 
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构 触 发 器 动作 分 为 两 步 : 控制 电 平 有 效 期 间 主 触发 器 工作 ; 控制 电 平 无 效 时 从 触发 器 按照 
主 触 发 器 状态 变化 。 主 从 JK 触发 器 主 触 发 器 具有 一 次 翻转 性 ,因而 降低 了 其 抗 干扰 能 力 ， 
尽管 如 此 ,其 应 用 依旧 十 分 广泛 。 边 沿 触发 器 在 上 升 沿 或 下 降 沿 到 来 时 触发 器 动作 ,可 靠 
性 高 ,为 目前 时 序 逻 辑 电路 的 基本 动作 方式 。 需 要 说 明 的 是 , 主 从 JK 触发 器 从 外 部 特性 来 
看 ,与 下 降 沿 触发 器 非常 类 似 ( 图 5. 4. 6) ,但 触发 器 接收 输入 信号 是 在 上 升 沿 及 CP=1 期 
间 , 只 是 触发 器 最 终 状 态 翻转 在 下 降 沿 。 应 注意 它 与 下 降 沿 触发 器 的 区 别 。 

有 兴趣 的 读者 可 进一步 了 解 边 沿 触发 器 动作 特点 的 电路 实现 方法 。 

如 图 5. 4. 13 所 示 为 具有 异步 功能 的 维持 阻塞 DD 过 
和 触发 器 的 电路 图 ,实现 了 上 升 沿 触发 的 动作 特点 。 同 
理 , 维 持 阻塞 工作 方式 指 触 发 器 的 结构 ,D 触发 器 是 2 
指 功能 。 与 主 从 触发 器 相 类 似 , 也 有 维持 阻塞 RS 触 忆 




















发 器 .维持 阻塞 JK 触发 器 等。 
维持 阻塞 D 触发 器 电路 的 工作 原理 如 下 0 Si 
1. D=0 
当 CP=0 时 ,因为 CP=0, 门 G1.G2 的 输出 ,7 为 1, 基 本 RS 触发 器 维持 原 态 。 


当 CP 上 升 沿 到 来 时 ,由 于 D0,G4 的 输出 ,二 1; 加 之 G1 的 输出 二 1 反馈 到 G3， 
使 门 G3 的 输出 号 一 0; 门 G3 的 输出 Y=0 将 维持 门 G1 输出 了 ,一 1(G1 的 输出 到 G3 的 
反 人 馈线 称 为 维持 线 )。 同 时 ,因为 Y, 二 1,Y, 二 1,CP=1, 使 门 G2 的 输出 Y: 一 0, 触 发 器 置 0。 
又 门 G2 的 输出 六 一 0 反馈 到 G4, 使 门 G4 截止 ,封锁 输入 D(CG2 的 输出 到 G4 的 反馈 线 称 
为 阻塞 线 ) ,使 CP 一 1 期 间 , 无 论 信号 如 何 变化 ,触发 器 状态 不 变 。 


2. D=1 


当 CP=0 时 , 门 G1.G2 的 输出 mi \Y: 为 1, 使 基本 RS 触发 器 维持 原 态 。 当 CP 上 升 沿 
到 来 时 ,由 于 D=1,Y; 二 1, 使 门 G4 的 输出 Y= 二 0; 由 于 Y= 二 0, 门 G2 的 输出 Y 王 1; 又 由 
于 到 一 0, 门 G3 的 输出 Y= 二 1, 加 之 CP 二 1 使 G1 的 输出 Y= 二 0, 触 发 器 置 1。 同 理 依靠 置 0 
维持 线 和 置 1 阻塞 线 的 作用 可 克服 触发 器 空翻 。 

此 外 ,如 图 5.4.13 所 示 电 路 还 具有 异步 功能 。 即 当 异 步 输 入 端 工 作 时 ,CP、D 均 不 起 
作用 。 如 当 Rb 二 0,5p 二 1 时 ,触发 器 立即 复位 ,Q" 二 0, 即 异步 置 0; 当 Ro 二 1,Sp 二 0 时 ， 
触发 器 立即 置 1。 显 然 ,不 允许 出 现 Ro 二 Sb 二 0 的 情况 。 

可 见 , 如 图 5.4. 13 所 示 维 持 阻塞 D 触发 器 具有 
上 升 沿 触发 的 动作 特点 ,参考 时 序 图 如 图 5. 4. 14 所 
示 。 由 图 易 知 维持 阻塞 D 触发 器 的 上 升 沿 触发 动作 
特点 。 

图 5.4.14 维持 阻塞 D 触发 器 的 时 序 图 维持 阻塞 D 触发 器 应 用 也 十 分 广泛 ,相应 的 集 
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成 芯片 较 多 ,如 双 维 持 阻塞 D 触发 器 74LS74。 

特别 说 明 一 点 ,在 上 升 沿 时 刻 , 输 入 信号 正好 也 发 生 了 变化 (图 5.4.14 阴影 处 ) ,也 产生 
了 上 升 沿 或 下 降 沿 ,那么 此 时 输入 信号 是 变化 前 的 状态 还 是 变化 后 的 状态 ? 

图 5. 4.14 是 对 图 5. 4. 13 的 仿真 ,阴影 处 输入 DD 的 下 降 沿 与 CP 上升 沿 同步 到 达 , 阻 塞 


信号 来 不 及 阻塞 输入 的 变化 ,触发 器 按 变 化 后 的 输入 信号 状态 发 生变 化 。 在 实际 应 用 中 ， 
应 避免 这 种 情况 。 


s.4.5 ”触发 器 的 动作 特点 总 结 


通过 本 节 的 学 习 , 读 者 应 懂得 触发 器 馆 辑 功能 与 动作 特点 是 两 个 不 同 的 概 
念 ,相同 输入 、 相 同 逻 辑 功 能 的 两 个 具有 不 同 动作 特点 的 触发 器 将 可 能 得 到 差别 很 大 的 输出 。 

此 外 ,通过 时 序 Re 不 仅 可 以 反映 触发 器 的 逻辑 功能 ,还 能 体现 触发 器 的 动 
作 特 点 ,因此 ,理解 时 序 图 是 进一步 应 用 时 序 电 路 的 基础 。 如 通过 图 5. 4. 14 所 示 的 维持 阻 
塞 A D 触发 器 的 基本 使 用 方法 如 下 : 

第 1 步 ,设置 输入 。 

第 2 步 ,给 出 上 升 沿 。 

常见 结构 触发 器 的 动作 特点 汇总 如 表 5.4.1 所 示 。 

表 5.4.1 常见 结构 触发 器 的 动作 特点 
同步 结构 RS 触发 器 主 从 结构 RS 触发 器 




















Name 站 0ms 500ms 





Name: 









































































































本 ~CP 
本 ~ S 
~-R 
全 | 受 
-a 琶 
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随 主 触发 器 状态 发 生变 化 。 主 触发 器 依旧 存在 空翻 
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“5.4.6 维持 阻塞 结构 触发 器 的 动态 特性 


为 了 保证 触发 器 在 工作 时 能 可 靠 地 翻转 :了解 触发 器 的 动态 翻转 过 程 , 找 出 翻转 时 对 
输入 信号 .时钟 信 号 以 及 它们 相互 配合 关系 的 要 求 是 非常 有 必要 的 。 

下 面 以 维持 阻塞 结构 D 触发 器 为 例 介 绍 触发 器 的 动态 特性 。 

在 如 图 5. 4. 13 所 示 维 持 阻塞 D 触发 器 电路 中 , 设 所 有 门 电路 的 平均 传输 延 时 相等 ,用 
tm 表示 。 


1. 输入 信号 宽度 


图 5. 4. 13 中 ,Ro、So 为 异步 输入 端 。 当 某 个 异步 输入 端 有 效 时 ,如 Ro 二 1,So 二 0, 触 
发 器 立即 置 1,Q=1,Q=0。 上 面 的 结论 是 忽略 门 电路 的 传输 时 间 得 出 的 。 

如 果 考 虑 门 电 路 的 传输 时 间 , 那 么 不 难 发 现 , 当 Ro 二 1、Sp 二 0 时 ,触发 器 不 会 立即 复 
位 。 忽 略 导 线 的 传输 时 间 , 考 虑 门 电路 的 传输 时 间 , 当 Sb 二 0 时 ,经 过 一 个 与 非 门 的 传输 时 
间 itm, 使 Q=1; 再 经 过 一 个 与 非 门 的 传输 时 间 , 使 Q@=0, 触 发 器 完成 置 1 操作 。 

可 求 出 异步 输入 端 Ko .Sb 输入 的 低 电 平 信号 宽度 为 


2 
2. 建立 时 间 


建立 时 间 指 输入 信号 先 于 CP 动作 沿 到 达 的 时 间 , 用 i 表示 。 
在 如 图 5.4.13 所 示 电 路 中 ,CP 信号 直接 加 到 G1、G2 门 的 输入 端 。 外 部 输入 品 输 出 
经 G4 加 到 G2 门 的 输入 端 ,经 G4、G3 加 到 G1 门 的 输入 端 。 在 CP 信号 上 升 沿 到 来 前 ,G4、 
G3 的 输出 应 该 稳定 ,可 求 出 建立 时 间 为 
| 


3. 保持 时 间 


保持 时 间 是 指 CP 动作 沿 到 达 后 ,为 确保 触发 器 稳定 动作 .输入 信号 应 保持 的 时 间 , 用 
ia 表示 。 

在 如 图 5. 4. 13 所 示 电 路 中 , 当 了 =0 时 ,CP 上 升 沿 到 来 后 ,G2 门 的 输出 依旧 为 1, 需 要 
一 个 门 电路 传输 时 间 才 可 变 为 0, 之 后 ,反馈 到 G4 门 ,封锁 输入 D。 因 此 ,D 至 少 应 保持 一 
个 门 电 路 的 传输 时 间 , 有 








thL 之 tm 
当 D=1 时 ,CP 上升 沿 到 来 后 ,G1 门 的 输出 为 0, 锁定 G2 门 的 输出 为 1, 可 立即 撤 
销 , 有 
ta 之 0 
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4. 传输 延 时 


顾名思义 ,传输 延 时 是 从 输入 信号 到 达 起 .到 触发 器 输出 稳定 的 新 状态 所 经 过 的 时 间 。 
对 维持 阻塞 结构 D 触发 器 ,其 传输 延 时 为 从 CP 上 升 沿 到 来 到 触发 器 输出 稳定 的 新 状态 所 
经 过 的 时 间 。 
如 图 5. 4. 13 所 示 电 路 不 难看 出 ,当初 始 状 态 为 高 电 平 , 由 高 电 平 变 为 低 电 平时 ,只 有 
Q=1 时 ,Q 才 可 跳 变 到 0, 需 要 经 历 3 个 门 电路 的 传输 时 间 , 因 此 有 
tpHL = 3tpa 

可 类 似 地 分 析出 ,当初 始 状 态 为 低 电 平 ,由 低 电 平 变 为 高 电 平时 ,只 需要 经 历 一 个 门 电 

路 的 传输 时 间 ,因此 有 
































LpLH = 2Lpd 
5. 最 高 时 钟 频 率 


维持 阻塞 结构 D 触发 器 为 上 升 沿 的 触发 器 ,因此 ,时 钟 信号 的 高 电 平 持续 时 间 应 大 于 
触发 器 的 传输 延 时 。 因 此 ,时 钟 信号 高 电 平 的 宽度 tva 之 tpmL 一 3tma。 

时 钟 信号 低 电 平 期 间 , 应 确保 触发 器 状态 保持 不 变 (G1、G2 输出 为 1 ,传输 延 时 为 
tm)。 还 应 保证 外 部 输入 有 足够 的 建立 时 间 。 因 此 ,时 钟 信号 低 电 平 的 宽度 tw 过 如 十 
tm=3tne 

可 求 出 最 高 时 钟 频率 为 


1 jl 1 
twn + twL tpHL 十 tea 十 bse Glpd 


必须 指出 ,对 于 实际 的 集成 触发 器 ,每 个 门 的 传输 延 时 可 能 是 不 同 的 。 此 外 ,实际 集成 
电路 内 部 的 逻辑 门 一 般 采 用 了 各 种 形式 的 简化 结构 ,其 传输 延 时 会 比 标准 的 输入 、 输 出 结 
构 门 电路 小 得 多 。 上 面 介绍 的 动态 参数 及 其 求解 过 程 只 是 动态 分 析 方 法 的 一 种 参考 ,实际 
产品 的 动态 参数 值 ,最 终 应 通过 实验 测定 求 出 。 

复习 与 思考 

5.4.1 什么 是 主 从 JK 触发 器 的 一 次 变化 现象 ? 可 如 何 克 服 ? 

5.4.2 有 人 说 主 从 JK 触发 器 是 下 降 沿 的 触发 器 。 这 种 说 法 是 否 正确 ? 为 什么 ? 








ff cpmax 


习题 

5-1 填空 题 

1. 能 够 存储 1 位 二 值 (逻辑 0 和 逮 辑 1) 信 号 的 基本 单元 电路 ,统称 为 。 触 发 
器 具有 两 个 输出 端 , 当 时 ,触发 器 处 于 0 状态 。 


2. 触发 器 在 输入 信号 作用 之 前 所 处 的 原 稳定 状态 称 为 ; 触发 器 在 输入 信号 
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作用 下 所 要 进入 的 新 的 状态 称 为 

3. 对 RS 触发 器 ,常用 描述 R= S=1 的 输入 组 合 对 应 的 输出 状态 。 

4. 触发 器 的 与 是 两 个 不 同 的 概念 ,触发 器 的 逻辑 功能 由 其 
描述 ,而 触发 器 的 则 由 触发 器 的 电路 结构 决定 ,而 主 从 结构 JK 触发 器 的 主 触 发 器 
具有 a 

5-2 ”分析 应 用 题 


1. 分 析 如 题 图 5. 1 所 示 触 发 器 电路 的 逻辑 功能 , 列 出 状态 转移 真 值 表 , 写 出 特征 方程 。 
2. 分 析 如 题 图 5. 2 所 示 触 发 器 电路 的 逻辑 功能 , 列 出 状态 转移 真 值 表 , 写 出 特征 方程 。 
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题 图 5.1 题 图 5.2 


3. 用 D 功 能 触发 器 实现 JK 触发 器 。 

4. 已 知 一 触发 器 的 特征 方程 为 Q"™m 二 MN@Q", 请 用 JK 触发 器 实现 该 触发 器 的 
功能 。 

5. 将 由 与 非 门 组 成 的 基本 RS 触发 器 加 上 如 题 图 5. 3 所 示 的 输入 Rp、So 波形 , 画 出 触 
发 器 Q 端的 波形 (触发 器 初 态 为 0 状态 )。 

6. 将 由 或 非 门 组 成 的 基本 RS 触发 器 加 上 如 题 图 5.4 所 示 的 输入 R、S 波形 , 画 出 触发 
器 Q 端的 波形 (触发 器 初 态 为 0 状态 ) 。 











题 图 5.3 题 图 5.4 


7. 将 同步 结构 RS 触发 器 加 上 如 题 图 5.5 所 示 的 输入 波形 , 画 出 触发 器 Q 端的 波形 
(触发 器 初 态 为 0 状态 ) 。 

8. 将 同步 结构 JK 触发 器 加 上 如 题 图 5.6 所 示 的 输入 波形 , 画 出 触发 器 Q 端的 波形 
(触发 器 初 态 为 0 状态 ) 。 























题 图 5.5 题 图 5.6 


9. 将 主 从 RS 触发 器 加 上 如 题 图 5. 5 所 示 的 输入 波形 , 画 出 触发 器 Q 端的 波形 (触发 
器 初 态 为 0 状态 ) 。 
0. 将 主 从 JK 触发 器 加 上 如 题 图 5.6 所 示 的 输入 波形 , 画 出 触发 器 Q 端的 波形 (触发 
器 初 态 为 0 状态 ) 。 
1. 将 维持 阻塞 RS 触发 器 加 上 如 题 图 5. 5 所 示 的 输入 波形 , 画 出 触发 器 Q 端的 波形 
(触发 器 初 态 为 0 状态 ) 。 
2. 将 维持 阻塞 JK 触发 器 加 上 如 题 图 5. 6 所 示 的 输入 波形 , 画 出 触发 器 Q 端的 波形 
(触发 器 初 态 为 0 状态 ) 。 
3. 已 知 如 题 图 5.7 所 示 电 路 中 的 各 触发 器 的 初始 状态 均 为 0 状态 , 试 对 应 画 出 在 时 
钟 信号 CP 的 连续 5 个 脉冲 作用 下 各 触发 器 输出 端 Q 的 波形 。 























14. 求 如 题 图 5. 8 所 示 各 电路 中 的 次 态 函 数 与 输入 、 现 态 之 间 的 逻辑 关系 式 。 

15. 如 题 图 5. 8 所 示 各 触发 器 的 初始 状态 均 为 0 状态 , 试 对 应 画 出 在 如 题 图 5. 8(c) 所 
示 输 入 作用 下 各 触发 器 输出 端 Q 的 波形 。 

16. 已 知 电路 如 题 图 5. 9 所 示 , 主 从 JK 触发 器 的 初 状 态 均 为 0 状态 , 试 根据 如 
题 图 5. 10 所 示 波 形 画 出 触发 器 2 的 输出 Q 的 波形 。 

17. 在 分 析 应 用 题 16 中 , 若 主 从 JK 触发 器 2 的 Q 不 反馈 到 主 从 JK 触发 器 1 的 复位 
端 ,输入 不 变 , 试 画 出 触发 器 2 的 输出 Q 的 波形 。 



























































本 章 要 点 : lr 

本 章 为 本 书 重点 教学 内 容 。 学 习 本 章 应 理解 时 序 逻 辑 电 路 的 概念 、 种 类 、 描 述 方法 及 
同步 时 序 电路 分 析 方 法 ; 理解 寄存 器 、 同 步 计数 器 等 常用 时 序 迎 辑 电 路 的 概念 ,种 类 、 电 路 
特点 及 其 常见 集成 电路 的 应 用 特点 ; 初步 理解 异步 时 序 电路 的 分 析 步 又 、 异 步 计数 器 的 电 
路 特点 及 其 简单 应 用 ; 了 解 同 步 时 序 电路 设计 的 一 般 步 又 ,初步 理解 利用 中 规模 集成 电路 
解决 实际 逻辑 问题 的 方法 。 





6.1 概述 


第 4 章 介绍 了 组 合 迎 辑 电 路 。 本 章 介绍 另 一 类 数字 电路 一 一 时 序 逻 辑 电 路 。 


6.1.1 什么 是 时 序 逻 辑 电 路 


在 组 合 逻 辑 电路 中 , 任 一 时 刻 的 输出 信号 仅 取 决 于 该 时 刻 电 路 输入 的 信 
号 ,而 与 电路 的 原状 态 无 关 。 对 时 序 逻 辑 电 路 而 言 , 任 一 时 刻 的 输出 信号 不 仅 
取决 于 该 时 刻 电 路 的 输入 信号 ,而且 还 决定 于 电路 原来 的 状态 。 具 备 这 种 逻辑 功能 特点 的 
电路 称 为 时 序 逻 辑 电 路 (Sequential Logic Circuit, 时 序 电路 ), 以 区 别 于 组 合 逻 辑 电 路 。 

根据 上 面 的 定义 ,交通 信号 灯 秒表 等 都 属于 时 序 逻 辑 电 路 。 

下 面 简要 解释 为 什么 交通 信号 灯 属于 时 序 逻 辑 电路 。 假 定 信号 灯 当 前 倒计时 时 间 为 
18s。 读 者 可 以 思考 一 下 ,为 什么 倒计时 时 间 为 18s ,而 不 是 其 他 数据 ? 因为 刚才 的 倒计时 
时 间 为 19s。 可 见 ,交通 信号灯 不 仅 与 当前 的 输入 信号 有 关 . 而 且 还 与 电路 原来 的 状态 有 
关 , 是 典型 的 时 序 逻 辑 电 路 。 

下 面 结合 两 个 框图 具体 分 析 组 合 逻 辑 电路 和 时 序 逻 辑 电 路 的 区 别 。 

组 合 逻 辑 电 路 的 框图 如 图 6. 1.1 所 示 。 显 然 ,组 合 电 路 的 输出 (2;) 仅 与 该 时 刻 的 输入 
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(X1,X:,…) 有 关 的 主要 原因 是 因为 组 合 电路 无 存储 单元 .无 记忆 功能 ,没有 记 住 之 前 的 输 
出 状态 。 

时 序 逻 辑 电路 结构 可 以 用 图 6. 1. 2 所 示 的 框图 来 表示 。 在 电路 结构 上 有 两 个 显著 的 特 
点 。 第 一 ,时 序 电 路 通常 包含 组 合 电路 和 存储 电路 两 个 组 成 部 分 ,而 存储 电路 是 必 不 可 少 
的 。 第 二 ,存储 电路 的 输出 状态 必须 反馈 到 组 合 电 路 的 输入 端 ,与 输入 信号 一 起 ,共同 决定 
组 合 逻 辑 电路 的 输出 。 可 见 , 时 序 逻 辑 电路 具有 记忆 功能 , 记 住 之 前 的 输出 状态 , 任 一 时 刻 
的 输出 不 仅 取决 于 该 时 刻 电 路 的 输入 ,而 且 还 与 之 前 的 输出 状态 有 关 , 这 是 时 序 逻 辑 电路 
与 组 合 逻 辑 电 路 的 根本 区 别 。 

















X(N) Z1D 输 [一 ; \ 输 

20) Zz) 和 信人 忆 组 合 电路 也 出 
[0 1 We 

AD) 一 一 ZL1D) 存储 单元 : 

图 6.1.1 组 合 逻辑 电路 框图 图 6.1.2 时 序 逻 辑 电 路 框图 


6.1.2 ”时序 逻辑 电路 的 常见 描述 方法 


可 从 如 图 6. 1. 2 所 示 的 时 序 逻 辑 电 路 的 框图 进一步 理解 时 序 迎 辑 电 路 的 数学 描述 
方法 。 

由 如 图 6. 1. 2 所 示 的 时 序 电路 示意 框图 可 知 ,时 序 电 路 包括 输入 (Xi 一 Xi) 、 输 出 (Y1~ 
态 ) 影响 存储 状态 的 存储 电路 输入 (Wi 一 Wo) 及 存储 电路 的 状态 (Qi 一 Qi ) 等 内 、 外 部 输入 
输出 。 因 此 ,时 序 逻 辑 电 路 可 以 用 输出 (Yi ~~Y;)、 存 储 电 路 的 驱动 (W1~~W) ,存储 电路 的 
状态 (Qi 一 QL) 等 与 输入 、 电 路 的 现 态 关系 的 三 组 关系 方程 来 描述 。 

对 于 如 图 6. 1.2 所 示 的 时 序 电路 ,可 以 用 j 个 输出 方程 个 驱动 方程 和 工 个 状态 方程 
来 描述 时 序 电 路 的 逻辑 功能 。 即 





Yi = Fi(Xi,"…, Xi,Q1 ,QL) 

: Co a 
Y= F(X KsQis es Qe) 

Wy = Gr(X KQED 

: Ce 2 
Wi = G(X RQ) 

Qi = Fi(Wi, Wi, QQ7) 

: C6: 1.3) 
QF = FWis QT QZ) 


用 方程 来 描述 时 序 电路 的 逻辑 功能 ,优点 是 根据 方程 画 电路 方便 ,缺点 是 不 能 直观 地 
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看 出 电路 的 逻辑 功能 。 

常用 状态 表 、 状 态 图 、 时 序 图 描述 时 序 电路 ,优点 是 可 直观 地 看 出 时 序 电路 的 逻辑 
功能 。 

(1) 状态 表 。 与 触发 器 的 状态 表 相 同 。 只 是 这 里 已 知 的 变量 为 电路 输入 XI 一 Xi 、 电 路 
的 原状 态 Qi 一 Qr; 待 求 为 电路 的 新 状态 Qi 一 Q2 存储 电 路 的 驱动 Wi 一 Wi、 电 路 的 输 
出 Y ~~Y;。 将 它们 用 表格 表示 , 即 为 状态 转换 真 值 表 ,简称 状态 表 。 

(2) 状态 图 。 与 触发 器 的 状态 图 相同 。 即 状态 图 中 的 小 圆 分 别 表示 电路 的 各 个 状态 ， 
箭头 表示 状态 转换 的 方向 。 同 时 ,还 在 箭头 旁 注 明 电 路 状态 转换 前 的 输入 变量 取 值 和 输出 
值 。 通 常 将 输入 变量 取 值 在 斜 线 以 上 ,将 输出 值 写 在 斜 线 以 下 。 这 种 图 形 称 为 状态 转换 
图 ,简称 状态 图 。 

状态 图 的 优点 是 能 直观 ,形象 地 表示 出 时 序 电路 的 逻辑 功能 。 

(3) 时 序 图 。 所 谓 时 序 图 ,是 根据 状态 表 的 内 容 ,或 者 状态 图 的 内 容 画 成 时 间 波 形 的 形 
式 。 即 在 序列 的 时 钟 脉冲 作用 下 ,电路 状态 .输出 状态 随时 间 变 化 的 波形 图 称 为 时 序 图 。 

用 时 序 图 描述 时 序 电路 的 逻辑 功能 的 优点 是 能 够 方便 地 用 实验 观察 的 方法 来 检查 时 
序 电路 的 逻辑 功能 。 


6.1.3 ”时 序 逻 辑 电 路 的 种 类 


时 序 电路 的 分 类 方法 主要 有 如 下 两 种 。 

(1) 按照 时 序 电路 中 所 有 触发 器 状态 的 变化 是 否 同步 ,时 序 电 路 可 分 为 同步 时 序 电路 
和 异步 时 序 电 路 。 

通俗 地 讲 , 若 电路 中 所 有 触发 器 的 CP 控制 信号 都 使 用 同一 个 时 钟 脉冲 ,这 种 时 序 电 路 
就 称 为 同步 时 序 电 路 ; 否则 称 为 异步 时 序 电路 。 

(2) 按照 电路 输出 信号 的 特点 ,时 序 电 路 又 可 分 为 米利 (Mealy) 型 时 序 电 路 和 穆 尔 
(Moore) 型 时 序 电 路 。 

Mealy 型 时 序 电 路 : 其 电路 的 输出 信号 不 仅 取决 于 存储 电路 的 原状 态 ,而 且 取决 于 电 
路 的 输入 变量 。 其 输出 方程 见 式 (6. 1. 1)。 

Moore 型 时 序 电 路 : 其 电路 的 输出 信号 仅仅 取决 于 存储 电路 的 原状 态 。 其 输出 方程 为 

全 = FQ QL) 























: (6.1.4) 
| = Fj;(Qi,*,Q1) 
实际 上 ,Moore 型 时 序 电路 除 时 钟 输入 端 外 ,没有 其 他 的 外 部 输入 端 。 
应 当 指 出 ,凡是 符合 时 序 电路 含意 的 数字 电路 ,都 称 为 时 序 电路 。 常 用 的 时 序 电 路 有 
寄存 器 、 计 数 器 顺序 脉 冲 发 生 器 、 检 测 器 、 读 / 写 存储 器 等 。 
复习 与 思考 
同学 小 王 用 手机 重 拨 功 能 呼叫 拨打 小 李 手 机 ,请 问 这 个 呼叫 应 用 是 组 合 电路 应 用 还 是 



































第 6 章 时 序 逻 辑 电路 人 


时 序 电路 应 用 ? 为 什么 ? 

















6.2 ”时序 逻 辑 电 路 的 分 析 


所 谓 时 序 电 路 的 分 析 , 就 是 根据 已 知 的 时 序 电 路 , 找 出 该 电路 所 实现 的 逻辑 功能 。 具 
体 地 讲 , 就 是 要 找 出 电路 的 输出 及 状态 在 输入 变量 和 时 钟 信号 作用 下 的 变化 规律 。 


6.2.1 同步 时 序 电路 的 分 析 方 法 


描述 时 序 电 路 迎 辑 功能 的 方法 有 方程 式 、 状 态 表 , 状 态 图 和 时 序 图 等 。 由 
于 用 状态 表 或 者 用 状态 图 能 直观 地 看 出 时 序 电 路 的 逻辑 功能 ,所 以 ,在 分 析 时 
序 电路 时 ,应 设法 找 出 该 时 序 电路 所 对 应 的 状态 图 或 者 状态 表 。 

同步 时 序 电 路 中 所 有 触发 器 都 是 在 同一 个 时 钟 脉冲 作用 下 的 ,其 分 析 方 法 相对 简单 ， 
具体 可 按 如 下 步骤 进行 分 析 。 

(1) 根据 给 定 的 时 序 电路 , 写 出 电路 的 输出 方程 ; 写 出 每 个 触发 器 的 驱动 方程 (又 称 为 
激励 方程 ) 。 

(2) 将 驱动 方程 代入 相 应 触发 器 的 特征 方程 ,得 到 每 个 触发 器 的 状态 方程 。 

(3) 找 出 该 时 序 电路 相对 应 的 状态 表 或 者 状态 图 ,以 便 直 观 地 看 出 该 时 序 电路 的 逻辑 
功能 。 

(4) 若 电路 中 存在 着 无 效 状 态 ( 即 电路 未 使 用 的 状态 ) 应 检查 电路 能 否 自 启动 。 

(5) 文字 令 述 该 时 序 电路 的 逻辑 功能 。 

【 例 6.2.1】 分 析 如 图 6.2. 1 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 ome 

解 (1) 显然 ,这 是 一 个 由 三 个 维持 阻塞 JK 触发 器 组 成 的 同步 时 序 电 让 
路 。 它 是 一 个 Moore 型 的 时 序 电 路 ,因为 该 电路 无 输入 信号 作用 。 

(2) 写 出 电路 的 驱动 方程 ,输出 方程 及 状态 方程 。 





































































图 6.2.1 例 6.2.1 的 图 1 
驱动 方程 为 (其 空 为 1) 


=Q, K=O (6352:1) 


| Ki=1 
Js=QIQs. Ks=1 
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输出 方程 为 
Y=Q3 《6. 2..2) 
将 式 (6. 2.1) 代 入 JK 触发 器 的 特性 方程 Q" = 二 JQ" 十 KQ" 中 ,得 到 电路 的 状态 方程 为 
SA QIQ! 
QT = QQ + QQI= QIO QT C6 033 
Ls QIQIQ! 


(3) 面 出 电路 的 状态 图 了 。 首 先 将 电路 清 零 。 即 在 电路 中 各 触发 器 的 Ko 端 加 一 置 0 
负 脉 冲 , 则 该 电路 的 状态 *QsQ3QY "为 "000"。 假 设 *000" 为 初始 状态 , 当 CP 脉冲 到 来 时 ,将 
电路 的 初始 状态 代入 状态 方程 ( 即 式 (6. 2. 3)) ,可 求 出 oouo， 
电路 的 新 的 状态 为 "001”, 输 出 Y 王 0。 继 续 假定 当前 状 人 
态 ( 现 态 ) 为 “001”", 代 入 状态 方程 ,可 求 出 电路 的 新 的 
状态 为 “010”, 输 出 Y==0。 

以 此 类 推 ,可 得 到 如 图 6. 2. 2 所 示 的 状态 图 (同时 
还 需求 出 输出 Y 的 逻辑 值 ) 。 

当然 ,读者 可 能 会 迷惑 ,当前 状态 ( 现 态 ) 为 "011” 时 ,电路 的 新 的 状态 为 *100”, 输 出 了 
为 什么 为 0 呢 ? Q; 不 是 已 经 跳 变 到 1 了 吗 ? 

读者 不 要 忘记 ,同步 时 序 电路 ,所 有 触发 器 状态 同时 发 生变 化 。 电 路 当前 状态 为 
“011”, 当时 钟 信 号 上 升 沿 到 来 时 ,电路 即将 进入 新 的 状态 "100”,Q; 并 不 是 已 经 跳 变 到 1, 而 
是 即将 跳 变 到 1, 因 此 ,图 中 标注 输出 Y=0。 

(4) 检查 自 启动 。 在 图 6.2.1 中 ,电路 用 了 3 个 触发 器 。 电 路 应 该 有 2" 二 2 二 8(n 为 触 
发 器 数目 ) 个 状态 。 从 状态 图 (图 6. 2. 2) 中 可 以 看 出 ,电路 只 使 用 了 5 个 状态 000、001、010、 
011、100, 这 5 个 状态 称 为 有 效 状 态 。 电 路 在 CP 控制 脉冲 作用 下 在 有 效 状态 之 间 的 循环 称 
为 有 效 循 环 。 该 电路 还 有 3 个 状态 101、110、111 没有 使 用 ,这 3 个 状态 称 为 无 效 状 态 。 电 
路 在 CP 脉冲 作用 下 ,在 无 效 状 态 之 间 的 循环 , 称 为 无 效 循环 。 

所 谓 电 路 能 够 自 启动 ,就 是 当 电 源 接 通 或 者 由 于 干扰 信号 的 影响 ,电路 进入 无 效 状态 ， 














图 6.2.2 例 6.2.1 的 图 2 





启动 。 

下 面 检查 例 6. 2. 1 中 的 电路 能 否 自 启 

设 电路 的 初始 状态 为 "101”, 当 CP as 将 初始 状态 代入 状 ! 
态 方程 .输出 方程 ,可 求 出 输出 为 "1", 新 状态 为 "010"; 类 似 可 得 出 电路 的 初 四 
始 状态 为 "110" 时 ,在 CP 脉冲 作用 下 输出 为 "1”, 新 状态 为 “010”; 电路 的 初始 状态 为 
“111”, 在 CP 脉冲 作用 下 输出 为 *Y1”, 新 状态 为 “000”"。 所 以 ,电路 能 够 自 启动 。 故 可 以 面 出 
如 图 6. 2. 3 所 示 的 完整 的 状态 图 。 





@ 本 例 详细 给 出 了 通过 特征 方程 求 状态 图 的 步骤 。 在 后 面 的 内 容 中 ,将 直接 给 出 状态 图 ,其 求 出 过 程 同 本 例 。 
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显然 ,在 图 6.2.3 中 ,电路 由 无 效 状态 转换 到 有 效 状态 过 程 中 的 输出 了 二 1 为 无 效 输出 。 
(5) 结论 。 从 图 6. 2. 3 中 很 容易 看 出 ,每 经 过 5 
个 时 钟 信号 ,电路 的 状态 循环 变化 一 次 ,所 以 这 个 电 
路 具有 对 时 钟 信号 计数 的 功能 。 同 时 ,因为 每 经 过 5 
个 时 钟 脉冲 作用 以 及 输出 端 Y 输出 一 个 进位 脉冲 。 
因此 ,图 6.2.1 所 示 电 路 是 一 个 能 够 自 启动 的 同步 五 


























进 制 加 法 计数 器 。 图 6.2.3 例 6.2.1 的 图 3 
表 6.2.1 状态 转移 真 值 表 
CP QQ Q QIQIQINY 
1 个 0 0 0 0 0 1 0 
2 0 0 1 0 1 0 0 
3 个 86 省 用 0 十， 还 各 
4 个 总 了 了 1 0 0 0 
5 人 3 二 光 0 0 0 1 
6 个 | 家 下 :看 ， 理 
7 个 1 和 浴 和 | 
8 个 人 过， 省 0 0 0 1 








当然 ,也 可 以 写 出 该 电路 相应 的 状态 表 。 它 可 以 由 状态 转换 图 转换 得 到 ; 也 可 以 依次 
假设 电路 的 初始 状态 代入 状态 方程 ,由 输出 方程 得 到 。 状 态 表 如 表 6. 2.1 所 示 。 显 然 ,用 状 
态 表 描 述 该 电路 的 逻辑 功能 不 如 状态 图 直观 ,在 后 面 的 分 析 中 ,车 给 出 状态 图 便 不 再 给 出 
(6) 计算 机 仿真 。 如 图 6. 2. 1 所 示 电 路 在 Quartus 开 环境 中 的 仿真 结果 如 图 6.2.4 所 
示 。 图 中 的 数字 输出 形式 为 三 个 触发 器 按照 Q;QsQ 顺 序 (仿真 图 编号 顺序 为 ” 辐 w 





























历 4 个 状态 后 回 到 0 ,为 对 时 钟 信号 计数 的 同步 五 进 制 加 法 计数 器 。 所 有 状 
态 均 在 时 钟 上 升 沿 发 生变 化 ,为 同步 五 进 制 上 升 沿 计 数 的 加 法 计数 器 。 





3 53.013 ms 











图 6.2.4 例 6.2.1 的 图 4 


对 五 进 制 自然 规律 加 法 计数 器 ,最 大 值 为 4( 满 幅 值 ) 。 图 6.2.4 中 , 当 进入 状态 4 时 ， 
输出 Y( 仿 真 图 为 Q: ) 跳 变 到 1 ,可见 ,图 6. 2.1 所 示 电 路 为 同步 五 进 制 上 升 沿 计数 满 幅 输 出 
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上 升 沿 的 加 法 计数 器 。 此 外 , 当 由 状态 4 回 到 状态 0 时 ,计数 器 发 生 溢出 ,输出 工 由 1 跳 变 
到 0, 输出 下 降 沿 。 

综 上 所 述 ,图 6. 2. 1 所 示 电 路 的 逻辑 功能 及 其 主要 特点 如 下 : 该 电路 为 同步 五 进 制 上 
升 沿 计数 满 幅 输出 上 升 沿 溢出 输出 下 降 沿 的 加 法 计数 器 。 

可 见 ,通过 时 序 图 分 析 时 序 电路 ,不 仅 可 直观 看 出 电路 的 逻辑 功能 ,还 能 直观 反映 电路 
的 应 用 特点 。 因 此 , 读 懂 并 理解 电路 的 时 序 图 是 更 好 运用 时 序 电路 的 基础 。 

【 例 6.2.2】 分 析 如 图 6. 2.5 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 





















































图 6.2.5 例 6.2.2 的 图 1 
解 (1) 显然 ,这 是 一 个 Mealy 型 的 时 序 电路 。 它 是 由 两 个 维持 阻塞 D 触发 器 组 成 的 


同步 时 序 电路 。X 为 电路 的 输入 端 ,Y 为 输出 端 。 
(2) 写 出 电路 的 驱动 方程 .输出 方程 及 状态 方程 。 


驱动 方程 为 
区 = R03 
cu (6.2.4) 
Lp: = Tx 
输出 方程 为 
Y= QQIX 《65 人 5 
将 式 (6.2.4) 代 入 D 和 触发 器 的 特性 方程 Q"™ 二 DD, 得 到 电路 的 状态 方程 为 
Qi 一 XQ 
1 2 (6.2.6) 
Qi = QQ? QIX 


(3) 画 出 电路 的 状态 图 。 由 状态 方程 可 得 到 如 图 6. 2. 6 所 示 的 状态 图 。 

求解 方法 : 先 假定 电路 的 初始 状态 QQ 为 *00”, 输 入 9g,0， 10 
X 二 1; 将 初始 状态 代入 状态 方程 输出 方程 ,可 求 出 当 CP | 
控制 脉冲 到 来 时 ,输出 为 "0”, 新 状态 为 "01”; 继续 求 X=1 





时 ,剩余 各 状态 的 状态 变化 规律 。 ul 
参照 上 面 的 方法 ,进一步 求 出 X==0 时 的 状态 变化 规 


律 ,可 求 出 如 图 6. 2.6 所 示 的 状态 图 。 图 6.2.6 例 6.2.2 的 图 2 
(4) 结论 。 当 输入 端 X 连续 输入 4 个 或 4 个 以 上 的 1 
时 ,输出 为 1 ,否则 ,输出 为 0。 可 见 , 图 6.2.5 所 示 电 路 为 同步 的 “1111” 序 列 检测 器 。 
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(5) 计算 机 仿真 2。 如 图 6. 2. 5 所 示 电 路 在 Quartus 开 环 境 中 的 仿真 结果 如 图 6. 2.7 
所 示 。 从 仿真 图 可 看 出 如 图 6. 2. 5 所 示 电 路 为 同步 的 上 升 沿 触发 的 "1111? 序 列 检测 器 ( 仿 
真 图 给 出 了 连续 输入 3 个 1 的 状态 及 输出 )。 











图 6.2.7 例 6.2.2 的 图 3 


“6.2.2 异步 时 序 电路 的 分 析 方 法 


异步 时 序 逻 辑 电路 状态 变化 的 特征 为 各 个 触发 器 状态 不 同时 发 生变 化 。 
不 同时 发 生变 化 的 原因 是 部 分 触发 器 时 钟 输入 端 未 与 外 部 时 钟 连接 ,如 连接 
了 其 他 触发 器 的 输出 端 。 显 然 , 这 些 未 与 外 部 时 钟 连接 的 触发 器 不 会 随 着 外 部 时 钟 的 到 来 
同步 发 生变 化 。 

当然 ,未 与 外 部 时 钟 连接 ,而 连接 其 他 触发 器 的 输出 端的 触发 器 ,状态 依然 可 能 发 生变 
化 ,如 与 该 触发 器 时 钟 输入 端 连接 的 另 一 个 触发 器 的 输出 端 恰好 产生 了 要 求 的 时 钟 信号 。 
可 见 , 分 析 异 步 时 序 电 路 比分 析 同 步 时 序 电 路 复杂 。 

人 人 的 触发 器 才 需 要 用 状态 方程 去 计 











(1) 根据 给 定 的 时 序 电路 , 写 出 每 个 触发 器 的 驱动 方程 (又 称 为 激励 方程 ) 及 时 钟 信号 
方程 。 

(2) 将 驱动 方程 时钟 信号 方程 代入 相应 触发 器 的 特征 方程 ,得 到 每 个 触发 器 的 状态 
方程 。 

(3) 找 出 该 时 序 电 路 相对 应 的 状态 表 或 者 状态 图 ,以 便 直 观 地 看 出 该 时 序 电路 的 逻辑 
功能 。 

(4) 若 电 路 中 存在 着 无 效 状态 ( 即 电 路 未 使 用 的 状态 ), 则 应 检查 电路 能 否 自 启 

(5) 用 文字 叙述 该 时 序 电路 的 逻辑 功能 。 

【 例 6.2.3】 如 图 6.2. 8 所 示 电 路 中 各 触发 器 均 为 上 升 沿 触发 ,当前 状态 Q; QQ 二 
000 ,请 问 ,当时 钟 上 升 沿 到 来 时 ,第 2 个 触发 器 是 否 需要 计算 新 态 ? 








@ 在 Quartus 了 环境 中 仿真 时 , 当 输 入 信号 与 CP 信号 同时 变化 时 ,触发 器 状态 一 般 按 输入 信号 变化 前 的 状态 变 
化 ;下 同 。 
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图 6.2.8 例 6.2.3 和 例 6.2.4 的 图 


解 ” 题 中 只 要 求 答 出 是 否 需 要 计算 新 态 , 因 此 ,只 需 研 究 当 前 状态 “000” 下 ,当时 钟 上 
升 沿 到 来 时 ,第 2 个 触发 器 时 钟 输 入 端 是 否 具有 要 求 的 上 升 沿 信号 即 可 求解 。 
(1) 先 写 出 第 2 个 触发 器 的 时 钟 方程 ; 
CP: = 一 Gif+ 一 Qy 
(2) 该 时 钟 方程 涉及 第 1 个 触发 器 的 输出 , 需 进 一 步 写 出 第 1 个 触发 器 的 驱动 方程 及 
状态 方程 : 


Di=Q’ Qi, CPi= CP 
QIT= DiCPi = (@ QCPi¢ = (0 CP 
(3) 得 出 结论 。CP1 接 的 是 外 部 时 钟 , 需 要 计算 新 态 , 将 初始 状态 "000” 代 入 上 面 的 状态 
方程 ,有 
Qi"=00=1 
Qi 由 0 变 到 1, 输 出 人 ,无 要 求 的 时 钟 信号 ,无 须 计算 新 态 。 
【 例 6.2.4】 试 分 析 如 图 6. 2.8 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
解 (1) 这 是 一 个 由 三 个 维持 阻塞 D 触发 器 组 成 的 异步 时 序 电路 。 它 是 一 个 Moore 
型 的 时 序 电路 。 因 为 该 电路 无 输入 信号 作用 。 
(2) 写 出 电路 的 驱动 方程 .时 钟 方程 .输出 方程 及 状态 方程 。 驱 动 方程 .时 钟 方程 如 下 : 


[D1 =QiQ，DP = 一 Q，DP 一 QiQi; C6 2599 
1cp, = Cpt, Cp, 一 可 人 cp = CP (6. 2. 8) 
偷 出 方程 为 
Y 一 Qi (6.2.9) 
将 式 (6. 2.7) 和 式 (6. 2. 8) 代 入 维持 阻塞 D 触发 器 的 特性 方程 Q? 一 (DiD)CP 人 中 ,可 
得 到 电路 的 状态 方程 为 


QT = (@? QCP1¢ = (Qi QI)CP + 
Qt = (QCP;: 人 = (@;) Qi + (6. 2. 10) 
QI = (QIQI )CP, 人 一 (QiQ2 )CP + 
(3) 画 出 电路 的 状态 图 。 由 状态 方程 可 得 到 如 图 6. 2. 9 所 示 的 状态 图 。 
具体 求解 时 ,依次 假设 电路 的 初始 状态 Q3Q3Q3 .代入 状态 方程 ( 式 (6.2.9)), 求 出 电路 
求解 电路 的 新 状态 时 ,应 注意 每 一 个 方程 式 有 效 的 时 钟 条 件 。 只 有 有 具备 了 时 钟 条 件 ， 
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触发 器 才 会 按照 方程 式 的 规定 更 新 状态 ,否则 触发 器 保持 原来 的 状态 不 变 。 需 指出 的 是 ， 
式 (6.2.8) 中 ,CP 个 是 指 当 CP 脉冲 的 上 升 沿 到 来 时 ,方程 才 成 立 ; 否则 ,方程 不 成 立 ,触发 
器 维持 原状 态 不 变 ,类 似 Qi ^。 

例如 ,在 状态 图 (图 6. 2.9) 中 , 设 电 路 的 原状 态 为 “010”, 当 CP 脉冲 的 上 升 沿 到 来 时 
(CP 个 ) ,方程 Qi .QS 成 立 ,QI 一 富国 =0. 0 二 1, 即 触发 器 1 状态 由 0 跳 变 到 1, 所 以 
Qi 由 1 跳 变 到 0, 为 下 降 沿 , 故 方程 Q2" 不 成 立 , 触 发 器 2 维持 原状 态 不 变 ; 又 Q31! 一 QIQ 
3 二 0，。1 二 0, 故 电路 的 新 状态 为 “011”。 余 下 请 读者 自行 分 析 。 

(4) 检查 自 启动 。 设 电 路 的 初始 状态 为 “101”, 当 CP 控制 脉冲 到 来 时 ,将 初始 状态 代 
入 状态 方程 .输出 方程 ,可 求 出 输出 为 “1”, 新 状态 为 “010”; 类 似 可 得 出 电路 的 初始 状态 为 
“110" 时 ,在 CP 脉冲 作用 下 输出 为 *1”, 新 状态 为 “010”; 电路 的 初始 状态 为 "111”, 在 CP 脉 
冲 作用 下 输出 为 "1”, 新 状态 为 "100”。 所 以 ,电路 能 够 自 启 动 。 故 可 以 画 出 如 图 6. 2. 10 所 
示 的 完整 的 状态 图 。 




















CC:0I 
站 





图 6.2.9 例 6.2.4 的 图 1 图 6.2.10 例 6.2.4 的 图 2 


显然 ,在 图 6. 2.9 中 电路 由 无 效 状 态 转换 到 有 效 状 态 过 程 中 的 输出 Y 王 1 ,为 无 效 输出 。 

(5) 结论 。 由 如 图 6.2. 10 所 示 的 状态 图 可 看 出 ,每 经 过 5 个 时 钟 脉冲 作用 输出 端 Y 输 
出 一 个 进位 脉冲 ,所 以 ,如 图 6. 2. 8 所 示 电 路 是 一 个 能 够 自 启动 的 五 进 制 加 法 计数 器 。 

(6) 计算 机 仿真 。 图 6. 2. 8 所 示 电 路 在 Quartus 本 环境 中 的 仿真 结果 如 图 6. 2. 11 
所 示 。 





41.943 ms 
52. 


到 








图 6.2.11 例 6.2.4 的 图 3 


如 图 6. 2. 11 所 示 仿 真 图 可 看 出 ,图 6. 2. 8 所 示 电 路 为 异步 五 进 制 上 升 沿 计数 满 幅 输 
出 上 升 沿 溢出 输出 下 降 沿 的 加 法 计数 器 。 
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将 如 图 6.2. 11 所 示 仿 真 图 中 状态 1 到 状态 2 之 间 的 模糊 处 放大 ,效果 如 图 6. 2. 12 所 示 。 








图 6.2.12 例 6.2.4 的 图 4 


从 图 6. 1. 12 可 看 出 ,异步 时 序 逻 辑 电 路 各 触发 器 状态 并 不 是 同时 发 生变 化 ,这 便 是 异 
步 时 序 电路 的 动作 特点 。 

可 微 信 扫描 右边 二 维 码 学习 另 一 个 实例 。 

复习 与 思考 

6.2.1 试 扼要 叙述 同步 ,异步 时 序 逻 辑 电 路 分 析 方法 的 异同 。 

6. 2.2 ” 试 结合 式 (6.2. 10) 分 析 如 图 6. 2.8 所 示 电 路 中 由 状态 1 到 状态 2 之 间 为 什么 
会 经 历 中 间 状 态 0。 











6.3 寄存 器 


寄存 器 是 常用 的 时 序 逻 辑 电路 之 一 ,理解 寄存 器 的 电路 构成 及 其 特点 是 使 用 集成 寄存 
器 电路 芯片 的 基础 。 


6.3.1 寄存 器 








1. 寄存 器 的 含义 


能 够 存放 数码 或 者 二 进 制 馆 辑 信号 的 电路 称 为 寄存 器 。 寄 
存 器 电路 由 具有 存储 功能 的 触发 器 组 成 的 。 可 通过 如 图 6. 3. 1 le 9 
所 示 的 4 位 基本 寄存 器 来 理解 。 

如 图 6. 3. 1 所 示 电 路 由 4 个 维持 阻塞 D 触发 器 组 成 。 图 中 ， jp, 
D; 、D; .Di, .Du 为 寄存 器 的 数据 输入 端 ,Q: 、Q;、Qi、Qo 为 寄存 器 的 656- gp 
输出 端 ,G 为 寄存 器 的 控制 端 。 

当 G 上 升 沿 到 来 时 ,依照 D 触发 器 的 逻辑 功能 ,有 Q;=D;s， PP 下; 























ee a 
Q@ 一 D;,Q 一 Di,Q, 一 D。。 即 将 4 位 二 进 制 数 写 人 寄存 器 。 其 他 二 
时 间 , 依 照 D 触发 器 的 逻辑 功能 ,触发 器 状态 不 变 , 即 寄存 器 锁定 
生存 器 镇 i 





原始 数据 不 变 。 Ls 
可 见 ,寄存 器 电路 是 由 具有 存储 功能 的 触发 器 组 成 的 ,用 ? 
个 触发 器 组 成 的 寄存 器 能 存放 一 个 nn 位 的 二 值 代码 。 如 图 6.3.1 4 位 基本 寄存 器 
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图 6.3.1 所 示 电 路 由 4 个 触发 器 组 成 ,实现 了 4 位 二 进 制 数据 的 存储 ,为 4 位 的 二 进 制 
数据 寄存 器 。 





2. 寄存 器 的 种 类 


如 图 6. 3. 1 所 示 电 路 所 需 存放 的 数据 只 能 并 行 送 入 寄存 器 中 ,需要 读 取 数据 时 也 只 能 
并 行 取出 ,把 这 种 只 具有 并 行 送 入 并 行 取出 存 取 功能 的 寄存 器 称 为 基本 寄存 器 (也 称 并 行 
寄存 器 ) 。 

还 有 一 类 寄存 器 具有 移 位 功能 , 称 为 移 位 寄存 器 。 

移 位 寄存 器 不 仅 能 够 存放 数据 或 代码 ,还 具有 移 位 的 功能 。 在 时 钟 脉冲 的 作用 下 , 数 
据 能 依次 逐 位 向 左 或 者 向 右 移 动 。 

按照 寄存 器 所 存放 的 数据 存 和 信 、 取 出 的 方式 不 同 , 移 位 
寄存 器 可 分 为 四 种 类 型 : 串 入 - 串 出 移 位 寄存 器 、 串 入 -并 出 
移 位 寄存 器 、 并 入 -并 出 移 位 寄存 器 、 并 入 - 串 出 移 位 寄存 器 。 

按照 数据 移动 方式 的 不 同 , 移 位 寄存 器 可 分 为 三 种 类 
型 : 左 移 移 位 寄存 器 、 右 移 移 位 寄存 器 、 双 向 移 位 寄存 器 。 

当然 ,不 管 何 种 类 型 的 移 位 寄存 器 , 均 支 持 移 位 功能 。 
移 位 功能 是 移 位 寄存 器 的 核心 功能 。 





























3, 集成 基本 寄存 器 





为 了 增加 使 用 的 灵活 性 ,在 集成 寄存 器 中 ,往往 还 增加 
一 些 控制 电路 ,如 输出 三 态 控制 。 将 图 6. 3. 1 所 示 电 路 的 每 人 
个 输出 端 增加 一 个 三 态 传输 门 便 构 成 一 个 4 位 的 输出 三 
态 寄 存 器 。 如 图 6. 3. 2 所 示 为 输出 三 态 4 位 基本 寄存 器 。 图 6.3.2 输出 三 态 基 本 寄存 器 


当 OE 为 高 电 平时 ,寄存 器 输出 为 高 阻 态 ; 当 OE 为 低 电 平时 ,寄存 器 正常 工作 。 


6.3.2 移 位 寄存 器 的 电路 特点 及 逻辑 功能 


具有 移 位 功能 的 寄存 器 称 为 移 位 寄存 器 。 移 位 寄存 器 不 但 可 以 用 来 寄存 “ 回 铝 总 注 
数据 或 者 代码 ,而 且 还 可 以 用 来 实现 数据 的 串 行 /并 行 的 相互 转换 、 数 值 的 运算 以 及 数据 处 
理 等 。 所 以 ,在 数字 计算 机 中 ,广泛 应 用 移 位 寄存 器 。 

不 管 何 种 类 型 的 移 位 寄存 器 , 均 具 有 数据 移 位 功能 。 可 通过 如 图 6. 3. 3 所 示 的 串 入 -并 
出 工作 方式 的 4 位 移 位 寄存 器 来 理解 移 位 寄存 器 的 移 位 功能 
电路 中 所 采用 的 是 4 个 维持 阻塞 D 触发 器 (TTL 系列 的 触发 器 ) ,电路 的 特点 为 “4 个 
维持 阻塞 D 触发 器 从 左 到 右 依 次 串 接 ,最 左边 触发 器 接 外 部 输入 ”。 即 从 低 一 位 触发 器 
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O Ql 2: 和 









































“tw 此 EE 


图 6.3.3 串 和 人 -并 出 工作 方式 的 4 位 移 位 寄存 器 





的 输出 端 Q 端 接 到 高 一 位 触发 器 的 输入 端 D 端 ,最 低位 触发 器 的 输入 端 D 端 ,输入 需要 
存放 的 4 位 代码 。 当 需要 将 移 位 寄存 器 所 存放 的 代码 取出 时 ,可 分 别 通过 4 个 “与 ” 门 
输出 。 

如 图 6. 3. 3 所 示 的 移 位 寄存 器 是 一 个 在 CP 控制 脉冲 的 作用 下 ,向 右 依 次 逐 位 移 位 的 
右 移 移 位 寄存 器 。 因 为 所 有 数据 只 能 从 一 个 输入 端 输入 ,因此 ,应 要 求 输入 的 代码 ,高 位 先 
输入 ,低位 后 输入 。 对 数据 A, 应 按 A;、A:、A1、A。o 的 先后 顺序 输入 数据 。 下 面具 体 分 析 电 





路 的 工作 过 程 。 

1, 清 零 

在 每 个 触发 器 的 Ro 端 加 清 零 负 脉冲 ,将 各 和 触发 器 置 “0”, 此 时 ,寄存 器 的 状态 为 
“0000”。 

2. 放 数 


已 知 需 要 存放 的 数码 为 "AsAzAiAo ”。 
(1) 先 送 入 最 高 位 数码 As ,第 1 个 CP^ 到 来 时 ,因为 
Ds=A:, D;=D,=D=0 








所 以 
Qt= As, QM= QM= QM=0 
寄存 器 的 状态 为 “0004:”(QsQ:QiQo 顺 序 ) 。 
(2) 先 送 入 次 高 位 数码 A: ,第 2 个 CP 人 到 来 时 ,因为 
DBD = WM Bi 关 三 天 二 6 








所 以 
= A = = 
寄存 器 的 状态 为 “00A:A:”。 
(3) 继续 送 入 低位 数码 Ai :第 3 个 CP 人 到 来 时 ,因为 
Di=AMs Dy= DD= 2M Dr=0 








所 以 
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Qe = Ai 本 加 站 三 es = i 1 0 
寄存 器 的 状态 为 “0AsA: A1”。 
(4) 送 入 最 低位 数码 Au ,第 4 个 CP^ 到 来 时 ,因为 
Bi =n Dr = 大 三 罗 六 三 本 








所 以 
QT= A QIM= A QI = As, QIT= As 
寄存 器 的 状态 为 "As As AiAo。”。 
故 经 过 4 个 CP 控制 脉冲 后 完成 了 数码 的 存放 工作 ,可 通过 图 6. 3. 4 来 进一步 理解 上 
面 的 移 位 过 程 。 



































Name: 25.0ms 

BB- Ro|_| 

志 ~OF| [ 

B®-cp|_| | | | l 

本 -A| 久 和 A Ao 

码 aol_ | 入 为 A [io 

人 号 久 和 Ia 

Qi 入 

-本 03| [a 

oo 1 XX 3 X 6 Xo 
图 6.3.4 图 6.3.3 仿真 波形 

当 如 图 6. 3. 3 所 示 的 移 位 寄存 器 的 外 部 输入 D 直接 悬空 时 (为 1) ,初始 ,4 个 时 
钟 寄存 器 状态 变化 如 下 : 


第 1 个 时 钟 : QQiQ:Q; 一 DQ3Q1Q3 二 1000 

第 2 个 时 钟 : QQiQ:Qs:=DQiQi1Q3 王 1100 

第 3 个 时 钟 : QuQiQ:Q:=DQiQYQ=1110 

第 4 个 时 钟 : QQ1Q:Q; 一 DQ?Qi?Q2 二 1111 

可 总 结 移 位 寄存 器 右 移 功能 的 通用 逻辑 描述 为 

Qi = QE dR 

根据 右 移 功能 的 通用 人 逻辑 描述 , 设 寄存 器 Q;Q:Q1Q 初 始 状 态 为 ~0000”, 如 果 用 右 移 功 
能 设置 寄存 器 Qs;Q;QQ 状 态 为 “0101”, 可 从 高 到 低 , 逐 位 移 位 实现 即 可 ,4 个 时 钟 寄 存 器 状 
态 变 化 如 下 : 

第 1 个 时 钟 : QQi1Q:Q; 一 DQ3QTQ3 一 0000 

第 2 个 时 钟 : QQiQ:Q: 一 DQiQ1Q3 一 1000 

第 3 个 时 钟 : Q,Qi1Q;Q; 二 DQ;QTQ2 二 0100 

第 4 个 时 钟 : QuQiQ:Q: 王 DQ3QYQ3 一 1010 
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3. 取 数 


当 读 出 脉冲 ( 正 脉 冲 ) 到 来 时 ,将 4 个 “与 ” 门 打开 , 则 可 以 同时 取出 在 移 位 寄存 器 中 所 在 
放 的 数码 “As 、A 、Ai、Ao”。 

从 对 移 位 寄存 器 的 工作 过 程 的 分 析 中 ,可 以 看 出 ,存在 着 空翻 现象 的 触发 器 不 能 组 成 
移 位 寄存 器 。 

可 类 推 总 结 移 位 寄存 器 左 移 通用 逻辑 描述 为 

Qi = Qty (6530 

参考 如 图 6. 3. 3 所 示 电 路 ,可 类 推 总 结 左 移 电路 的 连接 特点 为 “4 个 维持 阻塞 D 触发 器 

从 右 到 左 依次 串 接 ,最 右边 触发 器 接 外 部 输入 ”, 参 考 电 路 如 图 6. 3.5 所 示 。 
oO 2 2: 2 









































图 6.3.5 4 位 左 移 移 位 寄存 器 


还 有 一 种 寄存 器 既 可 以 左 移 ,又 可 以 右 移 , 称 为 双向 移 位 寄存 器 。 读 者 可 对 照 图 6. 3. 3 
和 图 6. 3.5 总 结 双向 移 位 寄存 器 的 构成 方法 。 

当然 , 移 位 寄存 器 还 常用 JK 触发 器 构成 。 读 者 可 参考 例 5. 3. 1 介绍 的 JK 触发 器 到 D 
触发 器 的 转换 方法 ,对 照 图 6.3.3 和 图 6.3.5 设计 用 JK 触发 器 实现 的 移 位 寄存 器 电路 。 


6.3.3 ”集成 移 位 寄存 器 的 逻辑 功能 


在 移 位 寄存 器 的 基础 上 ,增加 了 一 些 辅 助 功能 (如 清 零 、 置 数 、 保 持 等 ) 便 构成 集成 移 位 
寄存 器 。 集 成 移 位 寄存 器 的 主要 产品 有 : 4 位 移 位 寄存 器 74LS195、4 位 双向 移 位 寄存 器 
74LS194; 8 位 移 位 寄存 器 74LS164、8 位 双向 移 位 寄存 器 74LS198 等 。 


1. 集成 单 向 移 位 寡 存 器 

















2 

1 
(1) 引 脚 说 明 。 如 图 6. 3. 6 所 示 为 4 位 移 位 2 多 加 
寄存 器 74LS195。 图 中 ,GR 是 清 零 端 ,SH/LD 是 移 回 多 上 
位 置 数控 制 端 , De~ D;: 是 并 行 数据 输入 端 ,J 开 为 数据 输入 端 ; vo 五 Hu 

1 





Qu 一 Q: 是 寄存 器 输出 端 。 
(2) 功能 表 。74LS195 功能 表 如 表 6. 3. 1 所 示 。 由 表 可 看 
出 ,集成 4 位 移 位 寄存 器 74LS195 具有 如 下 功能 。 





图 6.3.6 74LS195 
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表 6.3.1 74LS195 功能 表 























RR SH/LD I CP De。 D1 D; D; Qo QQ: Qs 
0 x Xx x > 4 0 0 0 0 
1 0 芝 芝 个 do di1 ds ds do di d: ds 
' h 01 个 xxx x QQ QQ: 
1 1 00 个 X X X X 0 Q Qi Qs 
1 1 10 ‘ 汪 训 入 Qo Qo QQ: 
日 人 bP: 双关 芝 1 Q Qi Qs 
1 于 允 区 0 汉 洋 这 联 QQ Q; Qs 
@ 清 零 功能 。 功 能 表 第 1 行 表明 ,CR 为 清 零 输 入 引 脚 。 当 CR 一 0 时 , 移 位 寄存 器 异步 


清 零 。 

@ 并 行 送 数 功能 。 功 能 表 第 2 行 表明 ,SH/LD=0 时 ,为 并 行 置 数控 制 引 脚 。 当 CR=1， 
SH/LD=0 时 ,在 CP 上 升 沿 的 作用 下 ,可 将 加 在 并 行 输入 端 De 一 Di 的 数码 do 一 ds 送 入 移 
位 寄存 器 中 。 

@ 右 移 串 行 送 数 功能 。 功 能 表 第 3 一 6 行 表 明 ,SH/LD=1 时 ,为 右 移 移 位 控制 引 脚 。 
当 CR=1,SH/LD=1 时 ,在 CP 上升 沿 的 作用 下 ,执行 右 移 位 寄存 器 功能 ,Qo 接收 JK 串 
行 输 入 数据 。 

根据 右 移 迎 辑 功能 特点 ,有 

QQ:Qs 三 QiQIQ: 

Qu 的 值 由 JK 触发 器 外 部 输入 KK 确定 。 

Q = JQo + KQs (6.3.3) 

根据 式 (6. 3. 3) ,如 果 将 外 部 输入 J.K 接 外 部 输入 工 . 有 

J=K=T, @= TQ+TQI=T 

@ 保持 功能 。 功 能 表 第 7 行 表明 , 当 CR=1.SH/LD=1,CP=0 时 , 移 位 寄存 器 保持 状 
态 不 变 。 

74LS195 的 逻辑 功能 总 结 为 : 74LS195 为 异步 清 零 .同步 置 数 的 右 移 移 位 寄存 器 。Q。 
的 值 依 照 外 部 输入 厂 KK 的 值 按照 JK 功能 触发 器 发 生变 化 。 

当然 ,电路 的 逻辑 功能 是 由 电路 的 结构 决定 的 ,Quartus 开 中 74LS195 的 电路 原理 图 
如 图 6. 3. 7 所 示 。 其 中 , CLRN 对 应 CR, ST/LDN 对 应 SH/LD, KN 对 应 K, CLK 对 
应 CP。 

如 当 并 行 置 数 无 效 时 ,外 部 输入 数据 Do 被 屏蔽 ,有 

Q = D= Qi+KNQS 
有 兴趣 的 读者 可 参考 该 电路 进一步 理解 74LS195 的 逻辑 功能 。 
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T4155- 























图 6.3.7 74LS195 的 电路 原理 图 


2. 集成 双向 移 位 寡 存 器 





(1) 引 脚 说 明 。 如 图 6. 3. 8 所 示 为 4 位 移 位 让 
寄存 器 74LS194。 图 中 ,CR 为 清 零 端 ,Mo .Mi 为 加 
工作 方式 控制 端 , Ds 为 左 移 串 行 数据 输入 端 , Dsx 为 右 移 串 行 
据 输入 端 ,D。 一 D; 为 并 行 数据 输入 端 ; Qu 一 Q, 为 寄存 器 输出 端 


(2) 功能 表 。74LS194 功能 表 如 表 6. 3.2 所 示 。 由 表 可 看 


出 ,集成 4 位 移 位 寄存 器 74LS194 具有 如 下 功能 。 


表 6.3.2 74LS194 功能 表 


CR Mi Mn Dag. Dex CP pe 

















Di D; D; Q QQ Qs 
0 x Xx Xx xX Xx 0 0 0 0 
1 > x x 0 Q QQ Qs 
站 x x + Cr 六 二 号 地 
时 0 1 xX bE! 不 > 1 Qu Qi Q: 
1 修了 x 0 个 XXxXx xXx 0 Qu QQ: 
10 x * XXxXx xXx QQ Q 1 
1 10 xX 个 p44 QQ Q 0 
和 00 x x x 4 


QQ Q: Qs 
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Q@ 清 零 功能 ( 真 值 表 第 1 行 )。 当 CR 二 0 时 ,双向 移 位 寄存 器 异步 清 零 , 移 位 寄存 器 各 
触发 器 立即 全 部 复位 为 0。 

@ 保持 功能 (功能 表 第 2、8 行 )。 当 CR=1 时 ,CP=0 或 Mo 一 Mi 一 0, 双 向 移 位 寄存 器 
保持 状态 不 变 。 

@ 并 行 输入 数据 功能 (功能 表 第 3 行 )。 当 CR=1,Mo 一 Mi 二 1 时 ,在 CP 脉冲 上 升 沿 
的 作用 下 ,可 将 加 在 并 行 输入 端 De 一 Ds 的 数据 wo 一 ds 送 入 寄存 器 中 。 

@ 右 移 串 行 输入 数据 功能 (功能 表 第 4.5 行 )。 当 CR=1,Ms=1,M:=0 时 ,为 右 移 移 
位 寄存 器 ,在 CP 脉冲 上 升 沿 的 作用 下 ,有 

=QEm i= Du (6. 3.4) 

@ 左 移 串 行 输入 数据 功能 (功能 表 第 6.7 行 )。 当 CR=1,M6 二 0,Mi 二 1 时 ,为 左 移 移 

位 寄存 器 ,在 CP 脉冲 上 升 沿 的 作用 下 ,有 
i= Vu OF = (6. 3.5) 

(3) 74LS194 的 逻辑 功能 总 结 为 : 74LS194 为 异步 清 零 .同步 置 数 的 双向 移 位 寄存 器 ， 
具体 方式 主要 由 MiMo 确 定 。 

【 例 6.3.1】 请 用 两 片 74LS194 构成 一 个 8 位 的 双向 移 位 寄存 器 。 

解 (1) 8 位 并 行 输入 、 输 出 数据 的 实现 。 定 义 片 1 的 De 一 Di: 对 
D: . 片 2 的 Do 一 D: 对 应 8 位 寄存 器 的 Di 一 D;; 定义 片 1 的 Qu 一 Qs: 对 
@\ 片 2 的 Q 一 Q 对 应 8 位 寄存 器 的 Q, 一 Qi。 

(2) CR M Mo .CP 4 个 公共 控制 引 脚 短 接 。 

(3) 右 移 功能 的 实现 。 当 CR=1,M=1,M:=0 时 , 片 1. 片 2 为 两 个 独立 的 右 移 移 位 
寄存 器 ,有 














峡 


8 位 寄存 器 的 Do 一 
8 位 寄存 器 的 Qu 一 


W 


卫 


W 


Qi = QH, Qo = Dse 
依据 8 位 右 移 移 位 功能 要 求 ,有 
Q = Qs 
依照 (1) (2) 的 连接 特点 ,有 
Qi = Qo = Ds Qs = Qo 
令 Dsgow 一 Qao 即 可 。 
(4) 左 移 功能 的 实现 。 依 据 8 位 左 移 移 位 功能 要 求 ,有 
Qs 一 Qi 
依照 (1) (2) 的 连接 特点 ,有 
Q = = Dsaoa) 
令 Daw 一 Qo 即 可 。 
可 画 出 电路 如 图 6. 3. 9 所 示 。 





[3 数字 电子 技术 基础 


























图 6.3.9 例 6.3.1 的 图 
参照 用 两 片 194 构成 的 8 位 双向 移 位 寄存 器 的 连接 方法 ,可 夯 出 用 两 片 195 构成 的 8 
位 移 位 寄存 器 电路 如 图 6. 3. 10 所 示 。 
Qo 












S SS 
SOOO 


中 
ba] 






= 
S| 
| 5 
中 





别 绎 





图 6.3.10 用 74LS195 构成 的 8 位 右 移 寄存 器 


8 位 并 行 输入 、 输 出 数据 ,公共 控制 引 脚 连接 方法 与 例 6. 3. 1 中 介绍 的 方法 相同 。 
74LS195 为 右 移 移 位 寄存 器 ,有 
Q = Qs 
根据 电路 的 连接 特点 ,有 
Q: = Qo = TQ + KeQs 
将 片 2 的 外 部 输入 J:、K: 短 接 后 与 片 1 的 Q; 连 接 即 可 。 
Quartus 开 中 74LS194 的 电路 原理 图 如 图 6. 3. 11 所 示 。 其 中 ,SRSI 对 应 Dsr ,SLSI 对 
应 Ds ,CLRN 对 应 CR, So、Si 分 别 对 应 Mo .Mi ,KN 对 应 ,CLK 对 应 CP,A BCD 对 应 
DsDi1D;D; ,QAQBQCQD 对 应 Q,QiQ;Q;。 
如 当 SiS。 二 01 时 ,SRSI 输 和 有效 ,外 部 输入 A 被 Si 屏蔽 ,QA" 被 S。 屏 项, 则 有 
QA = SRSI， 即 Q = De 
有 兴趣 的 读者 可 参考 该 电路 进一步 理解 74LS194 的 逻辑 功能 。 
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图 6.3.11 74LS194 的 电路 原理 图 


6.3.4 移 位 寄存 器 的 应 用 
移 位 寄存 器 应 用 十 分 广泛 ,主要 应 用 有 如 下 几 种 。 
1. 存放 数据 


移 位 寄存 器 首先 是 寄存 器 ,存放 数据 是 寄存 器 的 基本 功能 。 寄 存 器 是 计算 机 CPU 中 
的 基本 部 件 ,是 理解 CPU 的 基础 。 


2. 数学 运算 


二 进 制 数据 在 移 位 寄存 器 中 右 移 1 位 等 于 数学 上 左 移 1 位 ,数值 上 等 于 乘 以 2。 类 似 
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地 ,数据 在 移 位 寄存 器 中 左 移 1 位 等 于 数学 上 右 移 1 位 ,数值 上 等 于 除 以 2。 因 此 , 移 位 寄 
存 器 广泛 用 于 数学 运算 。 





3. 实现 数码 的 串 行 、 并 行 变换 


在 数字 通信 系统 中 ,通信 线路 上 信息 传递 通常 是 串 行 传送 ,而 终端 的 输入 或 输出 往往 
是 并 行 的 ,因而 需要 将 串 行 信号 变换 成 并 行 信号 或 者 由 并 行 信号 变换 成 串 行 信号 。 例 如 ， 
图 6. 3. 3 所 示 4 位 移 位 寄存 器 就 可 将 串 行 信号 变换 成 并 行 信号 。 如 果 串 行 输入 的 数码 为 
AsAsAiAo=1101, 则 图 6.3.3 所 示 电 路 在 Quartus 了 环境 中 的 仿真 结果 如 图 6. 3. 4( 经 过 
处 理 ) 所 示 。 从 图 中 可 以 看 出 , 移 位 寄存 器 的 移 存 脉冲 (CP 脉冲 ) 与 代码 的 码 元 应 同步 。 并 
行 读 出 脉冲 (OE) 必 须 在 4 个 CP 脉冲 后 出 现 ,并 且 和 CP 脉冲 出 现 的 时 间 互 相 错开 。 





4. 移 位 寄存 器 可 以 作为 脉冲 节拍 延迟 


由 于 移 位 寄存 器 在 串 行 输入 、 串 行 输出 时 ,输入 信号 经 过 7 次 移 位 后 才 到 达 输 出 端 输 
出 ,所 以 输出 信号 比 输入 信号 延迟 了 个 移 位 脉冲 的 周期 , 故 起 到 了 节拍 延迟 的 作用 。 其 
延迟 的 时 间 为 

ta = ntcp 

此 外 , 移 位 寄存 器 还 常用 来 构成 计数 器 .序列 信号 发 生 器 等 常用 时 序 罗 辑 电 路 。 

复习 与 思考 

6. 3.1 设 寄存 器 QsQ:QiQo 初 始 状态 为 "0000”, 用 左 移 功能 设置 寄存 器 QisQsQiQo 状 
态 为 "0011”, 写 出 完成 该 设置 过 程 中 的 4 个 时 钟 周期 寄存 器 的 状态 变化 情况 。 

6. 3.2 用 两 片 194 构成 一 个 8 位 左 移 寄存 器 。 


6.4 计数 器 


计数 器 不 仅 可 以 用 来 计数 ,而 且 还 可 以 用 来 作为 定时 器 、 分 频 器 .脉冲 序列 发 生 器 、 数 
字 仪表 以 及 在 数字 计算 机 中 用 于 数字 运算 等 ,是 应 用 最 广泛 的 一 类 时 序 逻 辑 电路 。 
6.4.1 计数 器 的 含义 及 种 类 


统计 脉冲 的 个 数 称 为 计数 ,实现 计数 功能 的 电路 称 为 计数 器 。 计 数 器 应 
用 十 分 广泛 ,主要 分 类 方法 有 : 








1. 按 计数 器 中 触发 器 工作 是 否 与 时 钟 脉冲 同步 分 类 
同步 计数 器 一 一 输入 的 时 钟 脉冲 (又 称 为 计数 脉冲 ) 同 时 作用 于 电路 中 的 所 有 触发 器 ， 


这 种 计数 器 称 为 同步 计数 器 。 
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异步 计数 器 一 输入 的 计数 脉冲 到 来 时 ,各 个 触发 器 的 工作 是 异步 进行 的 ,这 种 计数 


器 称 异 步 计数 器 。 从 电路 结构 上 看 ,计数 器 中 的 各 个 触发 器 ,有 的 触发 器 其 时 钟 信 号 是 输 
入 的 计数 脉冲 ,有 的 触发 器 其 时 钟 信号 却 是 其 他 触发 器 的 输出 。 

















2. 按 计数 的 进 制 分 类 


二 进 制 计数 器 一 一 当 输 入 的 计数 脉冲 到 来 时 , 按 二 进 制 规律 进行 计数 的 计数 器 称 为 二 
进 制 计数 器 。 
十 进 制 计数 器 一 一 按 十 进 制 规律 进行 计数 的 计数 器 称 为 十 进 制 计数 器 。 原 理 上 ,二 进 


称 为 N 进 制 计数 器 。 
3. 按 计数 时 是 递增 还 是 递减 分 类 


加 法 计数 器 一 一 当 输入 的 计数 脉冲 到 来 时 , 按 递增 规律 进行 计数 的 计数 器 称 为 加 法 计 


数 器 。 


数 器 。 


数 器 称 为 可 逆 计 数 器 。 


6.4.2 同步 计数 器 的 电路 构成 特点 


同步 计数 器 是 典型 的 同步 时 序 电路 ,电路 中 所 有 的 触发 器 都 是 共用 同一 个 时 钟 脉冲 
源 , 这 个 时 钟 脉冲 源 就 是 被 计数 的 输入 脉冲 。 


1. 同步 3 位 二 进 制 加 法 计数 器 


构成 二 进 制 计数 器 方法 较 多 ,这 里 介绍 一 种 通用 方法 。 同 步 3 位 二 进 制 加 法 计数 器 实 
例如 图 6. 4. 1 所 示 ,该 图 在 Quartus 开 环 境 中 的 仿真 结果 如 图 6.4.2 所 示 。 图 中 的 数字 输 
出 形式 为 3 个 触发 器 按照 QQiQs (电路 中 为 QsQsQ: ) 的 顺序 以 总 线形 式 仿真 的 结果 。 


三 | ood) 
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图 6.4.1 3 位 二 进 制 加 法 计数 器 的 图 
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图 6.4.2 如 图 6.4.1 所 示 电 路 的 仿真 图 














图 6. 4. 2 可 得 到 如 图 6. 4. 3 所 示 的 状态 图 。 从 状态 图 ,仿真 图 可 看 出 ,图 6.4. 1 所 示 
电路 每 8 个 CP 时 钟 Q,Q:Q, 由 状态 0 回 到 状态 0, 为 对 时 钟 信号 计数 的 3 位 二 进 制 加 法 计 
数 器 ,也 称 八进制 加 法 计数 器 。 














图 6.4.3 如 图 6.4.1 所 示 电 路 的 状态 图 


一 个 计数 器 所 能 够 记 入 计数 脉冲 的 数目 , 称 为 计数 器 的 计数 容量 ,计数 长 度 或 计数 器 
的 模 。 上 述 3 位 二 进 制 计数 器 的 计数 容量 等 于 8, 其 计数 长 度 或 模 值 数 也 等 于 8。 

仿 直 时 序 图 可 以 看 出 , 若 输入 计数 脉冲 的 频率 为 /. 则 Qi .Q:、.Q: 端 可 以 依次 输出 频 
率 为 却 户 ` 于 万 \ 言 广 的 周期 性 的 矩形 脉冲 。 因 为 计数 器 具有 分 频 功 能 ,所 以 也 称 为 分 
频 器 。 

如 图 6. 4.1 所 示 的 八进制 计数 器 ,每 8 个 时 钟 脉冲 ,输出 了 输出 1 个 脉冲 ,因此 ,也 称 作 
分 频 器 。 

也 可 根据 JK 触发 器 特点 直接 求 出 如 图 6. 4. 1 所 示 电 路 的 仿真 时 序 图 ,求解 思路 如 下 。 

如 图 6. 4. 1 所 示 电路 中 第 1 个 触发 器 连接 特点 : 一 Ki 二 1, 时钟 端 接 外 部 时 钟 CP。 
当 CP 到 来 时 ,Q (仿真 图 中 为 Qu 翻转。 可 由 CP 波形 直接 画 出 Qi 的 波形 ,如 图 6.4.2 中 
最 下 一 行 所 示 。 

第 2 个 触发 器 连接 特点 : J 一 Ks 一 Qf ,时钟 端 接 外 部 时 钟 CP。 当 CP 个 到 来 且 Q? 一 1 
时 ,Q:( 仿 真 图 中 为 Q,) 翻 转 ,其 余 时 间 保持 状态 不 变 , 可 由 CP 波形 及 Q, 的 波形 直接 而 出 Q。 
的 波形 ,如 图 6.4.2 中 倒数 第 2 行 所 示 ( 仿 真 图 中 的 Q, 波 形 对 应 QI, 而 不 是 Qi, 下 同 )。 

第 3 个 触发 器 连接 特点 : J 一 Ks 一 QiQ3 ,时钟 端 接 外 部 时 钟 CP。 当 CP + 到 来 且 Qi 一 
Q3 一 1 时 ,Q,( 仿 真 图 中 为 Q:) 翻 转 , 其 余 时 间 保持 状态 不 变 ,可 由 CP 波形 及 Q, .Q: 的 波形 
直接 夯 出 Q; 的 波形 ,如 图 6. 4.2 中 倒数 第 3 行 所 示 。 

如 图 6. 4. 2 所 示 仿真 时 序 图 中 输出 Y 及 触发 器 各 状态 变化 特点 ,可 进一步 总 结 如 
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图 6.4. 1 所 示 电 路 的 逻辑 特点 : 同步 八进制 上 升 沿 计数 、 满 幅 输出 上 升 沿 溢出 输出 下 降 沿 
的 加 法 计数 器 。 sn a] 
二 








2. 同步 4 位 二 进 制 加 法 计数 器 


境 中 的 仿真 结果 如 图 6.4.5 所 示 。 图 中 的 数字 输出 形式 为 4 个 触发 器 按照 QQsQiQ (电路 中 
为 QQsQ:Q:) 的 顺序 以 总 线形 式 仿 真 的 结果 。 









































图 6.4.4 同步 4 位 二 进 制 加 法 计数 器 
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图 6.4.5 同步 4 位 二 进 制 加 法 计数 器 仿真 图 


从 仿真 图 可 看 出 ,如 图 6.4.4 所 示 电 路 每 16 个 CP 时钟 QQsQ:Q: 由 状态 0 回 到 状态 
0 ,为 对 时 钟 信号 计数 的 四 位 二 进 制 加 法 计数 器 ,也 称 十 六 进 制 加 法 计数 器 。 由 如 图 6.4.4 
所 示 仿 真 时 序 图 中 输出 Y 及 触发 器 各 状态 变化 特点 ,可 进一步 总 结 该 电路 的 逻辑 特点 : 同 
步 十 六 进 制 上 升 沿 计数 、 满 幅 输 出 上 升 沿 、 溢 出 输出 下 降 沿 的 加 法 计数 器 。 

如 图 6.4.1 所 示 3 位 二 进 制 加 法 计数 器 电路 驱动 方程 为 

i=K=1, J:= K,=Qi, J,= K,= QiQ:} 
如 图 6.4.4 所 示 4 位 二 进 制 加 法 计数 器 电路 驱动 方程 为 
i=K=1, J:= K:=Q’i, J:= Ks= QiQi, J,= K,= QIQIQ! 

对 照 如 图 6. 4. 1 和 图 6. 4. 4 所 示 的 3 位 、4 位 二 进 制 计数 器 电路 ,可 见 4 位 二 进 制 同步 
加 法 计数 器 与 3 位 二 进 制 同步 加 法 计数 器 的 电路 结构 相似 ,4 位 计数 器 较 3 位 计数 器 多 一 
级 触发 器 ,可 参考 如 图 6. 4. 1 和 图 6. 4. 4 所 示 电 路 设计 更 多 位 的 二 进 制 加 法 计数 器 。 
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3. 同步 3 位 二 进 制 减法 计数 器 


在 如 图 6. 4. 1 所 示 电 路 中 ,下 一 级 触发 器 的 输入 接 上 一 级 触发 器 的 Q 
端 ,将 其 改 接 Q 端 , 则 形成 另 一 种 同步 二 进 制 计数 器 ,具体 如 图 6.4.6 所 示 。 


TD- 














Te Te 


























图 6.4.6 3 位 二 进 制 减法 计数 器 的 图 


该 图 在 Quartus 本 环境 中 的 仿真 结果 如 图 6.4.7 所 示 。 图 中 的 数字 输出 形式 为 3 个 触 
发 器 按照 QzQiQ 的 顺序 以 总 线形 式 仿真 的 结果 。 
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图 6.4.7 如 图 6.4.6 所 示 电 路 的 仿真 图 


由 图 6.4.7 可 得 到 如 图 6. 4.8 所 示 的 状态 图 。 从 状态 图 ,仿真 图 可 看 出 ,如 图 6.4.6 所 
示 电 路 每 8 个 CP 时 钟 QsQ:Q: 由 状态 0 回 到 状态 0 ,为 同步 3 位 二 进 制 减法 计数 器 。 显 然 ， 


它 的 计数 容量 为 8。 








图 6.4.8 如 图 6.4.6 所 示 电 路 的 状态 图 


类 似 地 ,也 可 根据 JK 触发 器 特点 直接 求 出 如 图 6. 4. 6 所 示 电 路 的 仿真 时 序 图 ,求解 思 
路 如 下 。 

如 图 6. 4.6 所 示 电 路 中 第 1 个 触发 器 连接 特点 : 万 二 天 :一 1, 时 钟 端 接 外 部 时 钟 CP。 
当 CP 人 到 来 时 ,Qi( 仿 真 图 中 为 Qu 翻转。 可 由 CP 波形 直接 画 出 Qi 的 波形 如 图 6.4.7 中 
最 下 一 行 所 示 。 

第 2 个 触发 器 连接 特点 : J 二 Ks 一 Qi, 时 钟 端 接 外 部 时 钟 CP。 当 CP 人 到 来 且 Qi 一 0 
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时 ,Q:( 仿 真 图 中 为 Qi ) 翻 转 , 其 余 时 间 保 持 状 态 不 变 , 可 由 CP 波形 及 Qi 的 波形 直接 画 出 
Q: 的 波形 ,如 图 6.4.7 中 倒数 第 2 行 所 示 。 

第 3 个 触发 器 连接 特点 : Js 一 Ks 一 QiQ: ,时 钟 端 接 外 部 时 钟 CR。 当 CP 人 到 来 且 Qi 一 
Q2 二 0 时 ,Qs( 仿 真 图 中 为 Qs ) 翻 转 ,其余 时 间 保持 状态 不 变 , 可 由 CP 波形 及 Qi 、Q: 的 波形 
直接 画 出 Q; 的 波形 ,如 图 6. 4.7 中 倒数 第 3 行 所 示 。 

由 如 图 6.4.7 所 示 仿 真 时 序 图 输出 Y 及 触发 器 各 状态 变化 特点 ,可 进一步 总 结 如 
图 6.4.6 所 示 电 路 的 逻辑 特点 : 同步 上 升 沿 计数 、 零 幅 输出 上 升 沿 .溢出 输出 下 降 沿 的 八 进 
制 减法 计数 器 。 

如 图 6.4.6 所 示 3 位 二 进 制 减法 计数 器 电路 驱动 方程 为 

I= J == J 

结合 上 面 的 驱动 方程 ,可 参照 更 多 位 的 二 进 制 加 法 计数 器 电路 构成 方法 构成 更 多 位 的 

二 进 制 减法 计数 器 电路 。 

















4. 同步 3 位 二 进 制 可 逆 计 数 器 





对 照 如 图 6. 4. 1 和 图 6. 4. 6 所 示 3 位 二 进 制 电路 ,从 第 2 个 触发 器 开始 ， Fe 
二 者 的 接 法 差别 : 加 法 计数 器 J 、K 接 Q, 减 法 计数 器 JK 接 QQ。 ee 

基于 上 面 的 接 法 特点 ,从 第 2 个 触发 器 开始 ,将 同步 二 进 制 加 法 计数 器 和 同步 二 进 制 减 
法 计数 器 合并 在 一 起 ,由 控制 信号 M 加 以 控制 。 

当 M=1 时 , 按 加 法 进行 计数 ,J K 接 Q, 写 成 表达 式 , 有 





J=K= MQ (6.4.1) 
当 M=0 时 , 按 减 法 进行 计数 ,J K 接 Q ,有 
=K= MG (6.4.2) 
综 上 所 述 ,同步 可 逆 计 数 器 第 2 个 触发 器 的 驱动 方程 为 
J=K= MQ+MGd= MA MG (6.4.3) 


电路 如 图 6. 4.9 所 示 。 















































图 6.4.9 同步 可 逆 3 位 二 进 制 计数 器 


可 参照 更 多 位 的 二 进 制 加 法 计数 器 电路 构成 方法 构成 更 多 位 的 二 进 制 可 逆 计 数 器 
电路 。 
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5. 同步 十 进 制 加 法 计数 器 


同步 十 进 制 计数 器 电路 实例 如 图 6. 4. 10 所 示 。 该 图 在 Quartus 开 环 境 中 的 仿真 结果 
如 图 6.4. 11 所 示 。 图 中 的 数字 输出 形式 为 4 个 触发 器 按照 Q;Q:QQo 的 顺序 以 总 线形 式 
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图 6.4.11 如 图 6.4.10 所 示 电 路 的 仿真 图 


由 图 6.4.11 可 得 到 如 图 6. 4. 12 所 示 的 状态 图 。 从 状态 图 .仿真 图 可 看 出 ,如 图 6. 4. 10 
所 示 电 路 每 10 个 CP 时 钟 QiQiQ:Q, 由 状态 0 回 到 状态 0, 为 对 时 钟 信号 计数 的 十 进 制 加 法 
计数 器 。 由 如 图 6. 4. 11 所 示 仿真 时 序 图 中 输出 Y 及 触发 器 各 状态 变化 特点 ,可 进一步 总 
结 该 电路 的 逻辑 特点 : 同步 十 进 制 上 升 沿 计数 、 满 幅 输出 上 升 沿 ` 滋 出 输出 下 降 沿 的 加 法 计 
数 器 。 








Q10;0;0) 








图 6.4.12 如 图 6.4.10 所 示 电 路 的 状态 图 


本 书 主要 采用 计算 机 仿真 分 析 各 时 序 电 路 ,也 可 采用 6. 2 节 介绍 的 时 序 逻 辑 电路 分 析 
方法 分 析 时 序 电路 。 

下 面 以 如 图 6. 4. 10 所 示 同 步 十 进 制 计 数 器 为 例 介绍 利用 时 序 逻 辑 电路 分 析 方 法 分 析 
计数 器 电路 的 方法 。 
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(1) 写 出 电路 的 驱动 方程 .输出 方程 。 驱 动 方程 为 








站 三 而 三 1 
J: = K: = QQ: 
(6.4.4) 
J:= K; = QQ 
J = K, = QIQIQI+ QIQ! 
输出 方程 为 
Y = QQ (6.4.5) 


(2) 写 出 电路 的 状态 方程 。 将 驱动 方程 代入 JK 触发 器 的 特性 方程 Q"*! 二 J@" 十 KQ" 中 ， 
就 得 到 了 电路 的 状态 方程 , 即 
QR 
Q = QQ T+ QQ 
QI = QIQIG! + QIQIQ? 
QT= (QTQIQI+ QIQV GA! + QTQIQIT QIQIQ? 
(3) 画 出 电路 的 状态 图 。 由 状态 方程 可 得 到 如 图 6. 4. 12 所 示 的 状态 图 。 
(4) 检查 电路 能 否 自 启动 。4 个 触发 器 有 16 个 状态 , 尚 有 6 个 无 效 状态 ,应 检查 电路 能 
否 自 启动 。 
设 电 路 的 原状 态 分 别 为 *1010”*1100”“1110”, 当 CP 脉冲 到 来 时 ,将 电路 的 初始 状态 代 
入 状态 方程 和 输出 方程 ,有 








(6.4.6) 


/0 /1 

1010 一 ~ 1011 一 ~ 0110 
/0 | 

1100 一 ”~ 1]101 一 > 0100 


T0000 

(5) 结论 。 可 见 , 如 图 6.4. 10 所 示 电 路 为 同步 能 够 自 启动 的 十 进 制 加 法 计数 器 。 

通过 上 面 的 分 析 不 难 发 现 , 十 进 制 和 二 进 制 计数 器 在 原理 上 并 无 本 质 区 别 ,逻辑 特点 
也 大 体 相 同 。 类 似 地 ,同步 十 进 制 计数 器 也 有 减法 .可 逆 等 多 种 类 型 ,有 兴趣 的 读者 可 参考 
相关 书籍 。 

当然 ,大 多 数 工 程 实践 中 的 计数 器 既 不 是 二 进 制 计数 器 ,也 不 是 十 进 制 计数 器 ,而 是 任 
意 的 N 进 制 的 计数 器 。 

N 进 制 计数 器 一 般 用 集成 二 进 制 或 十 进 制 计数 器 结合 门 电路 构成 ,具体 将 在 后 面 的 内 
容 中 介绍 。 


6.4.3 ”常用 中 规模 集成 同步 计数 器 


中 规模 集成 同步 计数 器 的 产品 型 号 比较 多 。 其 电路 结构 是 在 基本 计数 器 如 二 进 制 计 
数 器 .十进制 计数 器 的 基础 上 增加 一 些 附加 电路 ,以 扩展 其 功能 。 
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常用 的 集成 二 进 制 同步 计数 器 有 加 法 计数 器 和 可 逆 计 数 器 两 种 类 型 。 
1. 集成 4 位 二 进 制 同步 加 法 计数 器 





集成 4 位 二 进 制 同 步 加 法 计数 器 的 主要 产品 有 CT54161/CT74161、 
CT54LS161/CT74LS161.CC40161 等 ,它们 采用 的 都 是 异步 清 零 (又 称 为 异 回 诗 
步 清 除 ) 。 此 外 还 有 用 同步 清 零 的 计数 器 ,它们 是 当 CR 低 电 平 有 效 时 ,在 时 钟 信号 作用 下 实 
现 清 零 , 如 CT54163/CT74163、CT54LS163/CT74LS163、CC40163 等 4 位 二 进 制 计 数 器 。 

下 面 介 绍 比 较 典 型 的 芯片 CT54LS161/CT74LS1619(4 位 二 进 制 计 数 器 ) 的 控制 逻辑 
及 其 应 用 。 

(1) 引 脚 说 明 。 如 图 6.4. 13 所 示 为 集成 4 位 二 进 制 计数 器 
74LS161。 图 中 ,CP 为 输入 的 计数 脉冲 ,也 就 是 加 到 各 个 触发 器 “一 2 2 上 
的 时 钟 信号 端的 时 钟 脉 冲 。CR 是 清 零 端 ,LD 是 置 数控 制 端 ， 一 | 户 三 当 上 六 辣 
CTs 和 CT 是 两 个 计数 器 工作 状态 的 控制 端 ,Du~ D, 是 并 行 输 。 卫 了 Si” 


0 
入 数据 端 ,CO 是 进位 信号 输出 端 ,Qu 一 Q。 是 计数 器 状态 输出 端 。 = 
(2) 功能 表 。 如 表 6. 4. 1 所 示 为 74LS161 集成 4 位 二 进 制 一 CR 


计数 器 的 功能 表 。 由 表 6. 4. 1 所 示 功 能 表 可 以 清楚 地 看 出 ,集成 
4 位 二 进 制 同步 加 法 计数 器 具有 如 下 功能 : 

Q@ 异步 清 零 功 能 。 当 CR=0 时 ,计数 器 清 零 。 从 表 中 第 1 行 可 以 看 出 ,CR=0, 其 他 输 
入 信号 都 不 起 作用 ,由 时 钟 触发 器 的 逻辑 特性 知道 ,其 异步 输入 端的 信号 是 优先 的 ,CR=0 
正 是 通过 Ro 二 0 使 各 个 触发 器 清 零 的 。 这 一 工作 又 称 为 计数 器 的 复位 。 


















































图 6.4.13 74LS161 





演 闪光 -活活 0000 
区 人 do di ds ds do di ds ds 

1 L + xxx 正常 计数 
0 次 x xXx x X| 保持 (但 CO=0) 
1 这 


Xx Xx 保持 





@ 同步 并 行 置 数 功能 。 从 表 中 第 2 行 可 以 看 出 , 当 CR=1.LD=0 时 ,在 CP 脉 串 上 升 
沿 的 操作 下 ,并 行 输入 数据 端 De ~ D: 输 入 的 数据 wo 一 ds 置信 计数 器 ,使 计数 器 的 状态 为 
Q;Q: QQ = ddsdido。 

@ 二 进 制 同 步 加 法 计数 功能 。 从 表 中 第 3 行 可 以 看 出 , 当 CR=LD=1 时 , 若 CTr= 
CTe 一 1, 则 4 位 二 进 制 加 法 计数 器 对 输入 的 CP 计数 脉冲 进行 加 法 计数 。 当 第 15 个 CP 脉 


@ CT54/CT74 系列 芯片 与 CT54LS/CT74LS 系列 对 应 芯片 的 逻辑 功能 .工作 原理 .引线 排列 图 .逻辑 符号 都 相同 。 
在 后 面 的 内 容 中 ,不 再 区 分 CT54/CT74 系列 与 CT54LS/CT74LS 系列 芯片 ,统一 采用 74LS TTL 系列 的 命名 方法 。 
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冲 到 来 时 ,计数 器 的 状态 Q@Q:Qi1Qo 为 *1111”, 同 时 进位 信号 CO 二 1; 当 第 16 个 CP 脉冲 到 
来 时 ,计数 器 的 状态 Q;Q:QiQo 为 “0000”, 同 时 进位 信号 CO 跳 变 到 0 ,计数 器 向 高 一 位 产生 
下 降 沿 输出 信和 号。 

@ 保持 功能 。 从 表 中 第 4、5 行 可 以 看 出 , 当 CR==LD=1 时 ,车 CTr* CTe 一 0, 则 计数 
器 将 保持 原来 状态 不 变 。 

对 于 进位 输出 CO 有 两 种 情况 : 如 果 CTt 二 0, 那 么 CO=0; 如 果 CTr 王 1, 则 CO 保持 
原始 状态 不 变 。 

综 上 所 述 , 表 6. 4. 1 所 示 的 功能 表 反 映 了 74LS161 是 一 个 具有 异步 清 零 .同步 置 数 、 可 
以 保持 状态 不 变 的 4 位 三 进 制 同步 上 升 沿 加 法 计数 器 。 

当然 ,集成 芯片 的 逻辑 功能 是 通过 电路 来 实现 的 。74LS161 的 电路 原理 图 如 图 6. 4. 14 
所 示 。 



































图 6.4.14 74LS161 的 电路 原理 图 








图 6. 4. 14 所 示 电 路 使 用 下 降 沿 触发 的 JK 触发 器 ,外 部 时 钟 经 反 相 器 取 反 后 接触 发 器 
的 时 钟 输入 端 。 图 中 , 当 CR、LD 无 效 ,CTp 和 CTrt 有 效 时 ,有 
= 
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此 时 ,如 图 6.4.14 所 示 电 路 具有 和 如 图 6. 4.4 所 示 电 路 相同 的 驱动 方程 。 可见 ,如 
图 6.4.14 所 示 的 74LS161 的 电路 原理 图 是 在 如 图 6. 4.4 所 示 的 4 位 二 进 制 加 法 计数 器 电 
路 原理 图 的 基础 上 ,增加 了 一 些 辅助 功能 (如 置 数 功能 、 保 持 功能 等 ) 而 构成 的 同步 二 进 制 











计数 器 。 
根据 加 法 计数 器 电路 特点 ,74LS161 的 进位 CO 也 具有 满 幅 输出 上 升 沿 .溢出 输出 下 降 
沿 的 应 用 特点 。 





在 如 图 6. 4. 14 所 示 的 74LS161 的 电路 原理 图 中 ,初始 数据 D; D:D1iD。 通 过 置 数 输入 
控制 端 LD 加 到 JK 触发 器 的 JK 输入 端 , 只 有 在 时 钟 信 号 上 升 沿 到 来 时 才 会 改变 触发 器 的 
状态 。 这 种 在 CP 脉冲 上 升 沿 的 作用 下 将 外 部 数据 置信 计 数 器 的 置 数 方式 称 为 同步 置 数 。 
有 兴趣 的 读者 可 进一步 分 析 74LS161 的 电路 原理 图 ,进一步 理解 异步 清 零 .同步 置 数 的 动 
作 特 点 及 其 电路 实现 原理 。 

74LS161 的 清 零 方式 为 异步 清 零 。 当 清 零 信号 CR 一 0 时 ,74LS161 各 和 触发 器 立即 进入 
状态 “0"。 也 有 支持 同步 清 零 的 集成 4 位 二 进 制 同步 加 法 计数 器 ,参考 芯片 如 74LS163 ,其 
功能 表 如 表 6.4. 2 所 示 。 





表 6.4.2 74LS163 功能 表 


CR LD CTP CTr cP Do D D; D; QQ Q: Qs 





0 x x x 个 XW 0 0 
1 0 x 汉 + do di do ds do di da ds 
1 1 1 个 X X X X 正常 计数 
1 1 x 0 x 2 保持 (CO=0) 
1 1 0 1 汉 汉 汉 这 肥 保持 





从 表 中 第 1 行 可 以 看 出 ,在 CR=0 的 情况 下 , 当 CP 脉冲 上 升 沿 到 来 时 ,计数 器 的 状态 
QQQQ=0000。 这 种 在 CP 脉 串 上 升 沿 的 作用 下 将 计数 器 置 “0” 的 清 零 方式 称 为 同步 清 零 。 
74LS163 除了 采用 同步 清 零 方式 外 ,其 逻辑 功能 .计数 工作 原理 和 引线 排列 图 与 


ee 
常用 的 CMOS 集成 同步 计数 器 有 CC4520、CC4526 (减法 计数 器 ) 等 ,有 兴趣 的 读者 可 
参阅 有 关 书 籍 。 
2. 集成 十 进 制 同 步 加 法 计数 器 


集成 十 进 制 同步 加 法 器 种 类 较 多 ,TTL 产品 有 74LS160、74LS162 等 ,CMOS 产品 有 
CC40160 等 。 

74LS160 是 一 个 具有 异步 清 零 .同步 置 数 、 可 以 保持 状态 不 变 的 十 进 制 同步 加 法 计数 
器 。74LS162 与 74LS160 的 区 别 是 74LS162 采用 同步 清 零 方式 , 即 当 CR 二 0 时 ,只 有 CP 
脉冲 上 升 沿 到 来 ,计数 器 才 被 清 零 。74LS160、74LS161、74LS162、74LS163 的 输出 端 排 列 
图 和 逻辑 符号 完全 相同 ,其 逻辑 功能 也 基本 类 似 , 其 区 别 如 表 6. 4. 3 所 示 。 读 者 可 对 照 








第 6 章 “时 序 逻 辑 电路 Co 


74LS161、74LS163 的 逻辑 功能 理解 74LS160、74LS162。 


表 6.4.3 74LS160.74LS161.74LS162 .74LS163 加 法 计数 器 功能 简 表 























74LS161 74LS160 74LS163 74LS162 
异步 清 零 异步 清 零 同步 清 零 同步 清 零 
同步 置 数 同步 置 数 同步 置 数 同步 置 数 
状态 保持 状态 保持 状态 保持 状态 保持 
十 六 进 制 计数 十 进 制 计数 十 六 进 制 计数 十 进 制 计数 
74LS160 的 电路 原理 图 如 图 6. 4. 15 所 示 。 该 电路 使 用 下 降 沿 触发 的 JK 触发 器 ,外 部 


时 钟 经 反 相 器 取 反 后 接触 发 器 的 时 钟 输入 端 。 图 中 , 当 CR .LD 无 效 ,CTe 和 CTr 有 效 时 ,有 
= Ki=1, J:= K:= QQ 








J:= K:= QiQi, = K,= QIQiQI+T QIQ! 









































CT 
CTi to 








图 6.4.15 74LS160 的 电路 原理 图 


此 时 ,如 图 6. 4.15 所 示 电 路 具有 和 如 图 6. 4. 10 所 示 电 路 相同 的 驱动 方程 。 可见, 如 
图 6.4.15 所 示 的 74LS160 的 原理 电路 是 在 如 图 6. 4. 10 所 示 的 十 进 制 加 法 计数 器 原理 电 
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路 的 基础 上 ,增加 一 些 辅 助 功能 (如 和 置 数 功能 ,保持 功能 等 ) 而 构成 的 同步 二 进 制 计数 器 。 
根据 加 法 计数 器 电路 特点 ,74LS160 的 进位 CO 也 具有 满 幅 ( 值 为 9) 输出 上 升 沿 、 溢 出 
输出 下 降 沿 的 应 用 特点 。 
74LS160 的 清 零 方式 为 异步 清 零 。74LS162 则 支持 同步 清 零 。74LS162 除了 采用 同步 
清 夫 方 式 外 ,其 多 加 功能 ,计数 工作 原理 和 引线 排列 疼 和 ?4LS160 没有 区 别 。 
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3. 集成 同步 可 逆 计 数 器 





| 




















6 
集成 4 位 二 进 制 同步 可 逆 计 数 器 ,有 单 时 的 
钟 和 双 时 钟 两 种 类 型 。 , 


(1) 单 时 钟 的 集成 4 位 二 进 制 同步 可 逆 计 数 器 。 下 面 以 比 
较 典 型 的 单 时 钟 集 成 4 位 二 进 制 同步 可 逆 计 数 器 74LS191 为 
例 ,做 简单 的 说 明 。 图 6.4.16 74LS191 

@ 引 脚 说 明 。 如 图 6.4. 16 所 示 为 集成 4 位 二 进 制 同步 可 
逆 计 数 器 74LS191。 图 中 ,U/D 为 加 减 计数 控制 端 ,CT 为 使 能 端 ,LD 为 异步 置 数 端 ,Do 一 
D; 为 并 行 数据 输入 端 ,Q, 一 Q; 为 计数 器 计数 状态 输出 端 ,CO/BO 为 进位 / 借 位 信号 输出 
端 ,RC 为 级 联 端 ,用 于 多 个 芯片 级 联 。 

根据 加 法 计数 器 电路 特点 ,74LS191 的 进位 CO 具有 满 幅 输出 上 升 沿 .溢出 输出 下 降 沿 
的 应 用 特点 。 当 74LS191 进行 减法 计数 时 .CO 引 脚 为 借 位 输出 BO, 具 有 零 幅 输出 上 升 沿 、 
溢出 输出 下 降 沿 的 应 用 特点 ,因此 , 当 74LS191 加 法 计数 到 最 大 值 全 1 或 减法 计数 到 最 小 
值 零 时 ,CO/BO 输出 高 电 平 。 

@ 功能 表 。 如 表 6.4.4 所 示 为 74LS191 集成 4 位 二 进 制 同步 可 逆 计数 器 的 功能 表 。 
该 表 反 映 出 的 功能 为 : 同步 可 逆 计 数 功能 ( 表 中 第 2、3 行 ); 异步 并 行 置 数 功能 ( 表 中 第 1 
行 ); 保持 功能 ( 表 中 第 4 行 )。74LS191 集成 4 位 二 进 制 同步 可 逆 计 数 没 有 专用 的 清 零 输 
入 端 ,但 是 可 以 借助 De 一 Ds 端 异步 并 行 置 和 数据 0000. 间 接 实现 清 零 功能 。 











表 6.4.4 74LS191 功能 表 





0 x 涛 x do di ds ds do di ds ds 
1 0 0 个 淮 率 -多 衣 加 法 计数 
1 0 1 个 ww 减法 计数 
这 1 x x 4 保持 





74LS191 的 电路 原理 图 如 图 6. 4. 17 所 示 。 图 中 ,初始 数据 D3D;Di1D。 是 通过 置 数 输入 
控制 端 LD 直 接 加 到 JK 触发 器 的 异步 置 数 输入 端的 。 当 置 数 信 号 LD 二 0 时 .74LS191 各 触 
发 器 立即 进入 初始 预 设 数据 状态 ,这 种 置 数 方式 称 为 异步 置 数 。 

也 可 通过 该 电路 原理 图 进一步 理解 74LS191 RC 端的 特点 。 
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图 6.4.17 74LS191 的 电路 原理 图 


RC 端 主要 在 多 片 可 逆 计 数 器 级 联 时 使 用 ,由 如 图 6. 4. 17 所 示 的 74LS191 原理 电路 可 
写 出 RC 端 表达 式 为 
RC = CP . CO/BO .CT 
当 CT=0( 即 CT==1) ,CO/BO=1 时 ,RC 二 CP,RC 端 产生 的 输出 进位 脉冲 的 波形 和 输 
入 计数 脉冲 的 波形 相同 。 即 当 计数 允许 ,进位 或 借 位 信号 有 效 时 ,输出 计数 时 钟 信号 。 
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可 通过 下 面 的 例题 来 进一步 理解 。 
【 例 6.4. 1】 电路 如 图 6. 4. 18(a) 所 示 ,请 分 析 如 图 6.4. 18(b) 所 示 输 入 下 相应 的 输出 波形 。 

















Name 100 pms 200 pms 
B55 | | 
-UD 
-CP 
(a) 电路 图 (b) 输入 波形 


图 6.4.18 例 6.4.1 的 图 


解 ”仿真 图 如 图 6. 4. 19 所 示 , 图 中 ,CLK 对 应 时 钟 信 号 CP,ST 对 应 LD,out 对 应 CO/ 
BO,RC 对 应 RC,UD 对 应 U/D, 简 要 分 析 如 下 : 

电路 初始 数据 Ds D:Di De==0011 ,异步 置 数 ST 有 效 , 计 数 器 进入 状态 “3”; UD 二 1, 先 
进行 减法 计数 ; 从 “3” 开 始 经 5 个 脉冲 减法 计数 到 *E”。 之 后 UD 二 0, 进行 加 法 计数 ; 从 
“E” 开 始 经 3 个 脉冲 加 法 计数 到 *1”。 之 后 ,UD=1, 进 行 减法 计数 ,可 求 得 计数 器 状态 如 
图 6. 4. 19 最 下 一 行 所 示 。 








国 [3..0] 





图 6.4.19 例 6.4.1 的 仿真 图 


根据 加 法 ` 减 法 计数 电路 的 特点 ,74LS191 加 法 计数 到 *F” 时 ,进位 信和 号 CO=1; 减法 计 
数 到 *0” 时 , 借 位 信号 BO 二 1。 可 根据 计数 器 状态 的 变化 规律 求 出 CO/BO 的 波形 ,如 
图 6.4.19 第 3 行 所 示 。 
图 6. 4. 19 中 ,计数 允许 一 直 有 效 , 当 进位 或 借 位 信号 有 效 时 ,RC 端 输出 计数 时 钟 信号 。 
可 求 出 RC 端 波形 ,如 图 6.4. 19 第 4 行 所 示 。 
图 6.4.19 可 知 , 当 计数 器 溢出 时 ,进位 / 借 位 信号 输出 下 降 沿 , 不 适合 直接 作为 计数 
脉冲 信号 。 但 计数 器 溢出 时 ,RC 端 输出 上 升 沿 ,因此 , 当 多 片 74LS191 集成 计数 器 级 联 时 ,只 
需 将 低位 的 RC 端 与 高 位 的 CP 端 连接 起 来 .各 片 芯 片 的 上 /D.CT、LD 端 连接 在 一 起 就 可 以 了 。 

其 他 的 集成 单 时 钟 4 位 二 进 制 同步 可 逆 计数 器 还 有 74LS169、CC4516 等 ,有 兴趣 的 读 
者 可 参考 相关 书籍 。 

(2) 双 时 钟 的 集成 4 位 二 进 制 同步 可 逆 计 数 器 。 双 时 钟 的 集成 4 位 二 进 制 同步 可 逆 计 
数 器 具有 加 法 ,减法 两 个 计数 时 钟 , 常 用 于 加 法 计数 脉冲 和 减法 计数 脉冲 来 自 两 个 不 同 脉 
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冲 源 的 计数 应 用 场合 。 下 面 以 比较 典型 的 双 时 钟 集成 4 位 二 进 制 同步 可 逆 计 数 器 74LS193 
为 例 做 简单 说 明 。 

@ 引 脚 说 明 。 如 图 6. 4. 20 所 示 为 双 时 钟 集成 4 位 二 进 制 同 “15 一 一 ~ 
步 可逆 计 数 器 74LS193。 图 中 ,CR 是 异步 清 零 端 ,高 电 平 有 效 ; 0? 名 














二 D 
LD 为 异步 秆 数控 制 端 : CPu 为 加 法 计数 脉冲 输入 端 ,CPo 为 减法 一 | 六 吧 外 
i i = ep a 
计数 脉 串 输入 端 ; CO 为 进位 脉冲 输出 端 ,BO 为 借 位 脉冲 输出 端 ， 也 Jcps 可 








Du 一 D; 为 并 行 数据 输入 端 ,Qo 一 Qs 为 计数 器 的 状态 输出 端 。 ——9LD 
@ 功能 表 。 如 表 6. 4. 5 所 示 为 74LS193 的 功能 表 。 该 表 所 
反映 的 功能 有 异步 清 零 功能 ( 表 中 第 1 行 )、 异 步 并 行 置 数 功 能 


数 , 当 CPp 计 数 脉冲 到 来 时 按 减法 计数 ) .保持 功能 ( 表 中 第 5 行 )。 


表 6.4.5 74LS193 功能 表 





CR LD CPu CPp Do Di D; D， QQ Q: Qs 

1 x 六 x 流 受 滩 应 0 0 0 0 
0 0 关 x do di do ds do di ds ds 
0 1 ‘ 1 区 : 芝 嫩 区 加 法 计数 
0 1 1 个 汉 训 他 减法 计数 
0 1 1 1 渗 湛 家 菊 保持 





从 表 6.4.5 可 以 看 出 ,异步 清 零 CR 优先 级 高 于 异步 并 行 置 数 LD。 还 可 以 看 出 ， 


74LS193 没有 专门 的 计数 允许 端 ,加 法 计数 脉冲 CPu 兼 做 减法 计数 的 计数 允许 ,CPu 二 1 时 
允许 减法 计数 ; 减法 计数 脉冲 CPo 兼 做 加 法 计数 的 计数 允许 ,CP 二 1 时 ,允许 加 法 计数 。 

@ GO0.B0。CO 60 分别 为 进位 、 借 位 脉冲 输出 端 ,同时 可 供 多 片 双 时 钟 可 逆 计 数 器 级 
联 时 使 用 。 

可 通过 下 面 的 例题 来 进一步 理解 。 

【 例 6.4.2】 已 知 74LS193 的 预 置 数 D;D; D1D。 二 0011, 另 外 4 个 输入 端 (ST 对 应 
LD,RD 对 应 CR) 的 输入 波形 如 图 6. 4. 21 所 示 , 请 分 析 计数 器 的 状态 变化 规律 及 进位 、 借 
位 信号 输出 波形 。 






UT 





号 久 包 名 
Se 


图 6.4.21 例 6.4.2 的 输入 波形 


解 ” 仿 真 图 如 图 6.4. 22 所 示 , 图 中 .ST 对 应 LD,RD 对 应 CR .简要 分 析 如 下 。 
电路 初始 数据 DsD:D, Du 一 0011 ,异步 置 数 ST 有 效 , 计 数 器 进入 状 态 "3”; 之 后 有 1 个 
减法 计数 上 升 沿 ,加 法 计数 脉冲 为 1, 减 法 计数 允许 .计数 器 进入 状态 “2”; 接着 有 1 个 加 法 
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prs 83 696 ns 167 TT2 ms 251 658 ns 335 S44 ms 419 $3 ms 
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图 6.4.22 例 6.4.2 的 仿真 波形 


计数 上 升 沿 , 计 数 器 进入 状态 “3”; 从 “3” 开 始 经 4 个 减法 脉冲 计数 到 “F”; 之 后 ,异步 清 零 
信号 CR=1, 计 数 器 立即 进入 状态 “0”; 之 后 ,从 “0” 开 始 经 16 个 加 法 脉冲 计数 器 回 到 “0”， 
可 求 得 计数 器 状态 如 图 6. 4. 22 最 下 一 行 所 示 。 

根据 加 法 ,减法 计数 特点 ,74LS193 加 法 计数 到 *F” 时 进位 信号 有 效 ,减法 计数 到 “0” 时 
借 位 信号 有 效 。 从 仿真 波形 可 看 出 ,进位 ( 借 位 ) 信 号 有 效 时 为 低 电 平 ,计数 器 溢出 时 , 进 
位 / 借 位 信号 输出 上 升 沿 ,具有 和 时 钟 信号 相同 的 波形 ,因此 , 当 多 片 74LS193 集成 计数 器 
级 联 时 ,只 需 将 低位 的 CO 端 .BO 端 分 别 与 高 位 的 CPu 端 .CPp 端 连接 起 来 ,各 片 芯片 的 CR 
端 连接 在 一 起 ,LD 端 连接 在 一 起 。 

(3) 集成 十 进 制 同步 可 逆 计 数 器 。 与 集成 二 进 制 同步 可 逆 计 数 器 一 样 , 集 成 十 进 制 同 
步 可 道 计数 器 也 有 单 时 钟 和 双 时 钟 两 种 类 型 。 常 用 的 产品 型 号 有 74LS190、74LS192、 
74LS168、CC4510 等 。 

集成 十 进 制 同步 可 逆 计 数 器 74LS190 与 集成 十 六 进 制 同步 可 逆 计 数 器 74LS191 的 输 
出 端 排列 图 和 逻辑 符号 相同 ,其 区 别 是 前 者 为 十 进 制 计数 器 ,后 者 为 十 六 进 制 计数 器 。 双 
时 钟 集成 十 进 制 同步 可 逆 计数 器 74LS192 的 输出 端 排 列 和 符号 与 74LS193 集成 双 时 钟 4 
位 二 进 制 同步 可 逆 计 数 器 的 输出 端 排列 图 和 逻辑 符号 相同 ,其 区 别 如 表 6. 4. 6 所 示 。 读 者 
可 对 照 74LS191、74LS193 的 逻辑 功能 理解 74LS190.74LS192。 








表 6.4.6 74LS190.74LS191.74LS192 .74LS193 可 逆 计 数 器 功能 简 表 


























74LS191 74LS190 74LS193 74LS192 
异步 置 数 异步 置 数 异步 置 数 、 清 零 异步 置 数 、 清 零 
单 时 钟 单 时 钟 双 时 钟 双 时 钟 
状态 保持 状态 保持 状态 保持 状态 保持 
进位 / 借 位 、 级 联 输出 进位 / 借 位 、 级 联 输出 进位 、 借 位 输出 进位 、 借 位 输出 
十 六 进 制 计数 十 进 制 计 数 十 六 进 制 计数 十 进 制 计数 


6.4.4 异步 计数 器 的 电路 构成 特点 


异步 计数 器 不 同 于 同步 计数 器 。 组 成 异步 计数 器 的 各 级 触发 器 时 钟 脉冲 ,不 全 是 计数 
输入 脉冲 ,所 以 各 级 触发 器 的 状态 转移 不 是 在 同一 时 钟 脉冲 作用 下 同时 产生 转移 。 
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1. 异步 3 位 二 进 制 减法 计数 器 


构成 异步 二 进 制 计数 器 方法 较 多 ,这 里 介绍 一 种 通用 方法 。 异 步 3 位 二 
进 制 减法 计数 器 实例 如 图 6. 4. 23 所 示 ,图 中 各 触发 器 均 为 上 升 沿 触发 。 该 图 
在 Quartus 开 环 境 中 的 仿真 结果 如 图 6. 4. 24 所 示 。 图 中 的 数字 输出 形式 为 3 个 触发 器 按照 
QQ (电路 中 为 QQ:Q) 的 顺序 以 总 线形 式 仿真 的 结果 。 
9 2 中 
































图 6.4.24 如 图 6.4.23 所 示 电 路 的 仿真 图 


由 图 6.4. 24 可 得 到 如 图 6. 4. 25 所 示 的 状态 图 。 从 状态 图 、 仿 真 图 可 看 出 ,如 图 6. 4. 23 
所 示 电 路 每 8 个 CP 时 钟 QsQzQ: 由 状态 0 回 到 状态 0 .为 对 时 钟 信号 计数 的 3 位 二 进 制 减 


图 6.4.25 如 图 6.4.23 所 示 电 路 的 状态 图 


也 可 根据 JK 触发 器 特点 直接 求 出 如 图 6. 4. 23 所 示 电 路 的 仿真 时 序 图 ,求解 思路 如 下 。 

如 图 6. 4.23 所 示 电 路 中 第 1 个 触发 器 连接 特点 : 万 二 开 : 一 1. 时 钟 端 接 外 部 时 钟 CP。 
当 CP 人 到 来 时 ,Qi (仿真 图 中 对 应 Qu) 翻 转 。 可 由 CP 波形 直接 画 出 Qi 的 波形 如 图 6. 4. 24 
中 最 下 一 行 所 示 。 

第 2 个 触发 器 连接 特点 : jz 一 天: 一 1 ,时钟 端 接 Qi。 当 Qi 个 到 来 时 ,Q: (仿真 图 中 对 应 
Qi ) 翻 转 ,其 余 时 间 保 持 状态 不 变 , 可 由 Qi 的 波形 直接 画 出 Q; 的 波形 如 图 6. 4. 24 中 倒数 第 
2 行 所 示 。 
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第 3 个 触发 器 连接 特点 : J 二 Ks 二 1. 时 钟 端 接 Qs 。 当 Qs: 人 到 来 时 ,Qs( 仿 真 图 中 对 应 
Q: ) 翻 转 , 其 余 时 间 保 持 状态 不 变 ,可 由 Q: 的 波形 直接 画 出 Qs 的 波形 ,如 图 6. 4. 24 中 倒数 
第 3 行 所 示 。 

从 上 面 的 状态 图 ,仿真 图 上 看 .如 图 6. 4. 23 所 示 的 异步 3 位 二 进 制 减法 计数 器 和 妇 
图 6.4.6 所 示 的 同步 3 位 二 进 制 减法 计数 器 从 逻辑 功能 到 动作 特点 似乎 都 没有 区 别 。 

进一步 分 析 如 图 6. 4. 24 所 示 仿 真 图 ,该 图 的 时 钟 脉冲 周期 为 10ms(CQuartus 下 环境 中 
的 “GRID SIZE” 为 5ms)。 若 将 Quartus [环境 中 的 “GRID SIZE” 改 为 50ns, 则 其 仿真 结果 
如 图 6. 4. 26 所 示 ,其 局 部 (全 0 到 全 1 的 变化 过 程 ) 放 大 如 图 6.4. 27 所 示 。 
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图 6.4.26 GRID SIZE 为 50ns 的 仿真 结果 图 











图 6.4.27 全 0 到 全 1 的 变化 过 程 图 


通过 图 6. 4. 27 所 示 可 看 出 ,如 图 6. 4. 23 所 示 的 异步 3 位 二 进 制 减法 计数 器 由 状态 “0” 
进入 到 状态 7" 时 ,中 间 经 过 了 “1”3” 两 个 过 渡 状 态 。 

为 什么 这 样 呢 ? 

分 析 如 图 6. 4. 23 所 示 电 路 ,只 有 第 1 个 触发 器 的 时 钟 输入 与 外 部 时 钟 相连 , 当 外 部 时 
钟 上 升 沿 到 来 时 ,只 有 第 1 个 触发 器 由 状态 “0? 翻 转 到 “1”, 计 数 器 进入 过 渡 状态 “1?; 与 此 
同时 ,第 1 个 触发 器 Q 端 将 产生 上 升 沿 ,第 2 个 触发 器 将 由 状态 "0 翻转 到 “1”, 计 数 器 进入 
过 渡 状 态 “3”; 与 此 同时 ,第 2 个 触发 器 Q 端 将 产生 上 升 沿 ,之 后 ,第 3 个 触发 器 由 状态 “0” 
翻转 到 “1”, 计 数 器 进入 稳定 状态 “7”。 

显然 ,异步 电路 有 中 间 状 态 , 响 应 速度 慢 , 可 靠 性 差 。 





2. 异步 3 位 二 进 制 加 法 计数 器 





当然 ,异步 二 进 制 计数 器 也 存在 加 法 .可逆 计 数 器 电路 。 在 图 6.4.23 中 ， 站 


若 将 触发 器 1、2 的 Q 分 别 接 触发 器 2、3 的 时 钟 ( 图 6. 4. 28, 各 触发 器 均 为 上 SS + 
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升 沿 计数 器 ) , 则 构成 异步 的 3 位 二 进 制 加 法 计数 器 ,该 图 在 Quartus I 环 境 中 的 仿真 结果 如 
图 6.4. 29 所 示 。 图 中 的 数字 输出 形式 为 3 个 触发 器 按照 QQQ (电路 中 为 Q;Q:Q) 的 顺序 
以 总 线形 式 仿真 的 结果 。 

从 仿真 图 可 看 出 ,如 图 6. 4. 28 所 示 电 路 每 8 
个 CP 时 钟 Q;Q:Qi 由 状态 0 回 到 状态 0, 为 对 时 钟 
信号 计数 的 3 位 二 进 制 加 法 计数 器 ,也 称 八进制 











也 可 根据 JK 触发 器 特点 直接 求 出 如 图 6. 4. 29 
所 示 电 路 的 仿真 时 序 图 ,求解 思路 如 下 。 

如 图 6.4. 28 所 示 电 路 中 第 1 个 触发 器 连接 
特点 : 用 二 Ki 二 1, 时 钟 端 接 外 部 时 钟 CP。 当 CP+ 到 来 时 ,Q, (仿真 图 中 对 应 Qu 翻转。 可 
CP 波形 直接 画 出 Qi 的 波形 如 图 6.4. 29 中 最 下 一 行 所 示 。 























图 6.4.28 加 法 计数 器 电路 
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图 6.4.29 如 图 6.4.28 所 示 电 路 的 仿真 图 


第 2 个 触发 器 连接 特点 : J ;二 Ks 二 1, 时 钟 端 接 Qi1。 当 Qi1y (CQ 人 ) 到 来 时 ,Q: (仿真 图 
中 对 应 Qi ) 翻 转 , 其 余 时 间 保 持 状态 不 变 ,可 由 Qi 的 波形 直接 画 出 Q: 的 波形 ,如 图 6. 4. 29 
中 倒数 第 2 行 所 示 。 

第 3 个 触发 器 连接 特点 : J 二 Ks 二 1, 时 钟 端 接 Q;:。 当 Q: y (Qs ) 到 来 时 ,Qs (仿真 图 
中 对 应 Q;) 翻 转 , 其 余 时 间 保 持 状态 不 变 , 可 由 Q: 的 波形 直接 画 出 Qs 的 波形 ,如 图 6. 4. 29 





中 倒数 第 3 行 所 示 。 Si 加 






3. 异步 计数 器 电路 特点 总 结 


对 照 如 图 6. 4. 23 和 图 6. 4. 28 所 示 异 步 减 法 .加 法 计数 器 电路 ,可 总 结 异 ”国史 
步 计数 器 电路 构成 特点 : 对 上 升 沿 触 发 的 JK 触发 器 ,从 第 2 个 触发 器 开始 ,时 钟 端 接 Q 为 
减法 计数 器 ,时 钟 端 接 Q 为 加 法 计数 器 。 可 根据 如 图 6. 4. 23 和 图 6. 4. 28 所 示 异 步 减法 、 
加 法 计数 器 电路 的 结构 特点 构成 更 多 位 的 加 法 、 减 法 计数 器 。 将 加 法 ,减法 计数 器 合 在 一 
起 ,可 构成 可 逆 计 数 器 。 

此 外 ,异步 计数 器 的 逻辑 功能 与 触发 器 的 动作 特点 紧密 相关 ,如 图 6. 4. 23 所 示 ,电路 中 
JK 触发 器 具有 上 升 沿 触发 的 动作 特点 ,为 二 进 制 减法 异步 计数 器 , 若 采 用 具有 下 降 沿 触发 
动作 特点 的 JK 触发 器 , 则 构成 二 进 制 加 法 异步 计数 器 。 由 下 降 沿 JK 触发 器 构成 的 4 位 二 
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进 制 加 法 计数 器 如 图 6. 4. 30 所 示 。 

通过 上 面 分 析 可 以 看 出 ,异步 计数 器 存在 过 渡 状 态 ,响应 速度 慢 ,可 靠 性 差 。 

当然 ,异步 计数 器 也 有 优点 ,如 图 6.4. 23 所 示 的 3 位 减法 计数 器 只 需 3 个 触发 器 ,无 须 
门 电路 ,结构 简单 。 

此 外 ,异步 计数 器 使 用 更 灵活 ,如 在 集成 芯片 内 部 电路 中 , 断 开 如 图 6. 4. 23 所 示 3 位 减 
法 计数 器 触发 器 1 与 2 的 连接 ,作为 外 部 引 脚 ,具体 如 图 6. 4. 31 所 示 。 
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图 6.4.30 异步 4 位 二 进 制 加 法 计数 器 图 6.4.31 异步 二 一 四 一 八进制 计数 器 
在 如 图 6.4. 31 所 示 电 路 中 ,触发 器 1 为 一 个 二 进 制 计数 器 ,触发 器 2.3 构成 一 个 四 进 
制 计数 器 。 若 从 外 部 将 外 部 引 脚 Qi 、CP, 重 新 短 接 , 则 如 图 6. 4. 31 所 示 电 路 整体 构成 一 个 


八进制 计数 器 。 

集成 芯片 常 采用 下 降 沿 触发 的 触发 器 构成 异步 计数 器 。 类 似 地 , 断 开 如 图 6.4. 30 所 示 
4 位 二 进 制 加 法 计数 器 电路 的 第 1 级 触发 器 与 第 2 个 触发 器 之 间 的 连接 ,将 该 连接 端 作为 
外 部 引 脚 引出 , 则 该 电路 构成 一 个 二 一 八 一 十 六 进 制 计 数 器 。 


6.4.5 集成 异步 计数 器 





1. 集成 二 进 制 异步 计数 器 


集成 二 进 制 异 步 计数 器 的 品种 较 多 。 以 比较 典型 的 芯片 74LS197 4 位 二 进 制 异步 加 法 
计数 器 为 例 作 如 下 说 明 。 

74LS197 是 在 图 6. 4. 30 的 基础 上 ,为 了 使 用 和 扩展 功能 的 方便 ,在 制作 集成 4 位 二 进 
制 异步 加 法 计数 器 时 ,增加 了 一 些 辅助 功能 。 

(1) 引 脚 说 明 。 如 图 6. 4. 32 所 示 为 异步 4 位 二 进 制 计数 器 
74LS197。 图 中 ,CR 为 异步 清 零 端 ,CT/LD 为 计数 和 置 数控 制 端 ， 
CP。 为 触发 器 0 的 时 钟 脉冲 输入 端 ,CPi 为 触发 器 1 的 时 钟 脉冲 输入 
端 ,Do 一 D: 为 并 行 数据 输 入 端 ;! Qu 一 Q: 为 计数 器 的 状态 输出 端 。 

(2) 功能 表 。 如 表 6. 4.7 所 示 为 74LS197 集成 4 位 二 进 制 异 
步 计 数 器 功能 表 。 由 表 6. 4. 7 可 以 清楚 地 看 出 ,74LS197 具有 以 
下 功能 : 

Q@ 清 零 功能 。 当 CR=0 时 ,计数 器 异步 清 零 。 








图 6.4.32 74LS197 
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表 6.4.7 74LS197 功能 表 





GR Li A BB CP De。 D1! D; P， QQ QQ: 
0 x x xxxx 0 0 0 0 
二 0 x do di dz ds do di da ds 
1 1 + XX 兴 区 区 加 法 计数 





@ 置 数 功能 。 当 CR=1,CT/LD=0 时 ,计数 器 异步 置 数 。 

@ 4 位 二 进 制 异 步 加 法 计数 功能 。 当 CR=1,CT/LD=1 时 ,进行 异步 加 法 计数 。 

应 注意 : 若 将 CP 加 在 CPo 端 \ 把 Qs 与 CPi 连 接 起 来 , 则 构成 4 位 二 进 制 即 十 六 进 制 加 
法 计数 器 , 若 将 CP 加 在 CPi 端 , 则 计数 器 中 的 触发 器 1.2、3 构成 3 位 二 进 制 即 八进制 异步 
加 法 计数 器 ,显然 触发 器 0 不 工作 。 若 只 将 CP 加 在 CPo。 端 ,CPi 端 接 0 或 1, 则 只 有 触发 器 
0 工作 ,为 1 位 二 进 制 计数 器 。 此 时 触发 器 1、2、3 均 不 工作 。 所 以 ,也 常 将 CT54197/ 
CT74LS197 称 为 二 一 八 一 十 六 进 制 异步 计数 器 。 

与 74LS197 二 一 八 一 十 六 进 制 异步 计数 器 相同 的 芯片 有 74LS293。 双 4 位 二 进 制 异 
步 加 法 计数 器 的 芯片 有 74LS393。CMOS 集成 异步 计数 器 有 7 位 二 进 制 异步 计数 器 
CC4024,12 位 二 进 制 异步 计数 器 CC4040 ,14 位 二 进 制 异步 计数 器 CC4020 .CC4060 等 。 





2. 集成 十 进 制 异步 计数 器 





常用 的 集成 十 进 制 异步 计数 器 型 号 有 74LS196、74LS290 等 ,它们 都 是 按 3 
照 8421BCD 码 进 行 加 法 计数 的 电路 。 下 面 以 比较 典型 的 74LS290 为 例 进行 回避 
简单 说 明 。 

(1) 引 脚 说 明 。 如 图 6. 4. 33 所 示 为 异步 十 进 制 计数 器 
74LS290。 图 中 Soa 、.So 为 异步 置 "9” 输 入 端 ,Re 、Ros 为 异步 清 零 
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输入 端 .CP 为 触发 器 0 的 时 钟 脉冲 输入 端 ,CP, 为 触发 器 1 的 时 -js 让 
-js 守 

钟 脉冲 输入 端 ; Qu 一 Q, 为 计数 器 的 状态 输出 端 二 
ES ARop 





(2) 功能 表 。 如 表 6. 4. 8 所 示 为 集成 十 进 制 异步 计数 器 
74LS290 的 功能 表 。 由 表 6. 4. 8 可 以 清楚 地 看 出 ,74LS290 具有 ”图 6.4.33 74LS290 
以 下 功能 : 


表 6.4.8 74LS290 功能 表 








Roa Ron SoA Sep cp Qu QQ Qs 
1 1 0 x x 0000 
1 1 尖 0 0 0 0 0 
这 区 1 1 光 本 
区 0 淡 0 1 加 法 计数 
这 0 0 x My 加 法 计数 
0 x x 0 y 加 法 计数 
0 0 x y 加 法 计数 


[外 二 数字 电子 技术 基础 


@ 异步 清 零 功能 。 当 Ros 一 Ros 一 1,Ssa，Ssg 一 0 时 ,计数 器 异步 清 零 。 

@ 置 “9” 功 能 。 当 So 一 Sos 二 1 时 ,计数 器 实现 置 “9” 功 能 , 即 被 置 1001 状态 。 显 然 ,这 
种 置 “9” 也 是 通过 触发 器 输入 端 进行 的 ,与 CP 脉冲 无 关 , 而 且 优 先 级 别 高 于 Ros 、Ros。 

@ 计数 功能 。74LS290 具有 典型 异步 计数 器 的 特点 ,具有 两 个 外 部 时 钟 输入 端 ,包括 
一 个 二 进 制 计数 器 和 一 个 五 进 制 计数 器 。 有 4 种 基本 情况 : 

若 将 外 部 输入 的 计数 脉冲 CP 一 CPo, 则 二 进 制 计数 器 工作 ; 若 从 外 部 连接 Q 一 CP; ,五 
进 制 计数 器 工作 ,对 二 进 制 计数 器 溢出 信号 Qo 计数 , 则 电路 将 对 CP 按照 8421BCD 码 进 
行 异步 加 法 计数 ,为 十 进 制 自然 规律 加 法 计数 器 。 

若 仅 将 输入 的 计数 脉冲 CP 接 到 CPo 端 , 即 CPo 二 CP, 而 CPi 与 Qu 不 连接 ,CP;: 悬 空 , 则 
二 进 制 计 数 器 工作 ,五 进 制 计数 器 无 时 钟 , 不 工作 ,为 二 进 制 计数 器 。 

若 只 将 CP 计数 脉冲 接 在 CPi 端 , 即 CP,=CP,CP, 悬 空 , 则 二 进 制 计 数 器 无 时 钟 , 不 工 
作 ,五 进 制 计数 器 工作 ,为 五 进 制 异 步 计数 器 。 

若 CP-~CP, , 则 五 进 制 计数 器 工作 ; Q; 一 CPo .二进制 计数 器 也 工作 ,对 五 进 制 计数 器 
溢出 信号 Qs y 计数 ,电路 仍然 是 十 进 制 异步 计数 器 ,但 计数 规律 就 不 再 是 按照 8421BCD 码 
计数 了 。 此 时 的 计算 机 仿真 结果 如 图 6. 4. 34 所 示 。 

可 这 样 理解 上 面 的 状态 变化 规律 。 依 照 接 ”ome 100 pms 200pms 
法 ,二 进 制 计数 器 对 五 进 制 计数 器 输出 Q@ 的 下 局 - cp 
降 沿 计数 。 五 进 制 计数 器 计数 到 *4” 时 Qs 二 1， 宝 @ Qo 0A2N4 AB ABAIA3ASA7A9AD 
溢出 时 计数 器 4 一 0,Q; 输 出 下 降 沿 ,因此 ,在 该 ”图 6.4.34 CP,=CP,CP,=Qs 时 的 仿 直 图 
接 法 下 ,二 进 制 计数 器 对 五 进 制 计数 器 的 溢出 
信号 计数 。 

CP; 二 CP, 先 进行 五 进 制 计数 ,二 进 制 计数 器 输出 Qu 保持 0 不 变 , 五 个 状态 变化 规律 为 

0 一 2 一 4 一 6 一 8 
之 后 ,五 进 制 计数 器 溢出 ,二 进 制 计数 器 加 1,Qo=1 ,五 进 制 计数 器 继续 计数 ,5 个 状态 














1 一 3 一 5 一 7 一 9 

在 Quartus 开 中 ,74LS290 原理 电路 如 图 6. 4. 35 所 示 。 其 中 ,CLKA 对 应 CPo,CLKB 
对 应 CP! 。SET9A .SET9B 对 应 Soa、Sop ,CLRA 、CLRB 对 应 Re .Ra,QA~QD 对 应 Qu 一 
Q: 。 通 过 该 原理 电路 不 难看 出 ,SET9A、SET9B 的 异步 置 “9” 功 能 的 实现 是 通过 直接 设置 
D 触发 器 QA、QD 的 异步 置 数 端 及 QB、QC 的 异步 清 零 端 实现 的 ,有 兴趣 的 读者 可 参考 该 
电路 进一步 理解 74LS290 的 逻辑 功能 。 

【 例 6.4.3】 电路 如 图 6. 4. 36 所 示 ,请 分 析 该 电路 为 几 进 制 计数 器 。 

解 ”在 如 图 6.4. 36 所 示 电 路 中 ,CP-~>CP。 ,Qu-~CP, ,五 进 制 计数 器 工作 ,整体 构成 十 
进 制 自然 规律 加 法 计数 器 。 

图 6. 4. 36 中 , 置 “9” 输 入 端 无 效 ,Q3 一 Ron、Ros, 因 此 , 当 Q; 二 1 时 , Ros 一 Rog 一 1, 计 数 
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图 6.4.35 74LS290 的 电路 原理 图 


器 异步 清 零 。 即 当 计 数 器 Q;Q:QiQ 计 数 到 *0111” Fd 
之 后 ,再 来 一 个 脉冲 进入 状态 "1000”, 此 时 ,Qs: 王 1， 2 





CP 一 一 | 





计数 器 立即 回 到 *0000”。 

可 见 , 如 图 6. 4. 36 所 示 电 路 经 8 个 时 钟 , 历 
“0 一 … 一 7 一 8”9 个 状态 后 回 到 0( 其 中 7 一 8 一 0 只 
需要 一 个 时 钟 ) ,为 八进制 异步 加 法 计数 器 。 

如 图 6. 4. 36 所 示 电 路 在 Quartus 开 中 的 仿真 
结果 如 图 6. 4. 37 所 示 。 仿 真 结果 显示 该 电路 为 八 
进 制 加 法 计数 器 。 

由 图 6.4. 37 可 清晰 看 出 ,如 图 6.4. 36 所 示 电 路 为 下 降 沿 的 加 法 计数 器 。 

6. 4. 5 小 节 指 出 ,异步 计数 器 存在 过 渡 状 态 ,响应 速度 慢 。 如 图 6. 4. 37 所 示 仿 真 结果 
似乎 表明 如 图 6. 4. 36 所 示 电 路 状态 变化 较为 同步 ,没有 明显 的 过 渡 状 态 。 

必须 指出 ,异步 电路 的 过 渡 状 态 持续 时 间 极 短 ,在 如 图 6. 4. 37 所 示 仿 真 图 中 ,脉冲 宽度 








图 6.4.36 例 6.4.3 的 图 1 
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图 6.4.37 例 6.4.3 的 图 2 


为 10us, 远 远大 于 过 渡 状 态 的 持续 时 间 , 因 此 ,无 法 看 出 明显 的 过 渡 状 态 。 

可 设置 输入 时 钟 CP 的 脉冲 宽度 为 50ns, 仿 真 结 果 如 图 6. 4. 38 所 示 。 由 该 仿真 图 可 明 
显 看 出 异步 计数 器 存在 过 渡 状 态 。 其 中 ,状态 “7 一 0” 之 间 的 放大 图 如 图 6. 4. 39 所 示 。 可 见 
状态 “7 一 0” 之 间 包 括 过 渡 状 态 的 状态 变化 过 程 为 “7 一 6 一 4>0 一 8-~0”, 包 括 4 个 中 间 状 态 。 
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图 6.4.38 例 6.4.3 的 图 3 
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图 6.4.39 例 6.4.3 的 图 4 


6.4.6 利用 集成 同步 计数 器 实现 N 进 制 计数 器 


集成 的 计数 器 芯片 主要 包括 二 进 制 计 数 器 .十 进 制 计数 器 两 大 类 。 应 用 实践 中 的 计数 
器 往往 不 是 单纯 的 二 进 制 或 十 进 制 计数 器 ,而 是 各 种 需求 的 N 进 制 计数 器 。 


1. NN 进 制 计数 器 设计 的 一 般 方法 





获得 N 进 制 计数 器 。 

集成 计数 器 清 零 、 置 数 有 异步 和 同步 两 种 工作 方式 。 所 谓 异 步 工 作 方 式 , 是 指 通过 时 
钟 触发 器 异步 输入 端 (Ro 端 或 So) 实 现 清 零 或 置 数 ,而 与 CP 计数 脉冲 无 关 。 同 步 工作 方式 
是 指 当 CP 计数 脉冲 到 来 时 ,才能 完成 清 零 或 者 置 数 的 任务 。 

可 利用 支持 同步 清 零 的 M 进 制 计数 器 芯片 实现 N 进 制 计 数 器 。 设 计 思 路 如 图 6. 4. 40 
所 示 。 

如 图 6. 4. 40 所 示 的 M 进 制 计 数 器 芯片 具有 M 个 状态 。 可 利用 集成 计数 器 的 同步 清 
零 控 制 端 使 循环 过 程 中 设法 跳 过 M 一 NN 个 状态 可 实现 N 进 制 计数 器 。 计 数 器 从 Se 开始 计 
数 ,N 一 1 个 脉冲 后 计数 器 进入 状态 Sy-1; 此 时 , 令 同 步 清 零 端 有 效 ; 当下 个 时 钟 到 来 时 ， 
计数 器 回 到 Se 。 可 见 ,M 进 制 计 数 器 经 N 个 时 钟 ,从 状态 So 又 回 到 So ,为 N 进 制 计数 器 。 
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也 可 利用 支持 异步 清 零 的 M 进 制 计数 器 芯片 实现 N 进 制 计 数 器 。 设 计 思 路 如 
图 6. 4. 41 所 示 。 





图 6.4.40 NN 进 制 计数 器 的 图 1 图 6.4.41 N 进 制 计数 器 的 图 2 


如 图 6. 4. 41 所 示 的 M 进 制 计 数 器 芯片 具有 M 个 状态 。 可 利用 集成 计数 器 的 异步 清 
零 控制 端 使 循环 过 程 中 设法 跳 过 M 一 N 一 1 个 状态 可 实现 N 进 制 计数 器 。 计 数 器 从 So 开 
始 计数 ,N 个 脉冲 后 计数 器 进入 状态 Syn; 此 时 , 令 异 步 清 零 端 有 效 , 计 数 器 立即 回 到 S。。 
可 见 ,M 进 制 计数 器 经 N 个 时 钟 ,从 状态 So 又 回 到 So。 因此 ,尽管 M 进 制 计数 器 经 历 了 
N 十 1 个 状态 ,但 只 经 历 了 N 个 时 钟 , 所 以 依旧 为 N 进 制 计数 器 。 

可 利用 支持 同步 置 数 的 M 进 制 计数 器 芯片 实现 N 进 制 计数 器 。 设 计 思路 如 图 6. 4. 42 
所 示 。 

如 图 6. 4. 42 所 示 的 M 进 制 计数 器 芯片 具有 M 个 状态 。 可 利用 集成 计数 器 的 同步 置 
数控 制 端 使 循环 过 程 中 设法 跳 过 M 一 N 个 状态 可 实现 N 进 制 计数 器 。 计 数 器 从 So 开始 计 
数 ,i 个 脉冲 后 计数 器 进入 状态 S;; 此 时 ,使 同步 置 数 端 有 效 ,下 个 时 钟 到 来 时 ,进入 预 置 状 
态 Si ,之 后 ,继续 计数 直到 计数 器 回 到 Se 。 如 果 j 一 i 二 M 一 NN 十 1, 则 计数 器 跳 过 了 M 一 N 
个 状态 ,可 见 ,M 进 制 计 数 器 经 N 个 时 钟 ,从 状态 So 又 回 到 So ,为 N 进 制 计 数 器 。 

若 ;一 N 一 1.J) 一 0, 则 状态 图 如 图 6.4. 40 所 示 ,与 同步 清 零 相 同 。 

还 可 利用 支持 异步 置 数 的 M 进 制 计数 器 芯片 实现 N 进 制 计数 器 。 设 计 思路 如 图 6. 4. 43 
所 示 。 











图 6. 4.42 NN 进 制 计数 器 的 图 3 图 6.4.43 NN 进 制 计数 器 的 图 4 
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如 图 6. 4. 43 所 示 的 M 进 制 计数 器 芯片 具有 M 个 状态 。 可 利用 集成 计数 器 的 异步 置 
数控 制 端 使 循环 过 程 中 设法 跳 过 M 一 N 一 1 个 状态 可 实现 N 进 制 计 数 器 。 计 数 器 从 So 开 
始 计数 ,进入 状态 Si+: 后 使 异步 置 数 端 有 效 ,立即 进入 预 置 状 态 S ,之 后 ,继续 计数 直到 计 
数 器 回 到 Se 。 如 果 7 一 三 M 一 N 十 1, 则 计数 器 跳 过 了 M 一 N 一 1 个 状态 ,可 见 ,M 进 制 计数 
器 经 N 个 时 钟 , 从 状态 So 又 回 到 Se ,为 N 进 制 计数 器 。 

设 初 始 置 数 状态 为 i, 若 i 二 N,j 二 0, 则 状态 图 如 图 6. 4. 41 所 示 ,与 异步 清 零 相同 。 








2. 用 同步 清 零 端 复位 实现 N 进 制 计数 器 





用 同步 清 零 端 复位 实现 N 进 制 计数 器 的 思路 如 图 6. 4. 40 所 示 。 具 体 而 ph 
言 ,M 进 制 计数 器 从 状态 Su 开始 计数 时 ,N 一 1 个 脉冲 后 ,M 进 制 计数 器 处 于 回 
SN-1 状 态 。 利 用 Sw-: 状 态 产生 一 个 清 零 信 号 ,加 到 同步 清 零 输 入 端 , 下 个 时 钟 到 来 时 , 计 
数 器 回 到 状态 So, 从 而 跳 过 了 M 一 N 个 状态 ,实现 了 模 值 数 为 N 的 N 进 制 计数 器 。 

用 同步 清 零 端 复位 实现 N 进 制 计数 器 的 步骤 如 下 : 

(1) 选择 具有 同步 清 零 功 能 的 M 进 制 计数 器 芯片 型 号 (MN)。 

(2) 写 出 状态 Sx-: 的 二 进 制 代 码 。 

(3) 求 出 清 零 函数 。 

(4) 画 出 最 终 电路 图 。 

【 例 6.4.4】 请 用 同步 清 零 的 复位 法 设计 一 个 六 进 制 计数 器 。 

解 (1) 确定 计数 器 芯片 型 号 。 由 表 6. 4. 3 知 ,支持 同步 清 零 功能 的 计数 器 有 
74LS162、74LS163, 均 满足 M>N, 选 用 74LS163 实现 本 例 。 

(2) 写 出 计数 器 Q;Q:QiQo 状 态 Sy-! 的 二 进 制 代 码 , 即 

Sy = Ss = 0101 

(3) 求 出 清 零 函数 CR。 当 然 ,74LS163 具有 16 个 状态 ,还 有 状态 6 一 15 等 10 个 状态 未 

使 用 ,为 无 关 项 ,考虑 无 关 项 , 求 清 零 函数 时 只 考虑 等 于 1 的 量 即 可 ,有 
GR = /QEQS (6.4.7) 

(4) 画 出 电路 如 图 6. 4. 44 所 示 。 注 意 , 具 体 绘制 电路 
时 , 除 清 零 函数 、 外 部 时 钟 外 ,应 将 计数 允许 接 为 有 效 
(CTe=CTr+=1). 

(5) 计算 机 仿真 分 析 。 如 图 6. 4. 44 所 示 电 路 在 
Quartus 卫 中 的 仿真 结果 如 图 6. 4. 45 所 示 。 图 中 ,out 对 应 
清 零 函数 CR。 
仿真 结果 可 看 出 , 当 计数 器 Q;Q:QQ 进入 状态 “5” 图 64 4 例 6.4.4 的 图 1 
时 , 清 零 信 号 有 效 , 下 个 时 钟 到 来 时 ,计数 器 回 到 0, 为 一 个 自 
然 规 律 计 数 的 六 进 制 计数 器 。 由 仿真 结果 还 可 看 出 ,计数 器 溢出 时 , 清 零 函数 CR 输出 上 升 
沿 , 脉 冲 宽度 为 时 钟 信号 宽度 的 2 倍 , 可 作为 进位 信号 使 用 。 
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类 似 地 ,在 如 图 6. 4. 46 所 示 电 路 中 ,计数 允许 信号 一 直 有 效 , 清 零 函数 CR== QQiQo。 
即 当 计数 器 Q;QzQ1Q@ 进 入 状态 “1011” 时 , 清 零 信号 有 效 ,下 个 时 钟 到 来 时 ,计数 器 回 到 0。 
计数 器 状态 变化 规律 如 下 : 





0 一 1~…~11~0 
可 见 , 如 图 6.4. 46 所 示 电 路 构成 了 一 个 十 二 进 制 计数 器 。 

















图 6.4.45 例 6.4.4 的 图 2 图 6.4.46 十 二 进 制 计数 器 


3, 用 异步 清 零 端 复位 实现 N 进 制 计数 器 


用 异步 清 零 端 复位 实现 N 进 制 计数 器 的 思路 如 图 6. 4. 41 所 示 。M 进 制 计数 器 从 状态 
So 开始 计数 时 ，N 个 脉冲 后 ,M 进 制 集成 计数 器 处 于 Sx 状 态 ; 利用 状态 Sx 产 生 一 个 清 零 
信号 ,加 到 异步 清 零 输 入 端 , 则 使 计数 器 回 到 状态 So, 这样 就 跳 过 了 M 一 N 一 1 个 状态 ,实现 
了 模 值 数 为 N 的 N 进 制 计数 器 。 

设计 步 又 如 下 : 

(1) 选择 具有 异步 清 零 功 能 的 M 进 制 计 数 器 巷 片 型 号 (MN)。 

(2) 写 出 状态 Sw 的 二 进 制 代 码 。 

(3) 求 出 清 零 函数 。 

(4) 画 出 电路 图 。 

【 例 6.4.5】 请 用 异步 清 零 的 复位 法 设计 一 个 六 进 制 计 数 器 。 

解 (1) 确 定 计数 器 芯片 型 号 。 由 表 6. 4. 3 知 ,支持 异步 清 零 功 能 的 计数 器 有 
74LS160、74LS161, 均 满足 M 之 N ,选用 74LS160 实现 本 例 。 

(2) 写 出 状态 Sx 的 二 进 制 代 码 , 即 

Sy= 6; =0lo 

(3) 求 出 清 零 函数 CR。 考 虑 无 关 项 , 求 清 零 函 数 时 只 考 

虑 等 于 1 的 量 即 可 ,有 








CR = (6.4.8) 

(4) 画 出 电路 如 图 6. 4. 47 所 示 ,图 中 ,计数 允许 CT 一 
CTr 王 1, 置 数 允 许 接 为 无 效 。 

(5) 计算 机 仿真 。 如 图 6. 4. 47 所 示 电 路 在 Quartus 开国 54 条 例 6.4.5 的 图 1 
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中 的 仿真 结果 如 图 6. 4. 48 所 示 。 图 中 ,out 对 应 清 零 函数 CR。 状 态 “5”~“0” 之 间 的 局 部 放 
大 图 如 图 6. 4. 49 所 示 。 














out 


国 9[3..0] 











图 6.4.49 例 6.4.5 的 图 3 


由 图 6. 4. 49 可 看 出 , 当 计 数 器 Q;QzQ1Q 进 入 状态 “6” 时 , 清 零 信号 有 效 , 之 后 ,计数 器 
立即 回 到 0。 因为 计数 器 进入 状态 “5” 后 ,在 一 个 时 钟 的 作用 下 ,计数 器 由 “5” 跳 变 到 “6” 后 
很 快 到 *0”, 因 此 ,尽管 计数 器 经 历 了 6 个 状态 ,但 脉冲 的 个 数 只 有 5 个 ,所 以 为 五 进 制 计 
数 器 。 
由 仿真 结果 还 可 看 出 ,计数 器 溢出 时 , 清 零 函数 CR 输出 上 升 沿 ,具有 进位 信号 的 特点 。 
但 CR 脉冲 宽度 持续 时 间 太 得, 只 有 几 纳 秒 , 直 接 作为 进位 信号 使 用 时 ,可 靠 性 差 。 
类 似 地 ,在 如 图 6. 4. 50 所 示 电 路 中 ,计数 允许 信号 一 直 有 效 , 清 零 函 数 CR 二 Q;Q;。 即 
当 计 数 器 Q;3Q:QQ 进 入 状态 “1100” 时 , 清 零 信 号 有 效 ,之 后 ,计数 器 立即 回 到 0。 计数 器 状 
态 变 化 规律 如 下 (其 中 ,状态 "1100” 为 过 渡 状 态 ): 
0—>1—:……— 1]1 — 12(0) 
可 见 , 如 图 6.4.50 所 示 电 路 构成 了 一 个 十 二 进 制 计数 器 。 
从 如 图 6.4.47 和 图 6. 4. 50 所 示 电 路 不 难看 出 ,利用 异 
步 清 零 端的 复位 法 实现 N 进 制 计数 ,存在 一 个 短暂 的 过 渡 
状态 Sy。 作为 一 个 N 进 制 计数 器 ,从 初始 状态 S, 开 始 计 | 
数 。 当 计 到 Sx-: 时 , 若 输入 一 个 CP 计数 脉冲 ,计数 器 的 状 
态 应 该 回 到 Su ,同时 向 高 一 位 产生 进位 输出 信号 ,但 是 ,用 异 “? 
步 清 零 端的 复位 法 所 设计 出 的 计数 器 ,不 是 立即 回 到 So: 而 
是 先 转换 到 Sv 状态 ,借助 Sw 产生 清 零 信号 使 计数 器 回 到 S。 图 6 4 50 十 二进制 计数 加 
状态 ,这 时 状态 Sy 消失 ,整个 过 程 需要 几 十 纳 秒 。 
此 外 , 清 零 函数 不 适合 直接 作为 进位 信号 使 用 .如 图 6. 4. 47 所 示 电 路 的 改进 电路 如 
图 6.4.51 所 示 。 
如 图 6. 4. 51 所 示 电 路 在 Quartus 开 中 的 仿真 结果 如 图 6. 4. 52 所 示 。 图 中 ,out 对 应 
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进位 信号 CO。 清 零 函数 为 进位 信号 CO 的 反 。 
对 照 图 6. 4. 48 和 图 6. 4. 52 ,如 图 6. 4. 51 
所 示 电 路 具有 和 如 图 6. 4. 47 所 示 电 路 相同 的 逻 
辑 功能 。 此 外 ,out 信号 波形 和 时 钟 信号 波形 大 
体 相同 ,溢出 输出 上 升 沿 ,可 作为 进位 信号 使 用 。 SP 
下 面 简要 分 析 如 图 6. 4. 51 所 示 电 路 进位 
信和 号 的 工作 原理 。 
G2、G3 为 用 与 非 门 构成 的 基本 RS 触发 
器 。 与 非 门 G1 的 输出 对 应 清 零 函数 CR = 图 6.4.51 进位 信号 的 实现 
QQ .当时 钟 信 号 上 升 沿 到 来 ,计数 器 QQQiQ 
进入 状态 “0110” 时 , 清 零 函数 CR 有 效 , 为 0。 此 时 ,时 钟 信号 为 1, 基 本 RS 触发 器 Q=1 
(CO=1),Q=0, 计 数 器 异步 清 零 ; 计数 器 回 到 0 后 , 清 零 函数 CR 失效 , 回 到 1, 但 由 于 基本 
RS 触发 器 的 作用 ,保持 Q= 1。 
之 后 ,CP 下 降 沿 到 来 ,时 钟 信号 为 0,Q 二 1; 此 时 , 清 零 函 数 早已 失效 ,为 1, 清除 进位 信 
号 ,Q=0, 可 求 出 进位 信号 波形 ,如 图 6.4. 52 倒数 第 2 行 所 示 。 





























图 6.4.52 如 图 6.4.51 所 示 电 路 的 仿真 图 


4. 用 同步 置 数 端 置 数 实现 N 进 制 计 数 器 


用 同步 置 数 端 置 数 实现 N 进 制 计数 器 主要 有 两 种 方式 。 

方式 一 : 计数 器 从 So 开始 计数 ,i 个 脉冲 后 计数 器 进入 状态 S;; 此 时 ,使 
同步 置 数 端 有 效 ,下 个 时 钟 到 来 时 ,进入 预 置 状态 5; ,之 后 ,继续 计数 直到 计数 器 回 到 S。。 
使 i.j 关系 满足 j 一 i 一 1 二 M 一 NN, 则 计数 器 跳 过 了 M 一 六 个 状态 ,为 N 进 制 计数 器 ,原理 框图 
如 图 6. 4. 42 所 示 。 

方式 二 : 使 i 二 =N 一 1,j 二 0, 同 于 同步 清 零 .原理 框图 如 图 6.4. 40 所 示 。 

方式 一 的 好 处 是 有 一 个 集成 芯片 自身 提供 的 进位 信号 ,方式 二 的 好 处 是 实现 的 计数 器 
为 自然 规律 计数 器 。 

本 书 中 主要 介绍 采用 方式 二 的 思路 实现 N 进 制 计数 器 。 具 体 地 讲 , 集 成 M 进 制 计数 
器 从 状态 So 开始 计数 时 ,N 一 1 个 脉冲 后 ,M 进 制 集成 计数 器 处 于 Sx-: 状 态 ; 利用 Sx-: 状 
态 产 生 一 个 置 数控 制 信号 ,加 到 置 数控 制 端 , 当 CP 计数 脉冲 到 来 时 ,计数 器 回 到 状态 Su, 从 
而 跳 过 了 M 一 N 个 状态 ,实现 了 模 值 数 为 N 的 NN 进 制 计数 器 。 
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具体 设计 步骤 如 下 : 

(1) 选择 具有 同步 置 数 功 能 的 M 进 制 计 数 器 蕊 片 型 号 (M>N)。 
(2) 写 出 状态 Sw-: 的 二 进 制 代码 。 

(3) 求 出 置 数 函 数 LD。 

(4) 画 出 电路 图 。 

【 例 6.4.6】 请 用 同步 置 数 的 置 数 法 设计 一 个 六 进 制 计数 器 。 





解 (1) 确定 计数 器 芯片 型 号 。 选 用 支持 同步 置 数 功能 的 74LS163 实现 本 例 。 


(2) 写 出 计数 器 QsQ:QiQ 状 态 Sy-! 的 二 进 制 代 码 , 即 
Sn-1 = Ss = 0101 


(3) 求 出 置 数 函数 LD。 考 虑 无 关 项 , 求 置 数 函 数 LD 时 只 考虑 等 于 1 的 量 即 可 ,有 


V 二 区 邓 


(6.4.9) 


(4) 画 出 电路 ,如 图 6. 4. 53 所 示 。 注 意 ,具体 绘制 电路 时 , 除 置 数 函 数 、 外 部 时 钟 外 ,应 
将 计数 允许 接 为 有 效 (CTp 二 CTrt 二 1)。 
(5) 计算 机 仿真 分 析 。 如 图 6. 4. 53 所 示 电 路 在 Quartus 卫 中 的 仿真 结果 如 图 6. 4. 54 
所 示 。 图 中 ,out 对 应 置 数 函数 LD。 











图 6.4.53 例 6.4.6 的 图 1 图 6.4.54 例 6.4.6 的 图 2 











仿真 结果 可 看 出 , 当 计数 器 Q;Q:QQ 进 入 状态 “5” 时 , 置 数 信号 有 效 , 下 个 











时 钟 到 来 


时 ,计数 器 回 到 0, 为 一 个 自然 规律 计数 的 六 进 制 计数 器 。 由 仿真 结果 还 可 看 出 ,计数 器 涪 
出 时 , 罩 数 函数 输出 上 升 沿 ,脉冲 宽度 为 时 钟 信号 宽度 的 2 倍 ,可 作为 进位 信号 使 用 。 





对 照例 6. 4.4 和 例 6. 4. 6 不 难 发 现 ,同步 清 零 与 同步 置 
零 设计 思路 最终 效果 相同 。 

类 似 地 ,如 图 6.4.55 所 示 电 路 中 ,计数 允许 信号 一 直 有 
效 , 置 数 函数 LD 二 QQiQs。 即 当 计数 器 QuQsQiQ, 进 入 状 
态 “1011” 时 , 置 数 信 号 有 效 , 有 

N=1= ls=s 1 

即 N=12。 

可 见 , 如 图 6.4.55 所 示 电 路 构成 十 二 进 制 计 数 器 。 











图 6. 4.55 十 二 进 制 计数 器 
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5. 用 异步 置 数 端 置 数 实现 N 进 制 计数 器 





用 异步 置 数 端 置 数 实现 N 进 制 计数 器 也 有 两 种 方式 。 

方式 一 : 计数 器 从 So 开始 计数 ,i 十 1 个 脉冲 后 计数 器 进入 状态 Si+:; 此 时 ,使 异步 置 数 
端 有 效 , 之 后 ,计数 器 立即 进入 预 置 状 态 Si ,之 后 ,继续 计数 直到 计数 器 回 到 Se。 使 7 的 
关系 满足 j 一 i 二 M 一 N 一 1, 则 计数 器 跳 过 M 一 N 一 1 个 状态 ,为 N 进 制 计 数 器 ,原理 框图 如 
图 6.4.43 所 示 。 

方式 二 : 使 i 二 N,j 二 0, 同 于 异步 清 零 ,原理 框图 如 图 6.4. 41 所 示 。 

本 书 中 主要 介绍 采用 方式 二 的 思路 实现 N 进 制 计数 器 ,设计 步骤 如 下 : 

(1) 选择 具有 异步 置 数 功能 的 M 进 制 计数 器 芯片 型 号 (MN)。 

(2) 写 出 状态 Sy 的 二 进 制 代 码 。 

(3) 求 出 置 数 函数 。 

(4) 面 出 电路 如 图 6. 4. 56 所 示 。 图 中 U/D,CT 接 零 。 

【 例 6.4.7】 请 用 异步 置 数 的 置 数 法 设计 一 个 十 三 进 制 
计数 器 。 到 

解 〈1) 确定 计数 器 芯片 型 号 。 由 表 6. 4. 6 知 ,支持 异 -| 
步 置 数 功 能 的 单 时 钟 计数 器 有 74LS190、74LS191 等 ,其 中 ， 图 6.4.56 例 6.4.7 的 图 1 
74LS191 满足 M>N, 选 用 74LS191 实现 本 例 。 

(2) 写 出 状态 Sx 的 二 进 制 代码 , 即 

Shy:= = I0l 
(3) 求 出 置 数 函数 。 考 虑 无 关 项 , 求 置 数 函数 时 只 考虑 等 于 1 的 量 即 可 ,有 
LD = QQQo (6. 4.10) 

(4) 夯 出 电路 如 图 6. 4. 47 所 示 。 图 中 ,U/D,CT 接 零 , 当 LD=1 时 ,CP 计数 器 脉冲 到 
来 ,计数 器 加 法 计数 ; 当 第 13 个 CP 计数 器 脉冲 到 来 时 ,计数 器 状态 为 *1101”, 与 非 门 输出 
低 电 平 ,LD=0, 并 行 异步 置 数 ,计数 器 很 快 翻转 到 “0000”, 从 而 实现 十 三 进 制 的 加 法 计数 。 

(5) 计算 机 仿真 。 如 图 6. 4. 56 所 示 电 路 在 Quartus [中 的 仿真 结果 如 图 6.4.57 所 示 。 图 
中 ,out 对 应 置 数 函 数 LD。 























图 6.4.57 例 6.4.7 的 图 2 


对 照例 6.4.5 和 例 6. 4. 7 不 难 发 现 ,异步 清 零 与 异步 置 零 的 设计 思路 、 最 终 效 果 相 同 ， 
置 数 函数 LD 也 不 适合 直接 作为 进位 信号 ,可 参考 例 6. 4. 5 进一步 改进 如 图 6. 4. 56 所 示 电 
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路 ,设计 实现 性 能 可 靠 的 进位 信号 。 
6.4.7 利用 计数 器 的 级 联 获得 大 容量 N 进 制 计数 器 


6. 4. 6 小 节 所 介绍 的 用 M 进 制 计数 器 实现 N 进 制 计数 器 的 方法 均 是 针 
对 N=M 的 N 进 制 计数 器 所 进行 的 设计 。 如 果 需 要 设计 的 N 进 制 计数 器 容 
量 大 于 M, 则 不 可 直接 用 单 片 M 进 制 计数 器 实现 N 进 制 计数 器 ,可 将 多 片 M 
进 制 计数 器 级 联 构 成 一 个 更 大 容量 的 计数 器 后 再 利用 6. 4. 6 小 节 介 绍 的 方法 
实现 N 进 制 计数 器 。 





1, 计数 器 级 联 的 一 般 方法 


集成 的 计数 器 芯片 与 计数 直接 相关 的 输入 引 脚 主要 有 计数 时 钟 、 计 数 允 许 等 ; 输出 引 
脚 有 进位 / 借 位 输出 ,个 别 芯 片 提供 了 专门 的 级 联 端 。 

从 级 联 计 数 角度 ,高 位 的 计数 器 芯片 完成 的 是 对 低位 计数 器 芯片 实际 溢出 的 计数 ,级 
联 后 计数 器 的 容量 为 高 位 计数 器 的 值 X 低 位 计数 器 的 值 。 如 高 位 计数 器 容量 为 5, 低 位 计 
数 器 值 为 7, 高 位 计数 器 对 低位 计数 器 的 溢出 信号 计数 ,低位 计数 器 溢出 输出 上 升 沿 ,高 位 
计数 器 上 升 沿 计数 , 则 级 联 后 计数 器 的 容量 为 35。 

从 连接 角度 ,计数 器 级 联 有 两 种 方式 : 

(1) 高 位 计数 器 芯片 直接 对 低位 的 进位 / 借 位 溢出 信号 计数 ,这 种 级 联 方式 称 为 串 行 
级 联 。 

(2) 高 位 计数 器 芯片 对 时 钟 信号 计数 ,利用 低位 的 进位 / 借 位 洪 出 信号 控制 高 位 计数 器 的 
计数 允许 。 只 有 进位 / 借 位 信号 有 效 时 ,高 位 计数 器 才 允 许 计 数 ,这 种 级 联 方式 称 为 并 行 级 联 。 

2. 串 行 级 联 方法 
串 行 级 联 实例 如 图 6.4. 58 所 示 。 图 中 , 片 1、. 片 2 均 为 上 升 沿 计数 器 。74LS160 为 
满 幅 输出 上 升 沿 、 溢 出 输出 下 降 沿 的 计数 器 ,图 中 片 1 的 溢出 信号 取 反 后 接 片 2 的 时 钟 
信号 。 两 个 芯片 的 计数 允许 、 置 数 、 清 零 等 控制 端 相互 短 接 , 片 2 的 进位 信号 为 最 终 的 进 


位 信和 号。 
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图 6.4.58 串 行 级 联 实例 的 图 1 
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显然 ,如 图 6.4.58 所 示 电 路 正常 计数 时 , 片 1 从 0 一 9 循环 计数 , 片 2 也 从 0 一 9 循环 计 
数 。 片 2 的 计数 信号 为 片 1 的 溢出 信号 ,因此 , 片 1 溢出 时 片 2 计数 1 次 。 片 1、 片 2 整体 构 
成 一 个 百 进 制 计数 器 。 片 1 的 输出 对 应 十 进 制 数 的 个 位 , 片 2 的 输出 对 应 十 进 制 数 的 十 位 。 
因为 片 1 溢出 信号 为 下 降 沿 , 取 反 后 的 溢出 信号 尽管 满足 要 求 ,但 将 导致 片 2 的 状态 变 
化 和 片 1 相 比 存在 超过 一 个 反 相 器 传输 时 间 的 延 时 ,可 见 , 如 图 6. 4. 58 所 示 电 路 为 异步 时 
序 逻 辑 电路 ,性 能 方面 弱 于 同步 时 序 电路 。 

利用 芯片 的 级 联 端 进行 级 联 的 实例 如 图 6. 4. 59 所 示 。 图 中 , 片 1、 片 2 均 为 上 升 沿 计 
数 器 。 溢 出 时 ,74LS191 的 级 联 信号 取 自 时 钟 信号 ,为 上 升 沿 。 片 1 的 级 联 信号 接 片 2 的 时 
钟 信号 。 两 个 芯片 的 计数 允许 . 置 数 . 加 / 减 控制 等 控制 端 相互 短 接 , 片 2 的 进位 / 借 位 信号 
级 联 信号 为 最 终 的 进位 / 借 位 信号 、 级 联 信号 
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图 6.4.59 串 行 级 联 实例 的 图 2 


显然 ,如 图 6.4. 59 所 示 电 路 正常 计数 时 , 片 1 从 0~F 循环 计数 , 片 2 也 从 0~F 循环 
计数 。 片 2 的 计数 信号 为 片 1 的 溢出 信号 ,因此 , 片 1 溢出 时 片 2 计 数 1 次 。 片 1、 片 2 整体 
构成 一 个 二 百 五 十 六 进 制 计数 器 。 片 1 的 输出 对 应 低 4 位, 片 2 的 输出 对 应 高 4 位 。 

对 照 图 6.4.58 和 图 6. 4. 59, 尽 管 如 图 6. 4. 59 所 示 电 路 的 时 钟 信号 为 片 1 的 级 联 信 
号 ,但 该 信号 取 自 时 钟 信号 ,电路 的 性 能 及 可 靠 性 等 有 保障 ,因此 ,对 具有 级 联 端的 计数 芯 
片 ,采用 串 行 级 联 方法 十 分 方便 。 


3. 并 行 级 联 方法 


并 行 级 联 实例 如 图 6.4. 60 所 示 。 图 中 , 片 1、 片 2 均 为 上 升 沿 计数 器 。74LS160 为 满 
幅 输 出 上 升 沿 .溢出 输出 下 降 沿 的 计数 器 , 片 2 的 计数 允许 接 片 1 的 进位 信号 。 两 个 芯片 的 
时 钟 输入 端 、 置 数 、 清 零 等 控制 端 相互 短 接 , 片 2 的 进位 信号 为 最 终 的 进位 信号 。 

显然 ,如 图 6. 4. 60 所 示 电 路 正常 计数 时 , 片 1 从 0 一 9 循环 计数 , 片 2 也 从 0 一 9 循环 计 
数 。 片 2 的 计数 允许 为 片 1 的 溢出 信号 ,因此 , 当 片 1 满 幅 时 , 片 2 的 计数 允许 有 效 。 即 片 
1 进入 状态 “9” 时 ,进位 信号 为 1 ,允许 片 2 计数 ,下 个 脉冲 上 升 沿 到 来 时 , 片 1 溢出 , 片 2 加 
1, 片 1、 片 2 整体 构成 一 个 百 进 制 计 数 器 。 片 1 的 输出 对 应 十 进 制 数 的 个 位 , 片 2 的 输出 对 
应 十 进 制 数 的 十 位 。 
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6.4.60 并 行 级 联 实 例 的 图 


片 1、 片 2 的 时 钟 输入 端 均 来 自 外 部 时 钟 ,因此 如 图 6. 4. 60 所 示 电 路 为 同步 时 序 电路 。 

【 例 6.4.8】 试 利用 两 片 74LS161 构成 一 个 二 十 进 制 计数 器 。 

解 ” 可 先 用 74LS161 构成 一 个 二 百 五 十 六 进 制 计数 器 ,之 后 ,选用 异步 清 零 的 方法 实 
现 二 十 进 制 计 数 器 。 

(1) 参考 图 6.4. 60, 用 两 片 74LS161 构成 一 个 二 百 五 十 六 进 制 计数 器 

(2) 写 出 计数 器 Qi 一 Qo 状态 Sx 的 二 进 制 代码 , 即 

Sw = Sa = 10100 

(3) 求 出 清 零 函数 CR, 有 

(6.4.11) 

















图 6.4.61 例 6.4.8 的 图 1 


当然 ,也 可 用 两 片 74LS160 构成 一 个 二 十 进 制 计数 器 ,参考 电路 如 图 6. 4. 62 所 示 。 

图 6.4.62 中 , 片 1、 片 2 均 对 时 钟 信 号 计数 ,整体 构成 一 个 同步 百 进 制 加 法 计数 器 。 当 
Q; QQ; QQiIQ, =101o00001 二 20w0 时 ,计数 器 整体 异步 清 零 .N 二 20, 为 二 十 进 制 计数 器 。 

也 可 按照 级 联 的 含义 分 析 如 图 6. 4. 62 所 示 电 路 。 图 中 , 片 1 计数 允许 一 直 有 效 ,为 一 
个 十 进 制 计 数 器 。 片 2 接 清 零 控 制 电路 , 当 Q;Q:Q1Qo 一 0010; 时 ,计数 器 异步 清 零 ,N= 二 2， 
为 二 进 制 计数 器 。 片 2 的 计数 允许 接 片 1 的 进位 信和 号, 即 当 片 1 溢出 时 片 2 加 1 因此 , 当 
片 2 进入 状态 “2” 时 , 片 1 的 状态 为 “0”, 片 2 的 清 零 信号 对 片 1 没有 影响 。 
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图 6.4.62 例 6.4.8 的 图 2 





因此 ,如 图 6.4.62 所 示 电 路 的 计数 容量 一片 1X 片 2 二 20, 为 二 十 进 制 计数 器 。 
【 例 6.4.9】 试 分 析 如 图 6. 4. 63 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 





图 6.4.63 例 6.4.9 的 图 1 


解 (1) 接 法 分 析 。 如 图 6. 4. 63 所 示 电 路 由 两 片 74LS161 和 两 个 非 门 组 成 。 两 片 
74LS161 的 CR、CTe、CTt 均 接 高 电 平 ,LD=CO。 片 1 的 DD;DiD。o==1001, 片 2 的 
D;D;DiD。 一 0111。 可见, 当 LD 无 效 时 ,计数 器 处 于 正常 计数 状态 。 当 计数 器 计数 计 到 最 
大 值 时 ,CO 二 0。 当 下 一 个 计数 脉冲 上 升 沿 到 来 时 ,计数 器 置 数 ,进入 DD,DiD。 设 置 的 

(2) 功能 分 析 。 片 1 的 仿真 结果 如 图 6. 4. 64 所 示 。 从 仿真 结果 可 看 出 , 片 1 为 七 进 制 
加 法 计数 器 ( 预 置 数 为 9, 进入 15 时 置 数 信 号 有 效 . 共 7 个 有 效 状态 )。 片 2 的 仿真 结果 如 
图 6.4.65( 图 中 ,COi、CO; 为 片 1 . 片 2 进位 输出 信号 取 反 )。 从 仿真 结果 可 看 出 ,芯片 2 为 
九 进 制 加 法 计数 器 ( 预 置 数 为 7, 进 入 15 时 置 数 信号 有 效 , 共 9 个 有 效 状 态 ) 。 











图 6.4.64 例 6.4.9 的 图 2 


片 2 的 计数 脉冲 为 片 1 的 进位 脉冲 。 而 片 1 每 计 7 个 CP 计数 脉冲 产生 一 个 进位 输出 
信号 ,7X9= 二 63, 所 以 ,如 图 6.4. 63 所 示 电 路 为 六 十 三 进 制 计数 器 。 
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图 6.4.65 例 6.4.9 的 图 3 


6.4.8 移 位 寄存 器 型 计数 器 


也 可 用 移 位 寄存 器 构成 计数 器 , 称 为 移 位 寄存 器 型 计数 器 ,简称 移 存 型 计数 器 。 常 用 
的 移 存 型 计数 器 有 环形 计数 器 和 扭 环形 计数 器 。 


1. 环形 计数 器 


【 例 6.4.10】 试 分 析 如 图 6. 4. 66 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 

解 (1) 接 法 分 析 。 如 图 6.4. 66 所 示 电 路 为 用 4 位 移 位 
寄存 器 74LS195 组 成 的 环形 计数 器 ,74LS195 功能 表 如 
表 6.3.1 所 示 。SH/LD 移 位 置 数控 制 端的 负 脉 冲 为 启动 信 
号 ,J] 二 K 二 Q;, 预 置 数 dd1dzd;s 二 1000。 

(2) 工作 原理 。 

@ 并 行 送 数 。 在 启动 负 脉 冲 作 用 下 , 当 SH/LD==0 时 ， 
由 74LS195 功能 表 的 第 2 行 可 知 ,在 CP 脉冲 的 作用 下 将 并 行 图 6.4.66 例 6.4.10 图 1 
置 入 的 数据 dedidsds 王 1000 送 入 移 位 寄存 器 中 。 

@ 循环 右 移 串 行 送 数 操作 。 当 CR=1.SH/LD=1 时 , 移 位 寄存 器 正常 工作 ,执行 右 移 
移 位 操作 ,有 











Q = Qi (6. 4. 12) 
即 








Qi=Q，Q=Q，Qs=Q: 
Q = JQI 十 KQ; 
因 J 王 玉 一 Q: ,所 以 有 





Q = Qs (6. 4. 13) 
可 见 , 正 常 工作 时 ,如 图 6. 4. 66 所 示 电 路 在 CP 脉冲 的 作用 下 ,将 寄存 器 中 预 置 数据 
0001(Q;QzQiQo) 循 环 右 移 .可 求 得 QQ:QiQ 状 态 循 环 如 下 : 
0001 —> 0010 -> 0100 —> 1000 -> 0001 —> … 
由 式 (6. 4. 12) 和 式 (6. 4. 13) ,可 总 结 环形 计数 器 的 数据 移动 特点 为 首尾 串 接 循环 
移动 。 
(3) 计算 机 仿真 。 如 图 6. 4. 66 所 示 电 路 的 计算 机 仿真 结果 如 图 6.4. 67 所 示 。 在 启动 
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信号 作用 下 , 移 位 寄存 器 存 人 数据 0001(Q;Q:QiQo), 然 后 一 直 进 行 右 移 操作 ,实现 了 模 值 
为 4 的 计数 功能 。 由 于 这 种 移 存 型 计数 器 ,在 每 一 个 输出 端 轮流 出 现 1( 或 者 0) , 故 称 为 环 
形 计数 器 。 

(4) 自 启动 改进 。 显 然 , 当 预 置 数 为 “0000”“0111”0011”1111” 等 诸多 状态 时 ,循环 
移 位 均 会 构成 男 一 个 无 效 循环 ,如 图 6.4. 66 所 示 电 路 不 能 自 启动 ,改进 电路 如 图 6. 4. 68 
所 示 。 图 中 , 右 移 移 位 控制 一 直 有 效 , 有 兴趣 的 读者 可 自行 分 析 该 电路 自 启 动 的 实现 



















图 6.4.67 例 6.4.10 图 2 


2. 扭 环形 计数 器 


【 例 6.4.11】 试 分 析 如 图 6. 4. 69 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 

解 (1) 接 法 分 析 。 如 图 6. 4. 69 所 示 电 路 为 用 4 位 移 位 寄 
存 器 74LS195 组 成 的 扭 环形 计数 器 。SH/LD 移 位 置 数控 制 端的 
负 脉 冲 为 启动 信号 , 预 置 数 dodidzds 二 0000。 对 照 图 6. 4. 66, 二 
者 接 法 的 主要 区 别 是 本 例 中 凡 开 端 接 至 Q; 端 .图 6. 4. 66 中 
J=K=Q,。 

(2) 工作 原理 。 

@ 并 行 送 数 。 在 启动 负 脉 冲 作 用 下 , 当 SH/LD 二 0 时 ,由 图 6469 例 6.4.11 图 1 
74LS195 功能 表 的 第 2 行 可 知 ,在 CP 脉冲 的 作用 下 将 并 行 置信 
的 数据 dodidzds 二 0000 送 入 移 位 寄存 器 中 。 

@ 循环 右 移 串 行 送 数 操作 。 当 CR 二 1,SH/LD=1 时 , 移 位 寄存 器 正常 工作 ,执行 右 移 
移 位 操作 , Qi; 一 Qi-1。 





Q = JQI + KQs 
因 J =K=Q, ,所 以 有 





Q = Qs (6. 4. 14) 
可 见 ,正常 工作 时 ,如 图 6.4. 69 所 示 电 路 在 CP 脉冲 的 作用 下 ,将 预 置 数据 0000(QsQ: 
QiQ) 布 移 , 但 Qu 二 Qs ,可 求 得 QsQ:QiQ 状 态 循环 如 下 : 
0000 一 0001 一 0011 一 0111 一 1111 一 1110 > 1100—> 1000—> 0000 
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式 (6. 4. 12) 和 式 (6.4. 14), 可 总 结 扭 环形 计数 器 的 数据 移动 特点 为 首 接 尾 反 循环 移 
动 。 状 态 变化 规律 为 由 全 0 变化 到 全 1 ,之 后 又 变化 到 全 0, 这 种 特点 的 计数 器 称 为 扭 环 形 
计数 器 (也 称 为 约翰 逊 计数 器 ) 。 

(3) 计算 机 仿真 。 如 图 6.4. 69 所 示 电 路 的 计算 机 仿真 结果 如 图 6. 4. 70 所 示 。 由 仿真 
结果 可 看 出 ,在 启动 信号 作用 下 , 移 位 寄存 器 存 和 人 数据 0000(QsQ:Q1iQo) ,然后 一 直 进 行 右 
移 操作 (Q 二 Q;) ,输出 端 1 的 个 数 逐 渐 增 加 到 最 大 ,之 后 ,逐渐 减少 到 0, 实 现 了 模 值 为 8 的 
计数 器 。 
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图 6.4.70 例 6.4.11 图 2 


(4) 自 启动 改进 。 如 图 6. 4. 69 所 示 电 路 不 能 自 启动 ,改进 电路 如 图 6. 4. 71 所 示 。 图 
中 , 右 移 移 位 控制 一 直 有 效 。 有 兴趣 的 读者 可 自行 分 析 该 电路 自 启动 的 实现 方法 。 

也 可 用 移 位 寄存 器 实现 其 他 模 值 的 计数 器 ,如 图 6.4.72 所 示 电 路 的 计算 机 仿真 结果 如 
图 6.4.73 所 示 。 可 令 初 值 为 “0000”, 根 据 74LS195 的 逻辑 功能 可 得 出 图 示 仿 真 结果 。 从 
仿真 结果 表 可 看 出 ,如 图 6.4.72 所 示 电 路 为 由 移 位 寄存 器 构成 的 模 值 为 13 的 计数 器 。 
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图 6.4.72 十 三 进 制 计 数 器 

















图 6.4.73 图 6.4.72 所 示 电路 的 计算 机 仿真 结果 


如 果 在 如 图 6. 4. 72 所 示 电 路 中 改变 并 行 输入 的 数据 do 一 ds ,还 可 以 获得 其 他 模 值 数 
的 计数 器 。 


第 6 章 时 序 逻 辑 电 路 (® 


3. 移 存 型 计数 器 的 应 用 


(1) 构成 顺序 脉冲 发 生 器 。 在 数字 电路 中 ,能 按 一 定时 间 一 定 顺 序 轮流 输出 脉冲 波形 
的 电路 称 为 顺序 脉冲 发 生 器 。 常 用 顺序 脉冲 发 生 器 来 控制 某 些 设备 按照 事先 规定 的 顺序 
进行 运算 或 操作 。 

顺序 脉冲 发 生 器 也 称 脉冲 分 配器 或 节拍 脉冲 发 生 器 ,可 用 移 存 型 计数 器 构成 ,也 可 用 
计数 器 和 译 码 器 组 合 构成 。 

如 图 6. 4. 68 所 示 环 形 计数 器 能 够 自 启动 ,实现 了 在 每 一 个 输出 端 轮 流出 现 1, 同 时 也 构 
成 了 一 个 4 路 输出 的 顺序 正 脉 冲 发 生 器 。 将 如 图 6. 4. 68 所 示 环 形 计数 器 的 输出 QsQzQiQ。 
取 反 , 则 实现 了 在 每 一 个 输出 端 轮 流出 现 0, 构 成 了 一 个 4 路 输出 的 顺序 负 脉 冲 发 生 器 。 

参照 如 图 6. 4. 68 所 示 环 形 计 数 器 的 实现 思路 ,可 设计 如 图 6. 4. 74 所 示 的 3 路 输出 顺 
序 脉冲 发 生 器 。 图 中 ,QQiQo 为 3 路 输出 ,仿真 波形 如 图 6.4.75 所 示 。 从 仿真 结果 表 可 看 
出 ,如 图 6.4.74 所 示 电 路 构成 了 一 个 3 路 输出 的 顺序 正 脉冲 发 生 器 。 
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图 6.4.74 3 路 输出 顺序 脉冲 发 生 器 图 6.4.75 仿真 波形 


(2) 构成 序列 信号 发 生 器 。 序 列 信 号 是 指 在 同步 脉冲 作用 下 循环 地 产生 一 串 周 期 性 的 
二 进 制 信号 ,能 产生 这 种 信号 的 逻辑 器 件 称 为 序列 信号 发 生 器 或 序列 发 生 器 。 

移 位 寄存 器 可 存储 一 串 二 进 制 信号 ,利用 循环 移 位 可 方便 地 周期 性 地 产生 存储 的 这 串 
二 进 制 信号 ,常用 于 构成 序列 信号 发 生 器 。 有 兴趣 的 读者 可 参考 相关 书籍 。 也 可 用 计数 器 
结合 数据 选择 器 实现 。 

复习 与 思考 

6.4.1 分 析 如 图 6.4. 76 所 示 电 路 的 逻辑 功能 ,并 说 明 它 与 图 6.4.1 所 示 电 路 相 比 有 
























































图 6.4.76 复习 与 思考 6.4.1 的 图 
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6.4.2 给 你 一 片 74LS161 和 一 个 主 从 JK 触发 器 ,可 构成 模 值 最 大 为 多 少 的 计数 器 ? 
6.4.3 试 结 合 如 图 6. 4. 14 所 示 74LS161 原理 图 总 结 计数 允许 CTr、CTs 的 区 别 。 
6.4.4 ” 试 总 结 74LS191 的 CO/BO 信号 及 级 联 信 号 的 特点 。 

6.4.5 为 什么 74LS161 的 计数 允许 为 高 电 平 有 效 ,74LS191 的 计数 允许 (使 能 端 ) 却 


是 低 电 平 有 效 ? 
6.4.6 ”直接 利用 J 





K 触发 器 功能 特点 求 出 如 图 6. 4. 30 所 示 电 路 的 仿真 时 序 图 。 


6.4.7 分 析 图 6.4.77 所 示 电 路 为 多 少 进 制 计数 器 。 
6.4.8 分 析 图 6.4.78 所 示 电 路 为 多 少 进 制 计数 器 。 
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图 6.4.77 复习 与 思考 6.4.7 的 图 图 6.4.78 复习 与 思考 6.4.8 的 图 


6.5 ”时 序 逻 辑 电 路 的 设计 


设计 时 序 馆 辑 电 路 就 是 要 求 设计 者 根据 具体 的 迎 辑 问题 ,设计 出 实现 这 一 逻辑 功能 要 
求 的 时 序 逻 辑 电 路 。 设 计 的 主要 方法 有 利用 触发 器 、 门 电路 等 小 规模 器 件 实现 时 序 逻 辑 电 


路 ,利用 计数 器 、 寄 存 器 


、 译 码 器 等 中 规模 器 件 结合 门 电路 实现 时 序 迎 辑 电 路 及 基于 超大 规 


模 集成 电路 采用 硬件 描述 语言 描述 实现 时 序 逻 辑 电 路 等 。 


“6.5.1 用 小 规模 集成 电路 设计 同步 时 序 逻 辑 电 路 




















用 触发 器 \ 门 电路 等 小 规模 器 件 设计 同步 时 序 逻 辑 电 路 要 求 电 路 最 简 。 所 设计 的 电路 最 


简 的 标准 : 使 用 的 触发 器 和 门 电路 的 数目 最 少 ,而 且 触 发 器 和 门 电路 的 输入 端 数目 也 最 少 。 








用 小 规模 集成 电路 设计 同步 时 序 电路 一 般 步骤 如 下 。 
(1) 分 析 设 计 要 求 ,建立 原始 状态 图 或 原始 状态 表 。 分 析 设 计 所 提出 的 逻辑 功能 要 求 ， 


设置 输入 变量 .输出 变量 ,以 及 电路 的 状态 数 和 电路 内 部 状态 的 关系 ,这 项 工作 称 为 状态 


设置 。 


根据 电路 内 部 状态 间 的 关系 画 出 原始 状态 图 或 者 原始 状态 表 。 
(2) 进行 状态 化 简 , 求 最 简 状 态 图 。 若 有 两 个 电路 状态 ,在 输入 输出 相同 的 条 件 下 转换 





到 的 新 状态 也 相同 .这 村 





的 两 个 状态 称 为 等 价 状态 。 等 价 状态 可 以 合并 ,合并 后 的 状态 称 
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为 最 简 状态 图 。 

显然 ,电路 中 的 状态 数 越 少 ,设计 出 来 的 电路 也 就 越 简单 。 

(3) 到 状态 分 配 , 画 出 用 二 进 制 码 进行 编码 后 的 状态 图 。 

QO 确定 触发 器 的 数目 n。 时 序 电 路 的 状态 是 用 触发 器 状态 的 不 同 组 合 来 表示 的 。 因 
为 n 个 触发 器 共有 2" 种 状态 组 合 ,所 以 对 需要 7 个 状态 的 时 序 电 路 ,可 由 下 式 求 出 所 需 的 触 
发 器 数目 7，: 





< (6.5.1) 

@ 状态 分 配 。 状 态 分 配 又 称 为 状态 编码 。 对 于 位 二 进 制 代码 有 2" 种 不 同 取 值 ,可 用 
来 对 > 个 状态 进行 分 配 , 其 方案 很 多 。 如 果 选 择 恰 当 , 则 可 得 到 比较 简单 的 设计 结果 。 反 
之 ,如 果 方 案 选 得 不 好 ,设计 出 来 的 电路 往往 会 很 复杂 ,甚至 还 不 能 自 启动 ,所 以 ,状态 分 配 
既 有 技巧 问题 ,也 与 经 验 有 关 。 

@ 夯 出 编码 后 的 状态 图 。 

(4) 选取 触发 器 , 求 出 驱动 方程 ,输出 方程 。 由 于 JK 和 触发 器 的 逻辑 功能 齐全 使 用 灵活 ， 
D 触发 器 控制 简单 设计 容易 ,所 以 一 般 设计 都 选用 JK 触发 器 或 D 触发 器 。 

选取 触发 器 ,根据 状态 分 配 后 的 状态 图 写 出 状态 转换 真 值 表 。 然 后 由 状态 转换 真 值 表 
经 卡 诺 图 求 出 激励 (驱动 ) 函 数 ,输出 函数 方程 。 

(5) 检查 所 设计 出 的 电路 能 否 自 启动 。 如 果 在 状态 分 配 中 出 现 无 效 状态 , 则 应 先 检查 
能 否 自 启动 。 检 查 方法 是 根据 所 求 的 驱动 方程 代入 该 触发 器 的 特性 方程 ,得 到 状态 方程 。 
然后 设 电路 的 原状 态 分 别 为 各 无 效 状态 , 当 CP 时 钟 脉冲 到 来 时 代入 状态 方程 求 出 新 状态 。 
若 能 进入 到 有 效 状 态 , 则 电路 能 够 自 启动 ; 否则 重新 进行 分 配 ,重复 上 述 过 程 直 至 电路 能 够 
自 启动 为 止 。 

(6) 根据 所 求 出 的 驱动 方程 .输出 方程 画 出 电路 图 。 

下 面 举例 介绍 同步 时 序 逻 辑 电 路 的 设计 方法 。 

【 例 6.5.1】 试 设计 一 个 五 进 制 的 同步 计数 器 。 

解 显然 这 是 一 个 Mealy 型 的 同步 时 序 电路 的 设计 。 具 体 设 计 步 又 如 下 。 

(1) 分 析 逻 辑 功 能 要 求 ,设置 状态 ,建立 原始 状态 图 。 显 然 , 模 值 为 5 的 计数 器 是 指 “ 逢 
五 进 一 ” 的 计数 器 , 它 的 计数 范围 为 0 一 4, 共 5 个 状态 。 计 数 器 有 一 个 输入 端 和 一 个 输出 
端 ,输入 端 用 于 输入 计数 脉冲 ,输出 端 了 输出 进位 信号 。 

令 5o 为 电路 的 初始 状态 ,输入 1 个 计数 脉冲 后 进入 到 状态 S: ,输入 4 个 计数 脉冲 后 进 
和 到 状态 St ,同时 向 高 位 输出 一 个 进位 信号 (Y= 二 1) , 当 第 5 个 计数 脉冲 到 来 后 计数 器 返回 
到 初始 状态 Se 。 根 据 逻 辑 功能 要 求 , 可 画 出 如 图 6. 5.1 所 示 人 





(2) 状态 分 配 。 五 进 制 计 数 器 具有 5 个 状态 ,原始 状态 图 





中 只 有 5 个 状态 ,因此 不 存在 等 价 状态 ,可 直接 进行 状态 分 配 。 
原始 状态 图 中 共有 5 个 状态 ,应 选取 3 个 触发 器 用 于 分 配 图 6.5.1 例 6.5.1 的 图 1 
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状态 ,其 状态 分 配 5 二 Q@&QQ@, 令 So 一 000,5S1 二 001,S: 二 9,0i0, yy 
010,Ss 一 011,S4s 王 100, 可 画 出 如 图 6. 5.2 所 示 的 状态 分 
配 后 的 状态 图 。 

(3) 确定 触发 器 类 型 , 求 出 触发 器 的 驱动 方程 和 电 
路 的 输出 方程 。 

Q@ 写 出 状态 转换 真 值 表 ( 选 用 JK 触发 器 ) 。 以 Q3、 
Qi .QI 作为 自 变量 ,QQ Qi Ja KJ KJo Ko 了 为 函数 ,可 列 出 如 表 6.5.1 
所 示 的 状态 转换 真 值 表 。 表 中 的 第 1.2.6 列 由 如 图 6. 5. 2 所 示 的 状态 图 转换 得 到 ; 表 中 的 
JzKs、J1Ki、JoKo 列 由 如 表 5.3.2 所 示 的 JK 触发 器 激励 表 写 出 。 


表 6.5.1 状态 转换 真 值 表 





图 6.5.2 例 6.5.1 的 图 2 









































Qi; QT QS Q: QQ Jz K; J Ks Jo Ko 
0 0 0 0 Oi 0 六 0 Xx 这 0 
CE 0 yo Of 下 区 WK 0 
lo 0 这 党 而 i 站 0 
011 1 © 0 有 议 x 1 又 于 0 
1 0 0 i -i 0 Xx 0 Xx 
开斋 本 区 汉文 有 滋 允 这 六 x 
要 5 EE 又 及 兴 ， 沪 兴 应 x 
a 区 又 又 区 芝 x 
@ 求 出 驱动 方程 .输出 方程 。 由 表 6. 5. 1 分 别 经 过 如 图 6. 5. 3 所 示 的 卡 诺 图 可 求 出 驱 


动 方程 ,具体 如 下 : 

由 图 6. 5. 3(a) .图 6. 5.3(b) 可 求 出 J:=QiQo,K:=1; 
图 6. 5.3(c)、 图 6.5. 3(d) 可 求 出 1==Qo ,Ki 二 Qo; 
图 6.5.3(e)、 图 6.5.3(f) 可 求 出 J。=Qz,K。o=1。 


















































图 6.5.3 例 6.5.1 的 图 3 
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经 过 如 图 6. 5.4 所 示 的 卡 诺 图 可 求 出 输出 方程 ,有 
Y= 
(4) 检查 自 启动 。 设 计 的 电路 存在 无 效 状态 , 需 检 查 
所 设计 的 电路 能 否 自 启动 。 将 求 出 的 驱动 方程 ,代入 JK 图 654 例 6.5.1 的 图 4 
触发 器 的 特性 方程 得 到 该 电路 的 状态 方程 为 
QT = QIQIQ: 
QT = QQ + QQ = Qi 四 Qi 
QI = QQ 
设 电 路 的 初始 状态 为 QiQ1Q& 二 101, 代 入 上 面 的 状态 方程 ,可 求 出 新 状态 为 “010”; 当 
初始 状态 为 Q:Q1Q& 二 110, 代 入 上 面 的 状态 方程 ,可 求 出 新 状态 为 *010”; 初始 状态 为 
QQiQ 二 111, 代 入 上 面 的 状态 方程 ,可 求 出 新 状态 为 *000”, 故 所 设计 的 电路 能 够 自 启动 。 
(5) 画 电路 。 根 据 驱动 方程 和 输出 方程 可 以 画 出 电路 ,参考 电路 如 图 6. 2. 1 所 示 。 
由 例 6.2.1 可 知 ,本 设计 实现 了 一 个 同步 五 进 制 加 法 计数 器 。 
【 例 6.5.2】 试 设计 一 个 可 控 的 模 值 为 3 的 同步 计数 器 。 其 控制 条 件 为 : 当 控制 信号 
XX 为 0 时 停止 计数 , 当 X 为 1 时 模 3 加 法 计数 。 
解 显然 这 是 一 个 Mealy 型 的 同步 时 序 电 路 的 设计 。 具 体 设 计 步 又 如 下 。 
(1) 分 析 人 逻辑 功能 要 求 ,设置 状态 ,建立 原始 状态 图 。 显 然 , 模 值 为 3 的 计数 器 是 指 “ 逢 
三 进 一 ” 的 计数 器 , 它 的 计数 范围 为 0 一 2, 共 3 个 状态 。 计 数 器 有 一 个 输入 端 和 一 个 输出 
端 ,输入 端 用 于 输入 计数 脉冲 ,输出 端 输出 进位 信号 ; 此 外 ,还 有 一 个 计数 控制 端 。 
令 5o 为 电路 的 初始 状态 , 当 控 制 信号 有 效 时 ,输入 1 个 计数 脉冲 后 进入 到 状态 S1, 输 
入 2 个 计数 脉冲 后 进入 到 状态 $: , 当 输 入 3 个 计数 脉冲 后 计数 器 返回 到 初始 状态 So, 同 时 
向 高 位 输出 一 个 进位 信号 ( 即 Y=1)。 根 据 逻 辑 功能 要 求 , 可 画 出 如 图 6.5.5 所 示 的 原始 状 
态 图 。 
(2) 状态 分 配 。 原 始 状态 图 中 不 存 等 价 状态 , 故 可 直接 进行 状态 分 配 。 原 始 状态 图 中 
共有 3 个 状态 ,所 以 ,选取 两 个 触发 器 ,其 状态 分 配 S 二 QQi, 令 So 二 00,5S1 二 01,S: 二 10, 则 
可 画 出 如 图 6. 5.6 所 示 的 状态 分 配 后 的 状态 图 。 
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图 6.5.5 例 6.5.2 的 图 1 图 6.5.6 例 6.5.2 的 图 2 


(3) 确定 触发 器 类 型 , 求 出 触发 器 的 驱动 方程 和 电路 的 输出 方程 。 
@ 首先 写 出 状态 转换 真 值 表 ( 选 JK 触发 器 ) 。 以 X、.Q3、Qi 作 为 自 变量 ,Q 和 Qi 、 
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J2、Ks、 几 1、Ki\Y 为 函数 可 列 出 如 表 6. 5. 2 所 示 的 表格 。 表 中 的 第 1 列 和 第 2 列 以 及 第 5 
列 由 图 6. 5. 6 的 状态 图 转换 得 到 ; 表 中 的 JKs、J1Ki 列 由 JK 触发 器 的 激励 表 写 出 。 于 是 
就 得 到 如 表 6. 5. 2 所 示 的 状态 转换 真 值 表 。 
表 6.5.2 状态 转换 真 值 表 
X QQ Qi "QI J 

















K; J Ky 
0 0 0 0 0 0 Xx 0 x 0 
看 本， 齐 0 奸 0 x X 0 0 
1 二 内 1 0 加 和 0 0 Xx 0 
0 x x x x x x x 
1 0 0 OQ 1 0 x 1 沙 0 
| Lo i x 1 0 
| 0 > | 0 x 1 
x: xX Xx XxX x xX Xx xX 


@ 求 出 驱动 方程 .输出 方程 。 由 表 6. 5. 2 分 别 经 过 如 图 6. 5.7 的 卡 诺 图 可 求 出 驱动 方 
程 和 输出 方程 。 

由 图 G557(a) ,图 65.7C 扩 可 求 出 瑟 =XQisKs 一 庆 3 

由 图 6.5.7(c) .图 6.5.7(d) 求 出 J1=XQ; Ki==X; 

由 图 6.5.7(e) 求 出 输出 Y=XQ;。 














(er 


图 6.5.7 例 6.5.2 的 图 3 
(4) 检查 自 启动 。 由 于 所 设计 的 电路 存在 无 效 状 态 , 即 Q2Q? 二 11, 所 以 需 检查 所 设计 
的 电路 能 否 自 启动 (这 一 步骤 也 可 以 放 在 后 面 进行 )。 
将 上 述 求 出 的 驱动 方程 代入 JK 触发 器 的 特性 方程 ,可 得 到 该 电路 的 状态 方程 , 即 
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QT = XQIQ! 十 XQ1 
QI = XQIQ: + XQ? 
设 电 路 的 初始 状态 为 Q3Q? 二 11, 当 CP 脉 
冲 到 来 时 ,代入 上 面 的 状态 方程 ,可 求 出 当 
X= 二 0 时 ,新 状态 为 “11”; 当 X=1 时 ,新 状态 为 
00”; 故 所 设计 的 电路 能 够 自 启动 
(5) 画 电路 。 根 据 驱动 方程 ,输出 方程 可 以 
画 出 如 图 6.5.8 所 示 的 可 控 模 值 为 3 的 计数 器 
电路 图 。 


6.5.2 用 中 规模 时 序 电路 芯片 实现 实际 逻 和 此 问题 的 方法 


常用 中 规模 器 件 设计 实现 时 序 多 辑 电路 。 前 面 介 绍 的 利用 74LS161 等 回 
集成 电路 芯片 实现 自然 规律 计数 器 的 方法 就 是 用 中 规模 器 件 设计 实现 时 序 届 
辑 电路 的 主要 方式 之 一 。 ne 

当然 ,实际 的 时 序 逻 辑 电 路 状态 变化 往往 不 是 自然 计数 规律 ,可 利用 这 些 加 
设计 好 的 、 按 自然 计数 规律 变化 的 计数 器 去 实现 实际 的 时 序 逻 辑 电 路 状态 变化 图 。 事 实 
上 ,一 个 八进制 的 自然 规律 计数 器 可 实现 任意 的 8 个 状态 循环 的 时 序 电路 ,实现 方法 如 下 : 

八进制 的 自然 规律 计数 器 可 实现 8 个 状态 循环 ,计数 器 输出 与 要 求 输出 不 一 致 ,可 将 计 
数 器 输出 当 作 中 间 输 入 ,利用 组 合 电路 ,将 其 变换 为 要 求 的 8 个 状态 即 可 ,可 结合 下 面 的 实 
例 来 理解 。 

【 例 6. 5.3】 请 设计 在 时 钟 作用 下 按照 如 表 6. 5. 3 所 示 顺 序 发 生 状态 转换 的 灯光 控制 
逻辑 。 表 中 的 1 表示 灯 “ 亮 ”",0 表示 灯 “ 灭 ”。 

解 (1) 由 表 6.5. 3 知 , 该 灯光 控制 逻辑 8 个 时 钟 完成 一 次 状态 循环 ,可 利用 74161 实 
现 该 功能 。 

(2) 74161 内 部 状态 按照 自然 规律 循环 ,与 表 6. 5. 3 不 吻合 ,可 将 74161 的 QzQiQ 作 为 
输入 ,用 74138 结合 门 电路 实现 如 表 6. 5. 3 所 示 的 红 (R)、 黄 (Y)、 绿 (G) 输 出 。 该 逻辑 函数 
的 真 值 表 如 表 6. 5.4 所 示 。 






























































图 6.5.8 例 6.5.2 的 图 4 








































表 6.5.3 例 6.5.3 的 原始 状态 表 表 6.5.4 例 6.5.3 的 真 值 表 
CP 红 黄 绿 Q: Q ©, 黄 绿 
0 0 0 0 0 0 0 0 人 0 
1 0 0 0 0 1 1 0 0 
0 6 说 人 二 地 
4 a 0 和 和 人 和 
家 人 而 本 中 注 巴 
6 ”人 [| | 
全 i 0 0 , 0 0 和 0 
0 0 0 i 各 全 兴 
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令 74LS138 译 码 器 的 地 址 端 分 别 为 A 一 Q ,Ai 一 Qi ,Ao 王 Q&, 则 它 的 输出 就 是 表 6. 5. 4 
中 的 mo 一 m1 ,有 











R=m+t+m+t+m=me mm = YY 











了 一 ma 十 zu 十 ms = m2 me me = Ys» Ys» Ye 

















G=ms 二 mims = mm ms = Ys。 Y,» Ys 


可 画 出 电路 如 图 6. 5.9 所 示 。 























图 6.5.9 例 6.5.3 的 图 


【 例 6.5.4】 请 设计 一 个 4 路 输出 的 顺序 正 脉冲 发 生 器 。 
解 “前面 介绍 的 如 图 6. 4. 66 所 示 环形 计数 器 构成 了 一 个 4 路 输出 的 顺序 正 脉冲 发 生 
器 ,也 可 利用 计数 器 结合 译 码 器 实现 顺序 脉冲 发 生 器 。 
) 四 进 制 计数 器 的 实现 。4 路 输出 的 顺序 正 脉冲 发 生 器 每 4 个 脉冲 循环 一 次 ,可 理 
解 为 四 进 制 计数 器 。74LS161 为 十 六 进 制 计数 器 ,其 低 2 位 QiQ 为 四 进 制 计数 器 。 
(2) 4 路 输出 的 顺序 正 脉冲 状态 变化 规律 的 实现 。74LS161 低 2 位 QQ 实现 的 四 进 抽 
计数 器 按照 自然 规律 循环 ,与 顺序 正 脉 冲 状态 变化 规律 不 吻合 ,可 将 74LS161 的 QiQ 作 为 
输入 ,顺序 正 脉冲 的 4 路 输出 OO:O, 作 为 输出 ,可 做 表 6.5.5 例 6.5.4 的 真 值 胡 


一 








出 真 值 表 如 表 6. 5.5 所 示 。 本 有 
(3) 用 74LS138 结合 门 电路 实现 4 路 输出 的 顺序 正 0 0 1 0 0 0 
脉冲 状态 变化 规律 。 OF 再 名 币 i 首 
令 74LS138 译 码 器 的 地 址 端 分 别 为 As 二 0,Al 一 





Qi,4Ao=Qu,' 则 它 的 输出 一 了 就 是 表 6. 5. 5 中 的 
No 一 Mma， 有 
a 
O 一 mr 一 万 一 到 
本 三 5 三 的 5 三 区 
全 王 贡 二 项 二 亚 


可 画 出 电路 如 图 6. 5. 10 所 示 。 
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图 6.5.10 例 6.5.4 的 图 


【 例 6.5.5】 请 设计 一 个 “1110” 序 列 发 生 器 。 

解 (1) 四 进 制 计数 器 的 实现 。“1110” 序 列 发 生 器 只 有 1 个 输出 ,但 在 每 4 个 输入 脉 
冲 激励 下 输出 将 循环 一 次 ,可 理解 为 四 进 制 计数 器 。74LS161 为 十 六 进 制 计数 器 ,其 低 2 位 
QQ 为 四 进 制 计数 器 。 

(2)“1110? 序 列 输出 的 实现 。 可 利用 数据 选择 器 实现 "1110? 序 列 的 输出 。 如 令 四 选 一 
数据 选择 器 的 D, 二 1, D1 二 1,D; 二 1,D; 二 0。 利 用 四 进 制 计数 器 控制 四 选 一 数据 选择 器 的 
地 址 端 ,使 数据 选择 器 的 输出 Y 轮流 输出 Do。~D; 的 值 , 则 数据 选择 器 的 输出 为 1110” 
序列 。 

74LS151 为 八 选 一 数据 选择 器 , 令 四 进 制 计数 器 的 Qi 接 74LS151 的 A1、Q& 接 Au ,将 
As 接 0, 则 74LS151 只 有 低 4 位 数据 选择 进入 选择 器 。 令 74LS151 的 Do 二 1,D1 二 1,D; 二 
1,D; 二 0 可 实现 “1110” 序 列 的 输出 。 

可 画 出 电路 如 图 6. 5. 11 所 示 。 
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图 6.5.11 例 6.5.5 的 图 
复习 与 思考 
6.5.1 用 DD 触发 器 实现 例 6.5. 1。 
6.5.2 例 6.5.5 中 , 令 74LS151 的 D,==1,D;s==1,D。==1,D; 二 0, 其 余 各 数据 输入 端 
接地 ,如何 实现 “1110? 序 列 发 生 器 ? 
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习题 
6-1 填空 是 
1. 时 序 逻辑 电路 可 以 用 、 存 储 电路 的 、 存 储 电路 的 等 与 输 


入 、 电 路 的 现 态 关 系 的 三 组 关系 方程 来 描述 。 
2. 分 析 异 步 时 序 电路 比分 析 同 步 时 序 电 路 复杂 。 分 析 各 触发 器 状态 变化 规律 时 ,只 有 




















那些 有 的 触发 器 才 需 要 用 状态 方程 去 ,而 没有 的 触发 器 则 保持 
不 变 。 

3. 移 位 寄存 器 的 右 移 功能 可 用 来 描述 。 移 位 寄存 器 广泛 用 于 数学 运算 。 移 
位 寄存 器 中 1 位 等 于 数学 上 左 移 1 位 ,数值 上 等 于 。 

4. 74LS195 为 的 右 移 移 位 寄存 器 。Q。 的 值 依照 外 部 输入 JK 的 
值 按照 发 生变 化 。 

5. 一 个 计数 器 所 能 够 记 入 计数 脉冲 的 数目 , 称 为 计数 器 的 \ 计 数 长 度 或 计数 
器 的 。 八 进 制 计数 器 ,每 个 时 钟 脉冲 ,输出 Y 输出 个 脉冲 , 因 
此 ,也 称 分 频 器 。 

6. 74LS160 是 一 个 具有 \ 可 以 保持 状态 不 变 的 十 进 制 同步 加 法 计 
数 器 。74LS162 与 74LS160 的 区 别 是 74LS162 采用 清 零 方式 , 即 当 CR=0 时 ,还 
需要 CP 脉冲 到 来 时 ,计数 器 才 被 清 零 。 

7. 集成 计数 器 清 零 . 置 数 有 两 种 工作 方式 : 。 所 请 工作 方 
式 , 是 指 通 过 时 钟 触发 器 异步 输入 端 (Ro 端 或 55) 实 现 清 零 或 置 数 ,而 与 。” 无 关 。 

6-2 分 析 设 计 题 


1. 试 分 析 如 题 图 6. 1 所 示 状 态 图 所 对 应 的 状态 转移 真 值 表 (图 中 ,X 表示 电路 的 输入 ， 
Y 表示 电路 的 输出 ) 及 描述 的 逻辑 功能 。 

2. 试 分 析 如 题 图 6. 2 所 示 状 态 图 所 对 应 的 状态 转移 真 值 表 ( 图 中 ,X 表示 电路 的 输入 ， 
Y 表示 电路 的 输出 ) 及 描述 的 逻辑 功能 。 





29， 0 
XY 


00 





题 图 6.1 题 图 6.2 


3. 试 分 析 如 题 图 6. 3 所 示 时 序 图 所 对 应 的 有 效 循环 状态 图 及 描述 的 逻辑 功能 。 
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题 图 6.3 


4. 试 写 出 如 题 图 6.4 所 示 电 路 的 驱动 方程 ,状态 方程 及 输出 方程 , 画 出 电路 的 状态 图 ， 


说 明 电 路 的 逻辑 功能 及 其 自 启动 状况 。 

















题 图 6.4 


5. 试 写 出 如 题 图 6.5 所 示 电 路 的 驱动 方程 ,状态 方程 及 输出 方程 , 画 出 电路 的 状态 图 ， 


说 明 电路 能 否 自 启动 。 











题 图 6.5 
6. 试 写 出 如 题 图 6.6 所 示 电 路 的 驱动 方程 ,状态 方程 及 输出 方程 , 画 出 电路 的 状态 图 ， 
说 明 电路 的 逻辑 功能 及 其 自 启动 状况 。 




















7. 试 写 出 如 题 图 6.7 所 示 电 路 的 驱动 方程 ,状态 方程 及 输出 方程 , 画 出 电路 的 状态 图 ， 


说 明 电 路 的 逻辑 功能 及 其 自 启 动 状况 。 
8. 试 写 出 如 题 图 6. 8 所 示 电 路 的 驱动 方程 ,状态 方程 及 输出 方程 , 画 出 电路 的 状态 图 ， 


说 明 电 路 的 逻辑 功能 及 其 自 启动 状况 。 
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题 图 6.8 


9. 试 写 出 如 题 图 6.9 所 示 电 路 (下 降 沿 触发 器 ) 的 驱动 方程 ,状态 方程 及 输出 方程 , 画 
出 电路 的 状态 图 ,说 明 电路 的 逻辑 功能 及 其 自 启动 状况 。 








题 图 6.9 


10. 试 写 出 如 题 图 6. 10 所 示 电 路 (上 升 沿 触发 器 ) 的 驱动 方程 ,状态 方程 及 输出 方程 ， 
面 出 电路 的 状态 图 ,说 明 电 路 的 逻辑 功能 及 其 自 启动 状况 。 


0; 





Ts 




















题 图 6.10 


11. 试 写 出 如 题 图 6. 11 所 示 电 路 (上 升 沿 触发 器 ) 的 驱动 方程 状态 方程 及 输出 方程 ， 
画 出 电路 的 状态 图 ,说 明 电 路 的 逻辑 功能 及 其 自 启动 状况 。 


12. 分 析 如 题 图 6. 12 所 示 电 路 的 迎 辑 功能 。 
13. 如 题 图 6. 13 所 示 电 路 各 和 触发 器 初始 状态 为 0, 分 析 其 逻辑 功能 。 
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题 图 6.13 


14， 分 析 如 题 图 6. 14 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
































题 图 6.14 

. 分 析 如 题 图 6. 15 所 示 电 路 为 多 少 进 制 计 数 器 。 
. 试 分 析 如 题 图 6. 16 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 

. 分 析 题 图 6. 17 所 示 电 路 为 多 少 进 制 计数 器 。 
18. 试 分 析 如 题 图 6. 18 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
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题 图 6.17 题 图 6.18 


19. 试 分 析 如 题 图 6. 19 所 示 电 路 中 QQsQz:QaQo 构 成 几 进 制 计数 器 。 
O010;0;0; 




















题 图 6.19 
20. 试 分 析 如 题 图 6. 20 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
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21. 试 分 析 如 题 图 6. 21 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 




















题 图 6.21 





题 图 6.22 
23. 试 分 析 如 题 图 6. 23 所 示 电 路 构成 几 进 制 计数 器 。 








题 图 6.23 
24. 试 分 析 如 题 图 6. 24 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
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题 图 6.24 
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25. 试 分 析 如 题 图 6. 25 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 


























题 图 6.25 


26. 试 分 析 如 题 图 6. 26 所 示 电 路 的 逻辑 功能 。 
27. 试 分 析 如 题 图 6. 27 所 示 电 路 构成 多 少 进 制 计数 器 。 




















题 图 6.26 题 图 6.27 


28. 试 求 如 题 图 6. 28 所 示 各 状态 图 的 最 简 状 态 图 。 





题 图 6.28 


29. 试 分 析 如 题 图 6. 29 所 示 电 路 构成 几 进 制 计数 器 。 

6-3 ”应 用 实践 题 

1. 试用 74LS160 的 异步 清 零 端 设计 一 个 八进制 计数 器 。 
. 试 利用 74LS290 的 置 “9? 功 能 设计 一 个 八进制 计数 器 。 
. 试用 74LS161 的 同步 置 数 端 设计 一 个 八进制 计数 器 。 
. 试用 两 片 74LS160 的 设计 一 个 十 三 进 制 计数 器 。 

. 试用 两 片 74LS191 的 设计 一 个 二 十 九 进 制 计数 器 。 
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题 图 6.29 


6. 已 知 状态 转移 表 如 题 表 6. 1 所 示 , 用 74LS161 设计 该 同步 计数 器 。 
7. 已 知 状态 转移 表 如 题 表 6.2 所 示 , 用 74LS191 设计 该 同步 计数 器 。 








题 表 6.1 题 表 6.2 
序 号 Q Q: QQ 序 号 Q; Q: QQ 
0 全 站 首 0 0 0 0 0 0 
i 1 0 0 0 1 
2 二 和 
2 0 0 1 0 
3 J 
人 4 下 下 玉 区 
4 0 1 0 0 5 0 计生 关 
5 1011 6 i 人 
6 证 沁 裔 8 nie 
8 1 是 角 治 
3 Wr 
9 i 
8 ee 10 iT 出 于 攻 
9 和 二 11 证 








8. 试 设计 一 个 电动 机 控制 电路 。 要 求 该 电路 有 两 个 控制 输入 端 Xi 和 X* ,只 有 在 连续 
两 个 (或 两 个 以 上 ) 时 钟 脉冲 作用 期 间 ,两 个 输入 都 一 致 时 ,电动 机 才 转 动 。 

9. 试用 DD 触发 器 设计 一 个 同步 十 进 制 加 法 计数 器 。 

10. 设计 一 个 6 路 输出 的 顺序 正 脉冲 发 生 器 。 

11. 某 顺 序 脉冲 发 生 器 具有 4 路 输出 ,前 2 路 先 顺序 输出 正 脉冲 ,之 后 ,后 2 路 顺序 输 
出 负 脉冲 ,设计 该 顺序 脉冲 发 生 器 。 

12. 设计 一 个 “01110” 序 列 发 生 器 。 











半导体 存储 器 <。 一 


本 章 要 点 : 

存储 器 是 计算 机 系统 的 五 大 部 件 之 一 。 学 习 本 章 应 理解 存储 器 的 概念 .种 类 及 其 电路 
构成 特点 ,在 此 基础 上 理解 随机 存储 器 、 只 读 存储 器 的 原理 ,芯片 实例 及 其 扩展 方法 ,理解 
利用 EPROM 实现 组 合 逻 辑 电 路 的 方法 。 





7.1 概述 





谈 到 存储 器 ,读者 不 免 联 想起 触发 器 和 寄存 器 。 触 发 器 具有 两 个 稳定 状态 ,可 以 存储 1 
位 二 进 制 数 。 寄 存 器 由 触发 器 组 成 ,2 位 并 行 寄存 器 可 存储 位 二 进 制 数 。 触 发 器 、 寄 存 器 
均 具 有 存储 功能 ,但 它们 不 是 存储 器 。 

存储 器 是 计算 机 的 五 大 部 件 之 一 ,是 用 于 存储 大 量 数据 或 信号 的 半导体 器 件 。 前 面 所 
讲 的 触发 器 和 寄存 器 虽然 具有 存储 的 功能 ,但 触发 器 是 小 规模 集成 电路 ,寄存 器 为 中 规模 
集成 电路 ,采用 触发 器 或 寄存 器 电路 结构 来 存储 大 量 数据 是 不 可 能 的 ,也 是 得 不 偿 失 的 。 
因此 ,存储 器 应 采用 专门 的 电路 结构 ,以 满足 大 量 数据 存储 的 要 求 。 

还 有 一 些 设备 也 称 为 存储 器 ,如 硬盘 .软盘 .光盘 等 。 这 些 设备 具有 前 面 介绍 的 存储 器 
的 存储 特点 ,但 它 的 存储 单元 不 属于 电气 部 件 ,不 可 与 电气 设备 直接 连接 ,需要 接口 电路 ， 
因而 不 是 “数字 电路 ”数字 电子 技术 ”课程 研究 的 内 容 ,这 里 所 说 的 存储 器 是 指 半导体 存 
储 器 。 























7.1.1 存储 器 的 电路 结构 及 主要 参数 


可 通过 图 7.1.1 来 理解 存储 器 的 电路 结构 。 
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图 7.1.1 存储 器 结构 框图 1 


1. 存储 矩阵 


为 满足 大 量 数据 存储 的 要 求 ,存储 器 采用 存储 矩阵 来 存储 数据 。 存 储 和 矩阵 是 由 基本 存 
储 单元 (可 存储 位 二 进 制 数据 ) 构 成 的 存储 阵列 。 存 储 和 矩阵 所 包括 的 基本 存储 单元 的 数 
目 称 为 存储 器 的 存储 容量 。 


2. 行列 地 址 译 码 器 


显然 ,对 存储 器 的 一 次 读 只 能 读 出 存储 器 所 存储 的 大 量 数据 中 的 一 个 数据 。 为 了 能 正 
确 读 出 对 应 存储 单元 的 存储 数据 ,应 通过 行 、 列 地 址 译 码 器 选择 对 应 的 存储 单元 。 

当然 ,也 可 以 不 采用 行 、 列 地 址 译 码 的 方式 ,而 用 一 个 地 址 译 码 器 译 出 存储 器 所 需要 的 
全 部 地 址 线 ,如 图 7.1.2 所 示 。 







具有 m 根 地 址 线 KY 计 
的 存储 矩阵 


图 7.1.2 存储 器 结构 框图 2 


3. 输入 输出 缓冲 及 控制 


将 数据 写 人 存储 矩阵 的 对 应 存储 单元 需要 一 定 的 时 间 , 从 存储 矩阵 选 出 对 应 存储 单元 
的 数据 也 需要 一 定 的 时 间 ,为 此 ,可 通过 输入 输出 缓冲 器 及 其 控制 电路 完成 相应 的 读 写 操 
作 。 当 然 ,不 同类 型 的 存储 器 ,数据 读 取 与 写 人 的 方式 可 能 差别 非常 大 ,相应 的 控制 电路 复 
杂 程 度 差 别 也 就 非常 大 。 

通过 上 面 的 分 析 , 可 得 出 存储 器 两 个 最 基本 的 参数 。 
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(1) 存储 器 的 字数 。 通 常 把 存储 器 的 每 个 输出 代码 称 为 一 个 “ 字 ”。 存 储 器 所 具有 的 地 
址 线 的 根 数 m 反映 了 存储 器 的 字数 。 存 储 器 的 字数 反映 了 存储 器 的 存储 单元 的 多 少 。 显 
然 ,具有 m 根 地 址 线 的 存储 器 的 字数 为 2”。 

(2) 存储 器 的 位 数 。 存 储 器 每 个 输出 * 字 ”所 具有 的 二 进 制 位 数 称 为 存储 器 的 位 数 。 存 
储 器 所 具有 的 数据 线 的 根 数 n 反映 了 存储 器 的 位 数 。 

上 面 两 个 参数 常用 “字数 X 位 数 "形式 来 表示 。 如 8 位 8KB 存储 器 表示 存储 器 的 字数 
为 8SKB, 位 数 为 8 位 , 记 为 "8KX8”。 

存储 器 主要 应 用 于 电子 计算 机 及 数字 系统 。 现 代 电 子 计 算 机 和 数字 系统 处 理 的 数 
据 量 均 非 常 大 ,因此 , 除 上 述 两 个 涉及 存储 器 容量 的 参数 外 , 另 一 个 重要 参数 就 是 存 取 
速度 。 


7.1.2 存储 器 的 种 类 


存储 器 是 用 于 存储 大 量 数据 的 存储 设备 ,高 集成 度 是 存储 器 芯片 的 基本 特点 。 从 集成 
工艺 的 角度 ,存储 器 可 分 为 MOS 存储 器 和 双 极 型 存储 器 两 大 类 。MOS 存储 器 具有 高 集成 
度 的 优点 ,逐渐 成 为 大 容量 存储 器 的 主流 ,目前 微型 计算 机 中 的 内 存 均 是 MOS 存储 器 。 

从 读 写 方式 的 角度 ,存储 器 可 分 为 只 读 存 储 器 (Read Only Memory,ROM) 和 随机 存 取 
存储 器 (Random Access Memory, RAM)。 

ROM 从 字面 意思 上 看 只 可 读 , 但 现在 的 ROM 芯片 均 可 写 , 按 信息 的 写 入 方式 分 为 以 














下 几 类 。 

(1) 固定 ROM: 在 工厂 制作 时 就 将 需要 存储 的 信息 用 电路 结构 固定 下 来 ,使 用 时 无 法 
再 更 改 。 

(2) 可 编程 ROM(PROM): 由 用 户 按 自己 的 需要 写 入 信息 ,但 只 能 写 入 一 次 ,一 经 写 
入 就 不 能 修改 。 

(3) 可 擦 可 编程 ROM(EPROM): 由 用 户 写 入 信息 后 若 需要 改动 时 ,还 可 以 探 去 重 写 。 


它 具 有 较 大 的 使 用 灵活 性 ,但 这 种 改写 需 使 用 专门 的 擦 写 设备 ,不 可 在 线 改 写 ,而 且 费 时 ， 
所 以 实际 使 用 时 常 只 读 不 写 。 

(4) 可 电 改 写 ROM(CEEPROM) : 由 用 户 写 入 信息 后 若 需 要 改动 时 可 在 线 改写 ,无 须 专 
门 的 擦 写 设备 。 它 采用 以 字 节 为 单位 的 电 改 写 方式 ,可 用 于 少量 的 数据 改写 。 

还 有 一 种 ROM 称 为 快 闪存 储 器 (Flash Memory) ,简称 内存。 闪存 是 EEPROM 的 变 
种 ,是 一 种 长 寿命 、 非 易 失 性 (在 断 电 情况 下 仍 能 保持 所 存储 的 数据 信息 ) 的 存储 器 ,数据 删 
除 不 是 以 单个 的 字 节 为 单位 而 是 以 固定 的 区 块 为 单位 。 闪 存 与 EEPROM 不 同 的 是 ， 
EEPROM 能 在 字 节 水 平 上 进行 删除 和 重 写 而 不 是 探 写 整 个 芯片 ,而 闪存 的 大 部 分 芯片 需 
要 块 擦 除 。 由 于 闪存 采用 以 数据 块 为 单位 的 电 改 写 方式 ,因此 具有 很 高 的 写 人 速度 。 

RAM 可 方便 地 读 写 数据 ,但 当 电 源 去 掉 后 所 存 的 信息 立即 消失 。 目 前 常用 的 RAM 
有 静态 RAM (Static Random Access Memory, SRAM) 动态 RAM (Dynamic Random 
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Access Memory ,DRAM) 等 。 

静态 随机 存 取 存储 器 SRAM 是 随机 存 取 存储 器 的 一 种 。 所 谓 的 “静态 ”, 是 指 这 种 存储 
器 只 要 保持 通电 ,里 面 储存 的 数据 就 可 以 保持 不 变 。DRAM 在 未 断 电 的 情况 下 ,数据 也 只 
能 暂时 保存 ,需要 定期 刷新 。 

顺便 说 明 一 下 ,寄存 器 虽然 不 是 这 里 所 介绍 的 存储 器 ,但 它 依然 在 计算 机 中 扮演 着 暂 
存 数据 的 角色 。 各 种 类 型 的 CPU 中 均 具有 和 较 多 的 寄存 器 ,在 计算 机 中 扮演 着 不 可 替代 的 
角色 。 

复习 与 思考 

7.1.1 ROM 和 RAM 的 主要 区 别 是 什么 ? 

7.1.2 2KB 的 ROM 具有 多 少 根 地 址 线 ? 

7.1.3 从 数据 暂 存 的 角度 ,如 何 理解 寄存 器 与 存储 器 的 相互 不 可 替代 性 ? 





7.2 随机 存 取 存 储 器 


随机 存 取 存 储 器 可 以 随时 将 数据 写 入 任何 指定 地 址 的 存储 单元 中 ,也 可 以 随时 从 任 一 
指定 的 地 址 的 存储 单元 中 ,将 数据 取出 ( 读 出 )。 随 机 存 取 存储 器 的 最 大 优点 是 读 写 方便 、 
使 用 灵活 ; 缺点 是 存在 易 失 性 , 即 一 旦 停电 ,所 存储 的 数据 便 会 丢失 。 


7.2.1 SRAM 存储 原理 


各 类 存储 器 的 存储 结构 如 图 7.1.1 和 图 7.1.2 所 示 , 可 见 , 半 导体 存储 器 的 存储 结构 大 
体 相 同 ,其 数据 读 写 ,保存 方式 主要 由 存储 单元 结构 决定 。 


1. 存储 单元 结构 


SRAM 的 基本 存储 单元 是 在 基本 RS 触发 器 的 基础 上 附加 读 写 控制 构成 。 数 据 一 旦 写 
入 ,存储 单元 可 维持 其 原始 状态 不 变 , 数 据 读 出 时 不 会 改变 其 存储 内 容 。SRAM 的 基本 存 
储 单元 可 由 NMOS、CMOS 或 双 极 型 晶体 管 构成 。 如 图 7. 2. 1 为 用 6 只 N 沟通 增强 型 
MOS 管 组 成 的 静态 存储 单元 。 

它 包括 如 下 几 个 部 分 : 

(1) 用 于 存储 数据 的 基本 RS 触发 器 。 图 中 ,Ti 一 T: 管 组 成 基本 RS 触发 器 。 解 释 
如 下 : 

Q=1,T 导 通 ,Q=0, 而 Q=0 又 将 使 T: 截 止 , 确 保 Q 一 1, 触 发 器 稳定 在 “1? 态 。 类 似 
地 ,Q=0,Q=1, 和 触发 器 稳定 在 “0" 态 。 

基本 RS 触发 器 与 Ts .Te 门 控 管 共同 构成 6 管 NMOS 静态 基本 存储 单元 。 

(2) 读 写 控制 电路 。G1、G2、G3、G4, 数 据 线 DD, 读 写 控制 线 R/W 构成 读 写 控制 电路 。 
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图 7.2.1 6 管 NMOS 静 态 存 储 单元 原理 图 


(3) 存储 单元 地 址 选择 电路 。X;、Ts 、Ts 管 构成 行 地 址 选择 电路 。 当 Xi; 二 0 时 ,Ts、Ts 
截止 ,基本 RS 触发 器 与 列 线 断 开 ; 当 X; 二 1 时 ,Ts 、Ts 导 通 ,Ua 一 QUs 王 Q。 

yi、Tr、Ts 管 构成 列 地 址 选择 电路 。 当 y; 二 0 时 ,Tr、Ts 截 止 ,存储 单元 与 读 写 控制 电路 
断 开 ; 当 yi; 二 1 时 ,T;、Ts 导 通 ,存储 单元 与 读 写 控制 电路 接 通 。 


2. 数据 写 入 过 程 


(1) 设置 数据 线 D。 将 需要 写 信 数据 的 二 进 制 值 赋 给 数据 线 D。 

(2) 选中 存储 单元 。 令 zx; 二 1,y; 二 1, 则 该 存储 单元 被 选中 ,Ts、Ts、T;、Ts 管 均 导 通 。 

(3) 令 写 人 控制 有 效 。 令 R/ 丈 =0, 进 行 写 数 操作 。 由 于 R/ 玉 ==0, 使 三 态 门 G3 禁止 ， 
门 G1、G2 工作 ,所 以 数据 线 上 的 数据 经 门 G1、G2 写 人 到 存储 单元 的 Q 和 Q 端 ,Q=D。 


3. 数据 读 取 过 程 


(1) 选中 存储 单元 。 令 zi; 二 1,y; 二 1, 则 该 存储 单元 被 选中 ,Ts .Te .T; .Ts 管 均 导 通 。 
(2) 令 读 取 控 制 有 效 。 令 R/W=1, 进 行 读数 操作 。 
于 R/ 克 =1, 门 G1.G2 禁止 , 门 G3 工作 ,所 以 D=Q。 

(3) 外 部 设备 读 取 数 据 线 上 的 数据 。 当然 SRAM 存储 单元 还 可 以 采用 CMOS、 双 极 
型 构成 ,但 其 存储 单元 结构 大 体 相同 ,主要 由 基本 RS 触发 器 .存储 单元 地 址 选择 电路 . 读 写 
控制 电路 3 部 分 构成 ,数据 读 写 方法 相同 ,有 兴趣 的 读者 可 参考 相关 书籍 。 

SRAM 性 能 优良 、 读 写 速度 快 ,常用 于 构成 容量 要 求 不 大 ,但 速度 要 求 很 快 的 存储 系 
统 。 计 算 机 中 的 Cache( 高 速 缓冲 存储 器 ) 通 常 由 SRAM 组 成 。Cache 又 分 为 LlCache( 一 
级 缓存 ) 和 L2Cache( 二 级 缓存 ) ,LI1Cache 主要 是 集成 在 CPU 内 部 ,而 L2Cache 集成 在 主板 
或 -CPU 上; 
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7.2.2 DRAM 电路 特点 


1. 单 管 动态 MOS 存储 单元 特点 


DRAM 的 存储 单元 基于 MOS 管 栅 极 电容 可 以 存储 电荷 的 原理 设计 制作 。 显 然 , 这 样 
的 存储 单元 结构 非常 简单 ,在 大 容量 ,高 集成 度 的 RAM 中 得 到 了 广泛 应 用 。 

早期 的 存储 单元 结构 采用 四 管 或 三 管 结构 。 这 种 结构 的 优点 是 控制 电路 结构 简单 、 读 
出 信号 比较 强 ; 缺点 是 电路 结构 不 够 简单 ,不 利于 提高 集成 度 。 

如 图 7. 2. 2 所 示 为 单 管 动态 MOS 存储 单元 结构 
图 ,由 一 个 N 沟 道 增强 型 MOS 管 和 一 个 电容 Cs 组 成 。 

当 X=1 时 ,T 导 通 , 存 储 单元 被 选中 ,可 对 存储 单 
元 进行 读 写 操作 。 当 执行 写 操作 时 ,位 线 上 数据 经 过 工 














存 人 Cs 中 。 入 2 = 
当 进 行 读 操 作 时 ,X= 二 1,T 导 通 。 假 定 电容 Cs 上 储 r= 
存 有 正 电荷 ,电压 Uc 为 高 电 平 ,位 线 上 电压 为 0。 执行 下 
读 操 作 后 ,电容 Cs 经 对 分 布 电容 Co 充电 ,位 线 电 平 将 了 
上 升 。 图 7.2.2 单 管 动态 MOS 存储 单元 


从 制作 工艺 角度 ,为 节省 芯片 面积 ,存储 电容 Cs 不 
可 能 做 得 很 大 。 所 有 存储 单元 均 与 位 线 连接 ,因此 ,尽管 单个 MOS 管 栅 极 分 布 电 容 非 常 
小 ,但 总 体 分 布 电容 Co 依旧 远大 于 Cs 。 

读 出 时 Cs 与 Co 并 联 ,Co 上 没有 存储 电荷 , 则 并 联 后 Cs 上 的 电荷 将 向 Co 转移 ,转移 后 位 
线 上 的 电压 为 Uco 。 但 转移 前 后 的 总 电荷 不 变 , 有 

Ucs。Cs 一 Ucp(CCp 十 Cs) Choly 

于 Cp 污 Cs ,因此 ,Ucp<Uc,, 读 出 电压 很 小 。 
如 读 出 之 前 Uc, 二 5V ,Cp/Cs 二 50, 则 读 出 电压 Ucop 近 似 为 0. 1V。 依 照 并 联 的 含义 ,Cs 
和 Co 上 的 电压 相同 , 读 出 之 后 Ucs 也 近似 为 0.1V。 可 见 , 这 种 读 出 是 破坏 性 的 读 出 。 




















2. DRAM 电路 特点 


如 图 7. 2. 2 所 示 单 管 动态 MOS 存储 单元 的 读 出 电压 只 有 0. 1V, 远 远 不 能 满足 数字 相 
同 高 , 低 电 平 的 要 求 , 需 要 专门 的 放大 电路 对 读 出 信号 进行 放大 。 此 外 ,对 该 单元 的 读 出 还 
是 破坏 性 的 读 出 ,需要 专门 的 再 生 电 路 恢复 被 破坏 的 数据 ,完成 这 样 功能 的 电路 称 为 灵敏 
恢复 / 读 出 放大 器 。 此 外 ,恢复 后 的 Uc 也 只 能 暂时 保存 高 电 平 状态 ,需要 定期 对 存储 单元 
进行 刷新 。 当 然 , 灵 敏 恢 复 / 读 出 放大 器 对 存储 单元 的 一 次 读 操 作 可 完成 对 存储 单元 的 刷 
新 ,因此 ,对 DRAM 而 言 ,'DRAM 的 定期 刷新 操作 事实 上 是 对 DRAM 的 定期 读 操作 ,只 是 
执行 刷新 操作 时 并 不 真正 读数 据 , 刷 新 时 .输出 被 置 成 高 阻 态 。 
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DRAM 常用 于 制作 大 容量 存储 器 。 为 适应 更 大 容量 存储 空间 、 更 多 位 存储 数据 的 要 
求 , 除 灵敏 恢复 / 读 出 放大 器 外 ,为 了 在 提高 集成 度 的 同时 减少 器 件 引 脚 数量 ,DRAM 电路 
常 使 用 地 址 分 时 输入 (也 称 “ 地 址 多 路 复 用 ) 的 方式 。 关 于 存储 器 地 址 的 分 时 输入 方式 ,有 
兴趣 的 读者 可 参考 相关 书籍 。 

DRAM 外 围 控 制 电路 非常 复杂 ,包括 灵敏 恢复 / 读 出 放大 器 、 刷 新 支持 、 地 址 分 时 输入 
控制 等 SRAM 一 般 不 具备 的 模块 。DRAM 数据 的 修改 通过 电容 充 放 电 来 完成 ,其 读 写 速 
度 也 显著 地 慢 于 SRAM。 此 外 ,DRAM 数据 只 能 暂时 保存 ,需要 定期 刷新 才能 实现 不 断 电 
情况 下 数据 的 长 期 保存 。 可 见 , 与 SRAM 相 比 ,DRAM 在 使 用 上 具有 诸多 不 便 与 不 足 。 

尽管 如 此 ,DRAM 存储 结构 极为 简单 .非常 有 利于 提高 集成 度 ,定期 刷新 操作 可 得 到 
CPU 的 良好 支持 ,外 围 控制 电路 虽然 复杂 ,但 使 用 上 却 非常 简单 ,因此 ,DRAM 在 大 容量 存 
储 器 方面 得 到 了 广泛 应 用 ,计算 机 中 的 内 存 条 便 是 典型 的 DRAM。 

计算 机 中 的 内 存 条 习惯 称 为 DDR(Double Data Rate, 双 倍速 率 ) ,严格 地 说 DDR 应 该 
称 为 DDR SDRAM(DDR Synchronous Dynamic Random Access Memory, 双 倍速 率 同步 动 
态 随机 存储 器 )。 与 传统 的 单数 据 速率 相 比 ,DDR 技术 实现 了 在 一 个 时 钟 周期 内 进行 两 次 
读 / 写 操作 , 即 在 时 钟 的 上 升 沿 和 下 降 沿 分 别 执行 一 次 读 / 写 操作 。 



































7.2.3 ”RAM 芯片 实例 


RAM 应 用 十 分 广泛 ,相应 的 集成 芯片 也 较 多 ,如 图 7. 2. 3 所 





























el Do 4 

示 为 静态 RAM2114。 简 要 说 明 如 下 ， 一 | 
(1) 具有 10 根 地 址 线 和 4 根 数据 线 。 3 ~ DP 

(2) 片 选 控 制 (CS=0 芯片 工作 ) 。 HH: 5 wis 
(3) R/ 允 为 1 时 读数 ,为 0 时 写 数 。 -| Ti 
复习 与 思考 2 GND 上 > 
7.2.1 参照 图 7.2.1 设计 一 个 2 行 .2 列 具 有 4 个 存储 单元 or 


的 4X1 的 SRAM。 
7.2.2 动态 MOS 电路 的 工作 特点 是 什么 ? 
7.2.3 总结 SRAM、DRAM 各 自 的 特点 。 


7.3 只 读 存 储 器 


RAM 的 最 大 缺点 是 当 电 源 去 掉 后 所 存 的 信号 立即 消失 ,而 在 数字 系统 中 有 不 少 信息 ， 
如 数学 函数 .固定 程序 、. 常 用 字符 等 ,需要 长 期 保存 。 为 此 ,需要 将 这 些 信息 固定 存 人 断 电 
后 信息 不 会 消失 的 存储 器 。 这 类 存储 器 在 正常 工作 时 一 般 只 读 不 写 , 称 为 只 读 存 储 器 
(ROMD 。 
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7.3.1 固定 ROM 


固定 ROM 的 存储 矩阵 在 生产 时 便 已 设计 好 ,以 后 不 能 修改 , 常 采用 二 极 管 来 实现 固定 
ROM 的 存储 矩阵 ,电路 结构 和 如 图 7. 1. 2 所 示 的 
存储 器 结构 相同 。 如 图 7. 3. 1 所 示 为 具有 2 位 地 
址 输入 和 4 位 数据 输出 的 ROM 电路 ,包括 地 址 
译 码 器 .存储 矩阵 .输入 输出 缓冲 及 控制 3 个 
部 分 。 

它 的 存储 单元 全 部 使 用 二 极 管 , 地 址 译 码 器 
是 一 个 以 高 电 平 为 有 效 输出 电 平 的 2-4 全 译 码 电 
路 。 译 码 器 输出 的 4 根 线 Wo 一 W; 称 为 字 线 , 存 
储 和 矩阵 输出 的 4 根 线 Do 一 Ds 为 位 线 。 

图 7.3.1 用 一 极 管 组 成 的 4X4 ROM 电 路 。 。 不 难看 出 , 字 线 (W) 和 位 线 (D) 的 每 个 交叉 
点 都 是 一 个 存储 单元 。 交 叉 点 处 接 有 二 极 管 时 相当 于 存 “1”, 没 有 接 二 极 管 时 相当 于 存 
“0”。 交 叉 点 的 数目 就 是 存储 单元 数 。 如 图 7. 3. 1 所 示 ROM 的 存储 量 为 4X4。 

当 读 数据 时 ,只 要 输入 指定 的 地 址 码 ,并 令 EN= 二 0, 则 指定 地 址 内 各 存储 单元 所 存 的 数 
据 经 三 态 输出 门 出 现在 输出 数据 线 上 。 如 输入 地 址 (A1Ao) 为 01 时 , 令 EN=0, 那 么 输出 数 
据 线 上 的 数据 (D:D: D, De) 为 1101。 类 似 A1Ao 为 11 时 ,D3D:D1Do 为 1001。 

如 图 7. 3. 1 所 示 固 定 ROM 的 最 大 优点 是 电路 结构 极为 简单 ,数据 读 取 速度 非常 快 ,长 
期 保存 性 能 极 好 ; 缺点 是 数据 不 能 修改 ,只 适应 于 数据 永久 不 修改 的 应 用 场合 。 























7.3.2 ROM 的 写 人 


在 很 多 场合 ,要 求 ROM 具有 写 的 功能 ,但 ROM 的 写 的 功能 将 在 一 定 程度 上 损伤 
ROM 对 数据 的 长 期 保存 性 能 。 对 ROM 执行 写 的 方式 主要 有 专用 设备 写 和 人、 在 线 写 入 等 
方式 。 


1. 专用 设备 写 入 


专用 设备 写 人 为 PROM、EPROM 采用 的 写 和 模式, 数 
据 的 长 期 保存 性 能 极 好 ,常用 于 数据 极 少 修改 的 应 用 场合 。 

当然 ,ROM 的 数据 写 人 方式 是 由 其 存储 单元 结构 决定 
的 ,如 图 7.3. 2 所 示 为 PROM 存储 单元 原理 图 ,如 图 7. 3.3 
所 示 为 EPROM 存储 单元 原理 图 。 

如 图 7. 3.2 所 示 , 可 一 次 写 人 的 存储 单元 的 存储 器 件 为 
三 极 管 ,为 PROM 采用 的 存储 结构 。 接 有 三 极 管 的 存储 单 





图 7.3.2 PROM 存储 单元 原理 
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元 为 1。 出 厂 时 所 有 单元 均 接 有 三 极 管 , 对 应 的 熔 丝 也 是 通 的 .因此 ,出 厂 时 所 有 单元 相当 
于 全 部 存 人 了 1。 显然 ,对 该 存储 单元 的 正常 读 不 会 烧 断 熔 丝 ,可 利用 专门 的 PROM 写 入 
板 ,使 三 极 管 流 过 足以 烧 断 熔 丝 的 脉冲 电流 , 断 开 三 极 管 与 存储 单元 的 连接 ,完成 数据 “0” 
的 写 和 人。 当然 , 熔 丝 烧 断 后 无 法 再 连 上 ,PROM 中 的 数据 只 能 写 人 一 次 

类 似 地 ,PROM 也 可 采用 接 有 三 极 管 的 存储 单元 为 0 的 存储 方法 实现 ,有 兴趣 的 读者 
可 参考 如 图 7. 3. 2 所 示 原 理 图 设计 该 ROM 的 存储 单元 。 

如 图 7. 3. 3 所 示 可 擦 除 可 写 人 的 存储 单元 的 存储 器 件 为 至 栅 注 和 人 MOS 管 (Stacked 
Gate Injection MOS,SIMOS) ,为 EPROM 采用 的 存储 结构 。 与 字 线 相 连 的 栅 极 G 为 控制 
栅 。 中 间 的 栅 极 Gt 埋 在 绝缘 层 ,为 浮 置 栅 。SIMOS 管 结构 如 图 7. 3.4 所 示 ,为 N 沟 道 增强 
型 MOS 管 。 



































图 7.3.3 EPROM 存储 单元 原理 图 7.3.4 SIMOS 结构 


如 果 没 有 浮 置 栅 ,或 者 浮 置 栅 上 没有 负电 荷 , 则 在 控制 栅 G 上 加 正常 高 电 平时 ,D-S 间 
将 形成 导电 通路 ,如 图 7. 3.3 所 示 存 储 单元 数据 为 0。 当 浮 置 栅 充 有 足够 的 负电 荷 时 ,正常 
逻辑 电 平 下 , 浮 置 栅 上 的 负电 场 将 抵消 控制 栅 上 的 正 电场 ,D-S 间 无 导电 通路 ,如 图 7. 3.3 
所 示 存 储 单元 数据 为 1 。 

可 见 , 当 存储 单元 中 的 浮 置 机 被 注入 了 负电 荷 时 ,相当 于 写 入 1, 未 注 和 电荷 的 单元 相 
当 于 存 人 0。 可 通过 专门 的 EPROM 写 入 板 给 需要 写 1 的 单元 注入 负电 和 荷 从 而 完成 对 
EPROM 的 写 人 。 
于 浮 置 机 被 埋 在 绝缘 层 中 , 它 所 俘获 的 电子 很 难 被 泄漏 掉 , 故 可 长 期 保存 。 此 外 , 某 
存储 单元 被 写 人 1 后 , 浮 置 栅 中 的 负电 和 荷 将 被 长 期 保存 ,无 法 修改 为 0, 需要 使 用 专门 的 设 
备 为 浮 置 栅 提供 汇 电 通道 , 擦 除 原始 数据 .之 后 才 可 再 次 写 入 。 

可 使 用 紫外 线 照射 仪 对 SIMOS 的 栅 极 氧化 层 进行 长 时 
间 照 射 ,在 绝缘 层 中 提供 一 个 缓慢 的 泄 电 通道 ,实现 浮 置 栅 中 
储存 的 负电 荷 中 的 放电 ,从 而 完成 原始 数据 的 擦 除 。 为 方便 
实现 数据 的 擦 除 , 集 成 EPROM 芯片 均 提供 了 一 个 石英 玻璃 
窗口 用 于 紫外 线 照射 ,EPROM 芯片 外 观 如 图 7. 3. 5 所 示 。 
通过 该 石英 玻璃 窗口 ,紫外 线 照 射 仪 可 在 20 一 30min 完成 数 图 7.3.5 EPROM 芯片 外 观 
据 的 擦 除 ,阳光 下 大 约 需 要 1 周 完成 擦 除 ,一 般 的 荧光 灯 可 能 
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需要 照射 数 年 时 间 才 可 完成 擦 除 。 
当然 ,为 提高 ROM 芯片 的 数据 长 期 保存 性 能 ,正常 情况 下 ,可 用 不 干 胶布 密封 贴 住 石 
英 玻 璃 窗口 ,防止 自然 光 长 期 照射 擦 除数 据 。 





2. 在 线 写 入 


采用 专用 设备 写 和 人 的 ROM 芯片 数据 写 入 非常 不 方便 , 写 和 时间 也 很 长 ,不 适合 于 需要 
经 常 修改 的 ROM 应 用 。 

如 图 7. 3.6 所 示 为 在 线 写 人 ROM 存储 单元 结构 示意 图 ,存储 单元 的 存储 器 件 工 为 浮 
栅 隧 道 氧 化 层 (Floating Gate Tunneling Oxide,Flotox)MOS 管 , 为 EEPROM 采用 的 存储 
结构 。Flotox 管 的 结构 图 如 图 7. 3.7 所 示 。 























字 线 十 | Si 通 . 三 夯 
DT 网 
< 一 IE 线 
下 
& 隧道 区 
图 7.3.6 EEPROM 存储 单元 图 7.3.7 Flotox 管 的 结 


如 图 7. 3. 6 所 示 存 储 单元 中 , 字 线 加 有 效 电 平 ,存储 单元 被 选中 ,T: 管 D-S 间 形成 导电 
通路 。 当 Flotox 管 的 浮 置 机 没有 负电 荷 时 ,车 在 控制 机 G 上 加 正常 高 电 平 , 则 Ti 的 D-S 间 
形成 导电 通路 ,如 图 7. 3. 6 所 示 存 储 单元 数据 为 0。 当 浮 置 栅 充 有 足够 的 负电 荷 时 ,正常 逻 
辑 电 平 下 , 浮 置 栅 上 的 负电 场 将 抵消 控制 栅 上 的 正 电 场 ,T, 的 D-S 间 无 导电 通路 ,如 图 7. 3. 6 
所 示 存 储 单元 数据 为 1。 可 见 , 当 存储 单元 中 的 存储 器 件 T 浮 置 机 被 注入 了 负电 荷 时 , 相 
当 于 写 入 1, 未 注入 电荷 的 单元 相当 于 存 人 0。 

SIMOS 管 需 要 先 用 紫外 线 照射 仪 擦 除 先前 写 人 的 数据 ,之 后 才 可 写 入 数据 ,数据 的 写 

人, 擦 除 均 需 要 专门 的 设备 ,数据 长 期 保存 性 能 好 ,但 数据 改写 不 方便 。Flotox 管 浮 置 机 与 
漏 极 之 间 有 一 个 氧化 层 极 薄 (厚度 一 般 在 20nm 以 下 ) 的 区 域 ,这 个 区 域 称 为 隧道 区 。 当 隧 
道 区 的 电场 达到 一 定 强度 时 , 漏 极 D 和 浮 置 栅 之 间 将 出 现 导电 通道 ,电子 可 以 双向 通过 , 形 
成 电流 ,这 种 现象 称 为 隧道 效应 。 由 于 存在 隧道 效应 ,所 以 可 在 线 氛 除 存储 单元 数据 ,无 须 
专门 的 设备 对 芯片 进行 擦 除 与 写 信 。 
为 了 提高 擦 除 与 写 入 的 可 靠 性 ,保护 隧道 区 的 超 薄 氧化 层 .如 图 7. 3.6 所 示 存 储 单元 中 
增加 了 选 通 管 Ts 。 字 线 加 有 效 电 平 ,存储 单元 被 选中 ,T: 管 D-S 间 将 形成 导电 通路 。 若 Ti 
的 浮 置 栅 没 有 负电 荷 ,T，、T; 均 导 通 ,位 线 与 地 接 通 .存储 单元 数据 为 0。 若 Ti 的 浮 置 栅 有 
足够 的 负电 荷 , Ti 、T: 均 不 导 通 ,存储 单元 数据 为 1。 

尽管 EEPROM 改 用 电压 信号 对 存储 单元 内 容 进 行 擦 除 与 写作 ,但 其 擦 写 时 间 为 ms 
级 ,因此 ,数字 系统 正常 工作 时 ,EEPROM 依然 主要 工作 在 只 读 状态 。 
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为 了 提高 写 人 速度 ,20 世纪 80 年 代 末 , 快 内 存储 器 (Flash Memory) 问 世 , 如 图 7. 3.8 
所 示 为 快 办 存储 器 存储 单元 结构 示意 图 ,存储 单元 的 存储 器 件 为 释 栅 结构 的 MOS 管 。 

快 办 存储 器 的 存储 原理 和 前 面 的 EPROM、EEPROM 并 无 本 质 区 别 , 当 存储 单元 中 释 
机 结构 MOS 管 的 浮 置 棚 有 足够 的 负电 荷 时 ,存储 单元 数据 为 1; 当 浮 置 栅 没有 负电 荷 时 ， 
存储 单元 数据 为 0。 和 EEPROM 相 比 , 快 闪 存储 器 的 存储 单元 去 掉 了 选 通 管 T;, 有 利于 进 
一 步 提高 集成 度 。 

当然 , 快 闪存 储 器 存储 单元 中 的 一 栅 结构 的 MOS 管 并 非 EPROM 中 的 SIMOS 管 ,只 
是 结构 相似 而 已 ,其 结构 如 图 7. 3. 9 所 示 。SIMOS 管 中 浮 置 栅 和 氧化 层 的 厚度 一 般 为 30 一 
40nm , 快 闪 存储 器 中 的 释 栅 管 只 有 10~15nm, 而 且 , 浮 栅 与 源 区 的 重生 部 分 是 由 源 区 的 横 
向 扩散 形成 ,面积 极 小 ,形成 了 一 个 隧道 区 ,可 利用 隧道 效应 在 线 擦 除 存储 单元 数据 ,而 无 
须 专门 的 设备 对 芯片 进行 擦 除 与 写 人 。 





























位 
线 
字 线 
> 
G 下 
Uss i 
隧道 区 
图 7.3.8 快 闪存 储 器 存储 单元 图 7.3.9 快 闪存 储 器 的 释 栅 管 


快 办 存储 器 的 存储 单元 中 的 源 极 一 般 都 是 连接 在 一 起 的 。 因 此 , 当 在 源 极 加 高 电 平 控 
除 存储 单元 数据 时 ,所 有 字 线 为 0 的 存储 单元 将 同时 被 擦 除 。 利 用 这 个 特点 ,尽管 单个 单元 
擦 除 时间 依 然 不 快 ,但 可 以 将 存储 器 分 成 几 个 区 ,一 次 将 区 内 的 所 有 存储 单 
元 同时 擦 除 ,大 大 提高 了 擦 除 速 度 , 快 闪 的 含义 也 源 于 此 。 


7.3.3 RONM 集成 芯片 实例 


在 数字 系统 中 , 经常 使 用 的 ROM 类 型 有 EPROM、 
EEPROM。 参 考 EPROM 芯片 如 2716(2K X8)、2732(4K X 8)、 
2764(8K X 8)、27128 (16K X 8)、27256 (32K X 8) 等 。 参考 
EEPROM 芯片 如 2816(2KX8)、2817(2KX8) 等 。 

下 面 以 2716 为 例 介 绍 集成 ROM 芯片 的 应 用 特点 。 

图 7. 3.10 为 2716 的 引 脚 图 ,简要 说 明 如 下 : 

(1) 具有 11 根 地 址 线 Ai 一 Au 8 根 数 据 线 D; 一 Do 。 

(2) 输出 使 能 控制 端 ( 当 OE 二 0 时 ,存储 单元 内 容 允 许 
输出 ) 。 图 7.3.10 2716 芯片 
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(3) 片 选 控制 ( 当 CS=0 时 ,芯片 工作 ) 。 

(4) 专用 设备 擦 除 、 专 用 设备 写 人 。 

读 2716 比较 简单 ,可 令 OFE 二 CS 二 0, 将 要 读 出 的 存储 单元 地 址 As 一 Ao 送 上 地 址 线 , 经 
过 数 百 纳 秒 后 ,对 应 存储 单元 的 数据 便 出 现在 数据 线 上 。 

将 数据 写 人 到 2716 的 方法 如 下 : 

(1) 先 用 擦 除 设备 将 芯片 中 数据 擦 除 ,所 有 单元 内 容 为 "全 0”。 

(2) 将 Upp 接 25V, 令 OE 二 1, 将 要 写 人 的 存储 单元 地 址 及 数据 送 上 地 址 线 及 数据 线 , 待 
地 址 及 数据 稳定 后 在 CS 端 加 一 个 50ms 的 正 脉 冲 即 可 完成 一 个 单元 的 写 入 。 

复习 与 思考 

7. 3.1 能 否 去 掉 如 图 7. 3.6 所 示 EEPROM 存储 单元 中 的 T2 管 并 实现 数据 存储 ? 若 
能 去 掉 ,应 如 何 连接 电路 ? 

7.3.2 快 闪 存储 器 中 的 “ 快 闪 ? 是 指 * 快 闪 擦 除 ? 还 是 “ 快 闪 写 入 ”? 














7.4 存储 器 的 扩展 





当 使 用 一 片 存储 器 器 件 不 能 满足 对 存储 容量 的 要 求 时 .可 以 将 若干 片 存储 器 组 合 起 
来 ,连接 成 一 个 容量 更 大 的 存储 器 。 

存储 器 扩展 主要 有 字 扩 展 、 位 扩展 两 种 基本 方式 。 

当 每 片 存储 器 中 的 字数 不 够 用 时 ,可 以 采用 字 扩 展 法 ,将 多 片 组 合成 字数 更 多 的 存储 
器 。 当 每 片 RAM 中 的 字数 已 经 够 用 ,而 每 个 字 的 位 数 不 够 用 时 ,可 以 采用 位 扩展 法 ,将 多 
片 RAM 组 合成 位 数 更 多 的 RAM 存储 器 。 

下 面 以 RAM 为 例 介绍 存储 器 的 扩展 方法 。 

【 例 7.4.1】 用 2114 实现 一 个 1KX16 的 存储 系统 。 

解 (1) 分 析 。2114 具有 10 根 地 址 线 , 字 数 为 1K ,正好 满足 要 求 ; 2114 的 位 数 为 4， 
题 中 要 求 位 数 为 16 , 故 需要 4 片 2114。 

(2) 定义 数据 位 。 令 片 1 一 片 4 的 数据 位 分 别 对 应 De 一 Dis。 

(3) 连接 地 址 线 及 控制 线 。 扩 展 后 的 系统 对 存储 器 的 单 次 读 写 均 来 自 各 芯片 相同 序号 
的 存储 单元 ,可 将 片 1 一 片 4 的 地 址 输入 线 及 控制 输入 线 短 接 。 

(4) 夯 出 电路 。 用 2114 实现 的 1KX 16 的 存储 系统 电路 如 图 7. 4. 1 所 示 , 图 中 粗 线 表 
示 总 线 。 

【 例 7.4.2】 用 2114 实现 一 个 2KX4 的 存储 系统 。 

解 (1) 分 析 。2114 的 位 数 为 4, 正 好 满足 要 求 ; 2114 具有 10 根 地 址 线 , 字 数 为 1K， 
题 中 要 求 字 数 为 2K, 故 需要 两 片 2114。 

(2) 定义 数据 位 。 数 据 位 不 扩展 , 片 1、 片 2 的 数据 位 相对 应 短 接 。 
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图 7.4.1 例 7.4.1 的 图 


注意 : 工程 实践 中 ,输入 可 以 短 接 , 输 出 一 般 不 可 短 接 。ROM 的 数据 位 当然 是 输出 位 ， 
一 般 不 可 以 短 接 。 多 片 具有 三 态 输出 特性 的 芯片 ,在 满足 任何 时 刻 最 多 只 有 一 路 输出 有 效 
的 情况 下 可 以 短 接 。 

(3) 给 片 1、 片 2 分 配 不 同 的 地 址 存储 空间 。 设 片 1 的 地 址 存储 空间 为 0 一 1IK 一 1, 片 2 
的 地 址 存储 空间 为 1K~2K 一 1, 则 片 1、 片 2 整体 的 存储 空间 为 0~2K 一 1, 实 现 了 1 个 
2KX4 的 存储 系统 。 

(4) 地 址 存储 空间 的 实现 。 芯 片 的 存储 空间 由 地 址 输入 线 决定 。2K 的 存储 系统 具有 
11 根 地 址 线 , 依 照 (3) 中 的 分 配方 法 , 片 1. 片 2 的 地 址 空间 分 配 表 如 表 7.4.1 所 示 。 

表 7.4.1 例 7.4.2 的 地 址 空间 分 配 表 




















地 址 线 | An As As A; As As 4A: As 4， Ai An 
颇 1 最 小 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 
最 大 0 1 1 1 1 1 1 1 1 
A 最 小 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 
最 大 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 
































可 见 , 当 Ay 二 0 时 , 片 1 工作 。 当 Aw 二 1 时 , 片 2 工 作 。 令 第 11 根 地 址 线 Aio 接 片 1 
的 CS,Aw 取 反 后 接 片 2 的 CS。 

(5) 画 出 电路 。 电 路 如 图 7. 4.2 所 示 。 

【 例 7.4.3】 分 析 图 7. 4. 3 所 示 存 储 系统 的 地 址 空间 。 

解 片 1. 片 2 的 CS 相互 连接 构成 一 个 IKX8 的 存储 系统 ,类 似 片 3、 片 4。Aw、An 加 
到 2-4 译 码 器 的 输入 端 , 译 码 器 的 输出 y; 用 作 片 1、 片 2 的 片 选 信 号 ; ys 用 作 片 3、 片 4 的 




















片 选 信号 。 
当 4AuAo=01 时 , 片 1. 片 2 工作 ,其 地 址 空间 为 010000000000 一 011111111111, 即 
IK=2K— 1L; 


当 AnAyw 二 11 时 , 片 3、 片 4 工作 ,其 地 址 空间 为 110000000000~111111111111, 即 
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图 7.4.3 例 7.4.3 的 图 


3K~4K—1。 
顺便 说 明 一 点 ,RAM 的 扩展 方法 同样 适合 ROML。 
如 图 7.4.4 所 示 电 路 为 用 两 片 2716 实现 的 4KX8 的 ROM 存储 系统 。 
2716 为 (2KX8) 的 ROM 芯片 ,图 7.4.4 中 , 片 1、 片 2 的 数据 位 相对 应 短 接 , 数 据 位 未 
进行 扩展 。 
2716 具有 11 根 地址 线 Aw 一 Ao。。 图 7.4.4 中 ,An 接 片 1 的 CS, 当 An=0 时 , 片 1 工 
作 。 片 1 的 地 址 存储 空间 为 0 一 2K 一 1 。 
Aun 取 反 后 接 片 2 的 CS, 当 An 二 1 时, 片 2 工作 。 片 2 的 地 址 存储 空间 为 2 多 一 4K 一 1。 
因此 , 片 1、 片 2 整体 的 存储 空间 为 0 一 4K 一 1, 实 现 了 一 个 4KX8 的 存储 系统 。 
复习 与 思考 
7.4.1 分 析 如 图 7.4.5 所 示 存 储 系统 的 存储 地 址 空间 及 存储 容量 大 小 。 
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图 7.4.4 用 两 片 2716 实现 的 4KX8 的 ROM 系统 
























































图 7.4.5 复习 与 思考 7.4.1 的 图 
7.4.2 分 析 如 图 7.4.6 所 示 存 储 系统 的 存储 地 址 空间 及 存储 容量 大 小 。 
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图 7.4.6 复习 与 思考 7.4.2 的 图 
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7.5 用 ROM 实现 组 合 逻 辑 电 路 a 
i 

ROM 除 作为 存储 器 使 用 外 ,还 可 以 用 来 产生 任意 函数 ,设计 任意 组 合 逻 ot 
辑 电 路 。 这 便 是 前 面 提 到 的 用 大 规模 集成 逻辑 器 件 设计 组 合 逻 辑 电路 的 方法 。 

利用 ROM 可 实现 任意 组 合 逻 辑 电 路 的 原因 是 ,ROM 本 身 就 是 组 合 逻辑 电路 。 例 如 ， 
具有 4 个 存储 空间 的 ROM 的 0 一 3 个 单元 的 4 个 数据 分 别 为 3、.5、7、9, 当 前 读 出 数据 为 7 
的 原因 是 当前 输入 的 地 址 单元 编号 为 2。 可 见 ,ROM 的 输出 只 与 当前 的 输入 有 关 , 是 典型 
的 组 合 逻 辑 电路 。 

可 从 另 一 个 角度 理解 如 图 7. 3. 1 所 示 的 固定 ROM。 

令 和 输出 使 能 控制 端 EN 一 0,Ai Ao 为 输入 ,Do 一 D: 为 输出 ,可 得 出 如 表 7. 5.1 所 示 的 真 
值 表 。 

由 表 7.5.1 可 以 写 出 











Das: = AAA 十 AAA 十 AiA。 
[a 一 AAo 十 AAA 十 AiA。 


(7 
| = AR 
De = Ai Au 十 AiA。 
可 见 , 如 图 7.3.1 所 示 固 定 ROM 为 一 个 4 输出 组 表 7.5.1 真 值 表 


合 迎 辑 电 路 。 A oo 


观察 图 7. 3.1、 表 7. 5.1 和 式 (7.5.1), 如 果 将 地 址 
端 A1、Ao。 作 为 输入 变量 ,将 D;、D;、D1、D。 作 为 输出 变 
量 , 适 当地 选择 存储 单元 内 容 , 则 D;、D;、D1、D。o 可 为 任 
意 的 两 变量 逻辑 函数 。 

可 通过 下 面 的 例子 来 理解 适当 地 选择 如 图 7. 3. 1 所 示 4X4 的 ROM 存储 单元 内 容 可 
实现 任意 两 变量 的 迎 辑 函数 。 

【 例 7.5.1】 用 4X4 ROM 阵列 实现 下 面 的 函数 。 

= By Wr= AB: We= HEB = 

解 (1) 作 上 述 函 数 的 真 值 表 , 如 表 7.5.2 所 示 。 

(2) 设置 输入 输出 。4X4 ROM 有 2 个 地 址 输入 端 A1、A。 和 4 个 数据 输出 端 D: 一 Du， 
可 令 4A=Ai ,B=Au,Y: 一 D,,7: 一 D, ,Yi 一 Di,7yo 王 Do。 则 表 7.5.2 可 用 如 表 7. 5. 3 所 示 
的 真 值 表 来 表示 。 

(3) 编写 程序 。 由 表 7.5.3,4X4 ROM 的 4 个 单元 内 容 分 别 为 “0100”*1010”*1010” 
OOLLSS 

(4) 最 终 电 路 。 用 二 极 管 实现 上 面 4 个 函数 的 4X4 ROM 电路 ,如 图 7. 5.1 所 示 。 
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表 7.5.2 真 值 表 1 表 7.5.3 真 值 表 2 
a Yr Yu Yo Al A D: D; D! D, 
0 0 内 0 0 0 羡 卫生 
起 亚 1 0 0 0 过 0 
1 0 i Ww 1 0 1 0 | 二 重 
和 0 0 1 1 i a 惠 - 于 



















ee pe ees 
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| Be 














图 7.5.1 例 7.5.1 的 图 


下 面 通过 几 个 例题 介绍 用 大 规模 器 件 设计 组 合 逻 辑 电 路 的 方法 。 
【 例 7.5.2】 用 2716 实现 下 面 的 函数 (zs .zi 的 取 值 范围 均 为 0 一 3 的 正 整 数 ): 
yz =x y= xii+l 
解 (1) 分 析 题 意 ,做 出 真 值 表 。x:、zi 的 取 值 范围 均 为 0~3 的 正 整数 , 故 可 用 2 
位 二 进 制 数 来 表示 ; 可 算出 % 的 最 大 值 为 9, 的 最 大 值 为 10 , 均 可 用 4 位 二 进 制 数 来 
令 za .za 表示 zi Zivzao 表 示 zi ya yz ya ya 表示 yz; ys ya yavyio 表 示 y1; 


则 yz 、y1 的 真 值 表 如 表 7. 5. 4 和 表 7.5. 5 所 示 。 
表 7.5.4 真 值 表 1 表 7.5.5 真 值 表 2 


Ta X20 323 22 Ya 20 Tn Xo V3 WM YI Yo 








(2) 设置 输入 输出 。2716 有 11 个 地 址 输入 端 ,而 本 题 只 有 4 个 输入 变量 ,可 令 An 一 
A, 为 0,4A: 一 Ao 作 为 输入 变量 , 令 za 一 As ,zz 一 Az,zu 一 Ali,zo 一 Au 。 

2716 有 8 个 数据 输出 端 D;~ Do ,本题 正好 有 8 个 输出 变量 ,可 令 ya 一 D; ,yz 二 Ds， 
ya 一 Di ,yao 一 Di,ys 一 Diy 一 Da 一 Di,yo 一 Do。 

则 表 7. 5.4 和 表 7. 5.5 可 用 如 表 7. 5.6 和 表 7. 5. 7 所 示 的 真 值 表 来 表示 。 
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表 7.5.6 真 值 表 3 表 7.5.7 真 值 表 4 
A，A: D，D，Ds D, A! Ao D: D; D! D, 
0 0 9 0 CE 旭 多 0 0 0 1 
站 王 四 和， 二 二 0 
| a 二 人 全 他 0 
i ， 1 0 0 1 Vy 1 90 1 











(3) 编写 程序 。 由 表 7.5.6 和 表 7.5.7,2716 的 0~3 号 存储 单元 的 内 容 用 十 进 制 表示 
分 别 为 1.2、5、10( 当 地 址 为 0~3 时 ,AsAs 二 00, 故 存储 单元 高 4 位 内 容 用 十 进 制 表示 为 
“0”; 低 4 位 存储 单元 内 容 为 表 7. 5.7 中 规定 内 容 )。 

4~7 号 存储 单元 的 内 容 用 十 进 制 表示 分 别 为 17.18、21、26( 当 地 址 为 4~7 时 ,AsAs==01， 
故 存储 单元 高 4 位 内 容 用 十 进 制 表示 为 "1”; 低 4 位 存储 单元 内 容 为 表 7. 5. 7 中 规定 



































内 容 )。 

8 一 11 号 存储 单元 的 内 容 用 十 进 制 表示 分 别 为 65、66、 g 
69、74 (当地 址 为 8~11 时 ,AsA: 一 10, 故 存储 单元 高 4 位 ie 
内 容 用 十 进 制 表示 为 *4”; 低 4 位 存储 单元 内 容 为 表 7.5.7 上 
中 规定 内 容 )。 s | 世 

12~15 号 存储 单元 的 内 容 用 十 进 制 表示 分 别 为 145、 ee 
146 .149.154 (当地 址 为 12 一 15 时 ,AsAs 二 11, 故 存储 单元 ey 
高 4 位 内 容 用 十 进 制 表示 为 “9”; 低 4 位 存储 单元 内 容 为 Alo S | 
表 7. 5.7 中 规定 内 容 )。 -一 


(4) 最 终 实现 。 将 (3) 中 的 16 个 数据 写 入 2716 的 前 图 7.5.2 例 7.5.2 的 图 
16 个 单元 , 按 图 7.5.2 连接 电路 即 可 。 
【 例 7.5.3】 用 2716 实现 下 面 的 函数 。 
Y=ABC+ACD+AC, Y:(A,B,C,D) = >)(0,2,3,4,7,9) 


解 (1) 分 析 题 意 ,做 出 真 值 表 。 由 函数 表达 式 可 作出 如 表 7. 5. 8 所 示 的 真 值 表 。 

(2) 设置 输入 输出 。2716 有 11 个 地 址 输入 端 ,而 本 题 只 有 4 个 输入 变量 ,可 令 Au 一 
A 为 0,A: 一 A 作为 输入 变量 , 令 A=A;,B=A;,C=Ai,D=Ao。 

2716 有 8 个 数据 输出 端 D; 一 Do ,本 题 只 需要 2 个 输出 变量 ,可 令 Y; 二 D1,Y1 二 Do。 

(3) 编写 程序 。 由 表 7. 5.8,2716 的 前 16 个 存储 单元 的 内 容 用 十 进 制 表示 分 别 为 2、1、 
2 ty 005 




















表 7.5.8 例 7.5.3 的 真 值 表 1 











A B C D Y: 人 
0 0 0 0 是 0 
0 0 0 1 0 1 
0 0 最 0 1 0 
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续 表 
A B C D Ys Ys 
0 0 1 L 0 
0 1 0 0 1 0 
0 下 0 0 籽 
0 1 站 0 0 0 
0 1 时 0 
1 0 0 0 0 
1 0 0 1 lL | 
1 0 1 0 0 1 
1 0 L 1 0 |! 
1 0 0 0 
1 1 0 1 0 1 
和 1 0 0 0 
1 1 1 0 0 





(4) 最 终 实现 。 将 (3) 中 的 16 个 数据 写 入 2716 的 前 16 个 单元 , 按 图 7.5. 3 连接 电路 


即 可 。 






















































































【 例 7.5.4】 如 图 7.5.4 所 示 电 路 ,2716 的 前 16 个 存储 单元 的 内 容 用 十 进 制 表示 分 别 
为 2.0.2、.1.0.2.3.0.0.1.2.0.3、.2.2.3, 分 析 该 电路 实现 的 逻辑 功能 。 
: 40 Do Ho 下 有 Do 六 入 
6 Ti 1 
一 13 13 
A 14 四 
3 15 2 1 
2 S 16 S 16 
1 Dp; [7 D [7 
23 
22 5E |20 
1 19]14 ts 4 
| 9 4 Ss [7 Alo 
下 Upp 
图 7.5.3 例 7.5.3 的 图 图 7.5.4 例 7.5.4 的 图 
解 (1) 由 ROM 单元 内 容 写 出 其 真 值 表 。 由 前 16 个 单元 内 容 可 作出 如 表 7. 5.9 所 
示 的 真 值 表 。 
表 7.5.9 例 7.5.4 的 真 值 表 
As 7 Ai 而 ps 
0 0 0 0 1 0 
0 0 0 1 0 0 
0 0 1 0 1 0 
0 0 1 1 0 i 
0 1 0 0 0 0 
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续 表 
二 A Ai 区 5 jb 
0 1 0 和 各 0 
0 1 1 0 1 1 
0 入 1 1 0 0 
0 0 0 0 0 
1 0 0 . 0 1 
LL 0 1 0 1 0 
1 0 时 1 0 0 
下 和 0 0 a 出 
到 0 1 1 0 
Li 1 LI 0 下 0 
1 入 1 1 下 
(2) 分 析 真 值 表 。 先 看 Du ,将 A3AsA1iAo 视 为 4 位 非 零 表 7.5.10 编码 表 
二 进 制 数 , 则 输出 Do 二 1 表示 4 位 非 零 二 进 制 数 BB Bi Bu 输 血 受 血 
能 被 3 整除 。 A 型 WX A 型 了 Z 
1 可 B 型 WX B 型 了 Z 
得 看 Di; 令 WW=Ass 久 = 了 ==Ayy2Z=Aos 则 输出 et ME 
DD 二 1 表示 输血 者 的 血型 与 受 血 者 血型 吻合 ,可 以 输血 。 血 ODO 型 WX O 型 YZ 





型 编码 如 表 7. 5. 10 所 示 。 

通过 上 面 几 个 例题 不 难看 出 ,采用 大 规模 逻辑 器 件 设 计 组 合 迎 辑 电路 十 分 方便 , 且 可 
大 大 节省 元 件 ,可靠 性 更 高 ,所 以 应 用 十 分 广泛 。 

复习 与 练习 




















7.5.1 RAM 属于 时 序 电 路 还 是 属于 组 合 电路 ? 
7.5.2 在 如 图 7.5.2 所 示 电 路 中 , 若 OE 接 1, 则 该 ROM 电路 是 否 还 具有 组 合 逻 辑 电 
路 性 质 ? 
习题 
7-1 填空 题 
1. 通常 把 存储 器 的 每 个 称 为 一 个 “ 字 ”。 存 储 器 所 具有 的 地 址 线 的 
反映 了 存储 器 的 字数 。 存 储 器 的 字数 反映 了 存储 器 的 存储 单元 的 多 少 。 显 然 , 具 有 m 根 地 
址 线 的 存储 器 的 字数 为 
2. 存储 器 是 用 于 存储 的 存储 设备 ,从 集成 工艺 的 角度 ,存储 器 可 分 为 
存储 器 和 存储 器 两 种 。 从 读 写 方式 的 角度 ,存储 器 可 分 为 
两 种 。 其 中 的 需要 刷新 ,以 避免 存储 信和 号 的 丢失 。 
3. 释 机 注入 MOS 管 简称 SIMOS ,为 采用 的 存储 器 件 。 如 果 浮 置 栅 上 没有 


: 则 存储 单元 数据 为 0。 当 浮 置 栅 充 有 时 ,存储 单元 数据 为 1。 
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7-2 ”分析 应 用 题 
1. 有 一 个 存储 容量 为 1024 的 存储 矩阵 ,排列 成 16 行 和 64 列 , 它 需要 一 个 什么 样 的 
行列 地 址 译 码 器 ?可 否 采 用 一 个 二 进 制 译 码 器 进行 全 地 址 译 码 ? 























2. 容量 为 256X1 的 RAM 有 和 多少 根 地 址 输入 线 ? 有 多 3 
少 根 字 线 和 位 线 ? 若 要 用 256X1 的 RAM 扩展 成 1024X4 E 2 4 oe 
的 RAM, 需 要 多 少 个 256X1 的 RAM 芯片 ? = EE 

3. 用 2114 实现 一 个 4KX4 的 存储 系统 。 a 

4. 用 2114 实现 一 个 1K X16 的 存储 系统 。 S D; | 

5. 用 2114 实现 一 个 2K X8 的 存储 系统 。 讨 [2 

6. 用 2716 结合 译 码 器 实现 一 个 8K X16 的 存储 系统 。 An 时 

7. 在 如 题 图 7. 1 所 示 电 路 中 ,2716 的 前 16 个 存储 单元 上 | 


的 内 容 用 十 进 制 表示 分 别 为 2.1.3.1.0.2.3.3.3、.1.2.3、3、 题 图 7.1 
2、2.3, 分 析 该 电路 实现 的 逻辑 功能 。 
8. 分 析 如 题 图 7. 2 所 示 存 储 系统 的 地 址 空间 。 


Dr*Do 






















































































题 图 7.2 


9. 写 出 如 题 图 7. 3 所 示 ROM 所 表示 的 逻辑 函数 (地 址 译 码 器 的 有 效 输出 电 平 为 高 
电 平 )。 
10. 试用 2716 实现 两 个 1 位 二 进 制 数 的 全 加 运算 。 
11. 用 2716 实现 下 面 的 函数 : 
Y= AB+ACD+ABC 





Yi(AsBC,D) = >) (053,43659510) 


12. 用 74LS161 结合 2716 实现 一 个 4 位 顺序 正 脉冲 输出 的 脉冲 发 生 器 。 
13. 用 74LS161 结合 2716 实现 一 个 “1110” 序 列 信和 号 发 生 器 。 


tt 
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题 图 7.3 








妥 -一 第 8 章 
模 数 转换 器 与 数 / 模 转换 器 电量 一 





本 章 要 点 : 

模 / 数 转换 器 与 数 / 模 转换 器 是 利用 数字 系统 处 理 模 拟 信号 的 基本 器 件 。 学 习 本 章 应 
理解 数 / 模 转 换 、 模 / 数 转换 的 基本 原理 及 转换 过 程 。 在 此 基础 上 ,理解 权 电阻 网 络 ` 倒 工 形 
电阻 网 络 等 典型 数 / 模 转 换 电路 的 特点 ,以 及 并 联 比 较 型 .反馈 比较 型 等 典型 模 / 数 转换 电 
路 的 特点 。 


8.1 概述 








常见 的 非 电 物理 量 ,如 压力 、 流 量 、 液 位 \ 温 度 、 光 通 量 等 ,都 可 以 通过 相应 的 换 
传感器 .敏感 器 等 变换 为 随时 间 连 续 变 化 的 电信 号 , 称 为 模拟 量 。 如 果 要 将 这 些 模拟 量 送 
到 数字 系统 中 进行 处 理 ,必须 先 将 这 些 模拟 量 转换 成 数字 量 ,实现 这 一 功能 的 电路 称 为 模 / 
数 转换 器 ,简称 ADC(Analog Digital Converter) 或 A/D 转换 器 。 

当然 , 模 / 数 转换 器 只 是 简单 地 将 一 个 输入 电压 信号 转换 为 一 个 数字 信号 。 这 个 数字 
信号 本 身 不 具有 实际 意义 ,仅仅 表示 一 个 相对 大 小 ,因此 , 模 / 数 转换 器 需要 一 个 参考 量 作 
为 转换 的 标准 ,比较 常见 的 参考 标准 为 最 大 的 可 转换 信号 大 小 ,输出 的 数字 量 则 表示 输入 
信号 相对 于 参考 信号 的 大 小 。 

在 生产 实际 中 ,往往 还 需要 将 经 过 数字 系统 分 析 处 理 后 的 结果 (数字 量 ) 变 换 为 相应 的 
模拟 量 ,实现 这 一 功能 的 电路 称 为 数 / 模 转换 器 .简称 DAC(Digital Analog Converter) 或 
D/A 转换 器 。 

A/D 转换 器 和 D/A 转换 器 广泛 应 用 于 数据 传输 系统 .自动 测试 设备 医疗 信息 处 理 、 
电视 信号 的 数字 化 .图像 信号 的 处 理 和 识别 .数字 通信 和 语音 信息 处 理 等 数字 系统 中 ,是 构 
成 模拟 信号 数字 处 理 系统 的 必需 器 件 。 

D/A 转换 器 和 A/D 转换 器 类 型 很 多 。 常 用 的 D/A 转换 器 有 权 电阻 网 络 D/A 转换 器 、 
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权 电 流 型 D/A 转换 器 、 权 电容 网 络 D/A 转换 器 、 倒 全 形 电阻 网 络 D/A 转换 器 等 。 常 用 的 
A/D 转换 器 包括 直接 型 A/D 转换 器 和 间接 型 A/D eid 直接 型 A/D 转换 器 将 
获取 的 模拟 信号 直接 转换 为 数字 信号 ,具有 更 快 的 转换 速 es A/D 转换 器 先 将 获取 
的 模拟 信号 转换 为 频率 等 中 间 量 ,通过 中 间 量 获 和 avi 。 显 然 ,间接 型 A/D 转换 
器 转换 速度 要 比 直 接 型 慢 很 多 ， ei 更 更 高 的 转 
换 精度 。 








8.2 数 / 模 转 换 器 





D/A 转换 器 类 型 很 多 ,本 节 主 要 介绍 D/A 转换 的 一 般 过 程 及 典型 电路 的 基本 特点 。 
8.2.1 数 / 模 转换 器 的 基本 原理 


1. 转换 特性 


可 以 将 D/A 转换 器 看 成 一 个 译 码 器 , 它 是 将 输入 的 二 进 制 数 字 信 号 D( 或 称 为 编码 信 
号 ) 转 换 ( 翻 译 ) 成 模拟 信号 ,并 以 电压 或 电流 的 形式 输出 。 图 8. 2. 1 所 示 为 D/A 转换 器 输 
和 人 、 输 出 关系 框图 ,Do 一 D,-1 为 输入 的 nn 位 二 进 制 数 ,Uo 或 To 为 与 输入 二 进 制 数 成 比例 的 

输出 电压 或 电流 。 

如 图 8. 2. 2 所 示 为 3 位 二 进 制 输入 时 的 D/A 转换 特性 。 它 表示 3 iy 
字 信 号 经 过 D/A 转换 器 后 的 输出 模拟 (电压 ) 信 号 的 对 应 关系 。 从 图 中 可 见 , 每 一 个 二 进 制 
代码 的 编码 数字 信号 通过 位 权 的 运算 ,都 可 翻译 成 一 个 相对 应 的 十 进 制 数 值 。 ey 
相 邻 两 个 编码 信号 转换 出 来 的 数值 是 不 连续 的 值 ,它们 之 间 的 差 值 由 最 低 码 位 所 代表 的 位 
权 确 定 。 这 是 信息 所 能 分 解 的 最 小 值 。 对 于 3 位 二 进 制 代码 ,该 差 值 一 般 为 1/8X 满 值 。 






DI 1 1 








1 

5 | 

Uo 或 lo | 1 1 

DAC “上 一 一 ea 如 

输出 : 1 

Dr | 蜂 
Dp, 

| of or ol001T 100 TOT TO TT ~D 
图 8.2.1 输入 ,输出 框图 图 8.2.2 3 位 二 进 制 D/A 


显然 ,如 果 增 加 数字 编码 信号 的 位 数 ,可 以 使 相 邻 两 个 编码 信号 转换 输出 的 差 值 减 小 。 
例如 ,输入 的 是 10 位 二 进 制 代码 ,其 输出 电压 可 能 的 最 小 变化 一 般 为 满 值 输出 的 1/1024。 
这 说 明 输入 信号 的 位 数 越 多 ,输出 的 模拟 信号 越 接近 连续 的 模拟 信号 ,从 而 转换 精度 就 越 高 。 

转换 精度 常用 分 辩 率 和 转换 误差 来 描述 。 转 换 器 所 能 分 辨 出 的 最 小 输出 电压 与 最 大 
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输出 电压 之 比 称 为 分 辩 率 ,n 位 D/A 转换 器 的 分 辩 率 为 1/(2" 一 1) 。 分 辩 率 为 D/A 转换 器 
的 理论 精度 ,其 实际 转换 误差 还 与 其 他 实际 因素 有 关 。 








2. 转换 原理 


如 图 8. 2. 3 所 示 为 D/A 转换 器 的 转换 原理 方 框图 。 它 是 先 将 需要 转换 的 数字 信号 以 
并 行 输入 (或 者 串 行 输入 ) 的 方式 存储 在 数字 寄存 器 中 ,然后 由 寄存 器 并 行 输出 的 每 一 位 数 
字 信 号 驱动 一 个 数字 位 模拟 开关 ,又 通过 模拟 开关 将 参考 电压 按 位 权 关系 加 到 解码 网 络 ， 





这 时 输出 的 模拟 电压 刚好 与 该 位 数码 所 代表 的 的 数值 相对 应 。 








数字 位 
模拟 开关 














参考 电源 





图 8.2.3 D/A 转换 原理 方 框图 


8.2.2 权 电 阻 网 络 数 / 模 转 换 器 


1. 电路 组 成 


如 图 8. 2.4 所 示 为 权 电 阻 网 络 D/A 转换 器 。 它 由 以 下 部 分 组 成 。 


Rr 





Do! Di! Da! 











1 
1 
上 
1 
1 
1 
' 


Di- 


数字 寄存 器 





图 8.2.4 权 电 阻 D/A 转换 器 


(1) 数字 寄存 器 。 在 数字 寄存 器 中 存放 着 所 需要 转换 的 二 进 制 代码 的 数字 信号 。 

(2) 模拟 电子 开关 S;。 模 拟 电子 开关 S,-1、S,-:、…、S1、So 分 别 受 数 字 寄 存 器 输出 的 
数码 控制 。 若 D; 二 1, 则 5; 将 电阻 网 络 中 相应 位 的 电阻 RR; 和 参考 电压 Uner 接 通 ; 若 Di 一 0， 
位 的 电阻 ;和 地 接 通 。 


则 Si 将 相应 


(3) 权 





电阻 网 络 。 





电阻 网 络 中 ,每 个 电阻 的 阻 值 与 相应 位 的 位 权 成 反比 。 即 对 于 位 
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二 进 制 代码 , 权 电 阻 网 络 由 半 个 电阻 组 成 。 电 阻 网 络 中 各 支 路 的 电阻 阻 值 Ro~R,-1, 按 二 
进 制 数 的 位 权 大 小 成 比例 地 减 小 。 例 如 .输入 二 进 制 代码 的 最 高 位 D,-: ,其 位 权 值 为 2"， 
其 权 电 阻 阻 值 为 RR-: 一 2 “”R 二 2"R; 最 低位 Do ,其 位 权 值 为 2", 其 权 电阻 阻 值 为 
Ro 一 2"” "R= 二 2”'R。 故 可 写 出 第 i 位 的 权 电 阻 阻 值 为 R; 二 2" R。 

(4) 运算 放大 器 和 参考 电压 Urer。 图 8.2.4 中 ,运算 放大 器 接 成 带 负 反馈 的 求 和 放大 
器 。 电 压 Unr 称 为 参考 电压 ,要 求 精确 、 稳 定 。 























2. 工作 原理 


当 输 入 数码 Di 一 0 时 ,电子 开关 Si 将 电阻 Ri 一 2 尺 与 地 接 通 , 则 电流 1 二 0。 
当 输入 数码 D; 二 1 时 ,电子 开关 5S; 将 电阻 Ri; 与 参考 电源 Unr 接 通 , 则 电流 大 为 


二 Urer _ Urer _ UREr 


站 一 2 全 本 





故 天 可 以 写成 一 般 式 , 即 
UnEF 








下 一 RY? xD; (8 2..2) 
根据 式 (8.2.2) 可 以 写 出 总 电流 i 为 
n—l en n—l 
UREF i _ UREr i 
1 2 马 2 有 X2XD， DX2 (0. 2 
由 运算 放大 器 的 性 质 可 求 出 输出 电压 (D/A 转换 完成 后 的 模拟 输出 电压 )Uo 为 
n—l 
Uo =— IRs =— Un 2Rr 5\D, x 2 (8. 2.4) 
2” RA 
2Rr 


若 取 转 换 比 例 系 数 -去 一 1, 则 式 (8. 2. 4) 可 写成 
Uo =— ECD, X27 填写 十 Di X21 + Do x 2°) (8. 2.5) 


【 例 8.2.1】 已 知 一 个 4 位 权 电 阻 D/A 输入 的 4 位 二 进 制 数码 为 DsD:Di Du=1011， 
参考 电源 Ukrs 二 一 8V ,转换 比例 系数 为 1。 求 转换 后 的 模拟 信号 由 电压 Uo。 

解 ” 根 据 式 (8.2.5) 可 求 出 
一 8 
mn 

图 8. 2.4 所 示 权 电阻 D/A 的 优点 是 电路 结构 比较 简单 ,所 用 的 电阻 元 件数 较 少 ; 缺点 
是 各 位 电阻 的 阻 值 相差 较 大 , 当 位 数 较 多 时 要 保证 很 高 的 阻 值 精度 就 比较 困难 。 例 如 , 当 
输入 信号 增加 到 8 位 时 ,车 取 权 电阻 网 络 中 最 小 的 电阻 为 R= 二 10kQ, 则 最 大 的 电阻 阻 值 将 
达到 2 R=1.28MgQ ,两 者 相差 128 倍 以 上 ,要 保证 很 高 的 精度 十 分 困难 。 


8.2.3 倒 T 形 电阻 网 络 数 / 模 转 换 器 


如 图 8. 2. 5 所 示 为 4 位 二 进 制 代 码 倒 工 形 电 阻 网 络 D/A 转换 器 。4 位 二 进 制 代码 








Uo (1 又 玉生 DX 人 十 1 又 他 十 1X207 三 55V 





[多 数字 电子 技术 基础 








Ds: 一 De 由 数字 寄存 器 输出 ,并 控制 该 位 的 模拟 电子 开关 。 


Do Di D: D; Re 
1 
1 
1 
1 
1 
T 
1 


] 





























三 二 人 二 0 Uner 
R R R 


图 8.2.5 倒 工 形 电 阻 网 络 D/A 转换 器 


为 了 克服 权 电阻 网 络 D/A 转换 器 中 权 电 阻 网 络 电阻 阻 值 相差 较 大 的 缺点 , 倒 工 形 电 
阻 网 络 中 只 用 了 RR、2R 两 种 阻 值 的 电阻 。 这 不 仅 克 服 了 电阻 阻 值 相 差 太 大 的 缺点 ,而 且 给 


集成 电路 的 设计 和 制作 带 来 了 很 大 的 方便 。 


在 如 图 8. 2.6 所 示 的 4 位 倒 工 形 电阻 网 络 中 ,AA'、BB' .CC' 、.DD 左边 部 分 的 等 效 电阻 


均 为 R。 所 以 ,无 论 数 Di=0 还 是 Di 一 1, 流 过 每 个 开关 的 电流 始终 不 变 。 











图 8.2.6 倒 工 形 电阻 网 络 


显然 ,电流 IR 二 Uree/R。 然 后 利用 分 流 公式 可 以 求 出 














Is = 二 = 
人 
-2 
3 


又 由 于 当 Di 二 1 时 ,Si 接 到 运算 放大 器 的 反 相 输 入 端 ; D; 二 0 时 ,5S; 接 地 。 
所 以 ,可 以 写 出 总 电流 工 为 


U U U U 

I= RD: + RG D+ RG D' + Rg De 

Rs 
R2" 








(DD 42 DX 
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从 图 8.2.5 中 可 求 出 输出 电压 Uo 为 
Uo=— IRF 


Rs 
其 列 





(Ds X2 十 DsX2 十 DiX2 十 DeX2?) (8.2.6) 


取 转 换 比例 系数 2 一 1 ,由 式 (8, 2.6) 可 以 写 出 并 位 倒 工 形 D/A 转换 器 输出 模拟 信号 
电压 Uo 的 表达 式 为 


亚 一 1 
Uo =—— TE DD x2 wo 
i=0 


8.2.4 ”其 他 常用 数 / 模 转 换 器 


前 面 介绍 的 D/A 转换 器 主要 通过 模拟 开关 将 参考 电压 按 位 权 关 系 加 到 电阻 解码 网 络 
实现 D/A 转换 的 。 其 中 ,模拟 开关 视 为 理想 。 

实际 的 开关 总 是 存在 着 一 定 的 导 通 电阻 和 导 通 压 降 的 ,每 个 开关 的 导 通 电阻 和 导 通 压 
降 一 般 存在 一 些 细微 的 区 别 ,这 些 无 疑 会 影响 转换 精度 。 

将 如 图 8. 2.4 和 图 8. 2.5 所 示 的 电阻 网 络 改 用 如 图 8. 2.7 所 示 的 恒 流 源 网 络 。 每 个 恒 
流 源 电流 的 大 小 依次 为 前 一 个 的 1/2, 和 输入 二 进 制 数 对 应 位 的 “ 权 ” 成 正比 ,利用 这 种 方式 
实现 的 D/A 转换 器 便 是 权 电 流 型 的 D/A 转换 器 。 


[ 
So Sy 5; ， S53 
六 了 1 和 
1 个 人 +4 介 人) > 个 
<。 Ur 


图 8.2.7 权 电流 型 D/A 转换 器 
可 求 出 如 图 8. 2.7 所 示 D/A 转换 器 的 输出 电压 为 




















= Re (ED | 支 D， | 去 D， | 去 Ds) 








LD, x 2 上 了 DP:X22 十 DiX22 十 DoX2?) (8.2.8) 
可 见 , 输 出 电压 Uo 正比 于 输入 的 数字 量 。 
于 电流 源 具 有 非常 高 的 内 阻 ,可 以 认为 每 条 支 路 的 电流 不 受 开关 的 导 通 和 导 通 压 降 
的 影响 ,降低 了 D/A 转换 器 对 开关 电路 的 要 求 ,提高 了 转换 精度 。 

当然 ,在 上 面 的 D/A 转换 器 中 , 恒 流 源 电 路 的 性 能 对 D/A 转换 器 的 性 能 有 着 非常 关键 
的 作用 。 限 于 篇 幅 , 权 电流 型 D/A 转换 器 中 的 恒 流 源 电路 的 结构 及 其 分 析 方法 ,请 读者 查 
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阅 相关 书籍 。 


的 。 


如 图 8. 2. 8 所 示 为 权 电 容 网 络 D/A 转换 器 的 原理 电路 ,是 利用 电容 分 压 的 原理 工作 
图 中 ,Co 、C1、Cz .Cs 的 电容 量 按照 2 的 乘 方 倍数 递增 ; 开关 S。、S1、S:、S; 受 输入 的 数字 





信号 De .Di 、.D: 、D; 的 控制 。 当 Di 二 1 时 ,开关 S, 接 电源 ; D; 二 0 时 ,开关 S; 接 地。 


Ds 





转换 前 ,所 有 开关 接地 ,全 部 电容 器 充分 放电 。 之 后 , 断 开 开关 S, 将 待 转 换 数据 
D:DiDu(1111) 加 到 数据 输入 端 , 开 关 So 一 S: 均 接 至 Uner 一 边 , 如 图 8. 2.8 所 示 电 路 的 等 


效 电 路 如 图 8. 2.9 所 示 。 求 解 如 图 8. 2. 9 所 示 电 路 稳 态 下 的 输出 电压 ,有 


器 





Co 十 CC 十 Cz 十 Cs 
Co 十 Co 十 Ci 十 Cz 十 C 





Uo 





UREF 
3 
























(2 2 2 一 1 
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图 8.2.8 权 电 容 网 络 D/A 转换 器 图 8.2.9 等 效 电路 


参考 上 面 的 分 析 , 可 得 出 任意 输入 数据 下 输出 电压 


_ DX2++D;X2+DiXx2!'+D,X2° 


Uo 加 UREF 《8: 2, 10) 








可 见 ,输出 电压 Uo 正比 于 输入 的 数字 量 。 

可 总 结 权 电 容 网 络 D/A 转换 器 的 主要 特点 如 下 : 

(1) 电容 元 件 为 储 能 器 件 ,因此 , 稳 态 下 , 权 电 容 网 络 不 消耗 功率 。 

(2) 电容 元 件 具 有 隔 直流 的 性 质 ,输出 电压 Uo 稳 态 值 不 受 开 关内 阻 、 参 考 电压 源 内 阻 
因素 的 影响 。 

(3) 输出 电压 的 精度 只 与 各 电容 器 容量 的 比例 有 关 。 

在 MOS 集成 电路 中 ,一 般 直接 利用 器 件 的 分 布 电 容 制 作 电 容器 ,可 通过 精确 控制 电容 








的 尺寸 实现 各 电容 器 之 间 电容 量 的 严格 比例 关系 .制作 相应 的 集成 电路 十 分 方便 。 
当然 , 权 电 容 网 络 D/A 转换 器 也 有 明显 的 不 足 之 处 。 当 输入 位 数 较 多 时 ,各 电容 器 的 








容量 相差 很 大 ,电容 器 的 容量 也 相对 较 大 ,在 显著 增加 了 硅 片 面积 的 同时 ,显著 增加 了 电容 
的 充 、 放 电 时 间 , 降 低 了 D/A 转换 器 的 转换 速度 。 
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8.2.5 数 / 模 转换 器 已 片 实例 及 其 典型 电路 


D/A 转换 器 是 构成 模拟 信号 数字 处 理 系 统 的 必需 器 件 , 相 应 的 集成 芯片 非常 多 。 倒 工 
形 电阻 网 络 D/A 转换 器 的 主要 集成 电路 产品 有 8 位 、10 位 、12 位 和 16 位 D/A 转换 器 。 如 
图 8. 2. 10 所 示 为 10 位 D/A 转换 器 AD7520 的 引 脚 图 。 它 采用 CMOS 型 模拟 开关 ,内 部 
没有 运算 放大 器 ; Upop 为 CMOS 开关 工作 电源 ,Ue 为 转换 器 的 参考 电压 ,Touri、Tourz 分 别 
对 应 外 接 运算 放大 器 的 反 相 端 及 同 相 端 。 

在 倒 工 形 电阻 网 络 D/A 转换 器 中 ,各 支 路 电流 直接 流入 运算 放大 器 输入 端 ,它们 之 间 
不 存在 传输 时 间 差 ,所 以 转换 速度 高 。 

AD7520 的 典型 接 法 如 图 8. 2. 11 所 示 。 由 于 AD7520 内 部 反馈 电阻 Re 二 R, 所 以 ， 
图 8.2.11 的 转换 关系 如 下 : 
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图 8.2.10 AD7520 引 脚 图 图 8.2.11 AD7520 的 典型 接 法 图 
复习 与 思考 


8.2.1 倒 T 形 电阻 网 络 D/A 转换 器 与 权 电阻 网 络 D/A 转换 器 各 有 什么 特点 ? 

8.2.2 D/A 转换 器 能 否 实现 模拟 信号 的 放大 功能 ? 

8.2.3 AD7520 的 理论 转换 精度 为 多 少 ? 

8.2.4 依照 电路 知识 ,电容 器 的 充 、. 放 电路 一 般 采 用 一 阶 RC 电路 的 模型 来 描述 ,如 
图 8. 2.8 所 示 权 电容 网 络 D/A 转换 器 的 原理 电路 为 何 没 采用 一 阶 RC 电路 的 模型 来 描述 ? 








8.3 模 / 数 转换 器 





在 A/D 转换 器 中 ,输入 的 模拟 信号 在 时 间 上 ,数值 上 均 是 连续 的 量 , 输 出 
的 数字 信号 在 时 间 上 ,数值 上 均 是 离散 的 , 某 个 时 刻 A/D 转换 器 输出 的 数字 信号 只 能 是 输 
入 的 连续 模拟 信号 上 的 某 个 孤立 的 值 ,因此 ,A/D 转换 过 程 要 比 D/A 转换 过 程 复 杂 得 多 。 


8.3.1 模 / 数 转换 器 的 基本 原理 
进行 A/D 转换 时 必须 在 一 系列 选 定 的 瞬间 对 输入 的 模拟 信号 采样 ,然后 再 将 这 些 采样 
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值 转换 为 输出 的 数字 量 。 因 此 ,一般 A/D 转换 过 程 需 要 经 过 采样 ,保持 、 量 化 、 编 码 4 个 步 
又 才能 完成 。 有 些 工 作 过 程 是 利用 同一 个 电路 连续 进行 的 。 例如 ,采样 .保持 就 选 用 同一 
个 电路 完成 ; 量化 和 编码 也 是 在 转换 过 程 中 同时 实现 的 ,而 且 所 占用 的 时 间 是 保持 时 间 的 
一 部 分 。 





1. 采样 


所 谓 采样 ,是 指 将 一 个 连续 变化 的 模拟 量 转换 为 时 间 上 离散 的 模拟 量 。 也 就 是 说 将 一 
个 在 时 间 上 连续 的 模拟 量 转换 成 一 系列 脉冲 ,而 这 些 脉冲 是 等 宽 的 ,其 幅度 大 小 取决 于 采 
样 时 输入 的 模拟 量 , 如 图 8. 3.1(b) 所 示 。 

在 图 8. 3. 1 中 ,wi 为 输入 模拟 量 ,CP, 为 采样 脉冲 ,wi 为 CP 
采样 后 的 输出 信号 。 所 以 ,采样 电路 实际 上 是 一 个 受 采样 1 
脉冲 控制 的 电子 开关 ,如 图 8. 3. 1(a) 所 示 。 在 采样 脉 串 CP。 ”| lie 天 
的 脉冲 宽度 心 时 间 内 ,开关 接 通 。 此 时 输出 wi 等 于 输入 


2; 而 在 人 一 人 * 时 间 内 ,开关 断 开 ,输出 wi 为 0。 于 是 ,模拟 
电子 开关 在 采样 脉冲 CP, 作 用 下 周期 性 地 动作 ,wi 的 输出 
波形 如 图 8. 3. 1(b) 所 示 。 cp, 
为 了 能 保证 采样 输出 信号 wi 能 恢复 成 原 信 号 ,采样 脉 4| | | | 
冲 的 频率 /应 满足 有 7 
i Cs dy | | | | 
式 中 , fim 为 输入 模拟 量 wi 中 的 最 高 频率 分 量 的 频率 。 
I 


式 (8. 3. 1) 称 为 采样 定理 。 (b) 
于 每 次 将 采样 电压 转换 为 相应 的 数字 量 都 需要 一 定 
的 时 间 , 所 以 在 每 次 采样 以 后 ,必须 将 采样 电压 wr 保持 一 段 
时 间 。 由 此 可 见 , 在 进行 A/D 转换 时 所 用 的 输入 电压 ,实际 上 是 每 次 采样 结束 时 的 ww 值 。 






































图 8.3.1 模拟 信号 的 采样 


2. 采样 一 保持 电路 


如 图 8. 3. 2(a) 所 示 电 路 为 常用 的 采样 一 保持 电路 。 图 中 的 N 沟 道 MOS 管 Ts 作为 采 
样 开关 用 ; C 作为 保持 信号 用 , 故 称 为 保持 电容 ; 运算 放大 器 作为 缓冲 放大 器 用 , 它 的 输入 
阻抗 越 高 ,wr 的 保持 时 间 越 长 。 

当 采 样 脉冲 CPs 到 来 ,在 i 时 间 内 Ts 管 导 通 ,输入 的 模拟 信号 ww 经 TN 管 给 电容 C 充 
电 , 假 设 电容 C 的 充电 时 间 常 数 远 远 小 于 :zw, 则 电容 C 上 的 电压 xc 在 时 间 tw 内 能 跟随 输入 
信号 oa 而 变化 , 故 运算 放 大 器 的 输出 ur 也 随 ww 变化 而 变化 , 即 ur 二 uc 二 ui。 

当 采 样 脉冲 CPs 结 束 时 ,MOS 管 截止 ,但 由 于 电容 两 端 电 压 不 能 跳 变 ,电路 将 保持 采样 
信号 一 定 的 时 间 。 由 于 运算 放大 器 的 输入 阻抗 很 高 .因此 电容 C 的 漏电 与 A/D 转换 的 时 
间 相 比 可 以 忽略 。 当 下 一 采样 脉冲 到 来 时 ,ur 又 随 ww 的 变化 而 变化 。 
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图 8. 3.2(b) 所 示 电 路 的 工作 原理 与 图 8. 3. 2(a) 所 示 电 路 的 工作 原理 完全 相同 。 只 要 
满足 时 间 常 数 RzC<xw ,输出 电压 wi 就 会 在 采样 时 间 内 跟随 ww 的 变化 而 变化 。 图 8. 3. 2(b) 
电路 比 图 8. 3. 2(a) 电 路 的 输入 阻抗 稳定 ,但 输出 与 输入 反 相 。 

实际 电路 中 常 使 用 集成 采样 一 保持 电路 , 它 具 有 更 好 的 性 能 。 图 8. 3. 3 所 示 电 路 是 单 
片 集成 采样 一 保持 电路 LF198 的 典型 电路 连接 。 图 中 ,i 为 模拟 输入 ,ui 为 采样 开关 的 输 
和 控制; 当 ww 为 1 时 ,采样 电路 采样 ,wo 二 w; 当 wu 为 0 时 ,电路 将 保持 采样 信号 一 定 的 时 
间 。U+ .U- 为 运算 放大 器 工作 电源 。Us 为 偏 置 电压 输入 ,可 通过 调节 Us 使 ww 二 0 时 wo 二 0。 

















图 8.3.2 采样 一 保持 电路 图 8.3.3 LF198 典型 连接 


3. 量化 和 编码 


众所周知 ,数字 信号 不 仅 在 时 间 上 是 离散 的 ,而 且 在 数值 上 的 变化 也 是 不 连续 的 。 任 
何 一 个 数字 量 的 大 小 ,都 是 以 某 个 最 小 数量 单位 的 整数 们 来 表示 的 。 在 用 数字 量 表示 采样 
电压 时 ,也 必须 将 它 化 成 这 个 最 小 数量 单位 的 整数 倍 ,这 个 转化 过 程 称 为 量化 。 所 规定 的 
最 小 数量 单位 称 为 量化 单位 ,用 A 表示 。 显 然 ,数字 信号 最 低 有 效 位 中 的 1 所 表示 的 数量 
大 小 ,就 等 于 A。 将 量化 的 数值 用 二 进 制 代码 表示 , 称 为 编码 ,这 个 二 进 制 代码 就 是 A/D 转 
换 器 输出 的 数字 信号 。 
于 模拟 电压 是 连续 的 ,因此 它 不 一 定 能 被 A 整除 ,也 就 不 可 避免 地 会 产生 误差 ,这 种 
误差 称 为 量化 误差 。 将 模拟 信号 划分 为 不 同 的 量化 等 级 时 ,用 不 同 的 划分 方法 其 量化 误差 
也 不 相同 。 通 常 在 划分 量化 等 级 时 有 两 种 方法 ， 一 种 是 只 舍 不 入 法 ,其 量化 单位 4 为 
Um 

2 
式 中 ,Uiw 为 输入 模拟 信号 的 最 大 值 ; 为 输出 数字 的 位 数 。 

另 一 种 方法 是 四 舍 五 人 法 量化 方式 ,其 量化 单位 A 为 























A (8. 3.2) 
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2Um 
(= 


图 8. 3.4(a) 所 示 为 将 0~1V 的 模拟 电压 信号 转换 成 3 位 二 进 制 代码 (DD1D。) 的 示意 
它 是 按照 只 使 不 人 的 方式 进行 量化 的 。 由 式 (8. 3. 2) ,其 量化 单位 A 为 


Um_l1_l1 
A 8 


从 图 8.3.4(a) 中 看 出 , 凡 数 值 为 0~1/8V 的 模拟 电压 都 当 作 0X A 看待 ,用 二 进 制 数 
000 表示 , 凡 数值 为 1/8 一 2/8V 的 模拟 电压 都 当 作 1X A 看 待 ,用 二 进 制 001 表示 等 。 不 难 
看 出 ,这 种 量化 方式 的 最 大 量化 误差 为 A, 即 1/8V。 


A (8. 3.3) 




















模拟 电 平 二 进 制 二 进 制 码 代表 模拟 电 平 - 进 制 二 进 制 码 代表 
1 代码 ”的 模拟 电 平 i 代码 ”的 模拟 电 平 
111 74=7/8V 111 74=14/15V 
5 
ee 110 64=6/8V 0 110 64=12/15V 
101 S4=5/8V 101 54A=10/15V 
5/8V 915V 
4/8V 100 44=4/8V 7T115V 100 44=8/15V 
3/8V 011 34=3/8V 了 011 34=615V 
24=2 ee 24= 
2/8V 010 24=2/8V 15V 010 24=4/15V 
001 14=1/8V 001 14=2/15V 
18V IISV 
000 04=0V 000 04=0V 
0V Ov 


图 8. 3.4 电 平 量化 的 两 种 方式 


图 8. 3. 4(b) 所 示 是 将 0~1V 的 模拟 电压 信号 转换 成 3 位 二 进 制 代 码 (D:Di; De) ,按照 
四 舍 五 人 量化 方式 进行 量化 的 示意 图 。 其 量化 单位 A 为 


2Um 2 2 V 
(2 一 1) (2 一 1) 15 


从 图 8. 3.4(b) 中 看 出 , 凡 数值 为 0 一 1/15V 的 模拟 电压 都 当 作 0XA 看 待 ,用 二 进 制 数 
000 表示 , 凡 数 值 为 1/15~3/15V 的 模拟 电压 都 当 作 1XA 看待 ,用 二 进 制 数 001 表示 等 。 
不 难看 出 ,这 种 量化 方式 的 最 大 量化 误差 为 1/2A, 即 1/15V。 


8.3.2 逐次 逼近 型 模 / 数 转换 器 


A/D 转换 器 一 般 分 为 两 大 类 : 一 类 是 直接 法 ; 另 一 类 是 间接 法 。 

所 谓 直 接 法 是 指 ,A/D 转换 器 将 输入 的 模拟 电压 直接 转换 为 输出 的 数字 量 , 而 不 需要 
经 过 中 间 变 量 。 常 用 的 有 并 联 比较 型 和 反馈 比较 型 两 种 。 

这 种 转换 方法 的 优点 是 工作 速度 快 、 调 整 方便 ,缺点 是 转换 精度 一 般 比 间接 法 低 。 

所 谓 间接 法 是 指 ,A/D 转换 器 将 输入 的 模拟 电压 转换 为 中 间 变 量 ( 一 般 是 时 间或 者 
频率 /) ,然后 再 将 中 间 量 转换 为 数字 量 , 常 用 的 有 电压 一 时 间 变 换 型 和 电压 一 频率 变换 型 
两 种 。 

这 种 转换 方法 的 特点 是 工作 速度 低 、 转 换 精度 高 、 抗 干扰 能 力 强 。 








A 
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逐次 和 逼 近 型 A/D 转换 器 属于 直接 法 转换 。 其 基本 原理 为 .将 大 小 不 同 的 参考 电压 与 采 
样 一 保持 后 的 模拟 电压 U1 逐次 进行 比较 。 把 每 次 的 比较 结果 用 相应 的 二 进 制 代 码 表示 。 
其 比较 过 程 如 同 用 天 平 称 量 一 个 未 知 质量 的 物体 时 的 操作 程序 完全 一 样 ,只 不 过 后 者 使 用 
的 夸 码 质量 一 个 比 一 个 小 1/2。 





1. 电路 组 成 


如 图 8. 3. 5 所 示 为 3 位 逐次 逼近 型 A/D 转换 器 的 原理 方 框图 。 它 由 以 下 几 部 分 组 成 。 



















3 位 DAC TA 
































五 位 顺序 脉冲 发 生 器 0 





图 8.3.5 3 位 逐次 逼近 型 A/D 转换 器 原理 方 框图 


(1) D/A 转换 器 。 根 据 不 同 的 输入 数码 ,产生 一 组 数值 不 同 的 参考 电压 送 到 电压 比较 
器 与 采样 信号 U1 进行 比较 。D/A 转换 器 可 以 采用 权 电 阻 网 络 或 倒 工 形 解码 网 络 的 电路 
结构 。 

(2) 电压 比较 器 。 它 将 输入 信号 U7 与 参考 电压 Uo 进行 比较 ,车 U? 二 Uo 时 输出 Uc 二 
0; 车 Ur? 二 Uo 时 输出 Uc 二 1。 

(3) 5 位 顺序 脉冲 发 生 器 。 它 的 作用 是 产生 比较 用 的 五 位 顺序 脉冲 (也 称 为 节拍 脉 
冲 ), 可 由 模 为 5 的 环形 计数 器 组 成 。 其 初 值 (Q4QsQs:QiQ ) 为 00001, 在 CP 脉冲 作用 下 进 
行 右 移 , 在 每 一 个 输出 端 轮流 出 现 1 ,为 模 值 为 5 的 环形 计数 器 ,读者 可 结合 图 6. 4.67(4 位 
节拍 脉冲 仿真 时 序 图 ) 理 解 5 位 顺序 脉冲 发 生 器 。 

(4) 逐次 台 近 寄存 器 。 它 由 RS 触发 器 组 成 ,在 节拍 脉冲 作用 下 记 下 每 次 比较 结果 ,并 
向 D/A 转换 器 提供 输入 数码 。 


2. 逐次 逼近 原理 


逐次 逼近 类 似 计算 机 程序 中 的 折 半 查找 ,可 通过 图 8. 3. 6 所 示 的 区 间 分 割 原 理 来 理解 
逐次 逼近 。 图 中 假定 输入 数据 zx 位 于 数据 轴 [a、6j 之 间 , 假 定 区 间 [La、6bj] 可 进一步 划分 为 8 个 
子 区 间 ( 用 数字 0~7 表示 ), 则 可 通过 下 面 的 方法 判断 输入 z 位 于 区 间 [e 、 纪 的 哪 一 个 子 区 间 : 
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(1) 先 取 区 间 [a.0] 中 值 ( 子 区 间 4) 与 输入 x 比较 ,可 判 a 
断 z 属 于 区 间 [a.6] 的 右 半 区 。 f 一 一 4 
(2) 取 区 间 [a.6] 右 半 区 的 中 值 ( 子 区 间 6) 与 输入 xz 比 各 | 
较 ,可 判断 x 属于 区 间 [a、 候 右 半 区 的 左 半 区 。 Ha 





(3) 取 区 间 [a、] 右 半 区 的 左 半 区 的 中 值 ( 子 区 间 5) 与 输 。 图 8.3.6 逐次 逼近 原理 
入 工 比 较 , 可 判断 工 属 于 子 区 间 5。 

上 述 过 程 便 是 A/D 转换 中 的 逐次 允 近 原理 。 有 兴趣 的 读者 可 结合 下 面 内 容 进 一 步 理 
解 上 面 逐 次 逼近 原理 的 电路 实现 方法 。 

设 输入 信号 为 4. 9V, 量 化 单位 A 为 1V, 令 转换 控制 信号 UL 二 1。 转 换 前 初 态 (QoQ1Qz 
QQ4) 为 10000、 逐 次 允 近 寄存 器 输出 dsd1do 为 000。 

Q@ 当 第 1 个 CP 脉 冲 到 来 时 ,Qu=1(Q 一 Q, 为 0), 逐 次 到 近 寄 存 器 输出 dadido 王 100 
( 取 区 间 中 值 )。 该 数据 送 给 3 位 D/A 转换 器 ,得 到 参考 电压 Uo 二 4 一 0.5 二 3. 5V( 为 保证 
转换 精度 ,图 中 D/A 转换 器 输出 产生 了 一 A/2 的 偏 移 。 

电压 比较 器 C 将 参考 电压 Uo 与 采样 系统 保持 的 瞬间 输入 信号 Ur 进行 比较 , 当 U? 二 
Uo 时 输出 Uc 二 0; 当 U 二 Uo 时 输出 Uc 二 1。 由 于 Ur ==4.9V, 故 输出 Uc=0。 

由 于 CP 脉冲 的 作用 ,5 位 顺序 脉冲 发 生 器 右 移 ,输出 (QuQiQ:QsQ, ) 为 01000。 

@ 当 第 2 个 CP 脉 冲 到 来 时 ,Qi=1( 其 余 Q 均 为 0), 逐 次 通 近 寄存 器 输出 应 根据 上 一 
次 比较 结果 选择 左 半 区 或 右 半 区 中 值 作 为 进一步 比较 的 参考 。 

Qi 二 1 将 使 di 二 1( 取 左 半 区 或 右 半 区 的 中 值 ) , 故 可 通过 是 否 保留 ds 的 “1 来 确定 是 选 
择 左 半 区 还 是 右 半 区 。 显 然 ,Uc 二 1,2 号 RS 触发 器 尽 端 为 1,2 号 RS 触发 器 清 零 ; Uc 一 0， 
2 号 RS 触发 器 RR 端 为 0,RS 触发 器 状态 不 变 。 即 当 UY 二 Uo 时 ,选择 右 半 区 ; 反之 ,选择 左 
半 区 。 由 于 Uc 二 0, 故 选择 右 半 区 ,dzd1ido = 二 110。 经 3 位 D/A 转换 器 得 到 参考 电压 Uo 二 
6 一 0.5 二 5. 5V。 由 于 Ur? =4.9V, 故 输出 Uc=1。 

5 位 顺序 脉冲 发 生 器 继续 右 移 ,输出 (QuQiQzQsQ, ) 为 00100。 

@ 当 第 3 个 CP 脉冲 到 来 时 ,Q:=1( 其 余 Q 均 为 0), 逐 次 通 近 寄存 器 输出 应 根据 上 一 
次 比较 结果 选择 待 比较 区 间 的 中 值 作为 进一步 比较 的 参考 。 

Q:=1 将 使 do 二 1( 待 比较 区 间 的 中 值 ), 故 可 通过 是 否 保留 di 的 “1” 来 确定 是 选择 上 一 
次 比较 区 间 的 左 半 区 还 是 右 半 区 (由 于 2 号 RS 触发 器 R 端 为 0.RS 触发 器 状态 不 变 , 故 d; 
的 值 不 变 )。 由 于 Uc 二 1, 故 选择 左 半 区 ,dzdid。o 二 101。 经 3 位 D/A 转换 器 得 到 参考 电压 
Uo 二 5 一 0.5 二 4. 5V。 由 于 Ur 一 4. 9V, 故 输出 Uc 一 0。 

5 位 顺序 脉冲 发 生 器 继续 右 移 .输出 (QuQiQsQsQ, ) 为 00010。 

@ 当 第 4 个 CP 脉 冲 到 来 时 ,Qs: 王 1( 其 余 Q 均 为 0), 逐 次 通 近 寄存 器 将 确定 选择 上 一 
次 比较 区 间 的 左 半 区 还 是 右 半 区 作为 最 终结 果 。 
于 Uc 王 1, 故 选择 右 半 区 ,dzdido 王 101 ,为 最 终结 果 。 
5 位 顺序 脉冲 发 生 器 继续 右 移 ,输出 (QuQiQzQsQ, ) 为 00001。 
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@ 当 第 5 个 CP 脉冲 到 来 时 ,Q 一 1( 其 余 Q 均 为 0),dzdido 保 持 不 变 , 同 时 ,由 于 Q 王 1， 
将 最 终结 果 输 出 。 

5 位 顺序 脉冲 发 生 器 继续 右 移 , 输 出 (QoQ1QzQsQs) 为 10000。 

综 上 所 述 , 从 逐次 到 近 过 程 可 以 看 出 ,三 位 输出 的 A/D 转换 器 完成 一 次 转换 需要 5 个 
CP 脉冲 信号 的 周期 ,可 以 证 明 ,n 位 输出 的 A/D 转换 器 完成 一 次 转换 需要 n 十 2 个 CP 脉冲 
信号 的 周期 , 故 转换 速度 不 够 高 。 但 逐次 允 近 型 A/D 转换 器 的 分 辨 率 高 ,转换 误差 较 低 , 是 
目前 应 用 比较 广泛 的 一 种 A/D 转换 器 。 


8.3.3 其 他 常用 模 / 数 转换 器 


1. 并 联 比较 型 A/D 转换 器 








并 联 比较 型 A/D 转换 器 属于 直接 型 A/D 转换 器 ,将 输入 的 模拟 电压 直接 转换 为 输出 
的 数字 量 。 如 图 8. 3.7 所 示 为 3 位 并 联 比较 型 A/D 转换 器 原理 图 ,包括 电压 比较 器 、 代 码 
转换 器 、 寄 存 器 3 个 部 分 。 





dl 


dh 























图 8.3.7 3 位 并 联 比较 型 A/D 转换 器 原理 图 
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依照 如 图 8. 3. 4(b) 所 示 的 四 舍 五 人 的 量化 方法 ,选择 量化 单位 A 为 疼 User。 电 阻 分 压 


器 产生 证 User 一 拉 Ursr 之 间 的 7 个 比较 电 平 ,并 将 这 7 个 比较 电 平 作为 比较 基准 分 别 接 到 


7 个 比较 器 的 输入 端 。 同 时 ,将 输入 电压 加 到 每 个 比较 器 的 另 一 个 输入 端 ,与 这 7 个 基准 电 
平 进行 比较 , 若 大 于 某 个 基准 电 平 则 输出 为 1, 反 之 为 0。 

输入 电压 与 7 个 基准 电 平 进行 比较 ,比较 结果 可 从 大 于 0 个 基准 电 平 到 大 于 7 个 基准 
电 平 等 8 个 状态 变化 ,相应 地 将 获得 8 个 输出 代码 。 每 个 输出 代码 具有 7 个 二 进 制 位 ,对 应 
转换 结果 中 的 一 个 3 位 二 进 制 数 。 可 用 一 个 7 输入 .3 输出 的 组 合 逻 辑 电 路 来 实现 电压 比 
较 器 直接 比较 结果 到 3 位 转换 结果 的 转换 。 有 兴趣 的 读者 可 根据 该 逮 辑 问题 的 特点 ,自行 
设计 该 组 合 逻辑 电路 。 

转换 完成 后 ,在 时 钟 信 号 CP 的 作用 下 ,将 3 位 二 进 制 数 存 人 寄存 器 中 后 结束 本 次 
转换 。 

并 联 型 A/D 转换 器 最 大 优点 是 转换 速度 快 ,因此 也 称 闪 速 A/D 转换 器 ,如 8 位 A/D 
转换 器 ADC08100 的 转换 时 间 仅 为 10ns; 主要 缺点 是 电路 复杂 ,n 位 的 A/D 转换 器 中 , 需 
要 使 用 2 个 电压 比较 器 ,相应 的 代码 转换 电路 输入 也 有 2" 个 。 





2. 半 闪 速 A/D 转换 器 


为 了 在 增加 输出 位 数 的 同时 不 使 电路 的 规模 过 于 膨胀 ,可 将 并 联 型 A/D 转换 器 和 反馈 
比较 型 A/D 转换 器 二 者 结合 ,采用 “ 半 闪 速 ” 的 电路 结构 。 

如 图 8. 3. 8 所 示 为 8 位 半 闪 速 A/D 转换 器 原理 图 ,包括 两 个 4 位 的 并 联 型 内 速 A/D 
转换 器 和 一 个 4 位 的 D/A 转换 器 。 







d 





U 采样 -保持 一 | 4 位 ADCI1 





dh 
4 位 DAC 


电压 放大 器 
ds 


do 





图 8.3.8 8 位 半 闪 速 A/D 转换 器 


输入 电压 先 与 高 4 位 的 并 联 型 内 速 A/D 转换 器 ADC1 的 15 个 基准 电 平 进行 比较 , 相 
应 地 获得 一 个 4 位 的 二 进 制 数 ,对 应 转换 结果 的 高 4 位 二 进 制 数 。 将 获得 的 4 位 的 二 进 制 
数 反馈 给 4 位 的 DAC, 输 出 相应 的 模拟 电压 值 。 

将 输入 电压 减 去 4 位 的 DAC 输出 相应 的 模拟 电压 值 , 可 获得 相应 的 残余 电压 用 于 低 4 
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位 二 进 制 数 的 转换 。 

显然 ,对 残余 电压 进行 量化 的 单位 为 高 4 位 ADC1 的 量化 单位 的 1/16 ,相应 的 转换 参 
考 电压 也 为 ADC1 的 转换 参考 电压 的 1/16 。 为 保证 ADC1、ADC2 两 个 转换 器 使 用 相同 的 
转换 参考 电压 ,避免 ADC2 工作 在 微弱 输入 信号 的 工作 状态 ,可 将 残余 电压 用 电压 放大 器 
放大 16 倍 后 送 ADC2 。 

显然 ,ADC2 需要 等 ADC1 转换 完成 且 4 位 DAC 也 转换 完成 后 才 可 求 出 正确 的 转换 结 
果 ,转换 速度 将 显著 地 慢 于 纯粹 的 并 联 型 A/D 转换 器 。 尽 管 如 此 , 半 闪 速 A/D 转换 器 的 转 
换 速度 依然 是 比较 快 的 ,如 半 闪 速 A/D 转换 器 ADC0820 的 转换 时 间 仅 为 1. 5ns。 此 外 , 半 
闪 速 A/D 转换 器 大 大 降低 了 电路 的 复杂 程度 。 如 图 8. 3. 8 所 示 的 8 位 半 闪 速 A/D 转换 器 
的 每 个 4 位 ADC 只 需要 15 个 电压 比较 器 , 共 需 要 30 个 电压 比较 器 ,而 8 位 纯粹 的 并 联 型 
A/D 转换 器 需要 255 个 电压 比较 器 。 
其 他 常用 的 A/D 转换 器 还 有 双 积 分 型 A/D 转换 器 、V-F 变换 型 A/D 转换 器 等 。 
双 积分 型 A/D 转换 器 属于 电压 一 时 间 变 换 型 A/D 转换 器 ,其 基本 原理 是 通过 积分 器 
将 模拟 电压 信号 变换 为 与 之 成 正比 的 时 间 宽 度 信号 ,然后 在 这 个 固定 的 时 间 宽 度 里 对 固定 
频率 的 时 钟 脉冲 计数 ,从 而 获得 最 终结 果 。 

双 积 分 型 A/D 转换 器 的 主要 优点 是 具有 很 强 的 抗 干 扰 能 力 , 电 路 比较 简单 ,便于 集成 , 容 
易 提 高 分 辩 率 ; 主要 缺点 是 需要 双 积 分 过 程 ,所 以 转换 速度 较 低 ,一 般 为 几 毫秒 到 几 十 毫秒 。 

V-F 变换 型 A/D 转换 器 为 电压 一 频率 变换 型 A/D 转换 器 ,其 基本 原理 是 通过 压 控 振 
荡 器 (VCO) 将 模拟 电压 信号 变换 为 与 之 成 正比 的 频率 信号 ,然后 在 一 个 固定 的 时 间 间 隔 里 
对 得 到 的 频率 信号 计数 ,从 而 获得 最 终结 果 。 

V-F 变换 型 A/D 转换 器 的 主要 优点 是 VCO 的 输出 信号 是 一 个 频率 信号 ,便于 传输 和 
检 出 ,非常 适合 于 在 遥测 .遥控 系统 中 应 用 ,也 具有 很 强 的 抗 干扰 能 力 。 其 主要 缺点 其 精度 
取决 于 VCO 的 线性 度 和 稳定 度 ,一般 的 V/F 型 A/D 转换 器 的 线性 误差 均 较 大 ; 另 一 个 缺 
点 是 转换 速度 也 较 低 。 

对 于 双 积 分 型 A/D 转换 器 、V-F 变换 型 A/D 转换 器 ,有 兴趣 的 读者 可 参考 相关 书籍 。 


8.3.4 模 / 数 转换 器 的 实例 


A/D 转换 器 集成 芯片 种 类 较 多 ,下 面 以 ADC0809 为 例 介 绍 其 功能 及 





















































回避 可 9 
图 8. 3. 9 所 示 为 ADC0809 的 引 脚 图 ,为 8 路 输入 3 位 逐次 逼近 型 A/D 转换 器 。 其 转 
换 原 理 与 图 8. 3. 5 所 示 3 位 逐次 通 近 型 A/D 转换 器 转换 原理 相同 。 另 外 , 它 从 方便 应 用 角 
度 增 加 了 模拟 输入 通路 选择 ,输出 锁 存 及 控制 等 。 

各 引 脚 功能 如 下 : 

IN 一 IN : 8 路 模拟 量 输入 端 。 

A,B,C: 8 路 模拟 量 输入 选择 控制 端 , 按 (CBA) 排 列 顺序 选择 对 应 的 模拟 输入 量 , 如 


应 用 
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(CBA) 王 (001): 选 择 IN 作为 输入 进行 转换 。 
ALE: 地 址 锁 存 输入 端 ,高 电 平 有 效 ,可 加 正 脉冲 。 
Do 一 D; : 8 路 数字 量 输 出 端 。 
EOC: 转换 结束 输出 端 ,高 电 平 有 效 。 
EOUT: 输出 允许 端 ,高 电 平 有 效 。 
START: 转换 启动 信号 输入 端 ,可 加 正 脉 冲 ,上 升 沿 转换 器 清 零 , 下 降 沿 开 始 转 换 。 
CP: 外 部 时 钟 输入 端 ,典型 频率 为 640kHz。 
UREF(—) »UREFc+) 各 转换 器 参考 电源 输入 端 。 
Upo ,GND: 转换 器 工作 电源 ,电压 为 十 5V。 
ADC0809 的 应 用 实例 如 图 8. 3. 10 所 示 。 实 现 A/D 转换 的 过 程 如 下 : 
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(1) 在 UL 端 加 一 个 具有 一 定时 间 宽 度 的 正 脉 冲 (UL 二 1, 电 路 对 输入 信号 采样 ; 待 采样 
信号 稳定 后 ,UL 二 0,LF198 将 对 采样 信号 保持 一 段 时 间 供 A/D 转换 ) 。 

(2) 在 ALE 端 加 一 个 正 脉 冲 ,选择 INo 进 入 A/D 转换 器 。 

(3) 延 时 一 个 时 钟 信号 。 

(4) 在 START 端 加 一 个 正 脉冲 ,启动 A/D 转换 器 对 IN 进行 转换 。 

(5) 反复 查询 EOC 状态 ,直到 EOC=1。 

(6) 令 EOUT=1, 读 取 Du 一 D, 。 


8.3.5 模 / 数 转换 器 的 转换 精度 与 转换 速度 


1. 转换 精度 
在 A/D 转换 器 中 ,用 分 辨 率 和 转换 误差 描述 转换 精度 。 
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(1) 分 辩 率 。 分 辩 率 以 输出 二 进 制 或 十 进 制 数 字 的 位 数 来 表示 , 它 说 明 A/D 转换 器 对 
输入 信号 的 分 辨 能 力 。 输 出 为 位 二 进 制 数 的 A/D 转换 器 能 区 分 输入 模拟 电压 信号 的 2 
个 不 同等 级 。 

(2) 转换 误差 。 转 换 误差 以 相对 误差 来 表示 。 它 表示 模 数 转 换 器 实际 输出 的 数字 量 和 
理想 输出 数字 量 之 间 的 差别 ,并 用 最 低 有 效 位 的 倍数 来 表示 。 例 如 ,给 出 相对 误差 小 于 或 
等 于 1/2LSB, 表 明 实际 输出 的 数字 量 和 理论 上 应 得 到 的 输出 数字 量 之 间 的 误差 不 大 于 最 
低位 的 1/2。 





2. 转换 速度 


A/D 转换 器 的 转换 速度 主要 取决 于 转换 电路 的 类 型 ,不 同类 型 的 A/D 转换 器 速度 相 
差 很 大 。 

并 联 型 A/D 转换 器 的 转换 速度 最 高 ,8 位 输出 单 片 集成 A/D 转换 器 的 转换 时 间 一 般 
不 超过 50ns。 逐 次 通 近 型 A/D 的 转换 器 次 之 ,8 位 输出 单 片 集成 A/D 转换 器 的 转换 时 间 
一 般 为 10 一 50ws。 间 接 转换 器 的 转换 速度 要 低 得 多 ,例如 双 积分 型 单 片 集成 模 数 转换 器 的 
转换 时 间 ,大 都 为 几 十 毫秒 至 几 百 毫秒 。 

复习 与 思考 

8. 3.1 在 如 图 8.3.5 所 示 A/D 转换 器 中 , 设 输入 信号 为 3.7V, 量 化 单位 A 为 1V ,说 
明 其 A/D 转换 过 程 及 最 终 转 换 结果 。 

8. 3.2 如 图 8.3.5 所 示 A/D 转换 器 的 最 小 可 分 辨 电压 为 多 少 ( 量 化 单位 A 为 1V)? 

8. 3.3 利用 你 所 学 的 知识 设计 如 图 8. 3.7 所 示 3 位 并 联 比较 型 A/D 转换 器 中 的 代码 
转换 电路 。 


习题 


8-1 填空 题 
1. 常见 的 非 电 物理 量 可 通过 相应 的 传感器 等 变换 为 随时 间 连 续 变 化 的 电信 号 , 称 为 
。 如 果 要 将 这 些 送 到 数字 系统 中 处 理 , 必 须 先 将 这 些 转换 成 数 

字 量 ,实现 这 一 功能 的 电路 称 为 ,简称 或 

2. 可 以 将 D/A 转换 器 看 成 是 一 个 , 它 是 将 输入 的 二 进 制 数字 信号 D( 或 称 为 
编码 信和 号) 转换 (翻译 ) 成 模拟 信号 ,并 以 的 形式 输出 。D/A 转换 器 所 能 分 辨 出 的 
最 小 输出 电压 与 最 大 输出 电压 之 比 称 为 n 位 D/A 转换 器 分 辩 率 为 

3. 在 用 数字 量 表示 采样 电压 时 ,也 必须 将 它 化 成 这 个 单位 的 整数 倍 , 这 个 转 
化 过 程 称 为 。 所 规定 的 单位 称 为 :用 A 表示。 将 的 数 
值 用 二 进 制 代码 表示 , 称 为 5 
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4. A/D 转换 器 最 大 优点 是 转换 速度 快 ,也 称 A/D 转换 器 ,主要 缺 
点 是 电路 复杂 。n 位 的 A/D 转换 器 中 ,需要 使 用 个 电压 比较 器 ,相应 的 代码 转换 
电路 输入 也 有 个 ,可 将 A/D 转换 器 和 反馈 比较 型 A/D 转换 器 二 者 结合 ， 
这 种 电路 结构 称 为 的 电路 结构 。 

8-2 ”分析 应 用 题 

1. 在 如 图 8. 2.5 所 示 的 倒 工 形 电阻 网 络 D/A, 已 知 R=Rr,Unsr 一 一 8V, 试 计算 输入 
数字 量 从 全 0 变 到 全 1 时 ,输出 电压 的 变化 范围 。 

2. 已 知 D/A 转换 器 的 最 小 分 辨 电压 Uiss 二 2. 442mV, 最 大 满 刻度 输出 模拟 电压 
Uom 二 10V, 求 该 转换 器 输入 二 进 制 数 字 量 的 位 数 n。 

3. 在 10 位 二 进 制 数 的 D/A 中 ,已 知 最 大 满 刻 度 输出 模拟 电压 Uom 二 5V, 求 最 小 分 辨 
电压 Uiss 和 分 辨 率 。 

4. 已 知 某 D/A 电路 的 输入 二 进 制 数 字 量 的 位 数 z= 9, 最 大 满 刻度 输出 模拟 电压 
Uom 二 5V , 试 求 最 小 分 辨 电压 ULss 、 分 辨 率 和 参考 电压 Un 。 

5. 求 如 题 图 8. 1 所 示 电 路 中 Uo 的 值 。 














题 图 8.1 


6. 如 图 8. 2. 8 所 示 权 电容 网 络 D/A 转换 器 中 的 参考 电压 Uree 二 10V ,输入 的 数字 量 
D, D, D, Du=1000, 求 电路 中 Uo 的 值 。 

7. 如 题 图 8. 2 所 示 电 路 中 ,输入 电压 Ui 王 20mV, 输 入 的 10 位 二 进 制 数 10 进 制 值 为 
32, 求 电路 中 Uo 的 值 。 
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题 图 8.2 
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8. 在 A/D 转换 过 程 中 ,量化 有 哪 两 种 方式 ? 它们 各 自 产 生 的 量化 误差 是 多 少 ? 试 举 
例 说 明 。 

9. 已 知 输入 电压 Ui 二 0~10V; 对 于 "一 4 的 逐次 逼近 A/D 转换 器 电路 ,用 四 舍 五 人 方 
式 量化 , 求 U1 二 6. 28V 时 ,输出 的 数字 量 D3D:D1D。。 
0. 已 知 输入 电压 Ui 二 0~8V; 对 于 n= 二 4 的 逐次 逼近 A/D 转换 器 电路 ,用 四 舍 五 入 方 
式 量化 , 求 U1 二 5. 28V 时 ,输出 的 数字 量 D3D:D1D。。 
1. 在 逐次 和 逼 近 A/D 转换 器 中 , 若 要 求 输出 8 位 二 进 制 数 码 , 说 明 输 入 电压 为 20. 5V 
时 ,输出 8 位 二 进 制 数 码 是 什么 ? 假设 D/A 转换 器 输出 电压 的 阶梯 是 0.1V。 
2. 试 比较 直接 式 A/D 转换 和 间接 式 A/D 转换 的 优 缺 点 。 
3. 在 如 图 8. 3. 10 所 示 电 路 中 ,假定 U1 二 3. 35V ,工作 电源 为 十 5V ,假定 ADC0809 采 
用 只 会 不 人 法 进行 转换 , 求 最 终 转 换 结果 。 
4. D/A 转换 器 和 A/D 转换 器 的 转换 精度 及 转换 速度 与 哪些 因素 有 关 ? 
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脉冲 单元 电路 人。 一 


本 章 要 点 : 

脉冲 电路 是 绝 大 多 数 数字 系统 的 必 备 电路 。 学 习 本 章 应 理解 脉冲 信号 的 基本 参数 ; 理 
解 施 密 特 触发 器 、 单 稳 态 触发 器 、 多 谐振 荡 器 等 脉冲 电路 的 特点 ; 在 此 基础 上 ,掌握 利用 
555 定时 器 构成 施 密 特 触发 器 \ 单 稳 态 触发 器 、 多 谐振 荡 器 等 脉冲 电路 的 方法 。 


9.1 概述 





脉冲 信号 是 一 种 持续 时 间 极 短 的 电压 或 电流 波形 ,如 数字 系统 的 时 钟 信 
号 。 时 钟 信 号 是 一 种 矩形 脉冲 信号 ,是 时 序 逻 辑 电 路 的 基本 工作 信号, 它 可 通过 脉冲 单元 
电路 来 获得 。 

前 面 各 章 涉及 的 矩形 脉冲 为 理想 脉冲 ,实际 的 矩形 脉冲 波形 如 图 9. 1. 1 所 示 。 下 面 介 
绍 与 矩形 脉冲 波形 相关 的 主要 参数 。 
永 冲 幅度 U，: 脉冲 电压 的 最 大 变化 量 称 为 脉冲 幅度 。 
永 冲 周期 了 : 周期 性 的 重复 脉冲 ,其 两 个 相 邻 脉冲 之 
间 的 时 间 间 隔 , 称 为 脉冲 的 周期 了。 周期 了 的 倒数 了 一 
1/T, 称 为 脉冲 的 频率 。 图 9.1.1 抵 形 波 的 参数 
上 升 沿 时 间 t,: 脉冲 电压 幅度 从 0. 1 上升 到 0. 9U。。 
所 需 的 时 间 称 为 脉冲 的 前 沿 上 升 时 间 ( 上 升 沿 时 间 ) 。 
下 降 沿 时 间 4: 脉冲 电压 幅度 从 0. 9Us 下降 到 0. 1U。 所 需 的 时 间 称 为 脉冲 的 后 沿 下 降 
时 间 ( 下 降 沿 时 间 ) 。 
永 冲 宽度 t* : 从 脉冲 前 沿 上 升 到 0. 5Us 处 开始 ,到 脉冲 后 沿 下 降 到 0. 5Uu 处 为 止 的 一 
段 时 间 , 称 为 脉冲 宽度 。 

占 空 比 4: 脉冲 宽度 人 与 脉冲 周期 工 的 比值 , 即 一 4*/T。 
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上 述 各 参数 含义 可 通过 图 9. 1. 1 来 进一步 理解 。 利 用 这 些 参数 ,可 以 表示 矩形 脉冲 的 
基本 特性 。 

显然 ,对 于 理想 的 矩形 脉冲 ,其 上 升 沿 时 间 和 下 降 沿 时 间 均 为 零 。 

获取 矩形 脉冲 的 方式 主要 有 两 种 : 一 种 是 利用 各 种 形式 的 多 谐振 荡 器 电路 直接 产生 需 
要 的 矩形 脉冲 ; 另 一 种 是 利用 各 种 整形 电路 把 已 有 的 非 矩 形 脉冲 周期 信号 变换 为 符合 要 求 
的 矩形 脉冲 。 
脉冲 电路 是 用 来 产生 和 处 理 脉 冲 信号 的 电路 。 时 钟 信 号 是 时 序 电路 的 工作 信号 ,产生 
时 钟 的 脉冲 电路 是 绝 大 多 数 数字 系统 的 必 备 电路 。 常 用 的 脉冲 波形 产生 、 整 形 电路 有 施 密 
特 触发 器 、 单 稳 态 触发 器 、 多 谐振 荡 器 等 。 必 须 指出 ,脉冲 电路 和 数字 电路 是 两 种 性 质 完全 
不 同 的 电路 ,脉冲 电路 中 的 触发 器 和 数字 电路 中 的 触发 器 也 是 两 个 完全 不 同 的 概念 ,通过 
后 面 的 学 习 将 看 到 二 者 之 间 存 在 着 本 质 的 区 别 。 























9.2 施 密 特 触发 器 


施 密 特 和 触发 器 是 脉冲 波形 变换 中 经 常 使 用 的 一 种 电路 ,应 用 十 分 广泛 。 
9.2.1 什么 是 施 密 特 触发 器 


施 密 特 触发 器 逻辑 符号 如 图 9. 2. 1 所 示 。 如 图 9. 2. 1(b) 所 示 施 密 特 触 
发 器 也 称 施 密 特 反 相 器 。 施 密 特 触发 器 的 电压 传输 特性 如 图 9. 2. 2 所 示 。 





udu 




















(b) 


图 9.2.1 逻辑 符号 图 9.2.2 传输 特性 


由 如 图 9. 2. 2 所 示 电 压 传输 特性 可 看 出 ， i 两 个 稳 态 ,而 且 每 个 稳 态 都 
需要 外 加 信和 号 才能 维持 ,一旦 输入 信号 撤除 后 , 稳 态 会 自动 消失 。 此 外 ,电压 传输 特性 还 有 
两 个 特殊 的 值 : Ur+ 和 Uz- 。 把 输入 信号 Ui( 电 路 中 ,习惯 上 直流 量 用 大 写 字母 表示 ,交流 
量 用 小 写字 母 表示 ,本 书 脉冲 电路 单元 统一 用 大 写字 母 表示 各 信和 号) 从 低 电 平 上 升 的 过 程 
中 ,电路 由 一 个 稳 态 转换 到 另 一 个 稳 态 所 对 应 的 输入 电 平 称 为 接 通 电位 , 记 为 Ur+。 输 入 
信号 从 高 电 平 的 下 降 过 程 中 电路 由 一 个 稳 态 转换 到 另 一 个 稳 态 所 对 应 的 输入 电 平 称 为 断 
开 电 位 , 记 为 UT-。 

施 密 特 触发 器 在 性 能 上 具有 两 个 重要 的 特点 : 
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(1) 接 通电 位 Ur+ 和 断 开 电位 Ut- 不 相同 ,满足 Ur+ 之 U7-。 
定义 Ur+ .UT- 的 差 为 回 差 电压 AUr。 回 差 电 压 是 施 密 特 触 发 器 的 重要 参数 ,有 
AUr = Ur+ — Ur (9 训 

(2) 施 密 特 触发 器 可 以 将 变化 非常 缓慢 的 输入 脉冲 波形 ,整形 成 为 适合 于 数字 电路 所 
需要 的 矩形 脉冲 。 

综 上 所 述 , 施 密 特 触发 器 并 不 是 第 5 章 中 介绍 的 触发 器 ,二 者 是 性 质 完全 不 同 的 两 种 电 
路 。 施 密 特 触发 器 没有 存储 功能 ,输出 端的 逻辑 状态 随 输入 端的 状态 改变 ,是 脉冲 电路 的 
一 种 。 施 密 特 触发 器 的 英文 名 称 (Schmitt Trigger) 和 第 5 章 中 介绍 的 触发 器 (Flip-Flop) 的 
英文 名 称 原本 也 截然 不 同 , 但 是 最 初 将 Schmitt Trigger 译 成 中 文 时 用 了 “ 施 密 特 触发 器 ”这 
个 名 称 并 一 直 被 沿用 。 读 者 切记 不 可 将 二 者 混淆 。 


9.2.2 用 门 电路 组 成 的 施 密 特 触发 器 


如 图 9. 2.3 所 示 为 用 CMOS 门 电路 组 成 的 施 密 特 触发 器 。 工 作 原 理 简 
要 分 析 如 下 : 

CMOS 电路 标准 低 电 平 为 OV ,标准 高 电 平 为 电源 值 Upo, 输 入 电流 近似 为 omA ,净值 
电 平 约 为 1/2Upp。 依 照 CMOS 电路 的 特点 ,如 图 9. 2. 3 所 示 电 路 具有 两 个 稳 态 , 且 每 个 稳 
态 需要 相应 的 输入 维持 。 

当 输 入 Ui=0 时 ,Uo 二 1,Uo= 二 0, 电 路 处 于 稳 态 。 

类 似 地 , 当 输入 Ur=1 时 ,Uo 二 0,Uo==1, 电 路 也 处 于 稳 态 。 

下 面 计算 如 图 9. 2. 3 所 示 电 路 的 接 通 电位 UT+ 。 

Ui 二 0 时 ,Uo 二 0, 因 此 ,Ua 二 0(0V)。 

当 Ui 从 低 电 平 上 升 时 ,Uo 将 暂时 保持 0V 不 变 。 因 为 UI>Uo, 电 流 守 实际 方向 如 
图 9.2.4 所 示 ,UA 电 位 将 上 升 。 
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图 9.2.3 用 CMOS 门 电路 组 成 的 施 密 特 触发 图 9.2.4 接 通电 位 Ur 


当 UA 电 位 上 升 到 阔 值 电 平 (1/2Unpo) 后 , 门 G1 输出 Uo 将 翻转 到 0,Uo 二 1, 在 即将 翻转 
的 瞬间 ,Ui、Uo、Us 实 际 电 位 如 图 9.2.4 所 示 。 有 





























Us= Ui =iR1+Us — RR +U, 
2 
1 Ri i 要 
2 Upp 已 Upp (1 Re) 2UPD C9. 2.2) 
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继续 计算 如 图 9. 2. 3 所 示 电 路 的 断 开 电位 Ur- 。 
Ui 二 1 时 ,Uo 二 1, 因 此 ,UA 二 1(Upp)。 


当 Ui 从 高 电 平 往 下 降 时 ,Uo 将 暂时 保持 1(Upo) 不 变 。 因 为 Uo 这 U1, 电流 i 的 实际 方 
向 如 图 9. 2.5 所 示 ,Ua 电位 将 下 降 。 


当 Ua 电 位 下 降 到 阔 值 电 平 (1/2Upp) 后 , 门 G1 输出 Uo 将 翻转 到 1,Uo==0, 在 即将 翻转 









































的 瞬间 ,Ui、Uo、Ua 实 际 电位 如 图 9.2.5 所 示 。 有 
本 三 
及: 
Ri Rav 
FUPp 2 Upp (1 Re 二 Upp 《952.3) 
1 及 
5 Upp 
RivU Ur 
证 ye ce [> 一 > | ob 
N GI G2 
于 12Upo os 


图 9.2.5 断 开 电位 Ur- 
显然 ,为 保证 Ur- 为 正 值 , 有 Ra:>RR ,可 求 出 回 差 电压 为 


AUr = Un — Ur (1 + 种 ) 二 om (1 是 ) 计 om 


当然 ,脉冲 处 理 电路 的 最 主要 的 目标 是 获得 高 性 能 的 脉冲 。 在 如 图 9. 2. 3 所 示 电 路 中 ， 
从 低 电 平 上 升 , 当 Ui 二 Ur ,Us 二 1/2Upo 时 ,为 确保 电路 迅速 进入 额定 状态 ,将 引发 一 个 
正 反馈 过 程 ,具体 如 下 : 














R 
忌 Um (9.2.4) 





内 1 一 一 一 Uo 1 一 一 Lof 


类 似 地 ,在 如 图 9. 2. 3 所 示 电 路 中 ,Ui 从 高 电 平 往 下 降 , 当 Ui 二 Ur- ,UA 王 1/2Upp 时 ,为 
确保 电路 迅速 进入 额定 状态 ,将 引发 男 一 个 正 反 馈 过 程 ,具体 如 下 : 


Wo Uort oo ho 





上 面 两 个 正 反 馈 过程 确 保 了 如 图 9. 2. 3 所 示 脉 冲 电路 输出 脉冲 的 上 升 沿 、 下 降 沿 均 非 
常 陡峭 。 


【 例 9.2.1】 在 如 图 9. 2. 3 所 示 电 路 中 ,如 果 要 求 接 通电 位 Ur+ 一 7V, 回 差 电压 
AU+ 二 4V, 求 Ri 、R: 及 Unpp 的 值 。 


解 式 (9.2.2) 和 式 (9.2.4), 有 




















Un = (1+ 是 )3Um =7V 
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求解 上 面 的 方程 组 ,有 
Ri/R: = 0.4, Un = 10V 
根据 集成 门 电路 应 用 要 求 , 反 相 器 G2 输出 高 电 平 时 的 负载 电流 不 得 超过 最 大 允许 值 
| Toawax| ,假定 使 用 CC4069 集成 六 反 相 器 CMOS 门 , 查 手册 , 当 Uno 二 10V 时 ,| Tonmax | 二 
1.3mA。 
由 图 9.2.5, 有 


Rs > LF 一 95 3.85kQ 


可 选 Ri 二 30kQ，, Rs 二 75kQ。 
当然 ,也 可 用 TTL 门 电路 组 成 施 密 特 触发 器 ,参考 电路 如 图 9. 2. 6 所 示 。 有 兴趣 的 读 
者 可 自己 分 析 其 工作 原理 。 





图 9.2.6 用 TTL 门 电路 组 成 的 施 密 特 触 发 器 


9.2.3 集成 施 密 特 触发 器 


为 提高 集成 度 ,改善 集成 电路 性 能 ,集成 的 施 密 特 触发 器 当然 不 会 采用 如 图 9. 2. 3 和 
图 9. 2.7 所 示 的 用 门 电路 构成 施 密 特 触发 器 的 方法 构成 施 密 特 触 发 器 。 集 成 的 施 密 特 触 
发 器 一 般 直 接 采 用 三 极 管 .MOS 管 等 器 件 直接 实现 施 密 特 触 
发 器 ,通过 附加 输入 、 输 出 等 接口 电路 提高 集成 电路 的 接口 
性 能 。 

如 图 9.2.7 所 示 为 用 晶体 管 构成 的 施 密 特 触发 器 电路 。 
当 输 入 U =0 时 , Ti 截止 ,本 集 电 极为 高 电 平 ,T; 饱 和 ， 
Uo 二 0。 当 输入 Ui 二 1 时 ,全 饱和 ,人 丁 集 电 极为 低 电 平 .T: 截 
入 ,V6=1。 

当 Ui 从 低 电 平 开始 上 升 时 ,TT 保持 截止 ,Ts 导 通 ,Uo 将 暂 
时 保持 0 不 变 。 当 Ui 上 升 到 Ur+ 时 ,Ti 导 通 ,T: 截 止 ,Uo 二 1。 
有 图 9.2.7 施 密 特 触发 器 

Ur ~ ics X Rs + UspEoNcry 

当 U1 从 高 电 平 开始 下 降 时 ,Ti 保持 导 通 ,T; 截 止 ,Uo 将 暂时 保持 1 不 变 。 当 Ui 从 高 电 

平 下 降 到 Ut- 时 ,全 截止 ,T, 导 通 ,Uo 一 0。 有 
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UT oS icl X Rs + UBpEoNcTD 

电阻 Rs 二 Rs, 因 此 ,T: 管 的 饱和 电流 ze 大 于 全 管 的 饱和 电流 ic ,满足 Ur+ 二 Ur- 。 

可 见 , 如 图 9. 2.7 所 示 用 晶体 管 构成 的 电路 具有 施 密 特 触发 器 的 特性 ,为 施 密 特 触发 器 
电路 。 

如 图 9. 2. 8 所 示 为 集成 施 密 特 触发 器 74LS13 的 原理 图 。 图 中 包含 了 如 图 9. 2.7 所 示 
的 施 密 特 触发 器 电路 。 此 外 ,该 电路 在 输入 级 增加 了 一 个 由 二 极 管 构 成 的 4 输入 与 门 电路 ; 
在 输出 级 增加 了 TTL 电路 的 标准 输出 级 电路 ,该 输出 电路 具有 反 相 器 的 逻辑 功能 ,因此 ， 
如 图 9. 2. 8 所 示 电 路 为 施 密 特 触发 的 与 非 门 电路 。 


- 极 管 与 门 施 密 特 电路 。 “| 电 平 偏 移 | 输出 电路 






































图 9.2.8 集成 施 密 特 触发 器 


施 密 特 触发 器 应 用 十 分 广泛 ,集成 的 施 密 特 触 发 器 包括 TTL、CMOS 两 大 类 。TTL 集 
成 施 密 特 触发 器 的 产品 主要 有 74LS14( 集 成 六 施 密 特 反 相 器 )、74LS132、74LS13 等 。 国 产 
CMOS 集成 施 密 特 触发 器 的 产品 主要 有 CC40106( 集 成 六 施 密 特 反 相 器 )、CC4093 等 。 关 
于 CMOS 集成 施 密 特 触发 器 的 结构 ,有 兴趣 的 读者 可 参考 相关 书籍 。 


9.2.4 施 密 特 触发 器 的 应 用 
施 密 特 触发 器 的 主要 应 用 有 ; 
1. 用 作 整 形 


如 图 9. 2. 9 所 示 为 施 密 特 触 发 器 用 作 整 形 的 应 用 。 它 可 以 将 不 规则 的 信号 变换 为 或 者 
如 图 9.2. 9 所 示 输 入 信号 U1 的 波形 , 当 0 三 :< 时 ,Ui 虽然 在 增长 ,但 小 于 接 通电 位 
Ur+ ,由 电压 传输 特性 可 知 ,触发 器 输出 Uo 二 0; 当 妨 过 1 过 ts 时 ,Ui 先 增长 ,U1>>UrT+ ,由 电压 
传输 特性 可 知 ,触发 器 输出 Uo 二 1; Ui 增长 到 最 大 值 以 后 .开始 下 降 , 但 依然 有 Ur>Ur- ,所 


人 @9) 数字 电子 技术 基础 





以 ,触发 器 保持 输出 Uo 二 1 不 变 ; 当 志 6 时 ,有 Ur<Ur- .触发 器 输出 Uo 二 0, 所 以 ,可 得 出 
触发 器 输出 如 图 示 ,为 较 理 想 的 矩形 波 。 


2. 用 于 脉冲 鉴 幅 


从 图 9. 2. 10 中 看 出 , 若 将 一 系列 幅度 各 异 的 脉冲 信号 加 到 施 密 特 触发 器 的 输入 端 时 ， 
只 有 那些 幅度 大 于 Ur+ 的 脉冲 才 会 在 输出 端 产 生 输 出 信号 。 所 以 , 施 密 特 触 发 器 能 将 幅度 
大 于 Ur+ 的 脉冲 输出 , 即 具 有 脉冲 鉴 幅 的 能 力 。 





7 
了 上 一 
| 1 ' 
0 nl 有 1 0 


图 9.2.9 施 密 特 触发 器 的 波形 图 9.2.10 施 密 特 触发 器 用 于 脉冲 鉴 幅 


用 施 密 特 触发 器 还 可 组 成 脉冲 展 宽 器 、 多 谐振 荡 器 等 。 如 何 用 施 密 特 触发 器 组 成 多 谐 
振荡 器 将 在 后 面 介绍 。 

复习 与 思考 

9.2.1 能 否 用 施 密 特 触 发 器 存储 1 位 二 值 代码 ? 

9. 2.2 如 图 9.2.7 所 示 施 密 特 触发 器 中 电阻 R: 可 否 小 于 R37 

9.2.3 如 图 9.2.8 所 示 的 施 密 特 触发 的 与 非 门 电路 能 和 否 当 作 普 通 的 TTL 与 非 门 
使 用 ? 

9.2.4 如 图 9.2.7 所 示 电 路 输出 状态 切换 时 是 否 存在 正 反馈 ? 若 存在 ,请 画 出 反馈 过 
程 的 示意 图 。 


9.3 单 稳 态 触发 器 














单 稳 态 触发 器 的 特点 是 : 它 具 有 一 个 稳 态 .一 个 暂 稳 态 , 而 且 在 无 触发 脉冲 作用 时 , 电 
路 处 于 稳 态 。 当 触发 器 脉冲 触发 时 ,电路 能 够 从 稳 态 翻转 到 暂 稳 态 ,在 暂 稳 态 维持 一 段 时 
间 以 后 ,电路 能 够 返回 稳 态 。 

单 稳 态 触发 器 的 暂 稳 态 维持 时 间 的 长 短 只 取决 于 电路 本 身 的 参数 ,而 与 触发 脉冲 的 幅 
度 和 宽度 无 关 。 
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9.3.1 用 门 电路 组 成 的 单 稳 态 触发 器 


单 稳 态 触发 器 的 暂 稳 态 的 “ 暂 稳 ” 特 点 一 般 是 通过 RC 电路 的 充 、 放 电 来 实现 的 。 依 照 
RC 电路 的 不 同 接 法 ,可 将 单 稳 态 触发 器 分 为 微分 型 单 稳 态 触发 器 和 积分 型 单 稳 态 触发 器 
两 种 。 

如 图 9. 3. 1 所 示 为 用 CMOS 门 电路 构成 的 微分 型 单 稳 态 触发 器 。 

稳 态 时 ,电容 相当 于 开路 ,电路 只 具有 一 个 稳 态 Uo 王 0,Uo 王 1。 对 CMOS 门 电路 ,高 
电 平 为 电源 值 Uop , 阔 值 电 平 约 为 1/2Unp ,输入 电流 为 0, 因 此 , 稳 态 下 ,电容 C 上 没有 电荷 。 
U;,=Upp。 

假定 在 :==0 时 刻 (电路 已 达 稳 态 ) 在 触发 器 的 Ut 加 上 如 图 9. 3. 2(a) 所 示 的 正 脉冲 , 则 
在 1<h 时 ,电路 依然 处 于 稳 态 ; 当 1 二 + 时 ,U1 瞬间 跳 变 到 1, 由 于 电容 两 端的 电压 不 能 跳 
变 , 所 以 , 吕 瞬 间 也 跳 变 到 1, 使 Uo 二 0; Uo 二 0 使 Us 瞬间 也 跳 变 到 0,Uo 二 1, 电 路 进入 

Uo 二 1, 反 馈 到 或 门 G1 的 输入 端 ,维持 Uo 二 0 不 变 。 电 路 的 暂 态 不 会 随 着 触发 信号 的 
撤除 而 改变 。 之 后 , 正 脉 冲 撤除 ,电路 维持 Uo 二 1 不 变 。 

电路 进入 暂 态 以 后 ,电源 Unpp 将 对 电容 C 进行 充电 .U: 的 电位 开始 上 升 , 当 U: 的 电位 上 
升 到 非 门 阔 值 电压 1/2Upo 时 ,Uo 二 0, 电 路 重新 回 到 稳 态 , 因 此 ,其 输出 波形 如 图 9. 3. 2(b) 
所 示 。 














Ul 
Uo 0 四 1 
(a) 
Gl G2 Uo 
CO 
Uo | 
0 ni 1 
+Ubp (b) 
图 9.3.1 微分 型 单 稳 态 触发 器 图 9.3.2 单 稳 触发 器 波形 
如 图 9. 3. 1 所 示 的 单 稳 态 触发 器 的 暂 稳 态 维持 时 间 取 决 于 RC 微分 电路 ,有 
tw 2 0. 69RC Co Bl 
当然 ,可 通过 一 阶 RC 电路 三 要 素 法 直接 求 出 1,。 一 阶 RC 电路 电容 C 上 的 响应 
Us =Us+ (Uo 一 Us)e CO 3 


式 中 ,Us 为 稳 态 值 ; U。 为 初始 值 ; z 为 一 阶 RC 电路 的 时 间 常 数 。 
如 图 9. 3. 1 所 示 一 阶 RC 电路 中 ,rt 二 RC,Us 二 Upp,Uo 二 0。 当 Us 二 1/2Upob 时 , 单 稳 态 
触发 器 输出 离开 暂 稳 态 ,进入 稳 态 。 
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将 上 面 参 数 代 入 式 (9. 3. 2) 求 解 ,有 





1 = tin = RCln2 ~ 0. 69RC 
当然 , 稳 态 时 电容 C 上 是 没有 电荷 的 。 单 稳 态 触发 器 输出 离开 和 暂 稳 态 进入 稳 态 后 ,内 


部 电路 并 没有 稳定 ,需要 等 到 电容 C 放电 完毕 后 电路 才 恢 复 为 起 始 的 稳 态 。 一 般 认为 经 过 
3 一 5 倍 时 间 常 数 的 时 间 后 ,RC 电路 基本 达到 稳 态 。 

单 稳 态 触发 器 为 常用 的 脉冲 处 理 电 路 之 一 ,其 最 主要 的 目标 之 一 也 是 获得 高 性 能 的 脉 
冲 。 如 图 9. 3. 1 所 示 电 路 中 当 Ur 正 脉冲 到 来 时 ,为 确保 电路 迅速 进入 暂 态 , 将 引发 一 个 正 
反馈 过 程 ,具体 如 下 : 














全 二 二 太守 二 of 


类 似 地 ,如 图 9. 3. 1 所 示 电 路 进入 暂 态 后 ,电容 C 将 被 充电 。 当 U: 的 电位 上 升 到 非 门 
阔 值 电压 1/2Upo 时 , 单 稳 态 触发 器 输出 将 离开 暂 稳 态 , 进 入 稳 态 。 为 确保 电路 迅速 进入 稳 
态 , 将 引发 男 一 个 正 反馈 过 程 ,具体 如 下 : 


Ut Uol 一 一 一 Vol1 


上 面 两 个 正 反馈 过 程 确保 了 如 图 9. 3. 1 所 示 电 路 输出 脉冲 的 上 升 沿 、 下 降 沿 均 非常 
陡峭 。 

如 图 9. 3. 1 所 示 电 路 的 特点 为 窄 正 脉冲 触发 , 稳 态 时 电容 C 上 没有 电荷 。 当 使 用 宽 正 
脉冲 触发 时 ,触发 脉冲 宽度 大 于 暂 态 脉冲 宽度 ,电路 依然 可 以 工作 ,但 破坏 了 和 暂 态 切换 到 稳 
态 时 的 正 反馈 过 程 ,输出 脉冲 下 降 沿 较 差 , 故 建议 不 使 用 宽 正 脉冲 触发 。 

如 图 9. 3. 3 所 示 为 用 TTL 门 电路 构成 的 单 稳 态 触发 器 ,输出 为 负 脉 冲 。 该 电路 的 特 
点 为 宽 正 脉冲 触发 ,要 求 触发 脉冲 宽度 大 于 暂 态 脉冲 宽度 。 有 兴趣 的 读者 请 自己 分 析 其 工 
作 原 理 。 该 电路 的 暂 稳 态 主 要 通过 RC 积分 电路 实现 ,因此 , 常 把 该 电路 称 为 积分 型 单 稳 态 
触发 器 。 

显然 ,如 图 9. 3. 3 所 示 积 分 型 单 稳 态 触发 器 所 有 i 
的 输出 ( 含 中 间 输 出 ) 均 没有 反馈 到 输入 端 ,没有 反馈 局 = ed 
支 路 ,当然 也 就 不 存在 提高 脉冲 性 能 的 正 反馈 过 程 , 输 0 
出 波形 的 边沿 比较 差 ,在 脉冲 处 理应 用 中 不 如 积分 型 | 
单 稳 态 触发 器 应 用 广泛 。 图 9.3.3 积分 型 单 稳 态 触发 器 

当然 ,如 图 9. 3. 3 所 示 的 积分 型 单 稳 态 触发 器 采 
用 宽 正 脉冲 触发 ,而 数字 系统 中 的 干扰 信号 一 般 均 为 窜 脉 冲 ,因此 ,如 图 9. 3. 3 所 示 的 积分 
型 单 稳 态 触发 器 具有 更 好 的 抗 干扰 性 能 。 

如 图 9. 3.4 所 示 电 路 为 改进 积分 型 单 稳 态 触发 器 。 和 如 图 9. 3. 3 所 示 电 路 相 比 ,该 电 
路 的 最 大 改进 特点 为 窗 负 脉冲 触发 。 触 发 器 进入 暂 态 后 输出 为 0, 反 馈 到 与 非 门 G3 的 输 
入 端 ,确保 窗 负 脉冲 撤销 后 与 非 门 G3 输出 为 1 ,维持 暂 态 不 变 。 可 见 , 如 图 9. 3. 4 所 示 电 
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路 中 ,输出 反馈 到 了 输入 端 ,保证 了 罕 负 脉冲 触发 。 有 兴趣 的 读者 可 进一步 分 析 其 工作 

















图 9. 3.4 改进 积分 型 单 稳 态 触发 器 


9.3.2 集成 单 稳 态 触发 器 


单 稳 态 触 发 器 广泛 地 应 用 于 脉冲 的 整形 、 延 时 和 定时 等 ,相应 的 集成 芯片 较 多 ,CMOS 
系列 有 CC14528,TTL 系列 有 74LS121、74LS122、74LS123 等 

目前 使 用 的 集成 单 稳 态 触发 器 有 不 可 重复 触发 型 和 可 重复 触发 型 两 大 类 。 不 可 重复 
触发 型 单 稳 态 触发 器 一 旦 被 触发 进入 暂 态 后 ,再 在 输入 端 加 触发 脉冲 不 会 影响 电路 的 工作 
过 程 , 必 须 在 本 次 暂 稳 态 过 程 结束 后 才 可 接受 下 一 个 触发 脉冲 。 可 重复 触发 型 单 稳 态 触发 
器 一 旦 被 触发 进入 暂 态 后 , 稳 态 过 程 未 结束 前 再 在 输入 端 加 触发 脉冲 ,电路 将 重新 被 触发 ， 
单 稳 态 触发 器 重新 开始 暂 稳 态 过 程 。74LS121 为 不 可 重复 触发 的 单 稳 态 触发 器 ,74LS122、 
74LS123 为 可 重复 触发 的 单 稳 态 触发 器 。 


表 9.3.1 74LS121 功能 表 
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如 图 9. 3. 5 所 示 为 集成 不 可 重复 触发 单 稳 态 触发 器 74LS121 的 引 肢 图。 图 中 ,As、Al 
为 两 个 负 脉 冲 触发 输入 端 ,B 为 正 脉冲 触发 输入 端 :Uo 为 单 稳 态 触发 器 输出 端 ,Uo 为 反 相 


[人 数字 电子 技术 基础 


输出 端 ,R、C 为 外 部 电阻 .电容 接 入 端 , Ri 为 内 部 电阻 连接 端 。 
未 列 出 的 序号 引 脚 为 空 引 脚 。 功 能 表 如 表 9. 3. 1 所 示 。 从 功能 
表 前 4 行 可 看 出 ,74LS121 稳 态 下 输出 为 0。 功 能 表 第 5 一 7 行 
描述 了 负 脉 冲 触发 时 的 输入 状态 ,第 8 一 9 行 描述 了 正 脉冲 触发 _3J， 
时 的 输入 状态 。 4q4, 

74LS121 简化 原理 图 如 图 9. 3.6 所 示 。 虚 框 (2) 中 的 电路 块 
和 外 接 的 电阻 及 电容 共同 构成 了 微分 型 的 单 稳 态 触发 器 。 该 单 
稳 态 触发 器 的 电路 结构 和 如 图 9. 3. 1 所 示 的 微分 型 单 稳 态 触发 
器 基本 相同 , 稳 态 下 输出 为 0, 窗 正 脉 冲 触发 。 当 引 脚 尺 、C 间接 
入 外 部 电容 C, 引 脚 尺 经 外 部 电阻 RR 接 电源 时 , 暂 态 持续 时 间 tws0. 69RC。 

















图 9.3.5 74LS121 引 脚 图 


























图 9.3.6 74LS121 简化 原理 图 


图 9. 3.6 中 , 虚 框 (1) 中 的 电路 块 实现 了 正 、 负 脉冲 两 种 触发 方式 。B 为 正 脉 冲 触发 输 
人 和信 端 ,直接 经 与 门 接 微 分 型 单 稳 态 触 发 器 的 触发 输入 端 。 有 兴趣 的 读者 可 进一步 分 析 负 脉 
冲 触发 的 实现 方法 。 

利用 74LS121 构成 的 窗 负 脉冲 触发 的 单 稳 态 触发 器 的 典型 电路 如 图 9. 3.7 所 示 。 图 
中 ,Ai 接 和 人 罕 负 脉 冲 ,A: 及 B 接 1。 引 脚 RC 间接 入 外 部 电容 C. 引 脚 尺 经 外 部 电阻 R 接 
电源 。Uo 输出 正 脉冲 ,zws0.69RC。 

通常 ,R 的 取 值 为 2~30kQ。C 的 取 值 为 10pPF 一 10pF, 由 此 得 到 的 tw 范围 为 20ns 一 
200ms。 

利用 自 带电 阻 实现 的 窗 正 脉冲 触发 的 单 稳 态 触发 器 的 典型 电路 如 图 9. 3. 8 所 示 。 图 
中 ,As、Ai 接 地 ,B 接 人 窗 正 脉冲 。 引 脚 R、.C 间接 入 外 部 电容 C, 引 脚 Ri 接 电源 ,使 用 内 部 
电阻 Res。 当然 ,内 部 电阻 Ra 阻 值 不 大 , 约 为 2:kQ, 因 此 , 当 希 望 获得 较 宽 输出 脉冲 时 , 仍 需 
外 接 电阻 。 
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图 9.3.7 典型 应 用 电路 1 图 9.3.8 典型 应 用 电路 2 























可 总 结 74LS121 的 典型 应 用 方法 如 表 9. 3.2 所 示 。 


表 9.3.2 74LS121 的 典型 应 用 方法 
触发 输入 参数 设置 Uo 
正 脉冲 





As: .Ai 的 任意 一 个 接 人 罕 负 脉冲 , 另 一 | R.C 间接 外 部 电容 C ,使 用 外 部 电阻 尺 











wx0.69RC 
个 及 B 接 1( 或 As、A1 接 地 ,B 接 入 窄 正 i 
脉冲 ) R.C 间接 外 部 电容 C ,使 用 内 部 电阻 R。 | ~ 69R.C 
复习 与 思考 


9.3.1 试 总 结 如 图 9. 3. 1 所 示 微 分 型 单 稳 态 触发 器 及 如 图 9. 3. 3 所 示 积 分 型 单 稳 态 
触发 器 各 自 的 优 缺点 。 
9. 3.2 如 图 9. 3.3 所 示 积 分 型 单 稳 态 触发 器 有 无 正 反 馈 过 程 ? 为 什么 ? 


9.4 多 谐振 荡 器 








多 谐振 荡 器 是 一 种 能 够 产生 一 定 频率 和 一 定 宽度 的 矩形 波 的 电路 。 它 不 四 





需要 外 加 输入 信号 的 作用 , 它 没有 稳 态 ,所 以 又 称 为 无 稳 态 电路 。 多 谐振 荡 器 可 产生 时 名 
信号 ,是 绝 大 多 数 数字 系统 的 必 备 电路 。 
9.4.1 用 门 电路 构成 多 谐振 荡 器 6 


| 





构成 多 谐振 荡 器 的 方法 较 多 ,如 图 9.4.1 所 示 为 。 | al 内 
用 TTL 门 电路 组 成 的 对 称 式 多 谐振 菏 器 电路 ,由 两 “和 > 











个 含 反馈 支 路 的 反 相 器 G1.G2 经 耦合 电容 Ci .Cs 连 
接 而 成 。 3 
合理 选择 电路 参数 ,使 两 个 反 相 器 静态 下 工作 在 。 。 图 9.4.1 对 称 式 多 谐振 荡 器 
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转折 区 ( 赣 值 电 平 附近 ) ,确保 上 电 微 弱 变 化 可 使 反 相 器 状态 变化 。 

该 电路 为 无 稳 态 电路 ,输出 Uos 将 在 "0”“1” 两 个 暂 态 间 来 回 切换 。 当 然 ,多 谐振 荡 器 中 
的 暂 态 具有 一 定 的 稳 态 特性 ,为 暂 稳 态 。 下 面具 体 地 分 析 对 称 式 多 谐振 荡 器 的 暂 态 过 程 。 

初始 上 电 反 相 器 工作 在 转折 区 ,一 个 微弱 的 正 变化 将 使 Un 二 1。 由 于 Un 为 高 电 平 , 电 
路 进入 第 1 个 暂 稳 态 ,有 

Un 一 1 一 Uo 王 0 一 Up 一 0 一 Uo 王 1 

当然 ,这 个 微弱 的 正 变化 只 是 干扰 ,如 果 振 荡 器 不 能 迅速 脱离 转折 区 ,将 可 能 会 有 一 个 
微弱 的 负 变 化 使 Un 二 0, 从 而 使 电路 进入 另 一 个 暂 态 。 事 实 上 , 当 Un 人 并 达到 闪 值 电 平 
时 ,将 引发 一 个 正 反 馈 过 程 ,使 电路 快速 进入 第 1 个 暂 稳 态 。 正 反馈 过 程 具体 如 下 : 


tht Uord—— ee Unt = Uoot 






































上 面 的 正 反馈 过 程 确保 了 Un 迅速 脱离 转折 区 ,快速 进入 第 1 个 暂 稳 态 ,确保 了 输出 脉 
冲 Uos 的 上 升 沿 非常 陡峭 。 

此 时 ,Un 、Uos 均 为 高 电 平 ,Uo .Ur 均 为 低 电 平 。Uo: 将 通过 Re 对 电容 Ci 充电 ,使 Uw 
电位 上 升 。 电 容 C: 将 通过 Re1 放 电 , Un 电位 将 下 降 。 
电路 结构 上 保证 了 电容 Ci 的 充电 时 间 小 于 电容 C: 的 放电 时 间 。 由 于 Ci 充电 更 快 ,Uw 
电位 将 率先 上 升 到 Urn ,输出 Uo 翻转 到 0, 进 入 第 2 个 暂 稳 态 。 

类 似 地 , 当 Uw + 并 达到 阔 值 电 平时 ,将 引发 一 个 新 的 正 反馈 过 程 , 使 电路 快速 进入 第 2 
个 暂 稳 态 。 正 反馈 过 程 具体 如 下 : 


WU th = ort 








上 面 的 正 反馈 过 程 确保 了 Un 迅速 脱离 转折 区 ,快速 进入 第 2 个 暂 稳 态 ,确保 了 输出 脉 
冲 Uo: 的 下 降 沿 非常 陡峭 。 

此 时 ,Un `.Uo 均 为 低 电 平 ,Uo .Unp 均 为 高 电 平 。Uo 将 通过 Rem 对 电容 C* 充 电 、. 电 容 Ci 
将 通过 Rez 放 电 , 将 使 Ue 电 位 下 降 ,Un 电 位 上 升 。 
电路 结构 上 保证 了 电容 C: 的 充电 时 间 小 于 电容 Ci 的 放电 时 间 。 由 于 Cs 充电 更 快 , 因 
此 Un 电位 将 率先 上 升 到 Urn ,引发 和 上 电 微 弱 正 干 扰 类 似 的 正 反 馈 ,快速 进入 第 1 个 暂 

综 上 所 述 , 如 图 9. 4. 1 所 示 电 路 在 两 个 暂 稳 态 间 来 回 切换 ,在 输出 端 产生 了 固定 频率 和 和 
固定 宽度 的 矩形 波 ,为 典型 的 多 谐振 荡 器 电路 之 一 。 

第 1 个 暂 稳 态 持续 的 时 间 为 Us 电位 从 低 电 平 开 始 上 升 到 Urn 时 Ci 的 电容 充电 时 间 ， 
第 2 个 暂 稳 态 持续 的 时 间 为 Un 电位 从 低 电 平 开 始 上 升 到 Urn 时 电容 Cz 的 充电 时 间 。 义 
图 9. 4. 1 所 示 电 路 为 对 称 式 多 谐振 荡 器 .电路 结构 对 称 , 参 数 相同 ,两 个 暂 稳 态 持续 的 时 间 
相同 。 关 于 对 称 式 多 谐振 功 器 输出 矩形 波 频率 的 具体 计算 方法 ,有 兴趣 的 读者 可 参考 相关 
书籍 。 

既然 如 图 9. 4. 1 所 示 电 路 结构 对 称 ,参数 相同 。 读 者 可 能 迷惑 ,如 图 9.4.1 所 示 电 路 结 
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构 上 既 保证 了 电容 Cz 的 充电 时 间 小 于 电容 Ci 的 放电 时 间 , 还 保证 了 电容 Ci 的 充电 时 间 小 
于 电容 Cz: 的 放电 时 间 ,怎么 可 能 呢 ? 

读者 不 要 忘记 TTL 门 电路 的 特点 。 当 TTL 门 电路 输入 为 高 电 平 时 ,输入 电流 实际 方 
向 为 流入 门 电路 ,为 反 向 穿 透 电流 ,不 会 流向 电容 ,也 就 不 会 对 电容 充电 。 当 输入 为 低 电 平 
寺 ,输入 电流 实际 方向 从 门 电路 流出 ,将 流向 电容 并 对 电容 充电 。 
在 如 图 9. 4. 1 所 示 对 称 式 多 谐振 荡 器 电路 中 , 当 对 电容 进行 充电 时 ,相关 输入 端 均 为 低 
电 平 ,输入 电流 从 门 电路 流出 并 对 电容 充电 。 可 见 , 如 图 9. 4. 1 所 示 对 称 式 多 谐振 荡 器 电路 
中 ,对 电容 进行 充电 时 ,有 两 条 充电 支 路 充电 ; 放电 时 ,只 有 一 条 放电 支 路 ,因此 ,保证 了 电 
容 的 充电 时 间 快 于 电容 的 放电 时 间 。 

如 图 9. 4. 1 所 示 对 称 式 多 谐振 荡 器 电路 可 进一步 简化 。 静 态 时 反 相 器 G1 工作 在 转折 
区 ,去 掉 电 容 C1 后 ,G1 的 输出 接 G2 的 输入 ,依旧 可 确保 静态 时 反 相 器 G2 工作 在 转折 区 。 
此 外 ,只 要 存在 反馈 电容 Cs ,电路 就 不 可 能 有 稳定 状态 ,只 能 在 两 个 暂 稳 态 之 间 来 回 切换 。 
可 见 , 如 图 9.4.1 所 示 对 称 式 多 谐振 荡 器 电路 中 去 掉 电 容 Ci、 电阻 Re 依旧 可 构成 多 谐振 荡 
器 ,用 CMOS 门 电路 实现 的 非 对 称 式 多 谐振 荡 器 参考 电路 如 图 9. 4. 2 所 示 , 有 兴趣 的 读者 
可 自己 分 析 该 电路 的 工作 原理 。 

还 可 利用 门 电路 的 传输 延迟 时 间 构 成 多 谐振 荡 器 。 如 图 9. 4. 3 所 示 为 用 3 个 非 门 电路 
构成 的 环形 多 谐振 荡 器 ,由 3 个 反 相 器 首尾 相连 组 成 。 
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图 9.4.2 非 对 称 式 多 谐振 荡 器 图 9.4.3 环形 多 谐振 荡 器 


假设 初始 上 电 输出 Uo 为 0, 则 Un 二 Uo==0, 经 3 个 门 电路 的 传输 时 间 , 输 出 Uo 将 翻转 
到 1, 之 后 ,又 经 3 个 门 电路 的 传输 时 间 重 新 回 到 0。 可 见 , 如 图 9. 4. 3 所 示 环 形 多 谐振 荡 器 
的 输出 为 矩形 波 , 周 期 为 6tma。 


9.4.2 用 施 密 特 触发 器 构成 多 谐振 荡 器 








可 用 施 密 特 触发 器 组 成 多 谐振 荡 器 ,参考 电路 如 图 9. 4. 4 R 


所 示 。 ul_[Tl | w 
其 工作 原理 分 析 如 下 : wl 


初始 上 电 , 电 容 没 有 储存 能 量 ,电压 U1 一 0, 施 密 特 反 相 
器 输出 Uo 二 1, 为 高 电 平 。 此 时 ,Uo 二 1,U1 二 0,Uo 通过 电阻 ”图 9.4.4 用 施 密 特 触发 器 组 
RR 对 电容 C 充电 ,Ui 电压 开始 上 升 ; 当 Ui 上 升 到 Ur 时, 施 密 成 的 多 谐振 功 器 
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特 反 相 器 翻转 ,输出 Uo 二 0, 为 低 电 平 。 此 时 ,Uo 二 0.U1 二 Ur+ ,电容 C 将 放电 ,电压 Ur 开 始 
下 降 ; 当 Ui 下 降 到 Ur- 时 , 施 密 特 反 相 器 翻转 ,输出 Uo 二 1; 周而复始 ,可 产生 一 定 频率 和 
一 定 宽度 的 矩形 波 ,电压 波形 如 图 9. 4.5 所 示 。 

对 CMOS 施 密 特 反 相 器 ,有 Uon 二 Upp,Uor 二 0, 可 算出 多 谐振 荡 器 的 振荡 周期 的 计算 
公式 为 








Upp— UT- 
Upp— Ur+ 


Upp— UT- Ss UT+ ) 
Uoo 一 Un Uz- 


可 通过 调节 RC 的 大 小 ,改变 振荡 频率 。 
还 可 利用 施 密 特 触发 器 构成 占 空 比 可 调 的 多 谐振 荡 器 ,参考 电路 如 图 9.4.6 所 示 。 改 
变 Rs Ri 的 值 即 可 改变 占 空 比 。 





T= RCln 





上- la :一 


T- 








RCIn( (人 生动 








图 9.4.5 电压 波形 


9.4.3 石英 晶体 多 谐振 荡 器 


在 许多 应 用 场合 下 ,对 多 谐振 荡 器 的 振荡 频率 的 稳定 性 有 严格 要 求 , 而 如 
图 9.4.1 和 图 9. 4.4 所 示 多 谐振 荡 器 的 电容 充 、 放 电 过 程 极 易 受 外 部 干扰 , 门 
电路 的 阔 值 电压 Urn 也 不 稳定 , 极 易 受 电源 电压 和 外 部 干扰 的 影响 ,因此 ,如 图 9. 4.1 和 图 
9.4.4 所 示 多 谐振 荡 器 难以 满足 较 高 频率 稳定 性 的 要 求 。 

目前 普遍 采用 的 稳 频 方法 是 在 多 谐振 荡 器 电路 中 接 入 石英 
晶体 ,组 成 石英 晶体 多 谐振 荡 器 ,石英 晶体 的 逻辑 符号 如 图 9.4.7 
所 示 。 图 9.4.7 石英 晶体 的 

石英 晶体 是 利用 具有 压 电 效应 的 石英 晶体 片 制 成 的 。 这 种 逻辑 符号 
石英 晶体 薄片 受到 外 加 交 变 电场 的 作用 时 会 产生 机 械 振 动 , 当 交 变 电 场 的 频率 与 石英 晶体 
的 固有 频率 相同 时 ,振动 便 变 得 很 强烈 。 利 用 这 种 特性 ,可 以 用 石英 谐振 器 取代 谐振 回路 、 
滤波 器 等 。 由 于 石英 谐振 器 具有 体积 小 、 重 量 轻 、 可 靠 性 高 .频率 稳定 度 高 等 优点 ,被 应 用 
于 家 用 电器 和 通信 设备 中 。 

石英 晶体 多 谐振 荡 器 的 振荡 频率 取决 于 石英 晶体 的 固有 谐振 频率 ,与 外 接 电阻 .电容 
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等 元 件 无 关 。 石英 晶 体 的 固有 谐振 频率 由 石英 晶体 的 结晶 

方向 和 外 形 尺寸 所 决定 ,具有 极 高 的 频率 稳定 性 , 常 把 石英 0 

晶体 称 为 石英 晶体 振荡 器 或 石英 谐振 器 ,简称 晶振 。 

利用 石英 晶体 设计 实现 多 谐振 荡 器 的 方法 : 选择 固有 ”二 > 一 人 ~ 
二 











谐振 频率 合适 的 石英 晶体 ,将 石英 晶体 接 人 如 图 9. 4. 1 和 R 
图 9.4.2 所 示 的 多 谐振 荡 器 电路 中 的 反馈 支 路 即 可 。 用 石 








英 品 体 实现 的 多 谐振 荡 器 参考 电路 如 图 9. 4.8 所 示 。 图 9.4.8 石英 晶体 多 谐振 荡 器 
复习 与 思考 


9.4.1 ”如 图 9.4.1 所 示 电 路 结构 上 对 称 ,C; 的 充电 时 间 和 放电 时 间 是 否 相同 ?为 什么 ? 
9.4.2 为 什么 石英 晶体 能 稳定 振荡 电路 的 振荡 频率 ? 





9.5 555 定时 器 


555 定时 器 是 一 种 多 用 途 的 单 片 集成 电路 。 利 用 它 可 以 很 方便 地 构成 施 密 特 触 发 器 、 
单 稳 态 触发 器 和 多 详 振 欧 器 ,由 于 使 用 灵活 ,方便 ,所 以 555 定时 器 | 4| 
在 波形 的 产生 与 变换 ,测量 与 控制 .家 用 电器 .电子 玩具 等 许多 领域 s [Ue 而 
中 都 得 到 了 广泛 的 应 用 。 em 加 一 人 | 


9.5.1 555 定时 器 的 逻辑 功能 


Un 
555 定时 器 的 引 脚 图 如 图 9. 5.1 所 示 。 图 中 ,Un 、 
Un 为 两 个 外 部 输入 端 ,Uco 为 精准 比较 电压 输入 端 ,Uo 为 输出 端 、 











555 Lo 一 





:= 


Uo 








GND 
1 





图 9.5.1 555 定时 器 








/ 好 引 脚 图 
U6 为 集 电极 开路 的 输出 端 。 Ro 为 复位 端 。 
555 定时 器 的 功能 表 如 表 9. 5.1 所 示 。 
表 9.5.1 555 定时 器 的 功能 表 
Un Un Rp 输出 Uo Tp 状态 
x 0 0 导 通 
>#Uc >#Uee 1 0 导 通 
> 二 ee 一 二 Uee 1 1 截止 
<3Ue > 本 Dee 1 保持 保持 
<3Uc 一 村 Uee 1 1 截止 








功能 表 第 1 行 表明 ,Ro 一 0 时 ,555 定时 器 复位 ,输出 为 0, 输 入 无 效 。 功 能 表 第 2~5 行 
具体 说 明了 Ro 无 效 时 的 输入 输出 关系 。 当 Un .Us 均 为 高 电 平 时 ,输入 输出 关系 对 应 功能 
表 第 2 行 ,输出 为 0。 集 电极 开路 的 三 极 管 To 发 射 结 导 通 。 





[人 09 数字 电子 技术 基础 


当然 ,如 表 9. 5. 1 所 示 的 555 定时 器 功能 表 是 由 555 集成 定时 器 的 电路 结构 决定 的 。 
如 图 9. 5. 2 所 示 是 555 集成 定时 器 的 电路 结构 图 ,包括 电阻 分 压 器 .比较 器 .基本 RS 触发 
器 .晶体 管 开 关 和 输出 缓冲 器 4 个 部 分 ,各 部 分 简要 解释 如 下 : 























1. 比较 器 


Ci、C? 为 两 个 电压 比较 器 。 用 运算 放大 器 做 成 的 比较 器 有 两 个 电压 输入 端 U+ 、U- , 当 
U+ 二 [时 ,其 输出 Uc 为 高 电 平 ; 当 U+ 二 U- 时 ,其 输出 Uc 为 低 电 平 。 比 较 器 的 两 个 输入 
端 基本 上 不 问 外 电路 索取 电流 , 即 输 入 电阻 趋 于 无 穷 大 。 


2. 电阻 分 压 器 











电阻 分 压 器 由 三 个 电阻 值 均 为 5kQ 的 电阻 串联 起 来 组 成 ,555 也 因此 而 得 名 。 电 阻 分 
压 器 为 比较 器 Cl 和 Cs。 提供 参考 电压 。 


当 电压 控制 端 Uco 没 有 外 接 固 定 电压 时 ,Un 一 字 Uce .Ui 一 圳 Uce。 如 果 电 压 控制 并 








Uco 外 接 固定 电压 , 则 Ci 和 Cs 的 参考 电压 为 Un 一 Uco 和 Ue 一 立 Uco。 当 在 工作 中 不 使 用 
Uco 端 时 ,一 般 都 通过 一 个 0.014F 的 电容 接地 ,以 防止 高 频 干扰 。 
3. 基本 RS 触发 器 


与 非 门 G1、G2 组 成 基本 RS 触发 器 。Ro 端 是 专门 设置 的 可 从 外 部 进行 置 0 的 复位 
端 , 当 Rp=0 时 ,输出 Uo 二 0。 正 常 工 作 时 Rp=1。 


4. 晶体 管 开关 和 输出 缓冲 器 


晶体 管 To 构成 开关 ,其 状态 受 Q 端 控制 , 当 Q=1 时 ,To 导 通 。 反 相 器 G4 为 输出 缓冲 
器 , 它 的 作用 是 提高 555 定时 器 的 带 负载 能 力 和 隔离 负载 对 定时 器 的 影响 。 
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可 由 如 图 9. 5. 2 所 示 电 路 进一步 求 出 555 定时 器 的 功能 表 , 具 体 如 下 : 

当 Rp 二 0 时 ,Q= 二 1, 输 出 电压 Uo 二 Q==0, 三 极 管 To 发 射 结 导 通 ,如 表 9.5.1 第 1 行 
所 示 。 

当 Rp 二 1,Un 记 Um ,Un 二 Ue 时 ,比较 器 Ci 的 输出 Uc 一 0, 比 较 器 C: 的 输出 Uc 王 1, 基 
本 RS 触发 器 置 0 ,输出 Uo=Q=0. 同 时 To 导 通 .如 表 9. 5.1 第 2 行 所 示 。 

当 Ro= 王 1,Un 二 Un ,Uw 二 Ue 时 ,比较 器 Ci 的 输出 Uc 二 0, 比 较 器 C: 的 输出 Uc 二 0, 基 
本 触发 器 为 Q=Q=1, 则 输出 Uo=Q=1。 如 表 9. 5.1 第 3 行 所 示 。 


当 Ro 一 1,Un<Um 一 了 Uee ,Un>Ue 一 二 Uec 时 ,比较 器 Ci 的 输出 Ua 一 1, 比 较 器 C， 








的 输出 Uc: 三 1, 基本 RS 触发 器 保持 原来 状态 不 变 。 所 以 ,输出 电压 Uo 的 状态 也 维持 不 变 ， 
如 表 9.5.1 第 4 行 所 示 。 

当 Ro=1,Un<Un ,Uw 过 Ug 时 ,比较 器 Ci 的 输出 Uc 二 1, 比 较 器 C: 的 输出 Uc 二 0, 基 
本 RS 触发 器 置 1, 输 出 Uo 二 Q==1, 同 时 To 截止 ,如 表 9.5.1 第 5 行 所 示 。 


9.5.2 将 555 定时 器 接 成 施 密 特 触发 器 


555 定时 器 应 用 十 分 广泛 ,利用 555 定时 器 可 以 很 方便 地 构成 施 密 特 触 
发 器 。 

当然 ,555 定时 器 具有 2 个 输入 、1 个 输出 , 施 密 特 触发 器 只 具有 1 个 输入 、1 个 输出 ,要 
用 555 定时 器 实现 施 密 特 触 发 器 ,应 设法 将 555 的 2 个 输入 变 成 1 个 输入 , 且 具 有 施 密 特 触 
发 器 的 特性 即 可 。 

将 2 个 输入 变 为 1 个 输入 ,主要 有 3 种 思路 : 

(1) 输入 : Un ,Un 接 固定 电 平 。 

(2) 输入 : Uw ,Un 接 固定 电 平 。 

(3) 输入 : Un .Un 短 接 。 

思路 (1) 的 实现 方法 下 , 若 Un 接 1, 有 Un>>1/3Ucc。 查 表 9.5.1 第 2.4 行 ,有 Uo=0， 
无 两 个 稳 态 ,不 具有 施 密 特 触发 器 的 特性 。 若 Up 接 0. 有 Up 二 1/3Ucc。 查 功能 表 第 3、5 
行 ,有 Uo 二 1, 无 两 个 稳 态 ,也 不 具有 施 密 特 触发 器 的 特性 。 

思路 (2) 的 实现 方法 下 , 若 Un 接 1, 有 Un 之 2/3Ucc 。 查 功能 表 第 2.3 行 ,有 两 个 稳 态 ， 
但 Ur+ 二 Ur- =1/3Ucc ,不 具有 施 密 特 触发 器 的 特性 。 若 Un 接 0, 有 Un 二 2/3Ucc。 查 功能 
表 第 4.5 行 ,有 Uo 二 1, 无 两 个 稳 态 , 不 具有 施 密 特 触发 器 的 特性 。 

可 采用 思路 (3) 实 现 施 密 特 触发 器 ,参考 电路 如 图 9. 5. 3 所 示 。 图 中 将 两 个 比较 器 的 输 
入 端 Un .Un 连 在 一 起 ,作为 施 密 特 触发 器 的 输入 端 Ui.Uco 端 接 有 0. 01pF 的 电容 ,主要 起 
滤波 作用 ,以 提高 比较 器 参考 电压 的 稳定 性 ; Ro 端 接 至 电源 Ucc ,以 提高 可 靠 性 。 

在 如 图 9. 5. 3 所 示 电 路 的 输入 Ui 端 加 上 如 图 9. 5. 4(a) 所 示 的 三 角 波 ,电路 的 输出 Uo 
如 图 9. 5. 4(b) 所 示 。 
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(b) 
[9) nn 人 1 
图 9.5.3 电路 图 图 9.5.4 工作 波形 
可 结合 表 9. 5. 1 来 理解 工作 波形 。 
人 DOSE 
t= 二 0 时 ,由 于 Un 二 Up 二 U1 二 0V, 由 表 9.5.1 第 5 行 ,输出 Uo=1。 
在 4 时 刻 以 前 ,U1 虽然 在 上 升 ,但 由 表 9.5.1, 当 U1 过 Uce 时 ,输出 Uo=1。 


(2) 4 过 1 过 ts。 时刻! 增加 到 字 Uce, 则 当 1 二 n+ 时 有 
Un=Us=U'> Ue 
由 表 9.5.1 第 2 行 ,输出 Uo=0。 
/>4+ 后 ,虽然 输入 U1 先 上 升 ,达到 最 大 值 后 开始 减 小 ,但 在 时刻 以 前 ,U1 二 计 Uec, 电 
路 的 输出 Uo 二 0。 
(3) 1。 4 时 刻 加 i! 减 小 到 地 Uec, 则 当 1 二 tst 时 有 


Un= Ur = Ui< BUce 
表 9.5.1 第 5 行 ,输出 Uo=1, 电 路 又 回 到 初始 稳 态 。 


通过 上 述 分 析 , 可 得 出 ,图 9. 5. 3 为 用 555 定时 器 接 成 的 施 密 特 触发 器 。 
通过 上 述 分 析 , 可 得 出 接 通 电位 Ur; 一 也 Uce, 断 开 电位 Ur- 一 地 Uec, 故 回电 压 为 












































A = Ur = St — ti 3 
从 图 9. 5.4 的 波形 图 还 可 以 看 出 , 施 密 特 触发 器 可 以 用 来 进行 波形 变换 。 这 个 例子 就 
是 将 三 角 波 变换 为 方 波 。 
9.5.3 将 555 定时 器 接 成 单 稳 态 触发 器 


利用 555 定时 器 还 可 以 很 方便 地 构成 单 稳 态 触发 器 ,用 555 定时 器 接 成 
的 单 稳 态 触发 器 如 图 9. 5.5 所 示 。 图 中 ,RC 为 定时 元 件 ,U1 为 输入 触发 器 信 
号 , 接 在 Uw(2) 端 , 当 Ui 的 下 降 沿 到 来 时 .触发 器 触发 。(7) 端 和 (6)Un 端 短 


Uce (9. 5 1 
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接 ,Ro 端 不 用 , 接 Ucc。 

稳 态 下 ,Ui 二 Un 二 1, 有 Un 之 1/3Ucc。 查 功能 表 第 2、4 行 ,有 Uo 二 0.Uo 二 0。 由 于 
U6 二 0, 有 Un 二 0, 电 容 C 上 没有 储存 电荷 。 

当然 , 当 Ur=Ue 王 1 时, 若 Uo 的 状态 为 1, 电容 C 将 被 充电 ,Un 电位 将 上 升 , 当 Un = 
2/3Ucc 时 , 查 功能 表 第 2 行 ,有 Uo 王 0。 之 后 ,电容 C 放电 , 回 到 初始 稳定 状态 。 

当 如 跳 变 到 0 时 ,有 Ui 二 Uw 二 0,Un 一 0, 查 功能 表 第 5 行 ,有 Uo 二 1。555 定时 器 进入 
暂 稳 态 。 之 后 , 负 脉 冲 撤除 ,有 U1 二 Uw 二 1、Un 二 0, 查 功能 表 第 4 行 ,保持 Uo=1 不 变 。 由 
于 Uo 的 状态 为 1, 电 容 C 将 被 充电 , 当 Un 二 2/3Ucc 时 ,555 定时 器 翻转 到 0, 进 入 稳定 状 
态 。 之 后 ,电容 C 放电 , 回 到 初始 稳定 状态 。 

在 如 图 9. 5. 5 所 示 电 路 的 输入 Ui 端 加 上 如 图 9.5.6(a) 所 示 的 脉冲 ,电路 的 输出 Uo 如 
图 9.5.6(b)。 没 有 触发 信号 时 ,Ui 为 高 电 平 , 当 电 源 接 通 后 ,电路 自动 稳定 在 Uo=0 的 稳 
态 。 当 触发 脉冲 U1 的 下 降 沿 到 来 时 ,电路 被 触发 ,触发 器 置 1, 进 入 暂 稳 态 ,经 过 一 段 时 间 ， 
电路 又 自动 返回 到 稳 态 。 












































图 9.5.5 电路 图 图 9.5.6 工作 波形 


通过 上 面 的 分 析 , 可 知 暂 稳 态 持续 时 间 为 电容 C 从 0 上升 到 2/3Ucc 的 充电 时 间 , 由 此 
可 求 出 输出 脉冲 Uo 的 脉冲 宽度 
Ucc 一 相 
Uce BU 


tw = RCIn = RCln3 ~ 1.1RC (9,532) 
通常 ,电阻 R 的 取 值 为 几 百 欧姆 到 几 兆 欧姆 :电容 的 取 值 范围 为 几 百 皮 法 到 几 百 微 法 ， 
故 脉冲 宽度 可 在 几 微 秒 到 几 分 钟 内 调节 。 s 回 


9.5.4 将 555 定时 器 接 成 多 谐振 荡 器 


9.4. 2 节 介 绍 了 用 施 密 特 触发 器 组 成 多 谐振 荡 器 的 方法 ,参考 电路 如 
图 9.4.4 所 示 。9. 5. 2 节 介 绍 了 用 555 定时 器 构成 施 密 特 触 发 器 的 方法 ,参考 电路 如 
图 9.5.3 所 示 。 

可 基于 如 图 9. 5. 3 所 示 的 施 密 特 触发 器 进一步 构成 多 谐振 荡 器 ,参考 电路 如 图 9. 5.7 
所 示 。 图 中 ,555 定时 器 的 Un 、Us 短 接 构 成 施 密 特 触 发 器 。Un 、Us 短 接 后 通过 电容 C 接 






地 ,通过 电阻 R: 与 输出 Uo 连接 。 参 考 如 图 9. 4.4 所 示 电 路 ,如 图 9. 5. 7 所 示 电 路 为 多 谐振 
荡 器 。 

读者 不 要 忘记 ,555 定时 器 还 具有 一 个 集 电极 开路 的 输出 端 Uo。 当 Uo 通过 上 拉 电 阻 
与 电源 接 通 后 ,与 输出 Uo 具有 相同 的 逻辑 状态 。 利 用 Uo 实现 的 多 谐振 荡 器 电路 如 图 9. 5. 8 
所 示 。 





+Uce +Ucc 



































图 9.5.7 多 谐振 荡 器 电路 图 9.5.8 改进 的 多 谐振 荡 器 电路 


如 图 9. 5. 9 所 示 为 电路 中 Uo 的 输出 波形 。 简 要 分 析 如 下 : 
当 电 源 接 通 时 ,电容 C 还 未 充电 ,所 以 Un 二 Ur 二 0, 由 表 9.5.1 第 5 行 ,输出 Uo=1, 三 
极 管 To 截止 ,U6 二 1。U6=1, 将 对 电容 C 充电 ,电容 上 的 电 


压 Uc 增加 ,Un .Us 电压 也 增加 , 当 Un 一 Us 一 Uc 之 子 Uce 
时 ,由 表 9.5.1 第 2 行 ,输出 Uo=0, 三极管 Tb 饱和 导 通 ， 
U6 一 0。 而 此 时 电容 上 的 电压 为 所 Uec ,将 通过 电阻 Rs 放电 ， 图 9.5.9 图 9.5.8 的 输出 波形 





电容 上 的 电压 Uc 下 降 ,Un 、Ur 电压 也 下 降 , 当 Un 一 Us 一 Uc 过 计 Uce 时 ,由 表 % 31 第 5 





行 , 输 出 Uo 王 1, 周而复始 ,输出 如 图 9. 5. 9 所 示 的 矩形 波 。 
下 面 不 加 证 明 地 给 出 输出 矩形 波 Uo 的 脉冲 宽度 em 、twz 及 周期 工 的 计算 公式 : 


tw = 0.7R:C (9.5.3) 
tw = 0.7(R 十 RD)C (9.5.4) 
T=itatiw = 0.7(Ri++2R,)C (C95.5.5) 


9.5.5 应 用 实例 


1. 用 555 电路 组 成 模拟 声响 电路 


如 图 9. 5. 10 所 示 电 路 ,是 用 两 个 555 电路 分 别 接 成 两 个 多 谐振 荡 器 构成 的 模拟 声响 电 
路 。 在 多 谐振 荡 器 1 中 ,调节 定时 元 件 Ra Ri 、C: ,使 多 谐振 荡 器 1 的 输出 信号 Uo 的 频率 
为 fo 二 1Hz。 在 多 谐振 荡 器 2 中 ,调节 定时 元 件 Ra 、Rzs、C; 使 多 谐振 荡 器 2 的 输出 信号 
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Uos 的 频率 为 fo 王 1kHz。Uo 、Uos 的 输出 波形 如 图 9. 5. 11 所 示 。 


Uo! 


+Ucc 






































图 9.5.10 用 555 定 时 器 组 成 模拟 声响 电路 图 9.5.11 图 9.5.10 的 工作 波 

多 谐振 荡 器 1 的 输出 Uo 接 至 多 谐振 荡 器 2 的 Ro 端 (4 脚 ) ,所 以 当 Uo 为 低 电 平时 ,第 
2 片 555 定时 器 处 于 复位 状态 ,Uo 二 0, 多 谐振 荡 器 2 停止 振荡 。 人 耳 的 听觉 范围 为 20Hz 一 
20kHz,lkHz 的 电压 信号 加 在 扬声器 上 将 使 扬声器 发 声 , 因 此 ,如 图 9. 5. 10 所 示 电 路 将 会 
使 扬声器 发 出 “ 鸣 鸣 一 一 ”的 间隙 声响 。 


2. 用 555 电路 组 成 失落 脉冲 检 出 电路 


如 图 9. 5.12 所 示 电 路 为 失落 脉冲 检 出 电路 。 它 是 在 用 555 电路 接 成 单 稳 态 触发 器 的 
基础 上 ,在 定时 电容 C 的 两 端 接 一 个 三 极 管 工 ,此 三 极 管 工 的 基 极 接 至 输入 信号 Ui, 其 工作 
原理 如 下 

在 图 9. 5.12 中 ,调节 时 间 常 数 RC, 使 被 监视 的 输入 信号 Ur ,在 正常 频率 下 电容 器 上 的 


电压 充 不 到 触发 电压 弛 Uce ,这 就 使 555 电路 的 输出 Uo 二 1。 当 被 监视 的 信号 U1 的 频率 广 


不 正常 时 (如 频率 降低 或 中 间 失 掉 一 个 脉冲 ), 则 电容 器 上 的 电压 Uc 将 充 到 了 Uce, 合 555 电 


路 的 输出 为 Uo 二 0; 如 果 输 入 信号 U1 的 频率 恢复 正常 后 ,输出 电压 Uo 又 恢复 到 高 电 平 。 其 
工作 波形 如 图 9. 2. 13 所 示 。 




















图 9.5.12 用 555 电 路 组 成 失落 脉冲 检 出 电路 图 9.5.13 图 9.5.12 的 工作 波形 
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利用 这 个 原理 ,可 以 对 机 器 的 转速 或 者 人 体 的 心率 进行 监视 ,机 器 的 转速 或 者 人 体 的 
心率 通过 传感器 ,转换 成 模拟 信号 ,将 此 模拟 信号 接 至 图 9. 5. 12 电路 的 输入 端 U1, 当 机 器 
的 转速 降 到 一 定 的 限度 或 者 人 体 的 心率 不 齐 时 ,就 会 发 生 报 警 。 

复习 与 思考 

9.5.1 说 出 555 定时 器 得 名 的 由 来 。 

9.5.2 如 图 9.2.3 所 示 的 用 门 电路 组 成 的 施 密 特 触发 器 是 通过 正 反 馈 保证 输出 波形 
的 性 能 的 ,那么 555 定时 器 通过 什么 方式 保证 输出 波形 的 性 能 ? 














习题 

9-1 填空 题 

1. 施 密 特 触 发 器 具有 稳 态 ,而 且 每 个 稳 态 都 需要 信号 才能 维持 。 施 
密 特 触发 器 的 一 个 重要 参数 是 电压 。 

2. 单 稳 态 触发 器 具有 一 个 = 。 单 稳 态 触发 器 的 维持 时 
间 的 长 短 只 取决 于 ,而 与 触发 脉冲 的 幅度 和 宽度 无 关 。 

3. 多 谐振 荡 器 是 一 种 能 够 产生 和 的 矩形 波 的 电路 。 它 不 需要 外 加 
输入 信和 号 的 作用 , 它 没有 ,所 以 又 称 为 电路 。 多 谐振 荡 器 可 产生 
信号 ,是 绝 大 多 数 数字 系统 的 必 备 电路 。 

9-2 ”分析 应 用 题 


1. 如 题 图 9. 1 所 示 输 入 信号 加 在 施 密 特 反 相 器 的 输入 端 , 画 出 输出 信号 的 波形 。 施 密 
特 反 相 器 的 Ur+ `\Ur- 已 在 图 中 标 出 。 

2. 如 图 9. 2. 3 所 示 用 CMOS 门 组 成 的 施 密 特 触发 器 中 ,Ri 二 30kQ,R; 二 60kQ ,Upp 
10V,Ura 一 5V, 求 回 差 电压 AUr 。 

3. 如 题 图 9. 2 所 示 电 路 中 的 门 电路 为 CMOS 门 电路 ,Ri 二 10kQ, Rs 二 30kQ,Upp 二 
12V, 求 Ur+ .Ur-。 











题 图 9.1 题 图 9.2 


4. 如 图 9. 2. 3 所 示 电 路 中 ,如 果 要 求 接 通电 位 Ur+ 二 7. 5V, 回 差 电 压 AUr 一 5V, 求 
Ri 、R: 及 Upo 的 值 。 

5. 如 图 9. 3. 1 所 示 为 用 CMOS 门 电路 构成 的 微分 型 单 稳 态 触发 器 ,Ri 二 R= 33kQ， 
C 二 0. 1yF,Upo 二 12V , 求 在 触发 脉冲 作用 下 输出 脉冲 的 宽度 与 幅度 。 
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6. 如 题 图 9. 3 所 示 单 稳 态 触发 器 中 R= 二 33kQ,C 二 0.01yF,Ucc 二 5V, 求 在 触发 脉冲 作 
用 下 输出 脉冲 的 宽度 。 
7. 如 题 图 9. 4 所 示 单 稳 态 触发 器 中 内 部 电阻 Rs 二 2kQ ,C=0. lyF,Ucc 二 5V ,请 求 在 
触发 脉冲 作用 下 输出 脉冲 的 宽度 。 
Ucec Uce 
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题 图 9.3 题 图 9.4 


8. 画册 如题 图 9. 5 所 示 脉 冲 变换 电路 在 输入 脉冲 作用 下 相应 的 输出 Uo 的 波形 。 
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题 图 9.5 


9. 如 图 9. 4. 2 所 示 非 对 称 式 多 谐振 荡 器 电路 上 电 时 有 微弱 的 正 变 化 , 画 出 电路 的 反馈 

10. 在 如 图 9. 4. 4 所 示 电 路 中 ,R 二 30kQ,C=0. 1pF; 施 密 特 触发 器 的 Ur+ =7V， 
Ur- 二 3V,Upp 一 10V, 求 该 电路 的 振荡 频率 。 

11. 如 题 图 9. 6 所 示 为 用 CMOS 门 组 成 的 多 谐振 荡 器 电路 ,图 中 ,Ri 一 R=30kQ,R; 一 
60kQ,Upp 二 10V,Urn 二 5V ,C= 二 0. 1yF, 求 该 电路 Uo 的 输出 频率 。 

12. 改进 如 题 图 9.7 所 示 的 多 谐振 荡 器 电路 ,实现 一 个 占 空 比 可 调 的 多 谐振 荡 器 并 画 
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出 原理 电路 。 























题 图 9.6 题 图 9.7 








13. 在 如 题 图 9.7 所 示 电 路 中 ,Ri 二 R= 二 30kQ ,Rs 二 60kQ,Upp 二 10V,Urn 二 5V。 今 测 
得 Uo 的 输出 频率 为 5kHz, 求 该 电路 中 的 电容 C。 

14. 在 如 题 图 9. 8 所 示 电 路 中 ,Ri 二 R= 二 30kQ,R, 二 60kQ,Upbp 二 10V ,Urn 二 5V ,C= 
0.1pF, 晶 振 M 的 谐振 频率 为 5M, 求 该 电路 的 振荡 频率 。 

15. 如 题 图 9. 8 所 示 电 路 中 Uo 的 输出 频率 为 20MHz, 假 定 每 个 反 相 器 的 传输 延迟 时 
间 相同 ,请 求 各 反 相 器 的 平均 传输 延迟 时 间 。 








EE 


题 图 9.8 


16. 如 图 9. 5. 3 所 示 电 路 中 ,Ucc 二 10V, 求 Ur+ Ur-。 

17. 如 图 9. 5. 3 所 示 电 路 中 ,Ucc 二 10V ,Uco 接 6V 的 精准 电压 源 , 求 Ur+ .Ur_。 

18. 试 分 析 如 题 图 9. 9 所 示 开 机 延 时 电路 的 工作 原理 。 若 C= 二 25pF,R=19kQ ,Uce 
12V , 问 常 闭 开关 S 断 开 以 后 经 过 多 长 时 间 ,输出 Uo 为 高 电 平 。 

19. 如 图 9. 5. 5 所 示 单 稳 态 触发 器 的 工作 电源 Ucc 二 12V ,触发 信号 来 自 TTL 门 电路 
的 输出 ,该 单 稳 态 触发 器 触发 器 能 和 否 正常 工作 ? 若 不 能 ,可 如 何 改进 电路 ? 

20. 参考 图 9. 5. 5 设计 一 个 触发 脉冲 来 自 TTL 门 电路 的 输出 信号 ,输出 脉冲 宽度 在 
1~5s 间 可 调 的 单 稳 态 触发 器 。 

21. 在 如 图 9. 5. 8 所 示 电 路 中 ,Ri 一 R, 二 33kQ,C 二 0. 1yF, 求 该 电路 的 振荡 频率 。 

22. 试 分 析 如 题 图 9. 10 所 示 电 路 中 输入 电压 Ui 和 振荡 频率 之 间 的 关系 。 


+Ucc 
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23. 如 题 图 9. 11 所 示 电 路 中 , R 二 1MQ.Ri 一 Rs 一 5kQ,Ucc 二 5V, 求 该 电路 中 开关 S 
断 开 后 多 长 时 间 之 内 闭合 ,喇叭 不 会 发 声 ? 为 什么 ? 


+Ucc 




















题 图 9.11 
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利用 硬件 描述 语言 描述 数字 多 辑 电路 一 








本 章 要 点 : a 

利用 硬件 描述 语言 描述 数字 逻辑 电路 是 目前 数字 逮 辑 电路 设计 的 主流 方法 之 一 。 学 
习 本 章 应 理解 可 编程 迎 辑 器 件 的 概念 .CPLD 与 FPGA 的 编程 方法 。 在 此 基础 上 ,理解 
Verilog HDL 的 行为 描述 方法 及 门 级 结构 描述 方法 ,初步 理解 利用 Verilog HDL 描述 数字 
迎 辑 电 路 的 方法 。 


Fr 





10.1 可 编程 逻辑 器 件 





辑 电路 的 设计 与 实现 提供 了 一 条 新 的 思路 与 途径 。 
10.1.1 什么 是 可 编程 逻辑 器 件 


根据 逻辑 功能 的 特点 ,可 将 数字 集成 电路 分 为 通用 型 和 专用 型 两 类 。 前 面 各 章 介绍 的 
中 、 小 规模 器 件 均 为 通用 型 数字 集成 电路 。 利 用 这 些 中 、 小 规模 器 件 ,可 组 成 各 种 复杂 的 数 
字 系 统 。 随 着 集成 工艺 水 平 的 提高 ,可 以 将 自己 设计 的 数字 系统 做 成 一 片 大 规模 集成 电 
路 ,这 种 为 某 种 专门 用 途 设计 的 集成 电路 称 为 专用 集成 电路 (ASIC)。ASIC 的 使 用 不 仅 能 
减 小 电路 的 体积 、 重 量 、 功 耗 , 也 能 大 大 提高 电路 的 可 靠 性 。 当 然 , 如 果 用 量 不 大 ,使 用 
ASIC 器 件 将 会 大 幅 提 高 成 本 .延长 设计 、 生 产 周期 .产生 一 个 很 大 的 矛盾 ,在 很 大 程度 上 限 
制 了 它 的 应 用 。 

可 编程 逻辑 器 件 (Programmable Logic Device, PLD) 是 一 种 通用 集成 电路 , 它 的 逻辑 功 
能 可 按照 用 户 要 求 通过 对 器 件 编程 来 确定 。 用 户 可 根据 实际 应 用 需要 .将 PLD 生产 厂家 提 
供 的 标准 结构 连接 的 “与 ?和 ”或 ”( 或 二 者 之 一 ) 逻 辑 阵列 , 按 某 种 规定 方式 改变 PLD 器 件 内 
部 的 结构 ,从 而 获得 所 需要 的 逻辑 功能 。 
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显然 ,PROM、EPROM 均 是 一 种 可 编程 逻辑 器 件 。 前 面 介绍 的 利用 2716 实现 逻辑 函 
数 的 方法 事实 上 便 是 通过 改写 存储 单元 内 容 改写 存储 阵列 内 部 的 连接 从 而 获得 所 需要 的 
逻辑 功能 。 当 然 , EPROM 在 大 多 数 场合 下 均 作为 存储 器 使 用 ,人 们 也 更 愿意 把 它 当 作 存 储 
器 芯片 。 

PLD 器 件 有 多 种 类 型 , 除 前 面 介 绍 的 PROM、EPROM 外 ,早期 的 PLD 有 PLA( 可 编程 
逻辑 阵列 ) .FPLA( 现 场 可 编程 逻辑 阵列 )、PAL( 可 编程 阵列 逻辑 )、GAL( 通 用 阵列 逻辑 ) 
等 简单 PLD(Simple PLD, 也 称 低 密度 PLD) 。 伴 随 着 PLD 的 发 展 ,PLD 器 件 集成 度 越 来 
越 高 ,复杂 PLD(Complex PLD, CPLD, 也 称 高 密度 PLD)、 现 场 可 编程 门 阵列 (Field 
Programmable Gate Array,FPGA) 兴 起 并 得 到 广泛 应 用 。FPGA 也 是 PLD 的 一 种 ,只 是 电 
路 结构 上 与 早期 广泛 应 用 的 PLD 差别 很 大 ,所 以 采用 FPGA 这 个 名 字 , 以 示 区 别 。 

伴随 着 PLD 的 发 展 , 其 编程 设计 手段 的 自动 化 程度 也 日 益 提高 。 用 于 PLD 编程 的 开 
发 系统 由 硬件 和 软件 两 部 分 组 成 。 软 件 部 分 包括 各 种 编程 软件 ,这 些 编程 软件 均 有 较 强 的 
功能 , 均 可 运行 在 普通 PC 上 ,操作 简单 方便 。 新 一 代 的 在 系统 可 编程 器 件 (ISP 一 PLD) 的 
编程 就 更 加 简单 ,只 须 将 计算 机 和 运行 产生 的 编程 数据 直接 写 和 人 PLD 即 可 。 例 如 ,前 面 介绍 
的 EDA 工具 便 有 在 系统 可 编程 的 功能 。 


10.1.2 早期 的 PLD 器 件 


早期 PLD 器 件 的 结构 大 体 相同 ,主要 由 与 逻辑 阵列 ,或 逻辑 阵列 ,输出 电路 3 部 分 组 成 。 

FPLA 器 件 的 与 逮 辑 阵列 .或 迎 辑 阵列 均 可 编程 ,采用 的 可 编程 连接 元 件 为 熔 丝 或 反 熔 
丝 。 当 可 编程 连接 元 件 为 熔 丝 时 ,出 厂 时 是 连 上 的 ,熔断 后 为 断 开 状态 。 当 可 编程 连接 元 
件 为 反 燃 丝 时 ,出厂 时 是 断 开 的 , 熔 合 后 为 连 上 状态 。 有 兴趣 的 读者 可 类 比如 图 7. 3. 1 所 示 
的 PROM 存储 单元 理解 FPLA 器 件 的 编程 单元 。 

PAL 器 件 的 与 逻辑 阵列 可 编程 ,或 逻辑 阵列 为 固定 形式 。 早 期 的 PAL 器 件 采用 的 可 
编程 连接 元 件 也 为 熔 丝 ,后 来 又 出 现 了 采用 释 栅 MOS 管 为 编 
程 器 件 的 PAL 器 件 。 有 兴趣 的 读者 可 类 比如 图 7. 3.7 所 示 的 ES 
快 欠 存储 器 的 存储 单元 理解 以 释 机 MOS 管 为 编程 器 件 的 PAL 4 Be 
器 件 的 编程 单元 。GAL 器 件 在 PAL 的 基础 上 改进 和 发 展 而 (a) 
































来 ,采用 天 机 MOS 管 为 编程 器 件 ,与 逻辑 阵列 可 编程 ,或 馆 辑 I 

降 击 为 固定 浓 趟 下 村 ,采用 娘 攻 成 反 粪 玉 为 可 病程 尖 枯 元 件 。 站 二 a 

的 PLD 器 件 只 可 一 次 编程 。 采 用 全 机 MOS 管 为 编程 器 件 的 。 2“ 

PLD 器 件 为 可 多 次 编程 PLD 器 件 。 机 
具体 介绍 PLD 的 结构 前 , 先 来 熟悉 一 下 PLD 电路 中 门 电 a | 

路 的 惯用 面 法 。 8) 


如 图 10.1.1 所 示 为 PLD 电路 中 门 电路 的 惯用 画 法 。 图 图 1 ID 电路 中 门 电 
中 ,“。 "表示 该 点 为 固定 连接 点 ,出 厂 时 已 做 好 ,用 户 不 能 修 Bi 
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改 ;“X? 表 示 该 点 为 用 户 编程 点 ,芯片 出 厂 时 该 点 也 是 接 通 的 ,用 户 可 根据 需要 继续 保持 接 
通 或 将 其 断 开 ; 既 无 黑 点 “。"? 也 无 叉 点“X?” 表 示 该 点 是 断 开 的 。 所 以 ,图 10.1. 1(a) 表 示 
Y=AC, 图 10.1. 1(b) 表 示 Y=A 十 B,(c) 图 是 互补 输出 的 缓冲 器 。 

可 通过 如 图 10. 1.2 所 示 的 PAL 电路 来 进一步 理解 PLD 器 件 的 结构 。 


_ 与 迎 辑 阵列 或 好 加 阵列 













































































图 10.1.2 未 编程 的 PAL 


如 图 10. 1.2 所 示 PAL 由 一 个 包括 16 个 与 门 的 与 逻辑 阵列 一 个 由 4 个 或 门 组 成 的 或 
逻辑 阵列 和 输出 缓冲 器 组 成 。 图 中 ,“。” 为 固定 连接 点 .出厂 时 已 做 好 ,用 户 不 能 修改 ; 
“X ”表示 用 户 编程 点 ,出 厂 时 该 点 也 是 接 通 的 。 图 中 ,“ 与 ”阵列 可 编程 ,“ 或 ”阵列 固定 ; 编 
程 单元 出 厂 时 ,所 有 的 交叉 点 均 有 熔 丝 。 

比较 图 10. 1. 2 与 图 7. 3. 1, 不 难 发 现 两 图 的 结构 相似 (ROM 的 存储 单元 为 或 逮 辑 阵 
列 , 地 址 译 码 器 为 与 逻辑 阵列 ), 也 就 是 说 ,PAL 与 ROM 结构 相似 ,二 者 的 不 同 主要 有 
两 点 : 

(1) ROM 的 与 逻辑 阵列 是 固定 的 ,而 PAL 的 与 逻辑 阵列 是 可 编程 的 。 

(2) ROM 的 与 逻辑 阵列 将 输入 变量 最 小 项 全 部 译 出 ,为 全 译 码 工 作 方 式 ; 而 FPLA 的 
与 逮 辑 阵列 是 可 编程 的 ,可 通过 编程 只 产生 需要 的 最 小 项 ,为 非 完 全 译 码 方式 。 

显然 ,如 图 10. 1. 2 所 示 的 PAL 是 一 个 未 编程 的 PLD 芯片 ,编程 后 的 参考 实例 如 
图 10.1. 3 所 示 。 

图 10.1.3 中 ,“X” 点 为 接 通 的 点 ,由 连接 关系 ,有 

广 三 胡 下 乓 十 泊 玖 王 十 六 四 关 二天 挝 冰 
Ys = T++t+Ll+il+LLl 

Ys = LL+Ll; 

议和 二 天 
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图 10.1.3 编程 后 的 PAL 


如 图 10. 1.4 所 示 FPLA 由 一 个 包括 8 个 与 门 的 与 逻辑 阵列 一 个 由 4 个 或 门 组 成 的 或 
逻辑 阵列 和 输出 缓冲 器 组 成 。 图 中 ,“。，” 为 固定 连接 点 ,出 厂 时 已 做 好 ,用 户 不 能 修改 ; 
“XX” 表示 用 户 编程 点 ,出 厂 时 该 点 也 是 接 通 的 。FPLA 器 件 的 “与 ”阵列 “或 ”阵列 均 可 编 
程 ,如 图 10.1.4 所 示 的 FPLA 是 一 个 已 编程 的 PLD 芯片 , 当 OE=0 时 ,有 

Ys = ABCD +ABCTD 
Y: = AC+BD 
Y=AB+AB=AQ@B 
Y= CD+CD = COD 
























































图 10.1.4 编程 后 的 FPLA 


【 例 10.1.1】 请 用 FPLA 实现 下 面 的 函数 ( 例 7. 5. 3)。 
页 =ABC 二 ACD 二 AC， 丈 (4,B,C,D) = 2)(0,2,3,4,7,9) 
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解 (1) 分 析 题 意 ,做 出 函数 的 卡 诺 图 。 由 函数 表达 式 可 做 出 如 图 10. 1. 5 和 图 10. 1. 6 
所 示 的 卡 诺 图 。 

(2) 求 出 最 简 式 。 由 图 10. 1. 5 和 图 10. 1.6 所 示 卡 诺 图 可 写 出 Ys、Yi 的 最 简 与 或 式 
如 下 : 











图 10.1.5 六 函数 的 卡 诺 图 图 10.1.6 YY; 函 数 的 卡 诺 图 


(3) Y; ,总 用 FPLA 实现 ,如 图 10. 1.7 所 示 。 
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图 10.1.7 FPLA 实现 的 图 


通过 例 10. 1. 1 可 以 看 到 ,利用 PLD 设计 组 合 电路 ,编程 直观 简单 .效率 高 , 比 用 
EPROM 设计 组 合 电路 更 具 优势 。 当 然 ,. 早 期 的 PLD 结构 简单 ,编程 当然 也 简单 ,但 与 后 期 
的 PLD 相 比 ,缺乏 直观 的 仿真 设计 环境 ,编程 手段 比较 落后 。 

复杂 可 编程 逻辑 器 件 (Complex Programmable Logic Device.CPLD) 是 从 PAL 和 GAL 
器 件 发 展 出 来 的 器 件 ,相对 而 言 规模 大 、 结 构 复杂 。 

CPLD 主要 由 许多 逻辑 阵列 模块 (Logic Array Block,LA B) 和 可 编程 互 连 阵 列 
(Programmable Interconnect Array,PLA) 组 成 .参考 构成 模式 如 图 10. 1. 8 所 示 。 每 个 LA 
B 相 当 于 一 个 PAL 或 GAL 电路 。 不 同型 号 的 CPLD 器 件 可 能 具有 几 十 个 甚至 上 百 个 LA 
B。 通 过 PLA 将 这 些 LAB 连接 起 来 , 便 构成 了 各 种 CPLD 器 件 。 

有 些 厂家 生产 的 CPLD 器 件 说 明 书 中 ,把 逻辑 阵列 模块 称 为 功能 模块 (Function 
Block) .通用 模块 (Generic Block); 把 可 编程 互 连 阵 列 称 为 开关 矩阵 (Switch Matrix)。 尽 
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管 不 同 公司 的 CPLD 器 件 结构 上 会 有 些 区 别 . 说 法 也 不 尽 相 同 .但 构成 CPLD 的 思路 是 相 
同 的 。 













全 局 
控制 信号 
10 和 一 一 省 和 1Vo 


IO (一 一 汪汪 者 ko 


(LAB) 


欧 4 人 列 攻克 


(LAB) 














逻辑 阵列 
DA} ee 
(LAB) 


ee ?wo 


(LAB) 








图 10.1.8 CPLD 的 一 般 结构 


CPLD 是 一 种 用 户 可 根据 个 人 需要 而 自行 构造 逮 辑 功能 的 数字 集成 电路 ,可 借助 集成 
开发 软件 平台 ,用 原理 图 .硬件 描述 语言 等 方法 ,生成 相应 的 目标 文件 ,通过 下 载 电费 (在 
系统 编程) 将 代码 传送 到 目标 芯片 中 ,实现 设计 的 数字 系统 。 

利用 CPLD 器 件 设计 数字 应 用 系统 的 工作 大 部 分 是 在 计算 机 上 完成 的 。 如 利用 
Altera 公司 的 CPLD 器 件 设 计数 字 应 用 系统 时 ,可 打开 集成 开发 软件 (Quartus 开 ) ,用 画 原 
理 图 或 用 硬件 描述 语言 写 代 码 等 方法 建立 要 设计 系统 的 模型 ,编译 设计 的 模型 ,给 出 逻辑 
电路 的 输入 激励 信号 ,进行 仿真 ,查看 迎 辑 输出 结果 是 否 正 确 。 设 计 完 成 后 ,进行 CPLD 芯 
片 引 脚 输入、 输出 锁定 .完成 外 围 接 口 电 路 的 设计 。 之 后 ,生成 目标 代码 ,通过 下 载 电缆 将 
代码 传送 并 存储 在 CPLD 芯片 后 完成 整个 系统 的 设计 。 

在 后 面 的 应 用 实践 中 ,车 发 现 设计 的 系统 有 问题 ,可 重新 修改 原理 图 或 硬件 描述 语言 ， 
完善 设计 ,再 次 写 入 代码 即 可 。 

现场 可 编程 门 阵列 (FPGA) 是 在 PAL、GAL、CPLD 等 可 编程 器 件 的 基础 上 进一步 发 
展 的 产物 。PAL、GAL、CPLD 等 可 编程 器 件 均 采用 了 与 或 逻辑 阵列 加 输出 单元 的 结构 形 
式 。FPGA 则 采用 了 完全 不 同 的 结构 形式 ,由 许多 “可 组 态 迎 辑 模块 ”(Configurable Logic 
Block,CLB) .输入 输出 单元 (I/O Block,.IOB) 和 分 布 式 的 可 编程 互联 矩阵 (Programmable 
Interconnect Matrix, PIM) 组 成 。 

FPGA 和 CPLD 都 是 可 编程 器 件 , 有 很 多 共同 特点 。 当 然 ,CPLD 和 FPGA 是 结构 上 
不 同 的 两 种 器 件 ,.CPLD 通过 修改 具有 固定 内 连 电路 的 逻辑 功能 来 编程 ,FPGA 主要 通过 改 
变 内 部 连 线 的 布线 来 编程 ; FPGA 可 在 逻辑 门下 编程 ,而 CPLD 是 在 逻辑 块 下 编程 。 总 体 
而 言 ,CPLD 更 适合 完成 各 种 算法 和 组 合 逻 辑 应 用 ,FPGA 更 适合 于 完成 时 序 逻 辑 应 用 。 
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尽管 FPGA 和 CPLD 结构 非常 复杂 ,但 使 用 上 确 是 非常 方便 的 。 可 利用 硬件 描述 语言 
描述 需要 实现 的 电路 模型 ,调试 完成 后 ,生成 目标 代码 ,通过 下 载 电 缆 将 代码 传送 并 存储 在 
FPGA 或 CPLD 芯片 后 完成 整个 系统 的 设计 ,是 目前 设计 数字 应 用 系统 的 主流 方法 之 一 。 
在 后 面 的 内 容 中 ,将 主要 介绍 利用 硬件 描述 语言 Verilog HDL 描述 数字 逻辑 电路 的 方法 。 

复习 与 思考 

10.1.1 是 否 所 有 PLD 器 件 均 可 多 次 编程 ? 为 什么 ? 

10.1.2 用 PLD 器件 构成 的 组 合 逻 辑 电路 和 用 2716 存储 器 实现 的 组 合 逻 辑 电路 , 哪 
个 效率 高 ,为 什么 ? 

10.1.3 试 总 结 FPGA、CPLD 的 编程 方法 和 早期 PLD 编程 方法 的 区 别 。 






































10.2 利用 Verilog HDL 描述 组 合 逻 辑 电路 


Verilog HDL 是 一 种 功能 强大 的 硬件 描述 语言 ,是 一 种 以 文本 形式 描述 数字 系统 硬件 
的 结构 和 行为 的 语言 ,可 用 来 描述 各 种 逻辑 电路 。 


10.2.1 利用 Verilog HDL 的 行为 描述 方法 描述 组 合 罗 辑 电路 


前 面 设计 的 各 种 电路 主要 以 电路 结构 图 的 形式 作为 最 终 设计 成 果 。 硬 件 回 
描述 语言 是 一 种 功能 强大 的 高 级 语言 ,可 不 涉及 数字 电路 的 结构 ,通过 描述 数 峡 
字 电 路 的 行为 算法 描述 数字 电路 并 完成 该 电路 的 设计 。 2 
行为 描述 不 涉及 电路 结构 ,通过 行为 语句 结合 算法 描述 电路 的 逻辑 功能 ， 
符合 人 类 逻辑 思维 方式 ,可 通过 下 面 的 例题 来 理解 。 
【 例 10.2.1】 用 Verilog HDL 的 行为 描述 方法 实现 一 个 二 输入 或 门 。 
解 ” 例 3.5.2 中 介绍 了 二 输入 或 门 的 描述 方法 。 主 要 思路 为 先 定义 两 个 输入 a、b, 一 
个 输出 y。 之 后 ,通过 连续 赋值 assign 语句 利用 C 语言 的 或 逻辑 运算 符 实现 。 核 心 语句 : 


如 















assign y= alb; 


行为 描述 不 涉及 电路 结构 ,可 通过 直接 描述 电路 的 逻辑 功能 、 算 法 完成 电路 的 设计 。 
基于 或 运算 的 逻辑 功能 , 设 或 门 的 输入 为 a、b, 一 个 输出 y, 可 用 下 面 的 让 语 句 描述 一 个 二 输 
入 或 门 ,具体 如 下 : 








if (a==0 && b==0) y= 0; 




















else y=1; 
用 Verilog HDL 的 行为 描述 方法 实现 的 二 输入 或 门 完整 代码 如 下 : 
module ort( a,b,y ); // 定 义 模块 名 、 输 入 、 输 出 

input a, b; 


output y; 
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reg y; // 声 明 了 为 寄存 器 变量 
always // 定 义 always 块 
begin 
if (a==0 && b==0) y=0; 
else y=1; 
end 
endmodule 


必须 指出 ,Verilog HDL 是 一 种 高 级 语言 , 却 又 不 同 于 一 般 的 高 级 语言 。Verilog HDL 
中 的 wire 型 ( 线 型 ) 变 量 并 不 是 普通 的 高 级 语言 变量 ,是 电路 的 输入 、 输 出 等 类 型 的 变量 。 
依照 组 合 逻 辑 电 路 的 含义 ,输出 (变量 ) 仅 与 输入 (变量 ) 有 关 , 电 路 中 输出 发 生 改 变 均 有 特 
定 条 件 , 因 此 ,不 可 在 程序 代码 中 直接 修改 wire 型 ( 线 型 ) 变 量 的 值 ,上 面 的 计 语 句 不 可 直接 
执行 ,应 该 改写 成 always 块 ( 总 是 执行 )。always 块 语法 如 下 : 








always@ (触发 条 件 ) 
begin 
多 条 顺序 语句 
end 
always@( 触 发 条 件 ) 含 义 为 给 定 条 件 下 执行 语句 块 。always 后 无 @ 含 义 为 无 条 件 下 
循环 执行 语句 块 。 
此 外 ,电路 的 输出 由 输入 等 条 件 决定 ,可 使 用 assign 语句 根据 输入 迎 辑 关系 等 给 出 输 
出 结果 。 要 在 代码 中 修改 输出 结果 ,应 对 输出 变量 做 特殊 声明 。 
reg y; “将 输出 Y 声 明 为 寄存 器 变量 


上 面 代码 在 Quartus 开 中 的 仿真 结果 如 图 10. 2. 1 所 示 。 仿 真 结果 显示 该 代码 功能 为 
二 输入 或 门 。 


10.9 ms 20.9 ss 30.9 ms 40.0 ms 








图 10.2.1 Quartus [中 仿真 结果 


【 例 10.2.2】 用 Verilog HDL 的 行为 描述 方法 实现 三 变量 不 一 致 辨别 电路 。 

解 ” 例 4.2.6 中 介绍 了 利用 逻辑 代数 理论 设计 实现 三 变量 不 一 致 辨别 电路 的 方法 。 初 
步 的 设计 结果 用 电路 实现 需要 7 个 与 非 门 .之 后 ,通过 复杂 的 变换 获得 了 只 需要 5 个 与 非 门 
实现 的 表达 式 。 

参考 例 10. 2. 1 ,直接 描述 三 变量 不 一 致 辨别 的 算法 确实 非常 简单 ,可 用 一 条 复合 让 实 
现 描述 ,具体 如 下 : 





if (a==0 && b==0 && c==0) 
ph 
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else if (a==1 && b==1 && c==1) 
y= 0; 
else y=1; 
三 变量 一 致 有 两 种 情况 : 输出 为 0; 输出 为 1。 实 现 三 变量 不 一 化 辨别 电路 的 完整 代码 
如 下 : 


module ort( a,b,c,y ); // 定 义 模块 名 输入、 输出 


input a,b,c; 


output y; reg y; // 声 明 y 为 寄存 器 变量 
always // 定 义 always 块 
begin 
if (a==0 && b==0 && c==0) Y=0; 
else if (a==1 && b==1 && c==1) y=0; 
else y=1; 
end 
endmodule 


上 面 代码 在 Quartus 开 中 的 仿真 结果 如 图 10. 2.2 所 示 。 仿 真 结果 显示 该 代码 功能 为 
三 变量 不 一 致 辨别 电路 。 


20.9 ws 40.9 ms 60.9 ms 00m 











图 10.2.2 Quartus [中 仿真 结果 


【 例 10.2.3】 某 医院 有 1、2、3、4 号 病房 4 间 , 装 有 4 个 呼叫 器 ,对 应 的 护士 室 有 1、2、 
3、4 号 4 个 指示 灯 。 优 先 级 按照 1.2、3、4 顺序 降低 设置 ,请 用 Verilog HDL 的 行为 描述 方 
法 实现 该 控制 电路 。 

解 设 有 4 个 输入 a、b、c、d, 对 应 1、2、3、4 号 病房 的 4 个 呼叫 器 ,呼叫 器 按钮 按 下 时 输 
出 低 电 平 。 设 有 4 个 输出 Ll1、L2、L3、L4, 对 应 的 护士 室 有 1、2、3、4 号 4 个 指示 灯 , 输 出 为 1 
时 灯亮 。 

依照 功能 要 求 , 实 现 该 控制 电路 的 算法 如 下 : 





L1=0;L2=0;L3= 0;14=0; 
if (a==0)11=1; 
else if (b==0) L2=1; 
else if (c==0) 13=1; 
else if (d== 0) LA4=1; 


默认 情况 下 ,4 个 灯 均 不 亮 ,L1 二 L2 二 L3 二 L4 二 0; 当 有 按钮 按 下 时 ,优先 级 高 的 按钮 对 
应 的 灯亮 。 该 控制 电路 的 完整 代码 如 下 : 
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module ort(a bc,d,L1,L2,L3,LI4); 
input arbvcvd7 
output L1,L2,L3,I4; 
reg L1,L2,L3,L4; 
always 
begin 
L1=0;I2=0;L3=0;L4=0; 
if (a==0) 11=1; 
else if (b==0) L2=1; 
else if (c== 0) L3=1; 
else if (d==0) L4=1; 
end 
endmodule 


上 面 代码 在 Quartus 开 中 的 仿真 结果 如 图 10. 2. 3 所 示 。 仿 真 结果 显示 该 代码 实现 的 
控制 馆 辑 正确 。 


如 .9 ns 0.09 ns 
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图 10.2.3 Quartus 开 中 仿真 结 


10. 2.2 利用 Verilog HDL 的 门 级 结构 描述 方法 描述 组 合 逻 辑 电路 


实现 的 数字 系统 最 终 也 是 通过 外 辑 门 的 连接 关系 实现 的 。 硬 件 描述 语言 当然 
可 通过 描述 逻辑 门 以 及 逻辑 门 之 问 的 连接 关系 设计 实现 数字 逻辑 电路 。 

可 通过 下 面 的 例题 来 理解 。 

【 例 10.2.4】 用 Verilog HDL 的 门 级 结构 描述 方法 8 
描述 如 图 10.2.4 所 示 电 路 。 肪 河 


Gl » G3 » G5 
解 具体 代码 如 下 ; 有 [7 



































G4 FY 
module ort(A,B,C,Y); c 
input A,B,C; 
output Y; 图 10.2.4 例 10.2.4 的 图 
wire Y1, Y2,Y3, Y4; // 声 明 4 个 中 间 变 量 
nand G1(Y1,A,B,C); // 描 述 与 非 门 Gl 


nand G2(Y2,A,Y1); 
nand G3(Y3,B,Y1); 
nand G4(Y4,C,Y1); 
nand G5 (Y, Y2,Y3, Y4); 


[2 数字 电子 技术 基础 


endmodule 


如 图 10. 2. 4 所 示 电 路 具有 3 个 输入 (A,B,C)、1 个 输出 了 ,描述 代码 如 前 3 行 所 示 。 

如 图 10. 2.4 所 示 电 路 还 具有 4 个 中 间 输 出 变量 Y1、Y2、Y3、Y4, 应 声明 4 个 中 间 变 
量 ,描述 代码 如 第 4 行 所 示 。 

输入 、 输 出 变量 及 中 间 变 量 定义 好 后 ,可 具体 地 描述 各 门 电路 的 连接 关系 ,描述 代码 如 
第 5~9 行 所 示 。 如 第 5 行 的 *nand G1(Y1,A,B,C);”,nand 声明 后 面 的 门 电路 类 型 为 与 
非 门 ,G1 为 门 的 序号 ,() 中 的 变量 为 该 的 输出 变量 Yl 及 3 个 输入 变量 (A,B,C)。 可 类 似 
地 分 析 第 6 一 8 行 代码 的 含义 。 

当然 , 门 的 序号 是 门 的 标识 ,应 唯一 。 第 5 行 的 门 序号 为 G1, 后 面 各 门 不 可 青 定义 为 
Gl。 声明 门 电路 类 型 的 主要 关键 词 有 and( 与 )、or( 或 )、not( 非 )、nand( 与 非 )、nor( 或 非 )、 
xor( 异 或 ) 等 。 

上 面 代码 在 Quartus 了 [中 仿真 结果 如 图 10. 2. 2 所 示 。 仿 5 Gy 
真 结果 显示 该 代码 功能 为 三 变量 不 一 至 辨别 电路 。 三 变量 一 致 
的 两 种 情况 下 输出 为 0, 其 余 情况 下 输出 为 1。 由 例 4.2.2 可 知 ， Boe+4 二 > 和 >-o7 
如 图 10. 2.4 所 示 电 路 为 三 变量 不 一 致 辨别 的 电路 。 C: 

【 例 10.2.5】 用 Verilog HDL 的 门 级 结构 描述 方法 描述 如 
图 10. 2.5 所 示 电 路 。 

解 ” 具 体 代码 如 下 : 
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图 10.2.5 例 10.2.5 的 图 


module ort(A,B,C,Y); 
input A, B,C; 
output ¥Y; 
wire Y1,Y2,Y3; 
nand G1 (Y1,A,B); 
nand G2(Y2,A,C); 
nand G3(Y3,B,C); 
nand GA(Y, Y1,Y2, Y3); 

endmodule 

如 图 10. 2. 5 所 示 电 路 具有 3 个 输入 (A,B,C)、1 个 输出 ,描述 代码 如 前 3 行 所 示 。 

如 图 10. 2. 4 所 示 电路 还 具有 3 个 中 间 输 出 变量 Y1、Y2、Y3, 应 声明 3 个 中 间 变 量 , 描 
述 代码 如 第 4 行 所 示 。 

输入 输出 变量 及 中 间 变 量 定义 好 后 ,可 具体 地 描述 各 门 电路 的 连接 关系 ,描述 代码 如 
第 5 一 8 行 所 示 。 

上 面 代码 在 Quartus 开 中 仿真 结果 如 图 4. 2. 6 所 示 。 仿 真 结果 显示 该 代码 功能 为 3 人 
表决 逻辑 电路 。 即 3 个 人 对 一 个 提案 进行 表决 , 若 赞成 则 该 提案 用 "1 表示 ,和 否则 用 "0” 表 
示 。 如 果 有 2 个 或 者 2 个 以 上 的 人 赞成 该 提案 , 则 该 提案 就 被 通过 ,电路 Y 输出 “1”; 否则 ， 
该 提案 被 否决 。 由 例 4. 2.3 可 知 ,如 图 10. 2. 5 所 示 电 路 为 3 人 表决 逻辑 电路 。 

【 例 10.2.6】 用 Verilog HDL 的 门 级 结构 描述 方法 描述 如 图 10. 2. 6 所 示 的 2 位 串 行 
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进位 加 法 器 。 























(a) 全 加 器 电路 (b) 2 位 串 行进 位 加 法 器 


图 10.2.6 例 10.2.6 的 图 


解 ” 当 数字 系统 比较 复杂 时 ,一 般 采 用 自 上 而 下 或 自 下 而 上 的 方法 描述 数字 系统 。 本 
题 采用 自 下 而 上 的 方法 描述 2 位 串 行进 位 加 法 器 。2 位 串 行进 位 加 法 器 由 全 加 器 构成 ,应 
先 描述 底层 元 件 全 加 器 的 电路 结构 。 可 用 1 个 底层 文件 "addf. V” 描 述 如 图 10. 2. 6(a) 所 示 
全 加 器 ,具体 代码 如 下 : 


module addf(Rv,B,CI,S,CO); // 模 块 名 应 与 文件 名 一 致 
input A,B, CI; 
output C0, 5; 
wire Y1,Y2,Y3; 
xor G1(Y1, A, B); 
and G2(Y2, A, B); 
and G3(Y3, Y1, CI); 
xor G4(S, CI, Y1); 
or G5(C0,Y2, Y3); 
endmodule 


在 上 面 的 代码 中 ,xor 为 系统 定义 的 异 或 门 .or 为 系统 定义 的 或 门 ,and 为 系统 定义 的 
与 门 。 仿 真 结果 如 图 10. 2.7 所 示 。 仿 真 结果 显示 该 代码 功能 为 全 加 器 。A、B 为 两 个 一 位 
的 二 进 制 数 ; CI 为 来 自 低 位 的 进位 数 ; S 为 相 加 后 的 和 数 ; CO 为 向 高 一 位 的 进位 。 








图 10. 2.7 全 加 器 的 仿真 图 
上 面 的 代码 描述 了 全 加 器 ,要 求 模 块 名 与 文件 名 相同 。 该 代码 对 应 文件 名 为 addf. V， 


模块 名 称 为 “addf”。 可 利用 这 个 定义 好 的 模块 定义 具体 的 实例 ,可 用 一 个 顶层 文件 “ort. V” 
描述 2 位 串 行 进位 加 法 器 ,顶层 文件 代码 如 下 : 





module ort(R, B, CT, S, C0) ; // 模 块 名 应 与 文件 名 一 致 
input [1:0] A,B; 
input CI; 
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output CO; 
output [1:0] S; 
wire Yl1; 
addf AD1(A[0],B[0],CI,S[0],Y1); // 描 述 第 1 个 全 加 器 
addf AD2(A[1],B[1],Y1,s[1],co); 
endmodule 
在 上 面 的 代码 中 ,“input [1:0] A,B;” 定 义 了 一 组 输入 A,B,4 个 输入 包括 AL0]、A[1]、 
BL0]、BL1] 。 类 似 地 “output [1:0] S;" 定 义 了 一 组 输出 S, 包 括 2 个 输出 SL0]、S[1]。 
在 上 面 的 代码 中 ,addf 为 底层 文件 addf. V 定义 的 全 加 器 模块 。 依 照 如 图 10. 2. 6(b) 所 示 
2 位 全 加 器 的 结构 ,可 利用 addf 创建 了 两 个 全 加 器 的 实例 。 如 “addf AD1(A[0],BL0j,CI, 
SL0j,Y1) ;”, 创 建 了 一 个 名 为 AD1 的 全 加 器 实例 ,实例 中 的 输入 、 输 出 与 addf. V 中 定义 的 
全 加 器 模块 的 输入 、 输 出 一 一 对 应 。 可 见 ,全 加 器 AD1 完成 了 AL0j,BL0] 两 个 1 位 二 进 制 
数 的 全 加 运算 ,进位 Yl1 作为 中 间 变 量 送 往 全 加 器 AD2。 
顶层 文件 “ort. V” 的 仿真 结果 如 图 10. 2. 8 所 示 。 仿 真 结果 显示 该 代码 功能 为 两 个 2 位 
二 进 制 数 的 加 法 运算 电路 。A、B 为 两 个 2 位 的 二 进 制 数 ; CI 为 来 自 低 位 的 进位 数 ; S 为 相 
加 后 的 和 数 ; CO 为 向 高 一 位 的 进位 。 




















图 10. 2.8 最 终 的 仿真 结果 


复习 与 思考 

10.2.1 例 10.2.3 的 描述 代码 中 ,去 掉 “L1 王 0;L2 一 0;L3 一 0;L4 一 0;”, 是 否 还 能 实 
现 要 求 的 功能 ? 

10.2.2 例 10.2.5 中 ,nand G1(Y1,A,B);”nand G2(Y2,A,C);” 两 行 交换 顺序 对 
电路 的 逻辑 功能 有 无 影响 ? 

10.2.3” 试 总 结 Verilog HDL 的 行为 算法 描述 方法 和 门 级 结构 描述 方法 的 各 自 优 








10.3 利用 Verilog HDL 描述 时 序 逻 辑 电 路 





利用 Verilog HDL 的 行为 算法 描述 方法 或 门 级 结构 描述 方法 描述 时 序 逻 辑 电 路 是 目 
前 设计 时 序 逻 辑 电 路 的 主流 方法 之 一 。 
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10.3.1 利用 Verilog HDL 描述 触发 器 


触发 器 是 构成 时 序 逻 辑 电 路 的 基础 ,下 面 通过 几 个 实例 来 了 解 利 用 Verilog HDL 描述 
触发 器 的 方法 。 

【 例 10.3. 1】 用 Verilog HDL 描述 一 个 支持 异步 清 零 上 升 沿 触发 的 D 触发 器 。 

解 ”描述 代码 如 下 : 





module ddf(d, cp, rd, q); // 定 义 模块 名 .输入 ,输出 
input d, cp, rd; 
output q; 
reg q; // 声 明 输 出 状态 q 为 寄存 器 变量 


always (@ (posedge cp or negedge rd) 
// always 块 的 触发 条 件 为 cp 上 升 沿 或 rd 下 降 沿 


begin 
if(!rd) q<=1'b0; //q=0 
else q<=d; //q=d 
end 
endmodule 


在 上 面 的 代码 中 ,采用 行为 描述 方法 描述 D 触发 器 。 定 义 了 时 钟 cp、 外 部 输入 d、 异 步 
清 零 rd 3 个 输入 及 输出 q, 将 q 声 明 为 寄存 器 变量 ,方便 always 块 修改 其 值 。 根 据 题目 要 
求 ,always 块 的 触发 条 件 为 cp 上 升 沿 ,描述 代码 为 "posedge cp”。 题 中 还 要 求 具有 异步 清 
零 功能 。 设 异步 清 零 rd 为 低 电 平 有 效 , 正 常 rd 为 1, 因此 ,always 块 还 有 一 个 触发 条 件 为 
rd 下 降 沿 ,描述 代码 为 "negedge rd”。 

Verilog HDL 中 的 整数 表示 方法 为 : [size]'base value。 其 中 ,size 是 可 选项 ,描述 了 整 
数 的 长 度 。base 表示 这 个 数据 的 进 制 , 包 括 b( 或 B, 二 进 制 )、o( 或 0, 八进制 )、d( 或 DD, 十 
进 制 )、h( 或 H, 十 六 进 制 ) 等 4 种 进 制 。1' bo 的 含义 为 一 个 二 进 制 位 , 值 为 0。 

always 块 中 变量 赋值 有 两 种 方法 : 阻塞 赋值 “= 二”; 非 阻塞 赋值 * 二 二 ”。 当 使 用 “二 =” 赋 
值 时 ,给 一 个 变量 赋值 的 同时 ,阻塞 另 一 个 变量 赋值 . 块 中 各 变量 先后 赋值 。 当 使 用 “二 ==” 
赋值 时 ,所 有 变量 被 同时 赋值 。 

代码 “q 二 二 1' b0? 的 含义 为 采用 非 阻塞 赋值 方法 将 0 赋 给 q。 显 然 , 当 有 多 条 这 样 的 赋 
值 语句 时 ,本 次 赋值 不 影响 后 面 各 变量 的 赋值 。 如 有 “gq 二 二 1' b0”;“ql 二 二 q; ?两 条 赋值 语 
句 时 ,q 二 0,q1 二 q" ,非常 吻合 同步 时 序 电路 的 状态 变化 规律 ,因此 ,描述 时 序 逻 辑 电 路 时 , 常 
使 用 “到 一” 赋值 。 

上 面 代码 的 仿真 结果 如 图 10. 3. 1 所 示 。 仿 真 结果 显示 该 代码 功能 为 支持 异步 清 零 上 
升 沿 触发 的 D 触发 器 。 当 rd 二 0 时 ,触发 器 立即 清 零 ; 当 rd 二 1,cp 上 升 沿 到 来 时 ,q 王 d。 

【 例 10.3.2】 请 用 Verilog HDL 描述 一 个 支持 异步 清 零 上 升 沿 触发 的 JK 触发 器 。 

解 ”描述 代码 如 下 : 
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图 10.3.1 例 10.3.1 的 图 


module jksff(j,k,cp,rd,q); 
input j,k,cp,rd; 
output q; 
reg q; 
always (@ (posedge cp or negedge rd) 
begin 
if(!rd) q<=1'b0; // 清 零 
else q<= (j&(~q))|((~k)gq); 
end 
endmodule 


在 上 面 的 代码 中 ,采用 行为 描述 方法 描述 JK 触发 器 。 定 义 了 时 钟 cp, 外 部 输入 JK， 
异步 清 零 rd 4 个 输入 及 输出 q, 将 q 声明 为 寄存 器 变量 ,方便 always 块 修改 其 值 。 
JK 触发 器 的 特征 方程 为 
Q""= JQ" +KQ" 
写成 Verilog 代码 为 


q<= (jg(~q))|((~k)gq) 


上 上面 代码 的 仿真 结果 如 图 10. 3. 2 所 示 。 仿 真 结果 显示 该 代码 功能 为 支持 异步 清 零 上 
升 沿 触发 的 JK 触发 器 。 当 rd 二 0 时 ,触发 器 立即 清 零 ; 当 rd 一 1,cp 上 升 沿 到 来 时 ,Q" ”一 
JQ"+KQ"。 














图 10.3.2 例 10.3.2 的 图 


10.3.2 利用 Verilog HDL 描述 时 序 多 辑 电路 


【 例 10.3.3】 请 用 Verilog HDL 描述 如 图 10. 3. 3 所 示 电 路 ,图 中 各 触发 器 均 为 上 升 
沿 触发 的 JK 触发 器 。 
解 ”如 图 10. 3.3 所 示 电 路 包括 3 个 JK 触发 器 ,采用 自 下 而 上 的 方法 进行 描述 。 应 先 
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图 10.3.3 例 10.3.3 的 图 


描述 底层 元 件 上 升 沿 触 发 的 JK 触发 器 的 电路 结构 ,描述 方法 如 例 10. 3. 2 所 示 ,底层 文件 
名 “jksfft. V”, 模 块 名 “jksff”。 
可 用 一 个 顶层 文件 “five. V” 描 述 如 图 10. 3. 3 所 示 电 路 ,顶层 文件 代码 如 下 : 
module five(CP, ST, 0); 
input CP, ST; 
output [2:0] 0; 
wire Yl1; 
jksff JS1(Y1,1,CP, ST, 0[0]); 
jksff JS2(Q[0],Q[0], CP, ST, Qo[1]); 
jksff JS3(Q[0]&Q[1], 1, CP,ST, Q[2]); 
not G1(Y1,0[2]); 
endmodule 
在 上 面 的 代码 中 , “input CP, ST;” 定 义 了 外 部 时 钟 CP 和 异步 清 零 ST 2 个 输入 ; 
“output [2:0] Q" 定 义 了 一 组 输出 Q, 包 括 QL0]、Q[1]、QL2] 3 个 输出 。 
在 上 面 的 代码 中 ,jksff 为 底层 文件 jksff. V 定义 的 JK 触发 器 ,可 利用 jksff 创建 3 个 
JK 触发 器 。 如 "jksff JS1CY1,1,CP,ST,QL0]);”, 创 建 了 一 个 名 为 JS1 的 JK 触发 器 实例 ， 
输入 J 三 Y1( 反 相 器 G1 的 输出 )、K==1, 时 钟 接 外 部 时 钟 cp, 清 零 端 接 外 部 清 零 输入 ST, 输 
出 为 QL0]。 可 类 似 分 析 JS2、JS3。*not G1(Y1,Q[L2]);” 描 述 了 反 相 器 G1, 输 出 Y1 作为 
中 间 变 量 送 往 JS1。 
顶层 文件 “five. V” 的 仿真 结果 如 图 6. 2.4 所 示 。 图 中 ,QQ:Qi 从 状态 0 开始 ,经 5 个 
时 钟 , 历 4 个 状态 后 回 到 0, 为 对 时 钟 信号 计数 的 同步 五 进 制 加 法 计数 器 ,与 例 6. 2. 1 的 分 
析 结 果 吻 合 。 
【 例 10.3.4】 请 用 Verilog HDL 描述 一 个 一 百 进 制 计 数 器 。 
解 ”一 百 进 制 计数 器 具有 100 个 计数 状态 ,可 用 8 个 二 进 制 位 表示 。 参 照 74LS161 的 
引 脚 图 ,可 定义 out 为 计数 器 的 输出 ,data 为 计数 器 的 预 置 数 ,load ,reset\en 分 别 对 应 置 
数 、 清 零 .计数 允许 等 控制 引 脚 ,co 为 进位 输出 ,clk 为 时 钟 。 
设置 数 、 清 零 均 为 低 电 平 有 效 , 采 用 同步 方式 ; 计数 允许 为 高 电 平 有 效 , 满 幅 时 进位 输 
出 有 效 ,为 高 电 平 。 可 写 出 描述 代码 如 下 : 





module count100(out,data, load, reset, en, clk, co); 
output [7:0] out; // 计 数 器 的 输出 
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input [7:0] data; // 计 数 器 的 预 置 数 
input load, reset, clk, en; // 置 数 . 清 零 .计数 允许 .时钟 
output co; // 进 位 信号 
reg [7:0] out; // 声 明 为 寄存 器 变量 
reg co; 
always @ (posedge clk) // 上 升 沿 触发 
begin 
if(!reset)out = 8'd000; // 清 零 
else if (!load) out = data; // 置 数 
else if (en) out =out +1; // 加 法 计数 
if (out >=100) out= 8'd000; // 洪 出 归 零 
if (out==99) co=1; // 满 幅 进 位 有 效 
else co=0; 
end 
endmodule 


上 面 代码 的 仿真 结果 如 图 10. 3.4 所 示 。 图 中 ,Q; 一 Qs 从 状态 0 开始 加 法 计数 ,进入 状态 
63ws 后 CO 一 1 ,当下 一 个 时 钟 到 来 时 回 到 0, 为 对 时 钟 信号 计数 的 同步 一 百 进 制 加 法 计数 器 。 











图 10.3.4 例 10.3.4 的 仿真 结果 


复习 与 思考 
10.3.1 和 总 结 阻塞 赋值 “一 ”和 非 阻塞 赋值 “二 一 ”二 者 的 异同 ? 
10. 3.2 参考 例 10. 3.4 设计 一 个 具有 异步 清 零 .同步 置 数 功能 的 一 百 进 制 计数 器 。 





习题 
10-1 填空 题 
i 简称 PLD, 是 一 种 通用 集成 电路 , 它 的 逻辑 功能 可 按照 用 户 要 求 通过 
来 确定 。EPROM 中 的 数据 可 以 修改 ,因此 ,EPROM 也 是 一 种 ,只 是 在 
大 多 数 场合 下 ,人 们 更 愿意 把 它 当 作 存 储 器 芯片 使 用 。 
2. always 块 中 变量 赋值 有 “= “一 二 ”两 种 方法 。 赋 值 时 ,给 一 个 
变量 赋值 的 同时 ,阻塞 另 一 个 变量 赋值 ,这 种 赋值 方式 为 。 描 述 时 序 逻 辑 电 路 时 ， 


常 使 用 ”赋值 。 
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10-2 分析 应 用 题 
1. 试 写 出 如 题 图 10. 1 所 示 FPLA 的 逻辑 函数 。 






















































































3. 用 FPLA 实现 下 面 的 函数 。 
(1) Y= ABCD+ABC+ACD 


(C2) YtAs BO DY = D0 odd L011 
4. 分 析 下 面 代码 的 逻辑 功能 。 


module xort( a,b,y ); 
input a, b; 
output y; 
Weg yr 
always 
begin 
if (a== b) y= 0; 
else y=1; 
end 
endmodule 
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5. 分 析 下 面 代码 对 应 的 电路 图 。 


module ort(A, B,C,Y); 
input A,B,C; 
output Y7 
wire Y1, Y2,Y3; 
nand G1(Y1,A,B,C); 
nand G2(Y2,A,Y1); 
nand G3(Y3,B,Y1); 
nor GA(Y,Y2, 73); 

endmodule 


6. 用 Verilog HDL 的 门 级 结构 描述 方法 描述 如 题 图 10. 3 所 示 的 电路 。 
7. 用 Verilog HDL 的 门 级 结构 描述 方法 描述 如 题 图 10.4 所 示 的 电路 。 





8 Gl 而 D Gl 机 
2 2 
CP 
C C 
R 避 CP RD 
题 图 ”10.3 题 图 10.4 


8. 用 Verilog HDL 的 门 级 结构 描述 方法 描述 如 题 图 10. 5 所 示 的 电路 ,图 中 的 1 位 全 
加 器 模块 如 例 10. 2.6 所 示 , 已 经 定义 好 。 



































5 5 Si 
Ao 于 | | Ailo—|E | | 4 和 | Ayo—E | 
Bo ADI Blo AD2| 及 AD1 | 。” Bo AD2 
Ci co D co co co|co。 
题 图 10.5 


9. 用 Verilog HDL 的 门 级 结构 描述 方法 描述 如 题 图 10. 6 所 示 的 电路 .图 中 的 JK 触 
发 器 如 例 10. 3.2 所 示 , 已 经 定义 好 。 

















题 图 10.6 


10. 用 Verilog HDL 的 门 级 结构 描述 方法 描述 如 题 图 10.7 所 示 的 电路 ,图 中 的 D 触 
发 器 如 例 10. 3. 1 所 示 , 已 经 定义 好 。 
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Co 2 2 QO; 
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OE 





























11. 分 析 下 面 代码 的 多 辑 功能 。 


module jksff(j,k,cp,rd, sd,q); 
input j,k,cp,rd, sd; 
output q; 
reg q; 
always @ (posedge cp or negedge rd or negedge sd) 
begin 
if(!rd) q<=1'b0; 
else if (!sd) q<= 1'bl; 
else q<= (jg&(~q))|((~k)gq); 
end 
endmodule 


12. 分 析 下 面 代码 的 逻辑 功能 。 


module count100(out, en, clk, co); 
output [3:0] out; 
input clk, en; 
output co; 
reg [3:0] out; 
reg co; 
always (@ (posedge clk) 
begin 
if (en) out <= out+1; 
if (out== 0) out <= 4'd005; 
if (out == 15) co<=1; 
else co<= 0; 
end 
endmodule 


13. 请 分 析 下 面 代码 的 逻辑 功能 。 


module count100(out, en,clk, co); 
output [3:0] out; 
input clk, en; 
output co; 
reg [3:0] out; 
reg co; 
always (@ (posedge clk) 
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begin 
if (en) out =out+1; 
if (out== 0) out= 4'd005; 
if (out == 15) co= 1; 
else co=0; 
end 
endmodule 


14. 分 析 下 面 代码 的 逻辑 功能 。 


module count100(out, data, load, reset, en, clk, co); 
output [7:0] out; 
input [7:0] data; 
input load, reset, clk, en; 
output co; 
reg [7:0] out; 
reg co; 
always (@ (posedge clk) 
begin 
if(!reset)out <= 8'd000; 
else if (!load) out <= data; 
else if (en) out <= out+1; 
if (out >=100) out <= 8'd000; 
if (out == 99) co<=1 
else co<= 0; 





end 
endmodule 


15. 用 Verilog HDL 描述 芯片 74LS161 。 
16. 用 Verilog HDL 描述 芯片 74LS163 。 
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附录 A 
本 书 中 使 用 的 电路 符号 


1. 基础 器 件 








一 一 Fo 
bl D no) D + 
ys HB 
ud u 
Bt Ms 号 0 Ds Ge I Wps 
FE Se 












































全 -0 ye -0 
极 管 PNP ”抗御 和 PNP NMOS PMOS 
太一 二 一 一 山 
电阻 电容 石英 晶体 
门 电 路 
逻辑 运算 表 达 式 国标 符号 其 他 符号 
时 41| 省 | 和 六 和。 
或 运算 Y=A+B ) a De 
a 本 4—|&| 1 - | 和 
sr | ws | DT J $0 
非 运算 Y=A 二 上 全 上 4 > 
oe 4 < 4 一 | 4 
与 非 运算 Y=AB PF | sd » 
0 4- 31] 4 一 | 
或 非 运算 Y=A+B sl Be 3D Yr 
ed = A— =1 本 4 一 本 要 医 : 
异 或 运算 4GB ) 4 er 8 淮 > 
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续 表 
逻辑 运算 表 达 式 国标 符号 其 他 符号 
去 4 A= | 
同 或 运算 | Y=AOB a 人 r 3? 习 >， 
4 Ss 4 本 
与 或 非 运算 | Y=ABTCD 2 站 ? € Hp Z 人 Dr 
万 万 蕊 
C 
A 







































































Do 
i os Ao—E S D 网 竟 = | -也 
| 六 一 到 所 选择 
COF—oCO Clo Co 一 CO j 
本 1 A0 
数码 管 半 加 器 全 加 器 四 选 一 数据 选择 器 
4. 触发 器 
逻辑 符号 触发 器 描述 触发 方式 触发 器 描述 
s 1 上 升 沿 RS 触发 器 . 同 yt 2 上 升 沿 JK 触发 器 、 
cp 十 区 步 RS 触发 器 ; 不 加 说 | 。 cCP 赴 | | 同步 JK 触发 器 ;不 加 
eo 明 为 上 升 沿 RS 触发 器 5 Ll | 说 明 上 升 沿 JK 触发 器 
本 本 Se 
ss Sp J Sp 一 0 > 心 
el 主 从 RS 触发 器 ,下降 | 了 主 从 JK 触发 器 .下 
RRk FE | 沿 RS 触发 器 了 RP 如 | 降 沿 JK 触发 器 
L 和 | 
上 升 沿 D 触发 器 、 同 
D 二 DA—0O 二 pa 
步 DD 触发 器 ; 不 加 说 明 | ”CP | 
上 升 沿 触发 器 考证 “和 En 









































施 密 特 触 发 器 ,图 (a) 电 压 传输 特性 如 下 : 
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本 书 中 介绍 的 芯片 <。 一 





芯片 引 脚 (或 逻辑 符号 简单 描述 芯片 引 脚 简单 描述 
3 位 二 进 制 优先 编 
集成 二 一 十 进 制 码 器 ,功能 与 147 类 


74LS147 


优先 编码 器 (Ts 优先 
级 最 高 ); 低 电 平 输 
和 人 有效, 反 码 输 出 











似 。Sr 为 选 通 输入 
端 ; Ys 为 选 通 输出 
端 Yex 为 扩展 输 
出 端 





3-8 译 码 器 , 低 电 平 输出 有 效 ; A;、Al 、Ao 为 译 码 器 的 地 址 端 ) Yo ~ 
为 译 码 器 的 输出 端 。Sr 、S1 、S: 为 控制 端 。 当 Str 二 1、S1 二 5 二 0 时 , 译 码 


器 工作 ,有 Yi; 二 mm;。 


可 用 于 实现 组 合 电路 














二 一 十 进 制 译 码 器 , 低 电 平 输出 有 效 ; A;、A。、Al 、Ao 为 译 码 器 的 地 址 
输入 端 Yo 一 了 为 译 码 器 的 输出 端 。 


Y=mi(i<10) 
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续 表 
芯片 引 脚 (或 逻辑 符号 ) 简单 描述 芯片 引 脚 简单 描述 
A! 4o 

—q5 
-Do 
al nn AoAi 为 两 个 四 选 一 数据 选择 器 的 公共 地 址 输入 端 。Dio 一 Dis .Y1 为 上 

Di 
—=|ns wm 面 的 四 选 一 数据 选择 器 的 输入 输出 ; 

加 Da 一 D:s .Y: 为 下 面 的 四 选 一 数据 选择 器 的 输入 输出 ; 

I 外 部 输入 51 .5 为 两 个 四 选 一 数据 选择 器 的 使 能 端 
mep Da 六 
-人 D> 
—1D» 

7 My . 上 超前 进位 的 4 位 全 

7 上 11 驱动 共 阴 数 码 管 加 器 。 如 输入 As As 

E -| 人 | 10 | 的 七 段 显示 译 码 器 。 AsA1(1000) .B1 BsB， 

3 rr 去 1 BI=RBI=LT=1 时 Bi1(0110)、CI(0), 则 

4 | BIRBO GH 14 | 正常 译 码 输出 为 SS; Ss Si 
一 和 一 RBI (1110) .CO(O) 

4 可 三 省 

3 启 } 

Pm bp 和 | 八 选 一 数据 选择 器 。D, 一 D, 为 8 路 输入 信号 ,As、A1、Ao 为 选择 控制 
Tl 本 信号 ,Y. 了 为 互补 的 输出 端 ,5 为 选 通 控制 端 。 当 选 通 控制 端 5=0 时 , 先 
Fl 择 器 工作 ,输出 Y 的 逻辑 表达 式 为 

2 芒 4 

医 Y = DoAsMiAo + + DiAsAiAo = > Dion 

如 vccl_16 = 

3 4。 GND 上 ES 一 | 可 用 人 选 一 数据 寺 择 器 实现 四 变量 及 以 下 的 馆 辑 丽 数 

Ei ER 
到 








74LS85 AsAsA1Ao .BsBsB1Bo 为 2 个 4 位 的 二 进 制 数 ; 
:2 Ya>a .Ya-s .YA<s 为 输出 的 3 个 比较 结果 。 
2 si 根据 4 位 二 进 制 数 相互 比较 的 逻辑 关系 , 当 AB 时 ,Ya>s = 二 1; A<B 
a | 时 ,Ya<sp 二 1; 当 A=B 时 ,输出 结果 由 来 自 低位 的 比较 结果 输入 TA>s、 


TA-a 、TA<a 确 定 
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续 表 
世 片 引 膨 ( 或 加 辑 符号 ) 简单 描述 简单 描述 
SE 集成 双向 移 位 寄存 








LD 为 移 位 、 置 数 端 ， 
控制 Du 一 Ds .Q 一 
Qs 并 行 输 入 、 输 出 
数据 。 


器 ; Mo .M' 为 工作 方 
式 控制 端 .Dst 为 左 移 
串 行 数据 输入 端 ,Dsr 






























































ee 为 右 移 串 行 数据 答 
Q =JQI 十 KQ1 入 端 
Ee 具有 异步 清 零 . 同 
RE 步 置 数 .可 以 保持 状 
ee 态 不 变 的 4 位 二 进 币 
Me nd 同步 上 升 沿 加 法 计数 
ee 器 。163 与 161 功能 
en 相似 ,区 别 为 163 采 
六 进 制 异步 计数 器 疝 此 清二 
单 时 钟 集成 4 位 二 
0 bon 进 制 同步 可 赣 计 数 
qe s 多 庆 4 有 器 ; DVD 为 加 减 计数 
le ge 站 控制 端 ,5D 为 异步 轩 
| 数 端 态 输出 端 ,CO/ 
Be BO 为 进位 / 借 位 信号 
输出 端 ,RC 为 级 联 并 
m | 3 CR 为 异步 清 堆 
oO 2 端 ; LD 为 异步 置 数 
9 从 人 久 厂 7 | 端 ; CPe 为 加 法 计数 通用 型 运 放 ,分 析 
& 2 
a 脉冲 端 : CPo 为 减法 时 一 般 把 它 当成 理想 
4 及 西 | | 计数 脉冲 端 ， CO 为 运算 放大 器 
Ti B05P 一 一 | 进位 端 ，B0 为 人 




















555 定时 器 ,应 用 十 分 广泛 ,Ro 二 1 工作 。 
当 Un<Un 一 了 Uec .Us>Uw 一 二 Ue 时 ,输出 Uo 状态 不 变 


当 Un> Un Un 过 UR 时 ,输出 Uo 二 1 
当 Un>> Un Un> UR: 时 ,输出 Uo 二 0 
当 Un< Un .Up<Ue 时 ,输出 Uo=1 
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营 片 引 脚 (或 逻辑 符号 ) 


续 表 
简单 描述 芯片 引 脚 简单 描述 











Az 、 Ai 为 两 个 负 脉 冲 触发 输入 端 ,B 为 正 脉 冲 触 发 输入 端 ,Uo 为 单 稳 
态 触发 器 输出 端 :U6 为 反 相 输出 端 ,R、C 为 外 部 电阻 .电容 接 入 端 ,Ri 为 
内 部 电阻 连接 端 。 







































































ei 典型 应 用 电路 如 下 : 
CR Rs Uc Uce 
S 0 I 
4 nLs121 of ‘ Rn Ucc 
5 Uep 
一 一 | 4st21 4 Ls121 FE 
qd | 4 wb 
GND 
了 
一 om ”2 和 上 位 D/A 转换 器 ,内 部 没有 运算 放大 器 ;Upp 为 CMOS 开关 工作 电源 ， 
本 [5 一 | Uter 为 转换 器 的 参考 电压 ,Toun 、1our: 分 别 对 应 外 接 运 算 放 大 器 的 反 相 
| | 绒 及 同 相 端 。 典型 接 法 的 转换 关系 为 
1 cS , 
——| UREr a Do DREr 
凤 joe 二 -2 Da x2 
了 jcNp Do 3 
和 及 DoH4 NE 
i 11 DB, 线 ; o My = 中 , 林 
i D; ee a a 样 ,uo 二 ur; 当心 一 0 
| 容 1K Xx 4; CS Sh 
Es es 时 ,保持 。U+ .U- 为 
-可 4 六 电源 输入 端 。 Us 为 
人 ond | . 偏 置 电压 输入 端 
24 
co Dye 。 具有 11 根 地 址 线 Ai 一 Au .8 根 数据 线 D; 一 Du; 
。 输 出 使 能 控制 端 ( 当 OE 一 0 时 ,存储 单元 内 容 允 许 输出 ); 
2 全 。 片 选 控制 ( 当 CS==0 时 ,芯片 工作 ); 
Se 。 专 用 设备 擦 除 、 专 用 设备 写 信 。 
一 | | 。 除 可 实现 存储 功 能 外 , 尚 可 实现 组 合 电 中 8， 
本 。 如 果 将 地 址 端 作为 输入 变量 ,将 数据 线 作为 输出 变量 ,适当 地 选择 
hb 克 旺 存储 单元 内 容 , 则 可 实现 能 为 用 户 编程 的 组 合 逻 辑 电路 
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续 表 

芯片 引 脚 (或 逻辑 符号 ) 简单 描述 芯片 引 肚 简单 描述 

ul 8 路 输入 8 位 逐次 逼近 型 A/D 转换 器 。 
35 IN。 con Di | 玉 - | IN 一 IN :8 路 模拟 量 输 入 端 
38 D9 | ”A,B,C: 8 路 模拟 量 输 入 选择 控制 端 ; 
3 ; | | ALE: 地 址 锁 存 输入 端 ,高 电 平 有 效 ,可 加 正 脉冲 ; 
天 2 ”上 | D,~Di: 8 路 数字 量 输出 端 
寻 时 ， [六 | EOC: 转换 结束 输出 端 ,高 电 平 有 效 ， 
oN 总 soc|7 | EOUT: 输出 多 许 端 ,高 电 平 有 效 ， 
Tl 站 START: 转换 启动 信号 输入 端 ,可 加 正 脉冲 ,上 升 沿 转换 器 清 零 , 下 降 
i 和 吕 。 | 沿 开始 转换 ， 
AR ps CP: 外 部 时 钟 输入 端 ,典型 频率 为 640kHz; 
了 Pcp GND ALE| 二 | Urerc ,Unerc : 转换 器 参考 电源 输入 端 
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名 -附录 C 
Quartus 工 中 例 3.5.1 的 仿真 实现 方法 人 。 一 





下 面 利用 Quartus IL 9.0 SP2 介绍 例 3. 5. 1 的 仿真 实现 方法 。 
1. 建立 仿真 项 目的 工程 文件 


启动 Quartus 本 ,选择 File>new 子 菜单 ,在 随后 弹出 的 任务 窗 格 中 选择 文件 类 型 为 
Design Files 一 Verilog HDL File, 参 考 界面 如 图 附 C. 1 所 示 , 单 击 OK 按钮 进入 Verilog 
HDL 代码 编辑 界面 。 

New x 


New Quartus || Project 





In System Sources and Probes Fie | 
Logc Anayzer Interace Fie | 
Sinall ep Il Logc Anabyzer Fie 

Vector Wavelom Fie 





图 附 C.1 新 建 Verilog HDL File 


选择 File>Save As 子 菜单 ,在 随后 弹出 的 “另存 为 "窗口 中 为 新 创建 的 未 命名 的 图 形 
文件 取 适 当 的 名 字 ( 如 E3_5_1。 因 Quartus 开 仿真 时 要 产生 文件 ,因此 最 好 为 仿真 项 目 新 


附录 C Quartus | 中 例 3.5.1 的 仿真 实现 方法 6] 


建 一 个 子 目 录 ), 单 击 “ 保 存 ” 按 钮 。 确 认 保 存 前 注意 勾 选任 务 窗口 最 下 方 的 Create new 
project based on this file 复 选 框 ,如 图 附 C. 2 所 示 。 在 随后 弹出 的 “创建 工程 文件 确认 对 话 
框 ”* 中 单 击 “ 是 ”按钮 进入 工程 创建 界面 ,如 图 附 C. 3 所 示 。 在 该 界面 中 ,可 选择 工作 目录 ， 
也 可 直接 单 击 Finish 按钮 完成 工程 文件 的 创建 。 








司 另 存 为 X 
人 ED: [es 了 外 自 叶 国 ” 
直 给 | 修改 日 其 
快速 访问 没有 与 入替 条件 下 了 E 的 项 
国 
不 而 
mm 
库 
此 电脑 
Ws > 





WS Create new project based on this ie 


图 附 C.2 另存 Verilog HDL File 


New Project Wizard: Directory Name, Top-Level Entity [page 1 of 5] x 


‘Wheat is the working directory for this project? 
What is the name of this project? 


| E35.1 图 
What is the name of the top-level design entity for this project? This name ii Case sensitive and must exactb match the 
‘entity name in the design file 


Use Exsting Proect Settngs | 





< Beck [ nx- | Finish 取消 


图 附 C.3 工程 创建 界面 


[人 数字 电子 技术 基础 


2. 输入 Verilog HDL 代码 并 编译 


在 编辑 区 输入 代码 并 保存 。 保 存 设计 后 ,选择 Processing 一 Start Compilation 子 菜单 
编译 电路 ,系统 提示 出 错 。 

当 编 译 有 错误 时 ,可 选择 工作 区 最 下 方 的 message 区 域 , 适 当 移动 最 右 方 的 滚动 条 , 查 
看 编译 错误 的 提示 ,如 图 附 C. 4 所 示 。 








Info: Command: quartus pap 一 resd sectings files=on -vrite secrings files=off 3-5-1 -c 3-5-1 
Info: Found 1 design units, incloding 1 entities, in source file 3-5-1.v 
Error: Top-level design entity "3.5.1” i9 undefined 


一 








图 附 C.4 编译 错误 的 提示 界面 

Quartus 本 中 要 求 模块 名 与 文件 名 相同 ,上 面 的 错误 提示 为 电路 模块 E3_5_1 没有 定 
义 。 代 码 中 定义 的 模块 名 为 adder。 双 击 Project Navigator 窗口 中 的 文件 E3_5_1, 重 新 进 
入 代码 编辑 界面 ,将 模块 名 adder 修改 为 "E3_5_1”, 重 新 编译 ,依旧 提示 错误 。 

读者 不 要 忘记 ,Verilog HDL 遵循 C 语言 语法 ,标识 符 以 _ 或 字母 开头 ,由 数字、 字母 
等 组 成 ,模块 名 "3-5-1 "不 符合 C 语言 标识 符 命名 规则 。 

可 重新 进入 Quartus 本 ,按照 1. 中 的 步骤 另存 文件 为 "adder”, 并 创建 工程 。 编 辑 区 输 
入 代码 ,参考 界面 如 图 附 C. 5 所 示 ,重新 编译 文件 。 











@ adder | 
1 日 module adder( c,s,a,b,cin ); /* 模 洋 名 */ 
2 input [2:0] a,b; /* 描 述 组 输入 "/ 
3 input cin; /* 描 述 输入 */ 
4 ourpuc cs /* 描 述 输出 */ 
5 outpur [2:0] 3 /* 描 述 组 输出 */ 
6 assign (c,s)j=atb+cin; /* 措 述 功能 */ 
7 endmodule 
8 





[以 妆 识 > 疹 寡 二 全 区 | 固 


图 附 C.5 重建 工程 后 的 参考 界面 


3. 建立 要 仿真 的 逻辑 图 形 文件 的 波形 文件 


波形 文件 是 Quartus 仿真 的 必需 文件 ,其 主要 作用 是 定义 各 输入 信号 及 要 观察 的 输 
出 信号 。 具 体 实现 方法 如 下 : 

1) 新 建 波形 文件 并 添加 到 当前 工程 中 

选择 File>new 子 菜单 ,在 弹出 的 任务 窗口 中 选择 文件 类 型 为 Verification/Debugging 
Files 一 Vector Waveform File, 如 图 附 C.6 所 示 , 单 击 OK 按钮 进入 波形 文件 编辑 状态 。 选 


附录 C Quartus | 中 例 3.5.1 的 仿真 实现 方法 649] 


择 File>Save As 子 菜单 ,将 新 创建 的 未 命名 的 波形 文件 命名 (默认 与 代码 文件 同名 ,也 必 
须 与 代码 文件 同名 ) , 单 击 OK 按钮 保存 。 确 认 保存 前 注意 勾 选 任务 窗 格 最 下 方 的 Add file 
to current project 复 选 框 ,参考 界面 如 图 附 C.7 所 示 。 





图 附 C.6 ”新建 波形 文件 的 图 


登 另 有 为 x 
保有 在 0): E51 相向 什 国 > 
全 称 修改 日 期 i 
快速 访问 ddb 2018/4/14 12:40 
i ldb 2018/4/14 12:20 
[Fa J incremental « 
店面 
m 
库 
此 电脑 
Bs 
< > 
文人 sm: 。 网 西 可 保存 (S) 
保存 类 型 (T): 。 [veetor wavefor File (ow) | 取消 | 





WW Add file to cunent project 


图 附 C.7 另存 波形 文件 的 图 
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2) 导入 代码 文件 中 定义 的 输入 输出 到 波形 文件 中 

在 编辑 区 name 分 栏 任意 位 置 右 击 鼠 标 , 在 弹出 的 菜单 中 选择 Insert>Insert Node or 
Bus, 如 图 附 C. 8 所 示 。 在 随后 弹出 的 对 话 框 中 ,选择 右 方 的 Node Finder... 按 钮 ( 右 方 的 第 
3 个 按钮 ) ,将 出 现 Node Finder 任务 窗口 。 


| @ Compisi 


中]Paner | 








po 


" 


时 
BR 
Ea 
旦 
二 
把 
2 
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阐 阐 





图 附 C.8 Node Finder 的 图 1 
在 Node Finder 任务 窗口 中 ,设置 上 方 中 间 Filter 下 拉 框 为 Pins:unassigned, 参 考 界面 


如 图 附 C.9 所 示 。 单 击 窗口 右上 的 List 按钮 ,在 左下 文本 框 中 选择 想 要 编辑 或 观察 的 信 
号 , 单 击 *>>” 按 钮 ,将 选择 的 输入 、 输 出 添加 到 右 下 文本 框 ,如 图 附 C. 10 所 示 。 





Node Finder 缀 








图 附 C.9 Node Finder 的 图 2 


附录 C ”Quartus 中 中 例 3.5.1 的 仿真 实现 方法 让 


Node Finder 





图 附 C. 10 ”Node Finder 的 图 3 


单 击 OK 按钮 确认 , 单 击 OK 按钮 回 到 波形 编辑 界面 ,完成 图 形 文件 中 的 输入 输出 到 波 


形 文件 的 导入 。 

3) 设置 Grid Size 及 两 个 3 位 二 进 制 数 a、b, 进 位 < 的 值 

选择 菜单 Edit>Grid Size, 将 Grid Size 的 值 设置 为 100ns, 如 图 附 C. 11 所 示 ,重新 编译 
工程 。 


fe TEM View Project Assignments Processing Tools Window Help 


© Undo Edit WaveformCul+7 || oo aaoer "KGYOD 








Fr Bedo Col+Y 
wm | @ compisiohepot -Po 








a pt | 16175me |Pomer | 17m 











图 附 C.11 设置 Grid Size 的 值 


拖 动 鼠标 选择 要 设置 的 输入 的 具体 的 区 域 , 单 击 左边 工具 栏 中 的 “0? 或 者 “1”, 设 置 成 
相应 的 电 平 ,如 图 附 C. 12 所 示 。 
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图 附 C. 12 参考 设置 


4. 仿真 


保存 设计 后 ,选择 Processing 一 Start Simulation 子 菜单 (第 一 次 仿真 前 需 先 单 击 菜单 
Assignment 中 的 Settings, 在 Settings 窗 的 Category 下 选 Simulator Settings, 在 
Simulation Mode 中 选择 仿真 模式 : 时 序 仿真 Timing 或 功能 仿真 Functional; 在 
Simulation input 中 选择 xxx. vwf 仿真 波形 文件 ,然后 单 击 OK 按钮 ) ,如 果 没 有 错误 ,系统 
将 弹出 仿真 成 功 消息 框 , 求 出 图 3. 5. 1 的 仿真 波形 。 





须 一 附录 D 





本 书 仿真 包 的 使 用 说 明 < 一 


Altera 公司 的 Quartus 开 是 一 个 高 度 集成 的 可 编程 逮 辑 器 件 开发 系统 ,是 目前 较为 流 
行 的 EDA 软件 之 一 。 在 本 书 中 ,主要 利用 Quartus [I 分 析 组 合 逻 辑 电 路 .时 序 逻 辑 电 路 ,验证 
Verilog HDL 代码 描述 的 数字 系统 的 逻辑 功能 ,以 帮助 读者 更 好 地 掌握 数字 电路 理论 。 

为 方便 读者 学 习 , 可 扫 码 该 章 中 本 章 要 点 的 二 维 码 下 载 该 章 相 应 的 仿真 源 程序 包 。 程 
序 包 为 自 解压 缩 包 ,安装 到 硬盘 后 启动 Quartus I ,打开 工程 文件 ,选择 Processing 一 Start 
Simulation 子 菜单 即 可 仿真 。 

也 可 直接 与 本 书 主编 联系 (QQ:422260250) ,索取 全 书 的 仿真 源 程序 包 。 该 包 中 各 压 
缩 包 命名 方法 如 下 : 对 例题 的 仿真 源 程 序 包 ,采用 章 、 节 、 题 号 命名 。 如 第 3 章 第 5 节 第 一 
题 为 3-5-1。 对 教材 中 电路 图 的 仿真 与 图 的 编号 一 致 ,为 与 例题 仿真 源 程 序 包 的 名 字 区 别 ， 
以 工 为 前 缀 ,如 图 4-3-5, 其 对 应 仿真 源 程序 包 名 为 T4-3-5。 

可 通过 修改 电路 模型 文件 实现 其 他 电路 模型 的 仿真 分 析 。 本 书 仿真 包 中 的 电路 模型 
文件 包括 Verilog HDL 代码 文件 及 图 形 文件 两 大 类 。 

对 Verilog HDL 代码 文件 ,可 启动 Quartus I ,打开 工程 文件 。 双 击 Project Navigator 
窗口 中 的 Verilog HDL 代码 文件 进入 代码 编辑 界面 ,保持 模块 名 不 变 ,修改 代码 内 容 , 重 新 
编译 电路 。 如 果 模 块 中 的 输入 、 输 出 没有 修改 ,可 直接 选择 Processing 一 Start Simulation 
子 菜单 求 出 仿真 结果 。 如 果 模 块 中 的 输入 、 输 出 也 进行 了 修改 ,可 按照 附录 C 的 方法 导入 
代码 文件 中 定义 的 输入 输出 ,设置 输入 后 仿真 即 可 。 

对 通过 图 形 文件 建立 的 电路 模型 ,本 书 各 仿真 包 为 基于 MAX 十 plus 本 的 仿真 包 , 之 
后 ,通过 Quartus 本 的 工程 转换 功能 转换 为 Quartus 卫 仿 真 工程 包 的 .图形 文件 类 型 
为 gdf。 

可 修改 电路 的 连接 关系 ,重新 编译 电路 ,系统 将 提示 保存 修改 ,如 图 附 D. 1 所 示 。 单 击 
“是 ”按钮 保存 修改 ,系统 将 提示 早期 格式 不 支持 ,提醒 另存 为 bdf 格式 ,参考 界面 如 图 附 D. 2 
所 示 。 
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mba I i | @ Simusion hepot -smusion waveloms 


















图 附 D. 1 保存 修改 提醒 对 话 框 





| @ Smusion Repon .Smuaion waveloms 








图 附 D.2 早期 格式 不 支持 ,提醒 另存 为 bdf 格式 对 话 框 


单 击 “ 是 ”按钮 保存 修改 。 此 时 ,工程 中 有 2 个 相同 文件 名 的 电路 模型 文件 (一 个 后 组 为 
gdf, 另 一 个 后 级 为 bdf) ,直接 编译 会 出 错 。 

单 击 Project Navigator 任务 窗口 下 方 的 国 按钮 ,切换 到 Files 窗口 ,将 鼠标 指向 gdf 格 
式 图 形 文件 , 单 击 右键 ,在 弹出 的 菜单 中 选择 Remove File from Project ,将 gdf 格式 模型 移 
除 工程 ,如 图 附 D. 3 所 示 。 


WE nd | @@ simusionReport Simulsion Waveloms | @ CompiationR 






Set as Top-Level Entity 

Properties 
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图 附 D. 3 将 gdf 格式 模型 移 除 工程 


附录 D 本 书 仿真 包 的 使 用 说 明 的 


在 弹出 的 菜单 中 选择 Set as Top-Level Entity, 将 bdf 格式 模型 设 为 顶层 ,如 图 附 D. 4 
所 示 。 


| @ smusion Repon .Smuaion Wavetorms 





图 附 D.4 将 bdf 格式 模型 设 为 顶层 
编译 电路 ,仿真 并 求 出 仿真 结果 。 


如 果 在 修改 电路 中 修改 了 电路 的 输入 输出 , 则 可 按照 附录 C 的 方法 创建 波形 文件 , 导 
入 电路 中 定义 的 输入 输出 ,设置 输入 后 仿真 即 可 。 





须 一 附录 EE 
利用 本 书 盗 源 实施 翻转 课堂 教学 的 建议 方法 所。 一 





本 书 教学 视频 学 习 效果 在 实践 中 得 到 了 验证 ,配套 资源 丰富 ,非常 适合 以 翻转 课堂 教 
学 形式 开展 教学 活动 ,建议 选用 本 书 的 教师 采用 传统 课堂 结合 翻转 课堂 模式 开展 教学 。 

具体 组 织 上 ,可 对 本 书 第 1、2 章 采 用 传统 教学 模式 开展 教学 。 对 第 4 一 6 章 等 重点 内 容 
采用 翻转 课堂 模式 开展 教学 。 





采用 课 内 课外 颠倒 式 翻 转 方法 开展 教学 的 要 求 。 对 翻转 课堂 的 教学 知识 点 ,可 采用 课 内 课 
外 颠倒 式 翻转 方法 开展 教学 。 课 内 主要 采用 在 线 习题 及 课外 习题 .讨论 等 方式 开展 教学 ， 
也 可 将 部 分 知识 点 改 由 学 生 主持 开展 教学 。 
学 生 主持 的 利用 中 规模 器 件 实现 组 合 逻 辑 电 路 的 教案 如 下 : 
利用 中 规模 器 件 实现 组 合 逻 辑 电 路 





1. 学 习 目 标 


掌握 层次 化 和 模块 化 的 设计 方法 ,具体 为 用 译 码 器 实现 组 合 罗 辑 电路 .用 数据 选择 器 
实现 组 合 逻 辑 电 路 (表达 式 对 照 \ 卡 诺 图 对 照 ) 。 

理解 组 合 逻 辑 电路 中 的 竞争 -冒险 现象 及 其 原因 ; 会 判断 是 否 存 在 竞争 -冒险 现象 ; 知 
道 消 除 竞争 -冒险 现象 的 三 种 方法 。 





2. 课 内 教学 安排 





(1) 用 译 码 器 实现 组 合 逻 辑 电 路 (20 分 钟 ) 

Q@ 网 上 视频 学 习 : 7 分 钟 。 

@ 在 线 习题 1: 2 分 钟 。 

@ 课堂 讨论 题 : 6 分 钟 。 

唐 xx 同学 (input:C) 追 求 刘 ** 同学 (input:A) 的 逻辑 问题 求解 。 


附录 E 利用 本 书 资源 实施 翻转 课堂 教学 的 建议 方法 





逻辑 抽象 如 下 : 

用 1 表示 刘 ** 同学 同意 ,用 0 表示 刘 ** 同学 不 同意 ; 若 刘 ** 不 同意 , 则 唐 xx 同学 霸 
王 硬 上 马 ; 刘 xx 同学 有 一 瓶 防 狼 喷雾 (用 B 表示 ),1 表示 防 狼 喷雾 无 效 ,此 时 也 视 为 追求 
成 功 ,0 表示 防 抗 喷雾 有 效 ; 其 他 情况 均 视 为 追求 失败 ; 设 输出 Y 为 “ 唐 xx 追求 成 功 ”, 试 
用 3-8 译 码 器 74LS138 实现 该 输出 。 

@ 在 线 习题 2: 5 分 钟 。 

(2) 数据 选择 器 实现 组 合 逻 辑 电路 ( 卡 诺 图 对 照 ) (25 分 钟 ) 

@ 网 上 视频 学 习 : 7 分 钟 。 

@ 在 线 习题 1: 2 分 钟 。 

@ 在 线 习题 2: 5 分 钟 。 

@ 讨论 题 ,用 八 选 一 数据 选择 器 产生 逻辑 函数 : 5 分 钟 。 

Y=AC+A’B'C’+A'B'C 

@ 课 后 习题 4. 22: 6 分 钟 。 

课 间 休息 

(3) 数据 选择 器 实现 组 合 迎 辑 电 路 (表达 式 对 照 )(23 分 钟 ) 

@ 网 上 视频 学 习 : 7 分 钟 30 秒 。 

@ 在 线 习题 1: 2 分 钟 。 

@ 在 线 习题 2: 4 分 钟 。 

@ 总 结 数据 选择 器 : 4 分 钟 。 

@ 课堂 讨论 题 : 5 分 钟 30 秒 。 

用 八 选 一 数据 选择 器 设计 一 个 组 合 逻 辑 电路 。 该 电路 有 3 个 输入 逻辑 变量 A、B、C 和 
一 个 工作 状态 控制 变量 M。 当 M=0 时 ,电路 实现 “意见 一 致 ”功能 (A、B、C 状态 一 致 时 输 
出 1 ,否则 输出 0) ,而 M=1 时 ,电路 实现 “多 数 表决 "功能 , 即 输 出 A、.B、C 中 多 数 的 状态 
一 致 。 

(4) 组 合 逻 辑 电 路 中 的 竞争 -冒险 现象 (22 分 钟 ) 

@ 网 上 视频 学 习 : 5 分 钟 。 

@ 在 线 习题 1: 2 分 钟 。 

@ 在 线 习题 2: 3 分 钟 。 

@ 课堂 讨论 , 卡 诺 图 在 组 合 逻辑 电路 竞争 -冒险 中 的 应 用 : 12 分 钟 。 
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部 分 习题 答案 人 <。 一 


第 1 章 


1-2 分 析 计 算 题 

» 29rd (Codd (D100 Di (wD 5 

2. (1) 100101; (2) 110011; (3) 1011100; (4) 1111111 

3. 各 数 从 大 到 小 排列 为 :(F8)16，(302)s,(105)1,(1001001)。 

. (1) 0.0110110110; (2) 1100001110; (3) 1110111011; (4) 1110000010 
5. (1) 381; (2) 344; (3) 6F. 1A; (4) 2F. E4 

0. (1) 1001111; (2) 01000100; (3) 110001; (4) 1101111 

1. (1) 00011011; (2) 11001111; (3) 11000001; (4) 01010011 


第 2 章 





2-2 ”分析 计算 题 
1 (C1)s(2)s(4) 3. CTX Cm) XK) 
5. (a) Y=ABC+ABC+ABC+ABC+ABC+ABC 
(b) Y=ABC+ABC+ABC+ABC+ABC 
6. (a) Y=ABCD+ABCD+ABCD+ABCD+ABCD+ABCD+ABCD+ABCD 
ABCD+ABCD 
(b) Y=ABCD+ABCD+ABCD+ABCD+ABCD+ABCD+ABCD+ABCD 
ABCD 






























































8. (a) Y=ABCABC ABC=1; (b) Y;=ABC 
9. Y=ABC+ABC+ABC+ABC 
10. (1) AB+C+D,AB+C+D 
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(2) AD+B+AB+AD+BC+CD,AD+B+AB+AD+BC+CD 
(3) ABCD+BCD,ABCD+ BCD 
(4 DTCLOAT DB+E]D HCLATDIBT+EI 














下 多 30685755 


0 1 CD 
13. (1)AB+BC; (2)ABD+BCD; (3)AB; (4)AB 
i tm BFCtAD (7 ABTCs CI ABTCS 

(4) 包括 多 个 最 简 结 果 , 其 中 的 4 个 最 简 结 果 如 下 : 


AB+.BE+ACHED AB+BC+AC+AD 
AB+BC+AC+AD AB+BC+AC+CD 
(5Y ATBC 


17. (1) B; (2) D; (3) B; (4) BD+BD; (5) ABC+AD+CD+ABC:; 
(6) AB+BC+AD+BD 

18. (1) B+C; (2) AB; (3) AB+CD+BD; (4) D+AB+BC+ABC; 
(5) CD+AB+BC; (6) AB+BC+AD 











19. (1) AB BC; (2) ACDAB BCD; (3) AB BC AD; (4) ACD 

















20. (1) AB+BC; (2) =A+C+D+A+B+B+C+D; 














(3) A+B+B+C+A+D,; (4)A+C+D 
第 3 章 


3-2 分析 计算 题 

. 图 (a): 饱和 ,图 (b): 放大 。 

Cl) Oy CO SB, 

. 5 个 (高 电 平 5 个 、 低 电 平 16 个) 

. 5 个 (高 电 平 5 个 、 低 电 平 8 个 ) 

0.38kQ 一 2. 5kQ 之 间 

0. 68kQ 一 5kQ 之 间 

11. Yi1=1\Y:=0,Y3=1,Y,=0、Ys==0、Ye 高 阻 \Y1==1、Ys==0 
13. (1) Ux1. 4V; (2) U20.2V; (3) UX1.4V; (4) U0V; (5) Url.4V 
14. Y=A+B 

15. 三 态 反 相 器 

16. 同 或 门 

17. Y=AB+BC 


Nm nw 
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4-2 分 析 设计 题 
1. Y=ABC 
. Y=ABC 
. Y=AB+C 
Y=B+C 
. 原始 函数 如 下 (更 多 功能 请 读者 自己 分 析 , 下 同 ): 
WABI = I. EO SD 


wy 


MB = Dd 
9. 原始 函数 如 下 : 
OMB = SO BO.= Da 
10. 原始 函数 如 下 : 
a = 
ZA B= ds 
11. 原始 函数 如 下 : 
PAO 0 Ed 0 0 DG 
AB = 
12. YsY2sY1Y, = 0110 BO = 0; 实际 含义 : 13 一 7 一 6 
13. 八 选 一 数据 选择 器 
15. 原始 函数 如 下 : 
5 


16. 原始 函数 如 下 : 
FAB OD = S00 13 


第 5 章 
5-2 分 析 应 用 题 
1. 特征 方程 : Q"1! 二 S 十 RQ” 约束 条 件 : RS=0 
2. 特征 方程 : Q"™'= 二 DD 
8 Ds 
4. J=K=MON 
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(a) 
(b) 
| 加 
T 
(9) 
习题 5. 2 5 的 图 
CP 








习题 5.2 17 的 图 


习题 5. 2 16 的 图 
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6-2 ”分析 应 用 题 


2 


BS 8 3 机 
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21, 
22. 


23. 
24. 
25. 
26. 
27. 
28. 
29, 


“111” 序 列 检测 器 2020 


“110" 输 入 序列 检测 器 区 一 兄 
. 三 大 方程 如 下 : (0) 


Di=X, D:=Qi, Qi1''=X, Qi"'=Q!, 
Y=(Q’?+QD)X 习题 6.2 3 的 图 


. 状态 变化 规律 :0 一 3 一 2 一 5 一 0 
. 状态 变化 规律 :3 一 5 一 2 一 3 

. 可 控 三 进 制 计数 器 ,X=1 允许 计数 
. 4 位 右 移 移 位 寄存 器 。 

. 异步 4 位 二 进 制 减法 

. 异步 八进制 减法 计数 器 

. 异步 四 进 制 减法 计数 器 

.8 位 右 移 移 位 寄存 器 

. 扭 环 型 计数 器 (不 能 自 启动 ) 

. 能 自 启动 的 环 型 计数 器 

. 九 进 制 计数 器 

.十进制 计数 器 

.十进制 计数 器 

. 九 进 制 计数 器 

. 三 十 二 进 制 计 数 器 

20， 


左边 的 191 构成 四 进 制 计 数 器 ,右边 的 191 构成 二 进 制 计数 器 ,为 带 借 位 输出 的 八 
进 制 减法 计数 器 

带 进 位 输出 的 九 十 一 进 制 加 法 计数 器 

当 M=0 时 ,该 电路 为 十 进 制 上 升 沿 计数 器 ; 当 M 二 1 时 ,该 电路 为 十 二 进 制 上 升 
沿 计数 器 。 

二 十 进 制 计 数 器 

4 位 顺序 负 脉 冲 发 生 器 

与 时 钟 同步 4 位 顺序 负 脉 冲 发 生 器 (忽略 反 相 器 的 传输 时 间 ) 

“0101? 序 列 发 生 器 

九 进 制 计数 器 

状态 S: .S: 重 复 

六 进 制 计数 器 
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第 7 章 


7-2 分析 应 用 题 

1. 4-16 的 行 译 码 器 及 6-64 的 列 译 码 器 

2. 8 根 地 址 输入 线 .8 根 字 线 .1 根 位 线 ; 16 
6. 具体 如 下 图 


Di 一 Do 



























bo|wa ~ 





















































习题 7.2 6 的 图 











7. 2 一 AB 十 ACT 十 CD 十 BD 十 BD 或 Y: 一 AB 十 AC 十 BC 十 BPD 十 BDPD 
Y=CD+AC+BD+ACD 

8. 片 (1)、 片 (2); 0 一 1 一 15 片 (3)、 片 (4); 3& 一 4& 一 1 

9. Ds=Ao+A1, D:=Ai, Di=Ao, Do=Ai+Ao 
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8-2 ”分析 应 用 题 
TV 
2: 12 


3 0 


J 
a A 
起 沪 

se 


10. 1010 
11. 11001101 
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13. 10101011 
第 机 章 


9-2 分 析 应 用 题 
2 SV 

3. 8V .4V 

4. Ri/R:=0.5.Upop=10V 
5. 2.277ms,10V 
6. 2.277ins 

7. 0.138ms 

0. 0.197Hz 
本 

3 Sn 

4. 5MHz 

5. 0.01ps 

人 87V53 33Y 
6V,3V 

0 52258 

21. 144.3kHz 
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10-2 分析 应 用 题 
1. Yi=AB+BCD, Y:=ACD+ABD+ACD 
4. 异 或 门 


四 四 四 四 四 中 


1 四 
< oo 
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